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Uvod k této prirucce

Co obsahuje tato kapitola

Tato kapitola popisuje priru¢ku. Obsahuje informace o pouzitelnosti, bezpec¢nosti a
uréenych uzivatelich. Odkazuje na souvisejici prirucky.

Pouzitelnost

Tato prirucka se vztahuje na fidici program frekvenéniho ménice ACS380-E AMCRO
verze 3.0 nebo novéjsi.

Pro kontrolu verze firmwaru fidiciho programu viz parametr 07.05 Verze firmwaru.

Bezpecnostni pokyny
Rid'te se bezpecnostnimi pokyny ménice.
- Predzahdjenim jakékoli prace s ménicem si prectéte kompletni bezpecnostni pokyny.

. Pfed zménou vychozich hodnot parametru si prectéte varovani tykajici se popisu
funkci a parametrd.

Komu je urcena

Ocekava se, ze znate zaklady elektriny, elektroinstalace, elektrickych komponent a
elektrickych schematickych symbold.

Pouzité pojmy a zkratky

Termin Popis

Al Analogovy vstup
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stejnosmérné vedeni

Termin Popis

AMIO-02 Modul doplriku I/O

AO Analogovy vystup

Brzdny chopper V pfipadé potreby vede prebytecnou energii z meziobvodu stejnosmér-
ného proudu ménice do brzdného odporniku. Chopper se spusti, kdyz
napéti stejnosmérného meziobvodu prekrodi uréitou maximalni mez.
Narlst napéti je obvykle zplisoben zpomalenim (brzdénim) motoru s
velkou setrvaénosti.

Brzdny odpornik Rozptyluje brzdnou energii ménice vedenou brzdnym chopperem k zahfi-
vani

DI Digitalni vstup

DO Digitalni vystup

EMC Elektromagnetickd kompatibilita

ID run Identifikaéni béh motoru. Béhem identifika¢niho béhu bude ménic iden-
tifikovat charakteristiky motoru pro optimalni fizeni motoru.

IGBT I1zolovany bipoldrni tranzistor brany

Kondenzatory Skladovani energie, které stabilizuje stejnosmérné napéti meziobvodu

Méni¢ Frekvenéni méni¢ pro ovladani stfidavych motoru

Meziobvod Stejnosmérny obvod mezi usmérriova¢em a stfidacem

Parametr V Fidicim programu pro ovladani ménice nebo prevodniku je parametr
uzivatelsky nastavitelné nastaveni nebo monitorovaci signal uréeny
pouze pro ¢teni.
V nékterych kontextech (napfiklad u sbérnic) hodnota, ke které Ize pfistu-
povat jako k objektu. Napriklad proménnd, konstanta nebo signal.

PLC Programovatelny logicky fadi¢

Ram, velikost ramu
RFI

Fyzickd velikost ménice nebo napdjeciho modulu
Vysokofrekvenéni ruseni

Ridici jednotka Kryt obsahuijici fidici desku a souvisejici propojovaci desky. Tento termin
se pouziva také jako synonymum pro fidici desku.
SIL Uroveri integrity bezpeénosti (1...3) (IEC 61508, IEC 62061, IEC 61800-5-

2)

Sitové fizeni

Stejnosmérné vedeni
STO

U protokoll sbérnic zalozenych na Common Industrial Protocol (CIP™),
jako jsou DeviceNet a Ethernet/IP, oznacuje fizeni ménice pomoci Control
Supervisor a objektd AC/DC Drive Profile ODVA AC/DC. Pro vice informaci
navstivte www.odva.org.

Stejnosmérny obvod mezi usmérriova¢em a stfidacem

Bezpedné odpojeni od momentu (IEC/EN 61800-5-2)

Stridac

Prevadi stejnosmérny proud a napéti na stfidavy proud a napéti.

Usmérnovac

Prevadi stfidavy proud a napéti na stejnosmérny proud a napéti

Prohlaseni o kybernetické bezpecnosti

Tento produkt je navrzen pro pfipojeni a komunikaci informaci a dat pres sitové rozhrani.
Je vyhradni odpovédnosti zdkaznika zajistit a nepretrzité zabezpecovat bezpecné

spojeni mezi produktem a siti zdkaznika nebo jakoukoli pfipadnou jinou siti. Zdkaznik
musi zavést a udrzovat veskera vhodna opatreni (zejména instalace firewall(, aplikace
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autentizacnich opatreni, Sifrovani dat, instalace antivirovych programu atd.) na ochranu
produktu, sité, jeho systému a rozhrani proti jakémukoli druhu naruseni bezpecnosti,
neopravnénému pristupu, ruseni, vniknuti, iniku a/nebo kradezi dat nebo informaci.

Spole¢nost ABB a jeji pridruzené spolecnosti nejsou odpovédné za Skody a/nebo ztraty
souvisejici s takovymi naruSenimi zabezpeceni, neopravnénym pristupem, ru¢enim,
vniknutim, Unikem a/nebo kradezi dat nebo informaci.

Souvisejici dokumenty

Pro dalsi dokumentaci navstivte www.abb.com/drives/documents.

Seznam dokumentace ACS380-E



http://www.abb.com/drives/documents
https://library.abb.com/r?q=9AKK108470A0451&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Pouzivani ovladaciho panelu

Co obsahuje tato kapitola

Tato kapitola popisuje zpusob pouzivani ovladaciho panelu EMID-30 (volitelné pfislu-
Senstvi +J603).

Ovladaci panel EMID-30

[ ]
Drive

o
Eth

®

L|:||:: @(’ @

(ic]

=0.0Hz

® ©0.00

B
—y

Hz

D=

Displej (vychozi zobrazeni):

a) Misto fizeni: mistni nebo vzdalené

b) Stavové ikony

c) Referencni cilova hodnota

d) Aktualni namérena hodnota

e) Akce levého a pravého funkéniho tlacitka

Tlacitko Zpét (ve vychozim zobrazeni otevie zobrazeni
MozZnosti)

Tlacitko OK (ve vychozim zobrazeni otevie Menu)
Tladitka se Sipkami (navigace v menu a nastaveni
hodnot)

Tladitko Stop (pfi mistnim Ffizeni ménice)

Tladitko Start (pfi mistnim Fizeni ménice)

Stavové LED diody ménice a sité Ethernet. Popis
stavovych LED diod naleznete v pfiruéce k hardwaru.

Vychozi zobrazeni a zobrazeni zprav

Vychozi zobrazeni je hlavnim zobrazenim. Z vychoziho zobrazeni oteviete hlavni nabidku

a nabidku moznosti.
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Vychozi zobrazeni

SNICONNONE

+50.0Hz

Volba fizeni - mistni nebo vzdalené

Mistni ovladani start/stop — povoleno

Smér otaceni — dopredu nebo dozadu
Nastaveni mistni reference — povoleno

Otacky — pozadované

Otacky — aktudini

Hlavni nabidka — seznam nabidky

Nabidka Moznosti — nabidka rychlého pfistupu

ONOGU AWM

Zobrazeni Zprdvy ukazuje chybova hlaSeni a vystrahy. Pokud existuje aktivni porucha
nebo vystraha, panel pifimo zobrazi zobrazeni Zpravy.

Zobrazeni Zpravy mlzete otevfit z nabidky Moznosti nebo podnabidky Diagnostika.

Zobrazeni zprév: Porucha Chybova hladSeni vyzaduji vasi okamzitou pozornost.

Pro odstranéni problému zkontrolujte kéd v kapitole
Sledovani poruch.

Varovna hlaseni upozornuji na mozné problémy.

Pro odstranéni problému zkontrolujte kéd v tabulce Va-
rovna hlaseni.

Nabidka Moznosti a Hlavni nabidka

Nabidka Moznosti =

1 Pro otevreni: stisknéte tlacit-
ko Zpét v Uvodnim zobrazeni.

Hlavni nabidka=

2 Pro otevreni: stisknéte tlacit-
ko OK v zdkladnim zobrazeni.

Nabidka Moznosti

Nabidka moznosti je menu pro rychly pristup.

Misto fizeni - nastaveni na mistni nebo dalkové fizeni
Smér otaceni — nastaveni dopfedu nebo dozadu
Aktivni poruchy — zobrazeni moznych poruch
Reference otadek — nastaveni reference otacek
Aktivni varovani — zobrazeni moznych varovani

AW
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Hlavni nabidka

Hlavni menu je rolovaci menu. Ikony menu reprezentuji specifické skupiny. Skupiny
obsahuji podmenu.

Poznamka: Mlzete definovat, které polozky hlavni nabidky budou viditelné (parametr
49.30 Skryti zakladni nabidky panelu).

1. Data motoru - parametry motoru

2. Rizeni motoru - nastaveni motoru

3. Diagnostika - poruchy, varovani, protokol poruch a
stav pripojeni

4. Energeticka ucinnost

5. Parametry

Podmenu

Polozky hlavni nabidky obsahuji podmenu. Néktera podmenu obsahuji také menu
a/nebo seznamy moznosti. Obsah podmenu zavisi na typu ménice.

1. Typ motoru-asynchronni motor, PMSM, synchronni
reluktanéni motor
ReZim Fizeni - skalarni, vektorovy
Jmenovity vykon
Jmenovity proud
Jmenovité napéti
Jmenovita frekvence
Jmenovita rychlost
Jmenovity to¢ivy moment
Sled fazi—-UVW,UWYV
. IJmenovity ucinik (cos ¢)
Vybér jednotek - Sl nebo US jednotky

EBEO®NO O AW
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Udaje motoru: Typ motoru 1. AsynM
2. PMSM
3. SynRM

© Asynh ESEEE
5 Y¥n R

Udaje motoru: ReZim fizeni 1. Skalar
2. Vektor

(1) Scalar B)

Udaje motoru: Sled fazi 1. Uvw
2. uUwyv

@y w @

Udaje motoru: Vybér jednotky 1. Jednotky SI
2. Jednotky US

50 He,
@ kW;DE @
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ReZim spusténi — Konstantni ¢as, Automaticky
Rezim zastaveni — Dobéh, Rampa, DC pfidrzeni
Doba zrychleni

Doba zpomaleni

Maximalni povolena rychlost

Maximalni povoleny proud

Minimalni povolend rychlost

|
Rizeni motoru ‘

Nookhwn

Rizeni motoru: ReZim spusténi 1. Konstantnicas
2. Automaticky

Rizeni motoru: ReZimy zastaveni 1. Dobéh
2. Rampa
3. Pridrzeni DC

1. Aktivni porucha - zobrazuje kéd poruchy

2. Historie poruch — seznam poslednich kédu poruch
(nejnovéjsi jako prvni)

3. Aktivni varovani - zobrazuje kéd varovani




22 Pouzivani ovladaciho panelu

o b
Energetickd uc¢innost

HpwnE

Usporena energie v kWh
Usporené penize

Usporena energie v MW
Usporené penize x 1000

Uplny seznam parametr(i— menu skupin s kompletni-
mi parametry a Urovnémi parametr(

Z&dny upraveny parametr

Obnoveni parametrl — obnovi tovarni nastaveni para-
metrl ménice



Spusténi 23

Spusteéni

Co obsahuje tato kapitola

Tato kapitola popisuje, jak uvést méni¢ do provozu pomoci pocitacového nastroje Drive
Composer pres pripojeni USB-C.

APOZOR Pred spusténim ménice se ujistéte, ze je instalace dokoncena. Ujistéte
se také, ze je spusténi motoru bezpecné. Odpojte motor od ostatnich strojd,
jestlize existuje nebezpeci posSkozeni nebo zranéni.

Drive Composer 3

Dalsi informace o nastroji Drive Composer naleznete v uzivatelské prirucce Drive Com-
poser 3 (3AXD50001145019 [angli¢tinal).

Drive Composer si muzete stahnout na https://new.abb.com/drives/software-
tools/drive-composer.

Dulezité: Je vyZzadovan software Drive Composer verze 3 nebo novéjsi.

Kroky spusténi
Pripojte ménic ke zdroji napajeni.
Spustte nastroj Drive Composer na vasem pocitaci.

1
2
3. Pripojte pocita¢ k ménic¢i pomoci kabelu USB-C.
4

vvvvv

naleznete v uzivatelské priruc¢ce Drive Composer 3 (3AXD50001145019 [angli¢tina]).

5. Nastavte rezim fizeni motoru pomoci parametru 99.04 Rezim fizeni motoru.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001145019&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001145019&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://new.abb.com/drives/software-tools/drive-composer
https://new.abb.com/drives/software-tools/drive-composer
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001145019&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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«  Skalarni fizeni: Referencni frekvence. Toto je vychozi volba vhodna pro vétSinu
aplikaci, kde nejsou vyzadovany Spickové vlastnosti. Ve vychozim nastaveni
neni identifika¢ni chod (ID chod) motoru vyzadovan.

«  Vektorové fizeni: Referen¢ni otacky. Vektorové fizeni je presnéjsi nez skalarni,
ale nelze jej pouzit ve vSech situacich. Pfi prvnim spusténi provede ménic auto-
matickou identifikaci v klidovém stavu.

6. Nastavte typ motoru pomoci parametru 99.03 Typ motoru.
7. Rid'te se hodnotami uvedenymi na typovém &titku motoru.

8. Nastavte jmenovité hodnoty motoru tak, aby odpovidaly hodnotam na typovém
Stitku:
« Jmenovity proud: 99.06 Jmenovity proud motoru
«  Jmenovité napéti: 99.07 Jmenovité napéti motoru
« JImenovita frekvence: 99.08 Jmenovitd frekvence motoru
«  Jmenovitd rychlost: 99.09 Jmenovité otacky motoru
« Jmenovity vykon: 99.10 Jmenovity vykon motoru
« Jmenovity ucinik (cos ¢): 99.11 Imenovité cos ¢ motoru
« Jmenovity toCivy moment (volitelny): 99.12 Jmenovity to¢ivy moment motoru.

9. Nastavte reZzim spusténi a reZim zastaveni:
«  Skalarni fizeni: parametry 21.19 Skalar rezim spusténi a 21.03 Rezim zastaveni
«  Vektorové fizeni: parametry 21.01 Rezim spousténi a 21.03 Rezim zastaveni.

10. Nastavte dobu zrychleni a dobu zpomaleni pomoci parametrd 23.12 Doba zrychleni
1a23.13 Doba zpomaleni 1.

Poznamka: Parametr 46.02 Skalovani frekvence (Skalarni fizeni) nebo 46.01 Skalo-
vani otacek (Vektorové fizeni) definuje referenéni limit pro zrychleni a zpomaleni.

11. V zdvislosti na rezimu fizeni motoru nastavte nezbytné provozni limity (pokud
existuji):
- Skalarnifizeni: parametry 30.13 Minimalni frekvence a 30.14 Maximalni frekvence
«  Vektorové fizeni: parametry 30.11 Minimalni otacky a 30.12 Maximalni otacky.

7 vr

Vybér rozhrani fidicich signali

Ve vychozim nastaveni je méni¢ v rezimu mistniho fizeni. Ménic pfijima ridici signaly,
jako jsou start, stop, smér a reference rychlosti, z mistniho ovladaciho zafizeni. Mistnim
ovladacim zatizenim je ovladaci panel nebo pocitac s nastrojem Drive Composer. Rezim
mistniho fizeni se typicky pouziva béhem uvadéni do provozu a Udrzby ménice.

Pro bézny provoz obvykle prepnete méni¢ do rezimu externiho fizeni. V externim rizeni
prijima ménic ridici signdly z jednoho nebo vice externich fidicich zafizeni. Externim fi-
dicim zafizenim muze byt napfiklad programovatelny logicky automat (PLC). Toto zafi-
zeni komunikuje s méni¢em prostrednictvim sériového komunikacniho spojeni (sbérnice)
a/nebo prostrednictvim rozhrani I/O ménice.

Pro prepnutirezimu ovladani viz Nastavte rezim mistniho nebo externiho ovladani (stra-
na 30). Dal$i informace viz Mista fizeni a provozni rezimy (strana 33).




Spusténi 25

Ovladani spusténi, zastaveni, rychlosti a sméru v rezimu mistniho
ovladani

Pro spusténi, zastaveni a ovladani rychlosti a sméru motoru pouzijte tlacitka ve spodni
¢asti okna Drive Composer:

1. Kliknéte na Aktivni reference.

2. Zadejte referen¢ni hodnotu a kliknéte na tlacitko Nastavit.
Kladné hodnoty oznacuji otaceni ve sméru hodinovych rucicek, zaporné hodnoty
oznacuji otaceni proti sméru hodinovych rucicek.

Reference X

50.0 Set

Active reference 50.0
Actual value 0.0

3. Kliknutim na Start spustite motor.
Skutec¢nda hodnota (v ot/min nebo Hz) se zméni na nastavenou referenéni hodnotu.

4. Kliknutim na Stop zastavite motor.

Poznamka: Nastavenive skupiné parametr( 30 Meze mohou omezit skute¢nou rychlost
motoru.

Definovani rozhrani fidicich signald pro rezim externiho Fizeni

Parametry vybéru zdroje se pouzivaji k definovani externich fidicich rozhrani, ktera
ménic vyuziva. Ujistéte se, Ze parametry odkazuji na fidici rozhrani ménice nebo konektor,
ke kterému pfipojujete ridici signdly. Ve vychozim nastaveni parametry odkazuji na
rozhrani sbérnice FBA A:

7 vs

- Externiridici zafizeni ovlada ménic prostrednictvim ethernetového kabelu pfipoje-
ného k vestavénému ridicimu ethernetovému konektoru X1 in.

- Rozhranisbérnice FBA A pouziva protokol PROFINET 10 a profil méni¢i ABB. Protokol
a profil miZete zménit pomoci parametru 51.02 FBA A — Par2. Dalsi informace viz
Rizeni pfes sbérnici prostiednictvim integrovaného fidiciho Ethernetu (strana 389).

Chcete-li pouzit jiné rozhrani pro externi fidici signaly, zmérte hodnoty pfislusnych
parametrd vybéru zdroje, jak je popsano nize.

Parametry vybéru zdroje pro spusténi, zastaveni, smér a referenci

Nasledujici predbézné volby definuji parametry vybéru zdroje pro signaly spusténi, za-
staveni, sméru a reference:

« volba rezimu fizeni motoru: 99.04 Rezim fizeni motoru
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. volba mista externiho fizeni: 19.11 Volba Ext1/Ext2
« volba provozniho rezimu: pro Extl, 19.12 Rezim fizeni Extl

Tato tabulka znazornuje vzajemné plsobeni mezi predbéznymi volbami a parametry
vybéru zdroje pro signaly spusténi, zastaveni, sméru a reference:

Pfedbézné volby Parametry vybéru

zdroje pro spusténi,
99.04 Rezim fizeni 19.11 Volba 19.12 ReZim fizeni Extl| zastaveni, smérarefe-
motoru Extl/Ext2) renci

Skalar EXT1 neni dostupné? 20.01 Piikazy Extl
20.21 Smér

28.11 Referencni frek-
vence Extl

Vektor EXT1 Otacky 20.01 Prikazy Ext1
20.21 Smér

22.11 Extl reference
otacek

Vektor EXT1 Tocivy moment 20.01 Prikazy Extl
20.21 Smér

26.11 Zdroj referencni-
ho momentu 1

1) Tato tabulka zobrazuje pouze vybér EXT1.

2) pokud je parametr 99.04 nastaven na Skaldrni, je k dispozici pouze fizeni frekvence. Toto nastaveni nelze
zménit.

Jak provést identifikacni chod (ID)

Zakladni informace

Méni¢ mlze odhadnout charakteristiky motoru pomoci ID chodu. Ve vétsiné aplikaci
postacuje provedeni ID chodu v klidovém stavu. Pro naro¢néjsi aplikace mohou byt vy-
zadovany jiné rezimy ID chodu. Méni¢ automaticky provede identifika¢nichod v klidovém
stavu pfi prvnim spusténi.

Po zméné jakéhokoliv parametru ve skupiné 99 Data motoru je povinné provést identi-
fika¢ni chod. To plati, kdyz:

«  parametr 99.04 Rezim fizeni motoru je Vektor Vector, nebo

. parametr 99.04 Rezim fizeni motoru je nastaven na Skaldrni a 99.13 Vyzadovan
identifika¢ni chod neni nastaven na Zadny.

Pouzijte identifika¢ni chod pro naro¢na motorova zapojeni, napriklad:
. pokud je pouzZit motor s permanentnimi magnety (PMSM)

- ménic pracuje v blizkosti nulové reference rychlosti, nebo
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. jezapotrebiprovozvrozsahutocivého momentu nad jmenovitym to¢ivym momen-
tem motoru, nad Sirokym rozsahem otdcek.

Poznamka: Pokud zménite parametry motoru po identifika¢nim chodu, musite identi-
fika¢ni chod opakovat.

Poznamka: Pokud jste jiz parametrizovali vasi aplikaci pomoci skalarniho rezimu rizeni
motoru a chcete prejit na vektorové fizeni:
« nastavte parametr 99.04 Rezim fizeni motoru na Vektor

- zkontrolujte parametry ve skupinach 22 Volba reference otacek, 23 Rampa referenc-
nich otacek, 30 Meze a 46 Nastaveni monitorovani/skalovani

«  uméni&h fizenych momentem zkontrolujte také parametry ve skupiné 26 Retéz re-
ferenéniho momentu

Kroky ID chodu v nastroji Drive Composer 3

APOZOR | Ujistéte se, Ze je bezpecné spustit motor a provozovat jej v obou
smérech.

1. Otevrete skupinu parametrd 99 Data motoru.

2. Zajistéte, aby jmenovité hodnoty motoru (parametry 99.06 Jmenovity proud moto-
ru...99.12 Jmenovity tocivy moment motoru) byly spravné definovany.

3. Vparametru 99.13 Vyzadovan identifikacni chod vyberte rezim identifikace.

Zobrazi se vystrazné hlaseni AFF6 Identifikacni béh. LED kontrolka stavu ménice
blika zelené, coz signalizuje aktivni vystrahu.

4. Stisknéte tlacitko Start pro zahajeni ID chodu.
Pokud potrebujete identifikacni chod zastavit, stisknéte tladitko Stop.

Po dokonceni ID chodu prestane stavova LED dioda ménice blikat. Pokud identifikaéni
chod zastavite, vystrazné hlaseni AFF6 Identifikacni béh zistane aktivni.

Pokud identifika¢ni chod selZe, zobrazi se chybové hlaseni FF61 ID chod. Stavova LED
dioda ménice sviti Cervené, coz signalizuje aktivni poruchu.

Kontrola sméru otaceni motoru

Zkontrolujte skute¢ny smér otaceni motoru:

1. Nastavte referencni hodnotu motoru na nizkou hodnotu.
2. Ujistéte se, Ze je bezpecné spustit motor v obou smérech.

3. Spustte motor a zkontrolujte skute¢ny smér otaceni osy motoru. V pripadé potreby
zménte poradi fazi motorového kabelu nebo zmérite parametr 99.16 Poradi fazi
motoru.

Alternativné mGzete zménit poradi fazi ve svorkovnici motoru.
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APOZOR | Rid'te se bezpecnostnimi pokyny ménice. Pokud je budete igno-
rovat, muze dojit k poranéni, imrti & Skodam na vybaveni. Pokud nejste
kvalifikovany elektrotechnik, neprovadéijte elektroinstala¢ni prace, uvadéni
do provozu ani udrzbu.

Jemné doladéni

Upravte parametry podle poZadavkl vasi aplikace. Informace o konfiguraci parametr(
pro specifické funkce naleznete v Funkce programu (strana 39).
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Provoz

Co obsahuje tato kapitola

Tato kapitola ukazuje, jak ovladat méni¢ pomoci ovladaciho panelu EMID-30 (volitelné
prislusenstvi +1603).

Vice informaci o nabidkach a tladitkach na ovladacim panelu naleznete v Pouzivani
ovladaciho panelu (strana 17).

Spusténi a zastaveni ménice

1. Stisknéte tlacitko Start pro spusténi méni-
ce.

5l 1500rpm 2. Stisknéte tlacitko Stop pro zastaveni méni-

0.00 ‘e

Hz

Loc
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Nastavte rezim mistniho nebo externiho ovladani

1
Lot dem
P

&

(e "y

pa S—

1500rpm

Zména smeéru otaceni

Stop

Start

1. Vnabidce Moznosti prejdéte na polozku
misto fizeni

2. Stisknéte tladitko OK pro prepinani mezi
mistnim a vzdalenym (externim) umisténim
fizenim.

Poznamka: Pro nastaveni rezimu mistniho
ovladani musi byt parametr 19.17 Vypnout
mistni ovladani nastaven na hodnotu O (Ne).

Poznamka: MUzete soucasné pouzivat Drive
Composer i ovladaci panel, ale pouze jeden
muze byt v dany okamzik v rezimu mistniho
ovladani.

1. Vnabidce Moznosti prejdéte na polozku
sméru otaceni.

2. Stisknéte tladitko OK pro zménu sméru
otaceni.

Poznamka: Pro zménu sméru otaéeni musi byt
meéni¢ v reZzimu mistniho ovladani. Viz Nastavte
rezim mistniho nebo externiho ovladani (stra-
na 30).

Nastavte referen¢ni hodnotu otacek nebo frekvence

1. Vnabidce Moznosti prejdéte na polozku

referenéni hodnoty otacek nebo frekvence.
Stisknutim tlacitka OK otevrete.

2. Pomoci Sipek upravte hodnotu.
3. Stisknutim tlacitka OK potvrd'te novou

hodnotu.
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Zobrazeni a nastaveni parametri ménice

1. Zvychoziho zobrazeni otevrete hlavni nabidku.
Loc 1501 rpm 2. Prejdéte na polozku Parametry. Stisknéte tladitko
‘I 499 50 OK pro otevreni.
o _o 3. Vyberte bud' (A) UpIny seznam parametru, nebo (B)
- seznam upravenych parametra. Stisknéte tlacitko
OK pro otevreni.
Parametry jsou rozdéleny do skupin. Napriklad skupina
parametr( 99 obsahuje data motoru. Podrobné informace
o vSech parametrech naleznete v Parametry (strana 109).

1. Z vychoziho zobrazeni oteviete hlavni nabidku.

2. Prejdéte na polozku Diagnostika. Stisknéte tlacitko
OK pro otevreni.

3. Pomocitladitka se Sipkou vyberte varovani nebo po-
ruchu. Stisknutim tlacitka OK proved'te vybér.

Dalsiinformace naleznete v Zjistovani poruch (strana 361).

o 100 e

1. Zvychoziho zobrazeni oteviete hlavni nabidku.
Loc 150Trpm 2. Prejdéte na polozku Data motoru. Stisknéte tlaéitko
‘I 499 5 U OK pro otevieni.
i 3. Prejdéte na polozku pro vybér jednotek. Stisknéte
tla¢itko OK pro otevfeni.
4. Pomoci tladitka se Sipkou vyberte set jednotek.
Stisknutim tlacitka OK proved'te vybér.
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Mista rizeni a provozni rezimy

Co obsahuje tato kapitola

Tato kapitola obsahuje popis mistnich a externich fidicich mist ménice, a také rezimy
fizeni motoru a provozni rezimy.

Mistni a externi fidici mista

Existuji dvé hlavni fidici mista: mistni a externi. Pro vybér fidiciho mista pouZijte ovla-
daci panel EMID-30 nebo pocitacovy nastroj Drive Composer.
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1 | Externi fizeni

Externi fidici zafizeni, pripojeni prostred-
nictvim standardniho rozhrani 1/0.

2 | Mistni fizeni

3 | Master sbérnice, pfipojeni prostfednictvim
integrovaného fidiciho konektoru Ethernet.

Drive Composer, pfipojeni prostfednictvim
konektoru USB-C.

Ovladaci panel (volitelny), pfipojeny na
predni volitelny slot.

4 | Externi ridici zafizeni, pfipojeni prostfed- | - | -
nictvim rozsifujiciho modulu I/O (napf. vo-
litelny AMI0-02). Modul doplriku neni zob-
razen.

Mistni Fizeni
Kdyz je ménic v rezimu mistniho ovladani, jsou ridici prikazy zadavany z ovladaciho pa-
nelu (volitelny) nebo z PC s programem Drive Composer. Mistni fizeni se pouziva hlavné
pfiuvadéni do provozu a Udrzbé. Po aktivaci mistni ovladani prepise externi zdroje ridi-
cich signald.
Pro zamezeni zmény mista fizeni viz parametr 19.17 Vypnout mistni ovladani.
Poznamka: Ovladaci panel a Drive Composer mizete pouzivat soucasnég, ale pouze jeden
z nich muze byt v dany okamzik v reZimu mistniho ovladani.
Nastaveni a diagnostika

«  Parametry: 19.17 Vypnout mistni ovladdani a 49.05 Cinnost pfi ztraté komunikace.

Externi Fizeni
Kdyz je ménic v externim fizeni, jsou vydavany fidici piikazy prostiednictvim:
« 1/0 svorek (digitdlni a analogové vstupy)
- vestavéného fidiciho rozhrani Ethernet.

K dispozici jsou dvé externi Fidici mista, EXT1a EXT2. Uzivatel mize vybrat zdroje prikazi
start a stop zvlast pro kazdé misto nastavenim parametrd 20.01 Prikazy Extl...20.10
Ext2in3 zdroj. Volba mezi EXT1 a EXT2 se provadi nebo definuje parametrem 19.11 Volba
Extl/Ext2.

Nastaveni a diagnostika

Parametry: 19.11 Volba Ext1/Ext2, 20.01 Pfikazy Ext1...20.10 Ext2 in3 zdroj a 20.30 Povo-
leni signdld funkce varovani.

Rezim fizeni motoru

Méni¢ ma dva rezimy fizeni motoru: vektorovy a skalarni. Pro vice informaci viz Vekto-
rové rizeni motoru (strana 42) a Skalarni rizeni motoru (strana 53).




Mista fizeni a provozni rezimy 35

Provozni rezimy

Ménic¢ miZe pracovat v nékolika provoznich rezimech s riznymi typy referenci. Provozni
rezim lze zvolit pro kazdé misto fizeni (Local, EXT1 a EXT2), kdyZ je rezim fizeni motoru
vektorovy (99.04 Rezim fizeni motoru). Pokud je reZim fizeni motoru skaldrni, je provozni
rezim ménice pevné nastaven na rezim rizeni frekvence.

NiZe je uveden prehled hierarchie fizeni a riznych typu referenci a fidicich fetézc(.

PID proces

Reference toéivého Reference otacek Referenéni frekvence
momentu ; .
Skupina parametr Skupina parametrd : .
26 22 Skupina parametru 28

Rezim vektorového Fizeni
motoru

ReZim skalarniho fizeni motoru

Regulator to¢ivého momentu Regulator frekvence
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Prehledové schéma hierarchie fizeni

Nasleduje podrobnéjsi znazornéni referencnich typt a fidicich Fetézcl hierarchie fizeni
ménice.

Bod nastaveni procesu PID a
vybér zdroje
zpétné vazby

7

Procesni PID regulator

r——-—-—-------—- - - - L= - a
Y v Y
Reference to¢ivého momentu Reference otacek Referenéni frekvence
vybér zdroje vybér zdroje | vybér zdroje
a modifikace a modifikace
—

Referenéni zdroj otaéek
vybér Il

Rampovani reference otace
a tvarovani

Vypocet chyby otaéek

Regulator otacek

Vi

VyegursfsreBeirmo

momentu

7z

Omezeni to¢ivého momentu

u Rezim skalarniho Fizeni
motoru

o

efim vektorového fizeni motor

Regulator toc¢ivého momentu  Regulator frekvence
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Rezim Fizeni otacek
V rezimu fizeni otac¢ek motor sleduje referenci otacek zadanou ménici.

Rizeni otacek je k dispozici jak pomoci mistniho, tak externiho fizeni. Podporovano je
pouze pfi vektorovém fizeni motoru.

Rizeni otacek vyuziva fetézec reference rychlosti. Volba referenéni rychlosti pomoci
parametr( ve skupiné 22 Volba reference otacek.
ReZim Fizeni to¢ivého momentu

V rezimu fizeni momentu nasleduje moment motoru referenéni hodnotu momentu za-
danou ménici. Rizeni tocivého momentu je k dispozici jak pomoci mistniho, tak externiho
fizeni. Podporovano je pouze pfi vektorovém rizeni motoru.

Rizeni to¢ivého momentu vyuziva fet&zec reference todivého momentu. Vyberte refe-
renci to¢ivého momentu pomoci parametrl ve skupiné 26 Retéz referenéniho momentu.
Rezim Fizeni frekvence

V rezimu fizeni frekvence nasleduje motor vystupni frekvenéni referenci ménice. Rizeni
frekvence je k dispozici jak pomoci mistniho, tak externiho fizeni. Podporovano je
pouze pfi skalarnim fizeni motoru.

vr oz v

Rizeni frekvence pouziva fetéz referencéni frekvence. Vybér referenéni frekvence pomoci
parametr( ve skupiné 28 Retéz referenéni frekvence.
Specialni provozni rezimy

Kromé vyse uvedenych provoznich rezim( jsou k dispozici nasledujici specialni provozni
rezimy:

- Procesni PID regulator. Dalsi informace viz Procesni PID regulator (strana 70).

«  Rezimy nouzového zastaveni OFF1 a OFF3: Ménic se zastavi podél definované zpo-
malovaci rampy a zastavi se modulace ménice.

- Rezim jogging: Po aktivaci signalu jogging se ménic spusti a zrychli na definované
otacky. Dalsiinformace viz Jogging (strana 49).

- Predmagnetizace: DC magnetizace motoru pred spusténim. DalSi informace viz
Pfedmagnetizace (strana 59).

- Pridrzeni DC: Blokovani rotoru pri (témér) nulovych otackach uprostifed normainiho
provozu. Dalsi informace viz Pridrzeni DC (strana 59).

«  Predehrev (ohfev motoru): Udrzovani teploty motoru pfi zastaveni ménice. Dalsi
informace viz Predehrev (ohfev motoru) (strana 58).

Nastaveni a diagnostika

. Parametry: skupina 19 Provozni rezim a 99.04 Rezim fizeni motoru.
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Funkce programu

Co obsahuje tato kapitola

Tato kapitola obsahuje popis funkci a vlastnosti programu.

Konfigurace a programovani ménice
Konfigurace ménice

Ridici program ménice je rozdélen na dvé ¢asti:

«  program firmwaru

« aplika¢ni program

Program ovladani ménice

Aplika¢ni program Firmware
Rizeni otacek
Funkénf blokovy program Rizeni tocivého momentu
Rizeni frekvence /\
Parametrické [ ( \
Logika ménice i M ,‘gﬂ
rozhrani . / \\/ /
Standardni knihovna Rozhrani 1/0 /
fs y
blokd Rozhrani sbérnice /
Ochrany /
Zpétna vazba /

Program Fizeni ménice vykonava hlavni fidici funkce, véetné fizeni otacek, tocivého
momentu a frekvence, logiky ménice (start/stop), /0, zpétné odezvy, komunikacnich
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a ochrannych funkci. Funkce firmwaru jsou konfigurovany a programovany pomoci
parametru a Ize je rozsifit aplika¢nim programovanim.

Programovani pomoci parametru

Parametry konfiguruji véechny standardni operace ménice. Parametry mizete nastavit
prostfednictvim:

«  Ovladaciho panelu EMID-30, viz Pouzivani ovladaciho panelu (strana 17)
. Vestavéného fidiciho Ethernetu

. Drive Composer 3, viz Uzivatelska prirucka pocitacového nastroje Drive Composer
(3AXD50001145019 [angli¢tina])

VSechna nastaveni parametrd se automaticky ukladaji do trvalé paméti ménice. Pokud
se vSak pro ridici jednotku ménice pouziva externi napajeni +24 V DC, doporucuje se
po provedeni zmén parametr( vynutit ru¢ni ulozeni pfed vypnutim Fidici jednotky. V
pripadé potreby obnovte vychozi hodnoty parametr(.

Nastaveni
«  96.07 Ru¢ni ulozeni parametru

« 96.06 Obnoveni parametru.

Adaptivni programovani

Obvykle Ize provoz ménice fidit pomoci parametrd. Standardni parametry vsak maji
pevny set moZnosti nebo rozsah nastaveni. Pro dalsi pfizplsobeni provozu ménice Ize
ze sady funkénich blokl vytvofit adaptivni program.

Pocitacovy nastroj Drive Composer ma funkci adaptivniho programovani s grafickym
uzivatelskym rozhranim pro vytvareni vlastniho programu. Funkéni bloky zahrnuji ob-
vyklé aritmetické a logické funkce a také napfriklad bloky vybéru, porovnani a ¢asovani.
Program mUzZe obsahovat maximalné 20 blokd. Adaptivni program se provadi na ¢asové
urovni 10 ms.

Jako vstup pro program lze pouzit fyzikalni vstupy, informace o stavu ménice, skute¢né
hodnoty, konstanty a parametry. Vystup programu lze pouzit napriklad jako spoustéci
signal, externi udalost nebo referenci, nebo mize byt pfipojen k vystupim ménice.

Pokud pripojite vystup adaptivniho programu k parametru vybéru, ktery je parametrem
ukazatele, bude parametr vybéru chranén proti zapisu.

Pokud je parametr 31.01 Zdroj externi uddlosti 1 pfipojen k vystupu adaptivniho progra-
movaciho bloku, je hodnota parametru zobrazena jako Adaptivni program na ovladacim
panelu nebo na PC ndstroji. Parametr je chranén proti zapisu (= vybér nelze zménit).

Stavadaptivniho programu je zobrazen parametrem 07.30 Stav adaptivniho programu.
Pro programovani a pouziti programu musi byt adaptivni program povolen (viz para-
metr 96.70 Zakazat adaptivni program).

Dalsi informace najdete v pfiruc¢ce Adaptivni programovani (3AXD50000028574 [ang-
lictinal.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001145019&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001145019&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000028574&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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Ovladaci rozhrani
Méni¢ ma nasledujici vstupy a vystupy:
. 2digitalni vstupy
. 2digitalni vstupy/vystupy
Rozsifujici modul I/0 AMIO-02 pridava ménici dalsi vstupy a vystupy. Viz Programova-
telna rozsireni I/0O (strana 41).
Programovatelné digitalni vstupy a vystupy
Méni¢ ma dva digitdlnivstupy (DIl a DI2) a dva digitalni vstupy/vystupy, které Ize nastavit
bud' jako vstup, nebo jako vystup (DIO1 a DIO2).
Programovatelna rozsifeni 1/0

Nasledujici tabulka uvadi pocet vstupl a vystupl na ménici a také na doplrikovém roz-
Sifujicim modulu 1/0 AMIO-02.

Umisténi DI DO DIO Clo Al AO STO 24V vy-
stup

Méni¢ 2 - 2 - - 1 1

AMIO-02 2 - - 1 2 1 - -

Rozsifujici modul AMIO-02 1/0
RozSifujici modul 1/0 AMIO-02 priddva k ménici dalsi vstupy a vystupy. Méni¢ automa-
ticky identifikuje rozsifujici modul I/0 AMIO-02. Pro konfiguraci vstupl a vystupU viz
skupina parametra 14 Rozsifujici modul 1/0 1.

Nastaveni

. Parametry pro standardni vstupy a vystupy: skupiny 10 Standardni DI, RO a 11
Standardni DIO, FI, FO.

- Parametry pro vstupy a vystupy rozsifujiciho modulu AMIO-02: skupina parametru
14 RozSifujici modul 1/0 1.

Rizeni motoru

Typy motoru
Méni¢ podporuje nasledujici typy motor(:
«  Asynchronni stfidavé indukéni motory
«  Motory s permanentnimi magnety (PM)

«  Synchronni reluktanéni motory (SynRM).
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Nastaveni

« Parametry: 99.03 Typ motoru.

Identifikace motoru

7 vr v s

Vektorové fizeni je zaloZzeno na presném modelu motoru vytvorenému béhem spousténi
motoru.

Pfi prvnim zadani prikazu ke spusténi se automaticky provede indentifika¢ni magneti-
zace motoru. Béhem tohoto prvniho spusténi je motor nékolik sekund magnetizovan
pfi nulové rychlosti a je méren odpor motoru a kabelu motoru, aby bylo mozné vytvorit
model motoru. Tato metoda identifikace je vhodna pro vétsinu aplikaci.

Vektorové fizenije zaloZzeno na pfesném modelu motoru vytvorenému béhem spousténi
motoru.

V narocnych aplikacich Ize provést samostatny identifika¢ni béh (ID chod).

Nastaveni

«  Parametry: 99.13 VyZadovan identifikac¢ni chod.

Pfekonani vypadku napéti

Viz Podpétova ochrana (preklenuti kratkodobych vypadk( napajeni) (strana 87).

Vektorové Fizeni motoru

Vektorové fizeni je rezim fizeni motoru, ktery je uréen pro aplikace, kde je vyZzadovana
vysoka presnost fizeni. Vyzaduje identifikacni béh pfi spusténi. Vektorové fizeni nelze
pouZit ve vech aplikacich.

Spinani vystupnich polovodicu je fizeno tak, aby bylo dosazeno poZzadovaného statoro-
vého toku a to¢ivého momentu motoru. Spinaci frekvence se méni pouze tehdy, pokud
se skutecné hodnoty momentu a statorového toku lisi od jejich referen¢nich hodnot o
vice nez povolenou hysterezi. Referenéni hodnota pro regulator tocivého momentu

pochdzi zreguldtoru otacek nebo prfimo z externiho zdroje reference to¢ivého momentu.

Rizeni motoru vyZaduje méfeni stejnosmérného napéti a proudd dvou fazi motoru.
Statorovy tok se vypocita integraci napéti motoru ve vektorovém prostoru. Moment
motoru se vypocitd jako vektorovy soucin statorového toku a rotorového proudu. Pou-
zitim identifikovaného modelu motoru se zleps$i odhad statorového toku. Skute¢né
otacky hridele motoru nejsou pro fizeni motoru potrebné.

Hlavni rozdil mezi tradi¢nim fizenim a vektorovym fizenim spociva v tom, ze fizeni mo-
mentu pracuje na stejné ¢asové Urovni jako fizeni vykonového spinace. Neexistuje sa-
mostatny moduldtor PWM Fizeny napétim a frekvenci; spinani vystupniho stupné je
zcela zaloZeno na elektromagnetickém stavu motoru.

Nejlepsi presnosti fizeni motoru je dosazeno aktivaci samostatného identifika¢niho
chodu motoru (ID chod).
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Viz také Udaje o parametrech pro fizeni otaéek (strana 51) a Udaje o presnosti pfi Fizeni
toc¢ivého momentu (strana 52).

Nastaveni

Parametry: 99.04 Rezim fizeni motoru a 99.13 Vyzadovan identifika¢ni chod.

Rampovani reference

Casy zrychleni a zpomaleni rampy Ize nastavit individualné pro rychlost, frekvenci a
momentovou referenci.

U reference otacek nebo frekvence jsou rampy definovdny jako ¢as potiebny k rozbéhu
nebo dobéhu ménice mezi nulovou rychlosti nebo frekvenci a hodnotou definovanou
parametrem 46.01 or 46.02. Uzivatel mize prepinat mezi dvéma prednastavenymi sety
ramp pomoci binarniho zdroje, jako je digitalni vstup. Pro referenci otacek a frekvence
Ize také Fidit tvar rampy.

U reference toc¢ivého momentu jsou rampy definovany jako ¢as potiebny k pfepnuti
reference mezi nulovym a jmenovitym todivym momentem motoru (parametr 01.30
Nominalni stupnice momentu).

Proménlivy sklon

Proménlivy sklon reguluje sklon rampy otacek béhem zmény reference. S touto funkci
Ize pouzivat konstantné proménnou rampu.

Promeénlivy sklon je podporovan pouze v dalkovém rezimu.

Nastaveni

- Parametry: 23.28 Povoleni proménlivého sklonu a 23.29 Pomér proménlivého sklonu.

Specialni zrychlovaci/zpomalovaci rampy

Doby zrychleni/zpomaleni pro funkcijogging Ize definovat samostatné; viz Jogging (stra-
na 49).

Rychlost zmény funkce Potenciometr motoru (strana 103) je nastavitelnd. Stejnd mira
plati v obou smérech.

Pro nouzové zastaveni lze definovat zpomalovaci rampu (rezim ,0ff3“).

Nastaveni

«  Referencni zrychleni rychlosti — Parametry: 23.11 Volba nastaveni rampy...23.15
Doba zpomaleni 2, 23.32 Tvar krivky ¢as 1, 23.33 Tvar kfivky Cas 2 a 46.01 Skalovani
otacek.

«  Referenéni ndb&h momentu - Parametry: 01.30 Skalovani jmenovitého momentu,
26.18 Doba rozbéhu momentu a 26.19 Doba dobéhu momentu.

- Frekvencni referenéni ndbéh — Parametry: 28.71 Volba nastaveni rampy frekven-
ce...28.75 Doba zpomaleni frekvence 2 a 46.02 Skélovani frekvence.
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« Jogging — Parametry: 23.20 Dobra rozbéhu pfi joggingu a 23.21 Doba dobéhu pfi
joggingu.
«  Motorovy potenciometr — Parametry: 22.75 Doba rampy potenciometru motoru.

« Nouzové zastaveni (,Rezim Off3“) — Parametry: 23.23 Doba nouzového zastaveni.

Konstantni otacky a frekvence

Konstantni otacky a frekvence jsou preddefinované reference, které Ize rychle aktivovat,
napriklad prostrednictvim digitalnich vstupl. Definovat Ize az 7 rychlosti pro fizeni
otacek a 7 konstantnich frekvenci pro fizeni frekvence.

APOZOR | Rychlosti a frekvence potlacuji normalni referenci bez ohledu na to,
odkud reference pochazi.

Nastaveni

«  Parametry: skupiny 22 Volba reference otacek a 28 Reté&z referen¢ni frekvence.

Kritické otacky a frekvence

Kritické otacky (nékdy nazyvané ,rychlosti preskakovani“) Ize preddefinovat pro aplikace,
kde je nutné vyhnout se urcitym rychlostem motoru nebo rozsahiim otaéek napfiklad
kvUli problémim s mechanickou rezonanci.

Funkce kritickych rychlosti brani tomu, aby se reference zdrZzovala v kritickém pasmu
delSi dobu. Kdyz reference vstupuje do kritického rozsahu, vystup funkce se zablokuje,
dokud reference neopustirozsah. Jakdkoli okamzita zména vystupu je vyhlazena funkci
rampovani dale v referen¢nim fetézci.

Kdyz méni¢ omezuje povolené vystupni rychlosti/frekvence, omezuje se na absolutné

nejnizsi kritické otacky (kriticka rychlost nizka nebo kriticka frekvence nizka) pri akcele-
raci z klidového stavu, pokud reference otacek neprekracuje horni mez kritické rychlos-
ti/frekvence.

Priklad

Ventilator ma vibrace vrozsahu 540 do 690 ot/min a 1380 do 1560 ot/min. Aby se ménic
témto rychlostnim rozsahtm vyhnul:

«  povolte funkci kritickych otacek zapnutim bitu O parametru 22.51 a

« nastavte rozsahy kritickych otacek podle obrazku nize.
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22,01 (ot./min.)
(vystup funkce)

1560

1380

Y N

690

540

Y N

1 2 3 4 22,87 (ot./min.)
(vstup funkce)

1 |Parametr 22.52 = 540 otacek za minutu

Parametr 22.53 = 690 otacek za minutu

2
3 | Parametr 22.54 = 1380 otacek za minutu
4

Parametr 22.55 = 1560 otacek za minutu

Nastaveni

Kritické otacky — parametry: 22.51 Funkce kritickych otdcek...22.57 Kritické otacky 3
horni.

Kritické frekvence — parametry: 28.51 Funkce kritické frekvence...28.57 Kriticka frekvence
3 horni.

Vstupni funkce (otacky) — Parametry: 22.01 Reference otacky neomezeny.
Vystupni funkce (otacky) — Parametry: 22.87 Aktudlni reference otacek 7.
Vstupni funkce (frekvence) — Parametry: 28.96 Skutecna referen¢ni frekvence 7.

Vystupni funkce (frekvence) — Parametry: 28.97 Referencni frekvence neomezena.

Automatické ladéni regulatoru otacek

Regulator ota¢ek méni¢e muzete nastavit automaticky pomoci funkce automatického
ladéni. Automatické ladéni je zaloZzeno na odhadu mechanické ¢asové konstanty (setr-
vacnosti) motoru a stroje.

Postup automatického ladéni provede motor fadou cykld zrychleni/zpomaleni. Pocet

cykld Ize upravit pomoci parametru 25.40. Vy$Si hodnoty prinesou presnéjsi vysledky,
zvlasté pokud je rozdil mezi po¢atecnimi a maximalnimi ota¢kami maly.

Reference maximalniho to¢ivého momentu pouzitd béhem automatického ladénibude
pocatecni to¢ivy moment (tj. to¢ivy moment pfi aktivaci postupu) plus hodnota 25.38,
pokud neni omezena limitem maximalniho to¢ivého momentu (skupina 30 Limity) nebo
jmenovitym to¢ivym momentem motoru (99 Udaje o motoru). Vypocitané maximalni
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otacky béhem postupu jsou pocatecni otacky (tj. rychlost pfi aktivaci postupu) + hod-
nota 25.39, pokud neni omezena parametrem 30.12 nebo 99.09.

NiZe uvedeny diagram ukazuje chovani rychlosti a to¢ivého momentu béhem postupu
automatického ladéni. V tomto prikladu je parametr 25.40 Automatické ladéni ¢ast
opakovani nastaven na hodnotu 2.

Pocatedni tocivy
moment + 25.38

Pocatedni todivy
moment

Pocateéni otacky +
25.39

Pocatecni otacky

Poznamka:

«  Pokud ménic¢ béhem postupu nedokaze produkovat pozadovany brzdici vykon, vy-
sledky budou zalozeny pouze na fazich zrychlenia nebudou tak presné jako u plného
brzdiciho vykonu.

«  Na konci kazdé faze zrychleni motor mirné prekroci vypocitané maximalni otacky.

Pred aktivaci postupu automatického ladéni
Predpoklady pro provedeni postupu automatického ladéni jsou nasledujici:

«  UZivatel spustil ménic a Uspésné dokoncil identifika¢ni chod motoru (ID chod) - viz
parametr 99.13

« Uzivatel definoval limity rychlosti a to¢ivého momentu (skupina 30 Limity)

. Uzivatel monitoroval zpétnou vazbu rychlosti z hlediska Sumu, vibraci a jinych rusi-
vych vlivll zplsobenych mechanikou systému (pocitacovy nastroj Drive Composer)
a nastavil nasledujici parametry pro eliminaci ruseni:
- filtrovani zpétné vazby rychlosti (skupina 90 Vybér zpétné vazby)
«  filtrovani chyby rychlosti (skupina 24 Uprava reference rychlosti) a
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« nulova rychlost (21.06 a 21.07).

v

«  UZzivatel spustil ménic¢ a ten bézi v rezimu fizeni rychlosti (99.04).

Po splnéni téchto podminek muze uzivatel aktivovat automatické ladéni pomoci para-
metru 25.33 (nebo jim vybraného zdroje signalu).

Poznamka: Automatické ladéni regulatoru otacek funguje pouze tehdy, kdyz se otacky
béhem sekvence pohybuji v uréitém rozmezi:

«  Rychlost nenivyssinez 90 % jmenovité rychlosti motoru nebo maximalnich otacek

(viz skupina parametrl 30 Limity), podle toho, ktera hodnota je nizsi.

«  Rychlost je nejméné 10 % jmenovité rychlosti motoru nebo minimalnich otacek (viz
skupina parametra 30 Limity), podle toho, kterd hodnota je vyssi.

Rezimy automatického ladéni

Automatické ladéni Ize provadét tfemi rliznymi zpUsoby v zavislosti na nastaveni para-
metru 25.34. Volby Hladky, Normalni a Tésny definuji, jak ma reference to¢ivého momentu
ménice reagovat na krok reference otacek po naladéni. Volba Hladky vytvori pomalou,
ale robustni odezvu; Tésny zplsobi rychlou odezvu, ale pro nékteré aplikace mozna
prilis vysoké hodnoty zisku. Obrazek niZe ukazuje rychlostni odezvy pfi kroku reference
otacek (obvykle 1...20 %).

[n/n\] %

Nedostatecné kompenzovano
Normalné naladéno (automatické ladéni)

Normalné naladéno (ru¢né). Lepsi dynamické vlastnosti nez u B.

O n w >

Nadmérné kompenzovany reguldtor otacek
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Vysledky automatického ladéni

Na konci uspésného postupu automatického ladéni se vysledky automaticky prenesou
do nasledujicich parametru:

. 25.02 Proporcionalni zisk otacek (proporcionalni zisk regulatoru otacek)
. 25.03 Integracni doba otacek (integra¢ni doba regulatoru otacek)

«  25.06 Derivacni ¢asova konstanta kompenzace zrychleni (deriva¢ni ¢asova konstanta
pro kompenzaci zrychleni)

. 25.37 Casova mechanicka konstanta (¢asova mechanicka konstanta motoru a
stroje).

Presto je stale mozné ru¢né upravit zisk ovladace, ¢as integrace a ¢as derivace.

Na nasledujicim obrazku je zjednodusené blokové schéma ovladace rychlosti. Vystup
ovladace je referenci pro ovladac tocivého momentu.

Derivaéni kompenzace
zrychleni

s s Reference
Chybova hod Proporcionalni, +todivého
Reference + ybova hodnota integralini +
-~ momentu
otacek >
- 1%
Derivat

Skutec¢né otacky

Nastaveni a diagnostika
«  Parametry: 25.33 Automatické ladéni regulatoru otacek...25.40 c.

« Udalosti: Varovna zprava AF90 Automatické ladéni regulatoru otacek se vygeneruije,
pokud se postup automatického ladéni nedokondi ispésné.

Spésné rizeni
Spésné fizeni je automaticky aktivovano, kdyz je nastaven rezim fizeni momentu. PFi
fizeni to¢ivého momentu by motor mohl potencidlné zrychlit, pokud by doslo k nahlé
ztraté zatiZeni. Ridici program je vybaven funkci spésné regulace, ktera snizuje referenéni

tocivy moment, kdykoli otacky motoru prekroci nastavené minimalni nebo maximalni
otdacky.
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Otacky motoru
Urover vypnuti z diivodu prekroceni otacek
31.30
30.12 /\
1 1
| |
| |
0 | } Cas
Hlidani nadotacek
aktivni
30.11
31.30
Uroveri vypnuti z dGvodu
prekroceni otacek

Program nastavi proporciondlni zesileni na hodnotu 10,0 a integracni ¢as na 2,0 s.

Nastaveni

Parametry: 30.11 Minimalni otacky, 30.12 Maximalni otacky a 31.30 Hranice vypnuti z
ddvodu prekroceni otacek.

Jogging

Funkce jogging umoznuje pouziti kratkodobého spinace ke kratkému otoceni motoru.
Funkce jogging se obvykle pouziva béhem servisu nebo uvadéni do provozu k lokalnimu
ovladani stroje.

K dispozici jsou dvé funkce joggingu (1 a 2), kazda s vlastnimi zdroji aktivace a referen-
cemi. Zdrojové signaly se voli parametry 20.26 a 20.27. Kdyz je aktivovan jogging, ménic
se spusti a zrychli na definované otacky joggingu podél definované akcelera¢ni rampy
joggingu. Po vypnuti aktiva¢niho signalu ménic¢ zpomali az do zastaveni podél defino-
vané zpomalovaci rampy joggingu.

Obrdzek a tabulka nize uvadéji priklad fungovani ménice béhem joggingu. V tomto
prikladu je pouzit rezim zastaveni rampy (21.03 Rezim zastaveni).

. Prikaz jogu = Stav zdroje nastaveny parametrem 20.26 nebo 20.27
- Povolenijogu = Stav zdroje nastaveny parametrem 20.25

. Prikaz spusténi = Stav prikazu spusténi ménice.
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Prikaz

Povoleni
jogu | | |1 | ! | | | | LI I
Piikaz | | | | | ||-| ’—?— | o LI I
spusténi
] I | | |
otacky
— —t (S p— I —t ——t—t—t—r—
12 34 56 78 9 10 11 12 13 1415 16 17 18 19 t
Faze Pfikaz | Povo- | Pfikaz Popis
jogu |lenijo-| spusté-
gu ni

1-2 1 1 0 Ménic zrychluje na otacky joggingu podél zrychlovaci rampy
funkce jogging.

2-3 1 1 0 Ménic nasleduje referenci pro jogging.

3-4 0 1 Méni¢ zpomaluje na nulové otacky podél zpomalovaci rampy
funkce jogging.

4-5 0 1 0 Ménic je zastaven.

5-6 1 1 Méni¢ zrychluje na otacky joggingu podél zrychlovaci rampy
funkce jogging.

6-7 1 1 0 Méni¢ nasleduje referenci pro jogging.

7-8 0 1 Méni¢ zpomaluje na nulové otacky podél zpomalovaci rampy
funkce jogging.

8-9 0 1-0 0 Ménic je zastaven. Pokud je zapnut signal povolenijogu, jsou
prikazy spusténi ignorovany. Po vypnuti povoleni jogu je
vyzadovan novy pfikaz ke spusténi.

9-10 X 0 1 Mé&ni¢ zrychluje na referenci otdcek podél zvolené zrychlovaci
rampy (parametry 23.11...23.15).

10-11 X 0 1 Méni¢ nasleduje referenci otacek.

11-12 X 0 Méni¢ zpomaluje na nulovou rychlost podél zvolené zpoma-
lovaci rampy (parametry 23.11...23.15).

12-13 X 0 0 Ménic je zastaven.

13-14 X 1 Méni¢ zrychluje na referenci otacek podél zvolené zrychlovaci

rampy (parametry 23.11...23.15).
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14-15 X 0-1 1 Ménic¢ nasleduje referenci otac¢ek. Dokud je zapnuty prikaz

spusténi, je signal povoleni jogu ignorovan. Pokud je signal
povoleni jogu zapnuty v momenté, kdy se pfikaz spusténi
vypne, jogging je okamzité povolen.

15-16 0-1 1 0 Pfikaz spusténi se vypne. Ménic za¢ne zpomalovat podél

zvolené zpomalovaci rampy (parametry 23.11...23.15).

KdyZ se zapne piikaz jogu, zpomalujici ménic pfijme zpoma-
lovaci rampu funkce jogging.

16-17 1 1 0 Ménic nasleduje referenci pro jogging.

17-18 0 1-0 0 Méni¢ zpomaluje na nulové otacky podél zpomalovaci rampy

18-19 0 0 0 Ménic zpomaluje na nulovou rychlost podél zvolené zpoma-

funkce jogging.

lovaci rampy (parametry 23.11...23.15).

Poznamka:

Jogging neni k dispozici, protoze ménic je v mistnim rizeni.

Jogging nelze povolit, pokud je zapnuty ptikaz spusténi ménice, nebo pokud byl
ménic spustén pri povoleném joggingu. Spusténi ménice po vypnuti povoleni jogu
vyzaduje povel pro start.

APOZOR | Pokud je jogging povolen a aktivovan pfi piikazu spusténi, jogging
se aktivuje, jakmile se prikaz spusténi vypne.

Pokud jsou aktivovany obé funkce joggingu, ma prednost ta, ktera byla aktivovana
jako prvni.

Jogging lze pouzit ve vektorovém i skalarnim rezimu rizeni.

Funkce krokovani aktivované pres sbérnici (viz 06.01 bits 8...9) pouzivaji reference
a doby rampy definované pro jogging, ale nevyzaduji signal povoleni jogu.

Nastaveni

Parametry: 20.25 Jogging povolen, 20.26 Jogging 1 zdroj spusténi, 20.27 Jogging 2 zdroj
spusténi, 22.42 Reference joggingu 1, 22.43 Reference joggingu 2, 23.20 Dobra rozbéhu
pfijoggingu, 23.21 Doba dobéhu pfi joggingu, 28.42 Jogging 1 referencni frekvence a
28.43 Jogging 2 referencni frekvence.

Udaje o parametrech pro Fizeni otaéek

Nasledujici tabulka zobrazuje typické vykonnostni parametry pro fizeni otacek s asyn-
chronnim motorem (indukénim motorem).

Rizeni otaéek Hodnota ‘

‘ Staticka presnost 20 % jmenovitého skluzu motoru ‘
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Rizeni otaéek Hodnota
Dynamicka presnost < 1% s se 100% skokem toc¢ivého momentu

Tn

Tload
100 T
t(s)
— |
Nact-Nref [ Plocha <10 % s
Ny

N = Jmenovity tocivy moment motoru
nN = Jmenovité otacky motoru
N, = Skutecnd rychlost

nref = reference otacek

Poznamka: Aktivaci parametru optimalizace energie 45.11 je mozné zlepsit statickou
presnost pfi nizkych otackach s nizkym momentem. Toto mirné snizi dynamiku momentu,
pokud je poZzadovana rychla momentova odezva.

v, z

Udaje o presnosti pfi Fizeni to¢ivého momentu

Méni¢ mliZe provadét presné fizeni tocivého momentu bez jakékoli zpétné vazby otacek
z hiidele motoru. NiZe uvedena tabulka zobrazuje typické Udaje o presnosti pfi fizeni
tocivého momentu.

Rizeni to¢ivého momentu Hodnota

Nelinearita * 5 % se jmenovitym todivym momentem

Doba nabéhu to¢ivého momentu <10 ms se jmenovitym to¢ivym momentem
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f
100+ N
90-|----Ff-- Tact
10-|- - - - X t(s)
— >
<5ms

N = Jmenovity toCivy moment motoru
T, = referencni tocivy moment

Takt = Skutecny tocivy moment

Skalarni rizeni motoru

Skalarni fizeni motoru je vychozi metoda fizeni motoru. Je vhodné pro aplikace, které
nevyzaduji pfesnost fizeni dostupnou u vektorového fizeni. Pfi skalarnim fizeni ovladate
referencni frekvenci vystupu ménice a pfi prvnim spusténi neni nutné provadét identi-
fika¢ni béh motoru.

Aktivace reZzimu skalarniho fizeni motoru se doporucuje:

- pokud je jmenovity proud motoru mensi nez 1/6 jmenovitého vystupniho proudu
ménice
Poznamka: Béhem této doby neaktivujte poruchu vypadku faze motoru (31.19 Vy-
padek faze motoru), protoze méni¢ nemuze presné méfit proud motoru.

« pokud je méni¢ pouzivan bez pripojeného motoru (napriklad pro testovaci ucely)

. uvicemotorovych ménicl, pokud
«  nenizatéz mezi motory rovnomérneé rozlozena,
- motory maji rizné velikosti, nebo
« motory budou vyménény po identifikacnim chodu motoru (ID chod)

PFi skalarnim fizeni nejsou k dispozici nékteré standardni funkce.

Viz také Provozni rezimy (strana 35).

IR kompenzace pro skalarni fizeni motoru

IR kompenzace (znama také jako zvyseni napéti) je k dispozici pouze v pripadé, ze je
rezim fizeni motoru skalarni. Kdyz je aktivovana IR kompenzace, ménic pfi nizkych
otackach zvysi napéti motoru. IR kompenzace je uZite¢na v aplikacich, které vyzaduji
vysoky zabérovy moment.
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Pri vektorovém fizeni neni mozna ani nutna zadna IR kompenzace, protoze se aplikuje
automaticky.

Napéti motoru

A

IR kompenzace

——— Bez kompenzace

P f(Hz)

Nastaveni

Parametry: skupina 28 Retéz referenéni frekvence, 97.13 IR kompenzace a 99.04 Rezim
fizeni motoru.

Automatické fazovani

Automatické fazovanije automatickda mérici rutina pro urceni thlové polohy magnetic-
kého toku synchronniho motoru s permanentnimi magnety nebo magnetické osy syn-
chronniho reluktanéniho motoru. Rizeni motoru vyzaduje absolutni polohu indukce ro-
toru, aby bylo mozné presné fidit to¢ivy moment motoru.

Rutina automatického fazovani se provadi u synchronnich motor( s permanentnimi
magnety a synchronnich reluktanénich motoru v nasledujicich pfipadech:

1. Pfifrizeni motoru v oteviené smycce, opakované méreni polohy rotoru pfi kazdém
spusténi

2. KdyzZ je nutné zmérit polohu nulového pulzu pred prvnim spusténim po zapnuti
napajeni.

PFi fizeni v oteviené smycce je nulovy Uhel rotoru uréen pred spusténim. Pri fizeni v

uzavrené smycce je skutecny Uhel rotoru uréen pomoci automatického fazovani, kdyz

senzor indikuje nulovy Uhel. Offset Ghlu musi byt uréen, protoze skute¢né nulové Ghly

senzor a rotoru se obvykle neshoduji. Rezim automatického fazovani urcuje, jak je tato

operace provadéna jak pfi fizeni v oteviené, tak v uzaviené smycce.

Offset polohy rotoru pouzivany pfi fizeni motoru muize byt také zadan uzivatelem - viz
parametr 98.15 Uzivatelsky offset polohy. Upozorniujeme, Ze rutina automatického fa-
zovani také zapisuje svUj vysledek do tohoto parametru. Vysledky jsou aktualizovany i
v pripadé, Ze uzivatelskd nastaveni nejsou povolena parametrem 98.01 UZivatelsky rezim
modelu motoru.

Poznamka: Motor se pfi spusténi otaci vzdy, kdyz se hridel ota¢i smérem k remanenc-
nimu toku.
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Rezimy automatického fazovani

Méni¢ pouzivd rezim otaceni.

Rezim otaceni (Turning) je nejrobustnéjsi a nejpresnéjsi metoda. V rezimu otaceni se
hiidel motoru otaci tam a zpét (+360/pocet pdlovych pard)° za icelem uréeni polohy
rotoru. V pripadé 3 (fizeni v oteviené smycce) se hridel otaci pouze jednim smérem a
Uhel je mensi.

Ménic je schopen urcit polohu rotoru pfi spusténi do béziciho motoru v reZzimu oteviené
nebo uzaviené smycky.

Rutina automatického fazovani mlze selhat, a proto se doporucuje provést rutinu né-
kolikrat a zkontrolovat hodnotu parametru 98.15 UZzivatelsky offset polohy.

Porucha automatického fazovani (3385 Automatické fazovani) maze nastat u béziciho
motoru, pokud se odhadovany Uhel motoru prilis liSi od naméreného uhlu. Mize to byt

zpUsobeno napfiklad nasledujicimi pri¢inami:

. Do parametru 98.15 Uzivatelsky offset polohy byla zaddna nespravna hodnota
«  Motor sejiz otaci pred spusténim rutiny automatického fazovani

« Vparametru 99.03 Typ motoru je zvolen nespravny typ motoru

- ldentifika¢ni chod motoru selhal.

Nastaveni a diagnostika

Parametry: 06.21 Stav slova 3 ménice, , 98.01 Rezim uzivatelského modelu motoru, 98.15
UZivatelskd odchylka polohy, 99.03 Typ motoru, 99.13 VyZzadovan identifika¢ni chod.

KFrivka zatéze uzivatele
Krivka zatéze uZivatele poskytuje kontrolni funkci, kterd monitoruje vstupni signal jako

funkci frekvence nebo rychlosti a zatizeni. Zobrazuje stav sledovaného signalu a mize
vydat varovani nebo poruchu na zakladé naruseni profilu definovaného uzivatelem.

Krivka zatéze uzivatele se sklada z kfivky pretizeni a nedostatecného zatizeni, nebo
pouze z jedné z nich. Kazda krivka je tvorena péti body, které predstavuji monitorovany
signal jako funkci frekvence nebo rychlosti.

Na niZe uvedeném piikladu je kiivka zatéze uZivatele vytvorena ze jmenovitého tocivého
momentu motoru, ke kterému je pripocten a odecten 10% okraj. Okrajové krivky defi-
nuji pracovni obalku motoru, takze je mozné dohlizet, casovat a detekovat odchylky
mimo obalku.
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Tocivy moment motoru /
Jjmenovity toc¢ivy moment

1.2

1.0

—
7
/

0.4

02 —
00 ——2—

-0.2

'II
Vystupni frekvence
(Hz)

1 = Kfivka pretizeni (pét bodu)
2 = Nominalni kfivka zatizeni procesu
3 = Kfivka nedostatecného zatizeni (pét bodu)

Nastavit Ize varovani pred pretizenim a/nebo poruchu, pokud monitorovany signal zG-
stane po definovanou dobu nepretrzité nad krivkou pretizeni. Nastavit lze varovani
a/nebo poruchu pfi nedostate¢ném zatizeni, pokud monitorovany signal zistane po
stanovenou dobu nepretrzité pod nedostate¢nym zatizenim.

Pretizeni Ize napriklad pouZzit k monitorovani zabéru pilového kotouce nebo pfilis vyso-
kého zatiZeni ventilatoru.

Nedostatecné zatizeni Ize napriklad pouzit k monitorovani poklesu zatéze a prasknuti
dopravnich pasd nebo pasu ventilator(.

Nastaveni

«  Parametry: skupina 37 Kfivka zatéze uzivatele.

Pomér U/f

Funkce U/f je k dispozici pouze v rezimu skalarniho fizeni motoru, ktery vyuziva fizeni
frekvence.

Funkce ma dva rezimy: linearni a kvadraticky.

Vlinedrnim rezimu je pomér napéti k frekvenci konstantni pod bodem odbuzeni. Pouziva
se v aplikacich s konstantnim to¢ivym momentem, kde mGze byt nutné produkovat
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tocivy moment na Urovnijmenovitého toc¢ivého momentu motoru nebo v jeho blizkosti,
a to v celém frekvencénim rozsahu.

V kvadratickém rezimu (vychozi) se pomér napétik frekvenci zvySuje s druhou mocninou
frekvence pod bodem odbuzeni. Obvykle se pouZiva u odstiedivych ¢erpadel nebo
ventilatord. U téchto aplikaci se poZzadovany to¢ivy moment fidi kvadratickym vztahem
s frekvenci. Pokud se tedy napéti méni pomoci kvadratického vztahu, motor v téchto

rezimu tedy Setfi energii.

Funkci U/f nelze pouzit s energetickou optimalizaci; pokud je parametr 45.11 (Optima-
lizator energie) nastaven na Povolit, parametr 97.20 (Pomér U/F) je ignorovan.

Nastaveni

. Parametry: 97.20 Pomér U/F.

Brzdéni tokem

Méni¢ mGze poskytnout vétsi zpomaleni zvySenim Urovné magnetizace v motoru. Zvy-
Senim indukce motoru lze energii generovanou motorem béhem brzdéni prevést na
tepelnou energii motoru.

Otacky motoru
Tor/Tn (%)
r Ter = Brzdny moment
Ty =100 Nm
Bez brzdéni tokem 60 4
/ 404 Brzdéni tokem

20 :¥

| Bez brzdéni tokem
t(s) T T T T — f(Hz)

P

Brzdéni tokem

Méni¢ nepfetrzité monitoruje stav motoru, také b&hem elektromagnetického brzdéni.
Elektromagnetické brzdéni Ize proto pouzit jak k zastaveni motoru, tak ke zméné
rychlosti. Mezi dal$i vyhody elektromagnetického brzdéni patfi:

«  Brzdéni za¢ne okamzité po vydani pokynu k zastaveni. Funkce nemusi ¢ekat na re-
dukci indukce, nez za¢ne brzdit.

«  Chlazeniindukéniho motoru je Uucinné. BEhem elektromagnetického brzdéni se
zvySuje proud statoru motoru, nikoli proud rotoru. Stator chladi mnohem efektiv-
néji nez rotor.

. Elektromagnetické brzdéni lze pouzit u indukénich motord a synchronnich motoru
s permanentnimi magnety.
K dispozici jsou dvé urovné brzdiciho vykonu:

«  Mirné brzdéni poskytuje rychlejsi zpomaleni ve srovnani se situaci, kdy je elektro-
magnetické brzdéni deaktivovano. Uroven indukce motoru je omezena, aby se za-
branilo nadmérnému zahfati motoru.
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«  PIné brzdéni vyuziva témeér veskery dostupny proud k preméné mechanické brzdné
energie na tepelnou energii motoru. Doba brzdéni je ve srovnani s mirnym brzdénim
kratsi. Pri cyklickém pouzivani mlze byt ohfivani motoru znacné.

APOZOR | Motor musi byt dimenzovan tak, aby absorboval tepelnou energii
generovanou brzdénim tokem.

Nastaveni

e Parametr 97.05 Brzdéni tokem.

Metody startu — DC (stejnosmérna) magnetizace

Méni¢ ma rlizné magnetiza¢ni funkce pro rizné faze spousténi/otaceni/zastaveni mo-
toru: predehrev (ohfev motoru), predbézna magnetizace, stejnosmérné pridrzeni a na-
slednd magnetizace.

Pfedehrev (ohfev motoru)

Funkce predehrevu udrzuje motor v teple a zabranuje kondenzaci uvnit motoru jeho
napajenim stejnosmérnym proudem, kdyz je méni¢ zastaven. Ohfev mize byt zapnut,
pouze kdyz je ménic v zastaveném stavu a spusténi ménice ohrev zastavi.

Kdyz je aktivovan predehrev a je vydan pokyn k zastaveni, predehiev se spusti okamzité,
pokud méni¢ béZzi pod limitou nulovych otacek (viz bit O v parametru 06.19 (Stavové
slovo fizeni otacek). Pokud ménic bézi nad limitou nulovych otacek, je predehrev zpozdén
o ¢as definovany parametrem 21.15 (Casovéa prodleva predehfevu), aby se zabranilo
nadmérnému proudu.

Tuto funkci Ize definovat tak, aby byla vzdy aktivni, kdyz je méni¢ zastaven, nebo ji Ize
aktivovat digitalnim vstupem, sbérnici, Casovanou funkci nebo kontrolni funkci. Napriklad
pomoci funkce kontroly signalu Ize ohrev aktivovat signalem tepelného méreni z motoru.

Proud predehrivani dodavany do motoru Ize definovat v rozmezi 0...30 % jmenovitého
proudu motoru.

Poznamka:

v

- Vaplikacich, kde se motor po zastaveni modulace otaéi dlouhou dobu, se doporu-
Cuje pouzit zastaveni po rampé s predehrfevem, aby se zabranilo ndhlému zataZeni
za rotor, jakmile je aktivovan predehrev.

«  Funkce ohfevu vyzaduje, aby byl obvod STO uzavien nebo nebyl spustén.

«  Funkce ohfevu vyzaduje, Ze méni¢ nema poruchu.

«  Funkce ohrevu je povolena, i kdyZ neni prfitomen signal povoleni béhu.

- Funkce ohfevuje povolena,ikdyz chybijeden nebo vice signall blokovani spusténi.

«  Predehfivani pouziva k vyrobé proudu stejnosmérné drzeni.
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Nastaveni

«  Parametry: 21.14 Vstupni zdroj predehrevu, 21.15 Prodleva doby predehrevu a 21.16
Proud predehrevu.

Pfedmagnetizace

Pfedmagnetizace znamena stejnosmérnou magnetizaci motoru pred spusténim. V za-
vislosti na zvoleném rezimu rozbéhu (parametr 21.01 nebo 21.19) Ize pouzit predmagne-
tizaci, kterd zaruci nejvy$si mozny rozbéhovy moment, a to az do 200 % jmenovitého
momentu motoru. Upravou ¢asu predmagnetizace (21.02) Ize synchronizovat start
motoru a napriklad uvolnéni mechanické brzdy.

Nastaveni

«  Parametry: 21.01 Rezim spousténi, 21.19 Skalar reZzim spusténia 21.02 Doba magne-
tizace.

PFidrzeni DC

Tato funkce umoziuje blokovat rotor pfi (témér) nulové rychlosti uprostrfed normainiho
provozu. Funkce Pridrzeni DC je aktivovano parametrem 21.08 Rizeni DC proudu. Kdyz
referencei otacky motoru klesnou pod urcitou Uroven (parametr 21.09 Otacky pridrzeni

DC), ménic prestane generovat sinusovy proud a za¢ne do motoru dodavat stejnosmérny
proud.

Proud je nastaven parametrem 21.10 Reference DC proudu. Kdyz reference prekroci
parametr 21.09 Otacky pridrzeni DC, pokracuje normalni provoz ménice.

Otacky Pridrzeni
motoru l¢— DC 3

Reference

21.09 \/
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Nastaveni

«  Parametry: 21.08 Rizeni DC proudu, 21.09 Rychlost pfidrzeni DC a 21.10 Reference
stejnosmérného proudu.

DC brzda

Tato funkce povoluje brzdéni dodavanim stejnosmérného proudu po zastaveni modu-
lace na urcitou dobu (21.11 Doba postmagnetizace). Pro rychlé zastaveni motoru bez
pouziti mechanické brzdy Ize pouzit brzdéni pomoci stejnosmérného proudu.

DC brzda je aktivovana parametrem 21.08 Rizeni DC proudu. Stejnosmérny brzdny proud
je nastaven parametrem 21.10 Reference DC proudu.

Postmagnetizace

Funkce udrzuje motor magnetizovany (parametr 21.11 Doba postmagnetizace) po urcitou
dobu po zastaveni. Tim se zabrdni tomu, aby se strojni zafizeni pohybovalo pod zatize-
nim, napriklad pred pouzitim mechanické brzdy.

Nasledna magnetizace je ve vychozim nastaveni aktivovana a fizena parametrem 21.08
bit 1. Vychozi doba nasledné magnetizace je 0,50 sekundy.

Magnetiza¢ni proud je nastaven parametrem 21.10 Reference DC proudu.
Poznamka: Postmagnetizace je k dispozici pouze tehdy, kdyz je zvoleno zastaveni
rampy - viz parametr 21.03 (Rezim zastaveni).
Nastaveni
«  Parametry: 21.01 Rezim spousténi, 21.02 Doba magnetizace, 21.03 Rezim zastaveni,
21.08 Rizeni DC proudu, 21.09 Rychlost pridrzeni DC a 21.11 Doba postmagnetizace.
Optimalizace energie

Funkce energetické optimalizace optimalizuje indukci motoru tak, aby se snizila celkova
spotreba energie a Uroven hluku motoru, kdyz ménic pracuje pod jmenovitym zatizenim.
Celkovou ucinnost (motor a ménic) Ize zlepsit 0 1...20 % v zavislosti na zatézovém mo-
mentu a otackach.

Poznamka: U motorl s permanentnimi magnety a synchronnich reluktanénich motort
je optimalizace energie vzdy povolena.
Nastaveni

«  Parametry: 45.11 Optimalizdtor energie.

Spinaci frekvence

Méni¢ ma dvé spinaci frekvence: referencni spinaci frekvenci a minimalni spinaci frek-
venci. Ménic se snazi udrZzovat nejvyssi povolenou spinaci frekvenci (= referencni spinaci
frekvenci), pokud je to tepelné mozné, a poté se dynamicky upravuje mezi referencni a
minimalni spinaci frekvenci v zavislosti na teploté ménice. Kdyz méni¢ dosdhne mini-
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malni spinaci frekvence (= nejnizsi povolena spinaci frekvence), zacne omezovat vystupni
proud s tim, jak pokracuje zahfivani.

Informace o sniZeni vykonu naleznete v hardwarovém manudlu ménice.

Priklad 1: Pokud potrebujete zafixovat spinaci frekvenci na urcité hodnoté jako u nékte-
rych externich filtr{, napf. u filtrd EMC C1 (viz hardwarova prirucka), nastavte referenéni
i minimalni spinaci frekvenci na tuto hodnotu a ménic tuto spinaci frekvenci zachova.

Priklad 2: Pokud je referencni spinaci frekvence nastavena na 12 kHz a minimalni spinaci
frekvence je nastavena na 1,5 kHz (nebo 1 kHz), ménic udrzuje nejvy$si moznou spinaci
frekvenci, aby se sniZil hluk motoru, a teprve kdyz se ménic zahreje, snizi spinaci frek-

venci. To je uzite¢né napriklad v aplikacich, kde je nutna nizka hladina hluku, ale vyssi
hladinu hluku Ize tolerovat, pokud je zapotrebi plny vystupni proud.

Nastaveni

«  Parametry: 97.01 Spinaci referenéni frekvence a 97.02 Minimalni spinaci frekvence.

Zastaveni s kompenzaci otacek

Zastaveni s kompenzaci otacek je k dispozici napriklad pro aplikace, kde dopravnik
potrebuje po prijeti prikazu k zastaveni urazit urcitou vzdalenost. Pfi maximalnich
otackach se motor normalné zastavi podél definované zpomalovaci rampy po aplikaci
uzivatelem definované prodlevy pro nastaveni ujeté vzdalenosti. Pod maximalnimi
otackami je zastaveni jesté vice zpozdéno béhem ménice pri soucasnych otackach, nez
je motor rampovan k zastaveni. Jak je zndzornéno na obrazku, ujetd vzdalenost po pfri-
kazu zastaveni je v obou pripadech stejna, to znamena, Ze plocha A + plocha B se rovna
plose C.

Otdcky motoru
A Prikaz zastaveni

Max .
otdacky

Vyuzité -
otacky

D1 = Prodleva definovand parametrem 21.31.

D2 = Dodatec¢nd prodleva vypocitana zastavenim s kompenzaci otacek.
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Kompenzace otacek nebere v ivahu doby tvarovani (parametry 23.32 Doba tvarovani 1
a 23.33 Doba tvarovani 2). Pozitivni tvary kiivky prodluzuji ujetou vzdalenost.

Kompenzaci otdcek Ize omezit na smér otaceni dopredu nebo dozadu. Kompenzace
otdacek je podporovana ve vektorovém i skalarnim fizeni motoru.

Nastaveni
« Parametry: 21.30 Rezim zastaveni s kompenzaci rychlosti, 21.31 Prodleva zastaveni
s kompenzaci rychlosti a 21.32 Prah zastaveni s kompenzaci rychlosti.
Tepelna ochrana motoru

Ridici program obsahuje dvé samostatné funkce monitorovéani teploty motoru. Zdroje
udajli o teploté a mezni hodnoty varovani/aktivace Ize nastavit nezavisle pro kazdou
funkci.

Teplotu motoru Ize sledovat pomoci

« model tepelné ochrany motoru (odhadovana teplota odvozena interné uvniti méni-
¢e), nebo

- snimacu nainstalovanych ve vinuti. Vysledkem je presnéjsi monitorovani teploty
motoru.

Model tepelné ochrany motoru
Méni¢ vypocitava teplotu motoru na zakladé nasledujicich predpoklad:

1. PFi prvnim pripojeni napajeni k ménici se predpoklada, ze motor ma teplotu okoli
- definovanou parametrem 35.50 Teplota okoli motoru. Poté, kdyz se do ménice
privede napajeni, se predpoklada, Ze motor ma odhadovanou teplotu.

2. Teplotamotoru se pocitd pomoci uzivatelem nastavitelné doby teplotniho nartstu
motoru a kfivky zatizeni motoru. Kfivka zatizeni by méla byt upravena v pripadé,
ze okolni teplota prekroci 30 °C.

Tepelna ochrana motoru spliiuje pozadavky normy IEC/EN 61800-5-1 ed. 2.1 na uchova-
vani tepelné paméti a rychlostni citlivost. Odhadovana teplota se po vypnuti napajeni
zachova. Zavislost otacek se nastavuje pomoci parametrli 35.51 Kfivka zatizeni motoru,
35.52 Zatizeni nulovych otacek a 35.53 Bod preruseni.

Poznamka: Model tepelné ochrany motoru Ize pouzit, pokud je k ménice pripojen pouze
jeden motor.

Izolace

APOZOR |EC 60664 vyzaduje dvojitou nebo zesilenou izolaci mezi ¢dstmi pod
proudem a povrchem pristupnych ¢asti elektrického zafizeni, které jsou bud' ne-
vodivé nebo vodivé, ale nejsou pripojeny k ochrannému uzemnéni.

Pro spInéni tohoto pozadavku pripojte termistor k ovladacim svorkam méni¢e pomoci
kterékoli z téchto alternativ:
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« Oddélte termistor od ¢asti motoru pod proudem dvojitou nebo zesilenou izolaci.

. PouZijte externi termistorové relé. Izolace relé musi byt dimenzovana na stejnou
uroveri napéti jako hlavni obvod ménice.

Monitorovani teploty pomoci PTC senzoru

APOZOR | Mezi ¢adstmi motoru pod napétim a ridici jednotkou ménice je vyza-
dovana dvojita nebo zesilend izolace. Senzory bez zesilené nebo dvojité izolace
musi byt pFipojeny pres modul doplriku nebo relé, které zajistuje zesilenou izolaci.
Viz pfirucka k hardwaru ménice.

1az 3 senzory PTC Ize zapojit do série k analogovému vstupu a analogovému vystupu
rozsifujiciho modulu I/0 AMIO-02. Analogovy vystup dodava konstantni budici proud
1,6 mA pres senzor. S rostouci teplotou motoru se zvySuje odpor snimace, stejné jako
napéti na snimaci. Funkce méreni teploty vypocitd odpor snimace a generuje indikaci,
pokud je detekovano prehrati.

Obrazek nize ukazuje typické hodnoty odporu senzoru PTC v zavislosti na teploté.

4000

1330

550

100

» T

Pokud neni analogovy vystup k dispozici nebo je vyuzivan k jinym téelim, je mozné
nastavit napétovy déli¢ vyuzivajici vnitfni odpor digitalniho vstupu. 1 aZz 3 senzory PTC
jsou zapojeny v sérii k 10V referenénimu napéti a k digitdlnim a analogovym vstupdm.
Napéti na vnitfnim odporu digitalniho vstupu se méni v zavislosti na odporu PTC.
Funkce méreni teploty nacitd napéti na senzoru z analogového vstupu a vypocitava
odpor.

Poznamka: Je dulezité zajistit, aby pouzity digitalni vstup nebyl nakonfigurovan ke
spusténi jakékoli akce.




64 Funkce programu

Priklad hardwarového zapojeni analogového vstupu/vystupu PTC a nastaveni pa-
rametrd

« 35.11 Zdroj teploty 1 = PTC analogovy I/0 (20)

« 35.14 Teplota 1 Zdroj Al = Jiny (parametr 14.08)

+  14.97 Vybér jednotky Al/AO bit 0 = 0 (V)

« 1497 Vybér jednotky Al/AO bit 4 = 1 (mA)

« 14.123 Zdroj AO1 = Buzeni teplotniho senzoru 1 (20)

«  35.12 Limit poruchy teploty 1 = nastavit na poZzadovanou hodnotu

V tomto prikladu je All modulu AMIO-02 pouzit jako vstup pro Teplotu 1 a AO1 modulu
AMIO-02 je pouzit pro napajeni budiciho proudu do PTC.

Priklad zapojeni a nastaveni parametrd napétového déli¢e PTC Al/DI

. 35.11 Zdroj teploty 1 = Napétovy déli¢ PTC Al/DI (23)

« 35.14 Teplota 1 Zdroj Al = Jiny (parametr 14.08)

« 14.97 Vybér jednotky Al/AO bit 0 = 0 (V)

. 35.12 Limit poruchy teploty 1 = nastavit na pozadovanou hodnotu

V tomto prikladu je All pouzit jako vstup pro Teplotu 1.
Monitorovani teploty pomoci senzort Pt100

APOZOR | Mezi ¢dstmi motoru pod napétim a fidici jednotkou ménice je vyza-
dovana dvojita nebo zesilend izolace. Senzory bez zesilené nebo dvojité izolace
musi byt pripojeny pies modul doplriku nebo relé, které zajistuje zesilenou izolaci.
Viz prirucka k hardwaru ménice.

K analogovému vstupu a analogovému vystupu rozsifujiciho modulu I/0 AMIO-02 Ize
sériové pripojit 1 aZz 3 senzory Pt100.

Analogovy vystup doddva konstantni budici proud 9,1 mA pres senzor. S rostouci tep-
lotou motoru se zvySuje odpor senzoru, stejné jako napéti na senzoru. Funkce méreni
teploty odecte napéti pres analogovy vstup a prevadi jej na stupné Celsia.

Meze kontroly teploty motoru Ize upravit a zvolit, jak bude ménic reagovat, kdyz je de-
tekovano prehrati.

Viz Izolace (strana 62).

Zapojeni senzoru viz All a Al2 jako vstupy senzor( Pt100, Pt1000, Nil000, KTY83 a
KTY84 (strana 67).
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Monitorovani teploty pomoci senzori Pt1000

APOZOR | Mezi ¢adstmi motoru pod napétim a ridici jednotkou ménice je vyza-
dovana dvojita nebo zesilend izolace. Senzory bez zesilené nebo dvojité izolace
musi byt pripojeny pres modul doplriku nebo relé, které zajistuje zesilenou izolaci.
Viz prirucka k hardwaru ménice.

K analogovému vstupu a analogovému vystupu rozsifujiciho modulu I/O AMIO-02 Ize
sériové pripojit 1 az 3 senzory Pt1000.

Analogovy vystup dodava konstantni budici proud 0,1 mA pres senzor. S rostouci tep-
lotou motoru se zvySuje odpor senzoru, stejné jako napéti na senzoru. Funkce méreni
teploty odecte napéti pres analogovy vstup a prevadi jej na stupné Celsia.

Viz Izolace (strana 62).

Zapojeni senzoru viz All a AI2 jako vstupy senzorl Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 a
KTY84 (strana 67).

Monitorovani teploty pomoci senzori Ni1000

APOZOR | Mezi ¢dstmi motoru pod napétim a fidici jednotkou ménice je vyza-
dovana dvojitad nebo zesilend izolace. Senzory bez zesilené nebo dvojité izolace
musi byt pfipojeny pres modul doplriku nebo relé, které zajistuje zesilenou izolaci.
Viz pfirucka k hardwaru ménice.

Jeden senzor Ni1000 Ize pfipojit k analogovému vstupu a analogovému vystupu rozsi-
fujiciho modulu 1/0 AMIO-02.

Analogovy vystup doddava konstantni budici proud 9,1 mA pres senzor. S rostouci tep-
lotou motoru se zvySuje odpor senzoru, stejné jako napéti na senzoru. Odpor pfi 100
stupnich Celsia je 1618 OhmU a rychlost zmény je 6180 ppm / stuperi Celsia. Funkce
meéreni teploty odecte napéti pres analogovy vstup a prevadi jej na stupné Celsia.

Viz Izolace (strana 62).

Zapojeni senzoru viz All a Al2 jako vstupy senzor( Pt100, Pt1000, Nil000, KTY83 a
KTY84 (strana 67).

Monitorovani teploty pomoci senzori KTY84

APOZOR Mezi ¢dstmi motoru pod napétim a fidici jednotkou ménice je vyza-
dovana dvojitd nebo zesilend izolace. Senzory bez zesilené nebo dvojité izolace
musi byt pfipojeny pres modul dopliiku nebo relé, které zajistuje zesilenou izolaci.
Viz pfirucka k hardwaru ménice.

Jeden senzor KTY84 Ize pfipojit k analogovému vstupu a analogovému vystupu rozsifu-
jiciho modulu 1/0 AMIO-02.
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Analogovy vystup dodava konstantni budici proud 2,0 mA pres senzor. S rostouci tep-
lotou motoru se zvySuje odpor senzoru, stejné jako napéti na senzoru. Funkce méreni
teploty odecte napéti pres analogovy vstup a prevadi jej na stupné Celsia.

Obrazek a tabulka nize zobrazuji typické hodnoty odporu senzoru KTY84 v zavislosti
na provozni teploté motoru.
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Viz Izolace (strana 62).

Zapojeni senzoru viz All a Al2 jako vstupy senzor( Pt100, Pt1000, Nil00O, KTY83 a
KTY84 (strana 67).

Monitorovani teploty pomoci senzori KTY83

APOZOR | Mezi ¢dstmi motoru pod napétim a fidici jednotkou ménice je vyza-
dovana dvojitd nebo zesilend izolace. Senzory bez zesilené nebo dvojité izolace
musi byt pripojeny pres modul doplriku nebo relé, které zajistuje zesilenou izolaci.
Viz pfiru¢ka k hardwaru ménice.

Jeden senzor KTY83 Ize pfipojit k analogovému vstupu a analogovému vystupu rozsifu-
jiciho modulu 1/0 AMIO-02.

Analogovy vystup dodava konstantni budici proud 1,0 mA pres senzor. S rostouci tep-
lotou motoru se zvysSuje odpor senzoru, stejné jako napéti na senzoru. Funkce méreni
teploty odecte napéti pres analogovy vstup a prevadi jej na stupné Celsia.

Obrdzek a tabulka nize zobrazuji typické hodnoty odporu snimace KTY83 v zavislosti
na provozni teploté motoru.
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Meze kontroly teploty motoru Ize upravit a zvolit, jak bude ménic reagovat, kdyz je de-
tekovano prehrati.

Viz Izolace (strana 62).

Zapojeni senzoru viz All a Al2 jako vstupy senzor( Pt100, Pt1000, Nil00O0, KTY83 a
KTY84 (strana 67).

All a AI2 jako vstupy senzort Pt100, Pt1000, Nil000, KTY83 a KTY84

APOZOR | Protoze nize zobrazené vstupy nejsou izolovany podle normy IEC
60664, vyzaduje pfipojeni senzoru teploty motoru dvojitou nebo zesilenou izolaci
mezi Zivymi ¢astmi motoru a senzorem. Pokud sestava nespliuje tento pozadavek,
chrante svorky desky /0 pred kontaktem a nepripojujte je k jinému zafizeni nebo
izolujte teplotni senzor od svorek I/0.

Mezi analogovy vstup a vystup muze byt pripojen jeden, dva nebo tfi senzory Pt100;
jeden, dva nebo tfi senzory Pt1000; nebo jeden senzor Ni1000, KTY83 nebo KTY84 pro
méreni teploty motoru, jak je uvedeno niZe. Nepfipojujte oba konce stinéni kabelu pfimo
k zemi. Pokud nelze pouzit kondenzator na jednom konci, nechejte tento konec stinéni
nepripojeny.
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2 | Dvojitd nebo zesilena izolace

3 | 1... 3 x (Pt100 nebo Pt1000) nebo 1 x (Ni1000 nebo KTY83 nebo KTY84)

4 | Vyberte typ vstupu na napéti pro analogovy vstup All nebo AI2 s parametry. V parametrické
skupiné 14 Rozsifujici modul I/0 1 nastavte prislusnou jednotku analogového vstupu na V
(volt).

5 | V parametrické skupiné 14 Rozsifujici modul I/0 1 zvolte rezim buzeni.

Nastaveni

. Parametry: skupina 35 Tepelnd ochrana motoru.

Ochrana proti pretiZeni motoru

Tato ¢ast popisuje ochranu motoru proti pretizeni bez pouziti modelu tepelné ochrany
motoru, a to bud's odhadovanou, nebo mérenou teplotou. Informace o ochrané s mo-
delem tepelné ochrany motoru naleznete v Tepelna ochrana motoru (strana 62).

Ochrana proti pretizeni motoru je vyzadovana a specifikovana fadou standardd, véetné
amerického predpisu National Electric Code (NEC), UL 508C a spole¢ného standardu
UL\IEC 61800-5-1 ve spojeni s IEC 60947-4-1. Normy umozfuji ochranu motoru proti
pretiZzeni bez externich teplotnich ¢idel.

Funkce ochrany umozriuje uzivateli specifikovat tfidu provozu stejnym zptsobem, jakym
jsou relé pro pretizeni specifikovdna v normach IEC 60947-4-1 a NEMA ICS 2.

Ochrana proti pretizeni motoru vyzaduje, abyste urcili vypinaci droven proudu motoru.
Ta je definovana kfivkou s pouzitim parametr( 35.51 Kfivka zatiZzeni motoru, 35.52 Zati-
zeni pfi nulovych otdckach a 35.53 Bod zlomu. Vypinaci Uroven je proud motoru, pfi
kterém se ochrana proti pretiZzeni nakonec spusti, pokud proud motoru zlGstane na této
Urovni nepretrzité.
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Cervené Sipky oznacuji vystupni frekvenci ménice. Vy$si hodnota zvy3uje Groven preti-
Zzeni motoru a niz8i hodnota ji snizuje.

35.53

I = proud motoru
Iy, = jmenovity proud motoru

Trida pretiZzeni motoru (tfida provozu), parametr 35.57 Trida pretizeni motoru, je stano-
vena jako Cas potrebny k vypnuti nadproudového relé pfi provozu na 7,2nasobku vypi-
naci Urovné v pripadé IEC 60947-4-1 a 6nasobku vypinaci Urovné v pripadé NEMA ICS

2. Standardy také specifikuji dobu do vypnuti pro Urovné proudu mezi vypinaci drovni
a Sestinasobnou vypinaci Urovni. Frekvencni ménic¢ poskytuje standardni ¢asy vypnuti

s

pode norem IEC a NEMA. Pouziti tfidy 20 spliuje poZadavky UL 508C

Vypinaci tfida ) 10A 10 20 30

Max. vypinaci ¢as pro 1,5nasobek nastaveného proudu 120s 240's 480 s 720 s
(teply stav)

Vypinaci ¢as pfi 7,2nasobku nastavené hodnoty proudu | 2...10s | 4...10s | 6...20s | 9...30s
(studeny stav)

1) Definice vypinacich tfid dle IEC60947-4-1

Algoritmus pretizeni motoru monitoruje umocnény pomér (proud motoru / vypinaci
Urovenr)? a akumuluje hodnotu v priibé&hu ¢asu. Tato ochrana se nékdy oznaduje jako
ochrana I2t. Kumulovana hodnota je zobrazena s parametrem 35.05 Urover pFetizeni
motoru.

Pomoci parametru 35.56 Akce pretizeni motoru mizete definovat, ze kdyz Groven pre-
tizeni motoru 35.05 dosahne 88 %, bude generovano varovani o pretizeni motoru, a
kdyz dosahne 100 %, pohon se vypne pfi poruse pretizeni motoru. Rychlost, s jakou se
tato vnitfni hodnota zvys$uje, zavisi na aktualnim proudu, proudu vypinaci Urovné a
zvolené tridé pretizeni.
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Parametry 35.51 Kfivka zatizeni motoru, 35.52 Zatizeni pri nulovych otackach a 35.53
Bod zlomu maji dvoji ucel. Urcuji kfivku zatizeni pro odhad teploty pfi pouziti modelu
tepelné ochrany motoru a také specifikuji Uroven vypinani pfi pretizeni.

Ochrana proti pretizeni motoru splfiuje pozadavky normy IEC/EN 61800-5-1 ed. 2.1 na
uchovavani tepelné paméti a rychlostni citlivost. Stav pretizeni motoru se po vypnuti
napdjeni zachova. Zavislost otacek se nastavuje pomoci parametrli 35.51 Krivka zatizeni
motoru, 35.52 Zatizeni nulovych otacek a 35.53 Bod preruseni.

Lato’

110"

Ttrip_10y,
Tuip 205 o0

Tinp 30y

Nastaveni

«  Spolecné parametry tepelné ochrany motoru a ochrany motoru proti pretiZeni:
35.51 Krivka zatizeni motoru, 35.52 Zatizeni pfi nulovych otackach a 35.53 Mezni
bod.

+  Parametry specifické pro ochranu motoru proti pfetizeni: 35.05 Uroveh pFetizeni
motoru, 35.56 Cinnost pretizeni motoru a 35.57 Trida pretizeni motoru.

Ovladani aplikace

Procesni PID regulator

Méni¢ ma vestavény procesni regulator PID. Regulator Ize pouzit k Fizeni procesu, jako
je tlak nebo pritok v potrubi nebo hladina kapaliny v zadsobniku.

U procesniho PID regulatoru je k ménici pfipojena procesni reference (bod nastaveni)
namisto reference rychlosti. Skute¢na hodnota (zpétnd vazba procesu) se také prenese
zpét do ménice. Procesni PID ovladac upravuje otacky ménice tak, aby mérené procesni
mnozstvi (skute¢na hodnota) zlistalo na pozadované Urovni (bod nastaveni). To znamena,
Ze uzivatel nemusi nastavovat referenci frekvence / rychlosti / to¢ivého momentu na

ménici, ale méni¢ upravuje svou ¢innost podle procesu PID.
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Bod nastaveni

S .

Omezeni

Filtr PID Retéz referenc¢ni frekvence,
— > rychlosti, to¢ivého

) proces momentu
Al —B1 skuteené || .
Al2 —p» hodnoty

procesu

FBA —»

Ménic obsahuje dva kompletni sety nastaveni procesniho PID reguldtoru, které Ize v
pripadé potreby stfidat; viz parametr 40.57 Volba setl/set2 PID.

Poznamka: Procesni PID regulator je k dispozici pouze v externim fizeni. Viz Mistni a
externi ridici mista (strana 33).

Funkce klidového reZzimu a zesileni pro procesni PID regulator

Funkce klidového rezimu je vhodna pro aplikace s PID ovladacem, kde se méni spotreba,
jako jsou systémy Cerpani Cisté vody. Pfi pouziti zcela zastavi Cerpadlo pri nizké spotrebé
misto toho, aby ¢erpadlo bézelo pomalu pod t¢innym provoznim rozsahem. Nasledujici
priklad vizualizuje pouZiti funkce.

Priklad: Ménic ridi tlakové Cerpadlo. Spotifeba vody v noci klesd. Procesni PID fadi¢ tedy
snizuje otacky motoru. Kvali pfirozenym ztratam v potrubi a nizké Gc¢innosti odstredi-
vého Cerpadla pri nizkych otackach by se vSak motor nikdy neprestal otacet. Funkce
klidového rezimu detekuje pomalou rotaci a po uplynuti prodlevy klidového rezimu za-
stavi zbytecné Eerpani. Mé&nic se prepne do klidového rezimu a stale sleduje tlak. Cerpani
se obnovi, kdyz tlak poklesne pod pfedem definovanou minimalni hladinu a uplynula
prodleva probuzeni.

UZivatel mize prodlouzit dobu klidového reZzimu PID pomoci funkce zesileni. Funkce
zesileni zvySuje nastavenou hodnotu procesu na pfedem stanovenou dobu, nez ménic
prejde do rezimu klidového rezimu.
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Bod nastaveni

40.46 Il_l

Skute¢na hodnota

40.48

40.31

Bodnastaveni— { - - - - - - "= "= +““-““““““““““““3------
40.47

Skute¢na hodnota

Uroven probuzeni
Bod nastaveni +

40.47
40.31

Vystup PID reguldtoru

Klidovy rezim

STOP START

Sledovani

V rezimu sledovani je vystup bloku PID nastaven prfimo na hodnotu parametru 40.50
Set 1 - volba referenc¢niho sledovani (nebo 41.50 Set 2 - volba reference sledovani). In-
terni | ¢len PID regulatoru je nastaven tak, aby na vystup nemohl prechazet Zadny pre-
chodovy jev, takze kdyz je ponechdn rezim sledovdni, Ize normalni provoz fizeni procesu
obnovit bez vyrazného narazu.

Nastaveni

«  Parametry: skupiny 40 Set 1 pro vybér zdroje aktivace PID a 41 Procesni PID set 2.

Funkce PID dolad'ovani

Funkce PID dolad'ovani se pouziva k udrZeni nastaveného napnuti bud' doladénim
hlavni reference otacek ménice nebo reference to¢ivého momentu (vystup regulatoru
otacek).
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APOZOR | Pri pouziti funkce PID dolad'ovani se ujistéte, Ze je doba zrychleni a
zpomaleni ménice nastavena na 0. Toto je nutné pro rychlé ovladani napnuti po-
moci korekce otacek.

Funkce PID dolad'ovani je implementovana jako jedna z funkci procesniho PID regulatoru
(skupiny 40 Procesni PID Set 1 a 41 Procesni PID Set 2). Pro tuto funkci Ize pouzit PID
set1iPIDset?2.

Korigovany vystup se vypocitava z parametru 40.01 Skutecny vystup procesniho PID
nebo 40.03 Skutec¢ny bod nastaveni procesniho PID. Ve vétsiné pripadl se pouziva pa-
rametr 40.01 Skutecny vystup procesniho PID. To je zaloZzeno na vybéru v parametru
40.56 Set 1 zdroj dolad'ovani (pro procesni PID set 1) nebo 41.56 Set 2 zdroj dolad'ovani
(pro procesni PID set 2). Ve vétsiné prfipadd pouziti je hodnota parametru 40.56 nebo
41.56 nastavena jako vystup PID.

Funkce PID dolad'ovani v ménicich se pouziva v aplikacich, kde je nezbytné fizeni tahu
materialu. Napriklad pomocné ménice v kovopriimyslu, vstupni a vystupni jednotky
hlubotiskovych stroj a povrchové navijecky.

Dopravnik s regulovanou rychlosti

)

‘/& Pohdanéci vélce

MéFeni napnuti (tah)

Priklady uvedené v této kapitole jsou zaloZeny na setu PID 1. MUZete nastavit pozadované
hodnoty parametr( funkce PID dolad'ovani pro dosazeni oekdvaného vysledku.

Kdyz je aktivovano PID dolad'ovani, bit 5 rezimu regulace je nastaven na hodnotu 1v
parametru 40.06 Stavové slovo procesniho PID.

Vice informaci o pfidani PID regulace do pfislusnych referen¢nich retézci naleznete v
kapitole Diagramy ridicich retézcl v ¢asti vénované retézclm reference rychlosti, mo-
mentu a frekvence.

K dispozici jsou nasledujici rezimy PID dolad'ovani:

. PFfimy

«  Proporcionalni

- Kombinované

PFimy

PFimy rezim je vhodny tam, kde potrebujete kontrolovat napnuti pfi pevnych otackach
za minutu / rychlost linky.
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V tomto rezimu je vystup PID dolad'ovani (40.05) vztazen k maximalnim otackam (30.12),
momentu (30.20) nebo frekvenci (30.14). Vybér provedete pomoci parametru 40.52.

Vypocteny skutecny doladény vystup je stejny v celém rozsahu otacek s ohledem na
stabilni PID vystup.

Hodnota 40.05 se vypocitd pomoci nasledujiciho vzorce:

Pard0.05 = (710" ) x (Par30.120r30.200r30.14) x Par40.55

NizZe uvedeny graf ukazuje vystup PID dolad'ovani v pfimém rezimu v celém rozsahu
otdcek. V celém rozsahu otacek je pfictena pevna reference otacek dolad'ovani.

40.05 Aktualni vystup dolad'ovani
procesniho PID

i
40.55 Set 1 Uprava

v dolad'ovani

0 Reference otacek
ménice

Poznamka: Ve vySe uvedeném grafu se predpoklada, ze PID vystup je omezeny nebo
stabilni na 100. Toto je uvedeno pouze pro prehlednost. V realnych situacich se muze
vystup PID ménit v zavislosti na bodu nastaveni a skutec¢né hodnoté.

Priklad:

Pokud:

«  parametr 40.52 Set 1 vybér dolad'ovani = Otacky

«  parametr 40.56 Set 1 zdroj dolad'ovani = Vystup PID
. parametr 30.12 Maximalni otacky = 1500 ot./min

. parametr 40.01 Aktualni vystup procesniho PID reguldtoru = 100 (omezeno na 100)
parametr 40.55 Set 1 dolad'ovani = 0,5,

potom:
Pard0.05 = {5 x 1500 x 0.5
Par40.05 = 750
Proporcionalni

Proporcionalnirezim je vhodny pro aplikace, kde je pozadovana kontrola napnutiv celém
rozsahu otacek, ale ne blizko nulovym otd¢kam.
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V tomto rezimu je skutecny vystup PID dolad'ovani (40.05) vztaZen k referenci zvolené
pomoci 40.53 a pomoci 40.01 nebo 40.03.

Doporucuije se, aby reference otacek vybrané v 40.53 a referencni zdroj vybrany v 22.11
byly stejné. Je to nutné k aktivaci proporcionalniho rezimu.

Ve vétsiné pripadul pouziti je reference procesnich otacek pripojena v 40.53. Pokud se
napriklad pouziva fidici rezim EXT1 a referenéni zdroj je Skalovani Al, pak by mély byt
22.11 a 40.53 nakonfigurovany na skalovani All.

Parametr 40.05 se vypocitava pomoci nasledujiciho vzorce:

Pard0.05 = (7100) x Par40.53 x Par40.55

Nize uvedeny graf ukazuje vystup PID dolad'ovani v proporciondlnim rezimu v celém
rozsahu otacek. Zde je upraveny vystup primo umérny hodnoté parametru 40.53 Set 1
referencni ukazatel dolad'ovani.

40.05 Aktudlni vystup dolad'ovani
procesniho PID

A

I 40.55 Set 1 Uprava
: dolad'ovani

v .

Poznamka: Ve vysSe uvedeném grafu se predpoklada, ze PID vystup je omezeny nebo
stabilni na 100. Toto je pouze pro Ucel porozuméni. V redlném pripadé se PID vystup
mize li§it v zavislosti na referenci a skute¢né hodnoté.

Priklad:

Pokud:

. parametr 40.52 Set 1 vybér dolad'ovani = Otacky

. parametr 40.56 Set 1 zdroj dolad'ovani = Vystup PID

. parametr 40.53 Set 1 referen¢ni ukazatel dolad'ovani = skalovani All

. parametr 22.11 Extl reference otacek = Skdlovani All

. parametr 14.107 Skélovani All pii maximu All = 1500

.  parametr 14.09 skalovani All = 750 (skute¢né skalovani All)

. parametr 40.01 Aktudlni vystup procesniho PID = 100 (omezeno na 100)

« parametr 40.55 Set 1 Uprava dolad'ovani = 0,5,
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potom:
Pard0.05 = {a75020.5

Par40.05 = 375

PFinulové rychlosti zavisi hodnota parametru 40.05 Skute¢na hodnota vystupu vyvazeni
procesniho PID na hodnotach parametrd 40.55 Set 1 Uprava dolad'ovani a 40.54 Set 1
mix dolad'ovani. Nicméné Uprava parametru 40.54 Set 1 mix dolad'ovani pfi rychlosti
blizké nule poskytne rychlou korekci.

Priklad:

Pokud:

« parametr 40.52 Set 1 vybér dolad'ovani = Otacky

- parametr 40.56 Set 1 zdroj dolad'ovani = Vystup PID

«  parametr 30.12 Maximalni otacky = 1500 ot./min

. parametr 40.53 Set 1 referen¢ni ukazatel dolad'ovani = skalovani All
. parametr 22.11 Extl reference otacek = skalovani All

. parametr 14.107 Skélovani All pii maximu All = 1500

«  parametr 14.09 skalovani All = 750 (skute¢né skalovani All)

. parametr 40.01 Aktudlni vystup procesniho PID = 100 (omezeno na 100)
. parametr 40.54 Set 1 mix dolad'ovani = 0,1

« parametr 40.55 Set 1 Uprava dolad'ovani = 0,5

potom:

Pard0.05 = {{275020.5

Par40.05 = 375
Kombinované

Kombinovany rezim je vhodny pro aplikace, kde potiebujete udrzovat napnuti z nulovych
otacek na maximalni otacky. Kombinovany rezim je kombinaci pfimého a proporcional-
niho rezimu. Zde je vyvazeni pro nulovou rychlost definovano parametrem 40.54 Set 1
mix dolad'ovani a vyvazeni pro rychlost vys$si nez nulovou je definovano parametrem
40.55 Set 1 Uprava dolad'ovani. Hodnota vyvazeni je pfimo Umérna hodnoté parametru
40.53 Set 1 ukazatel referenéniho dolad'ovani.

Reference procesni rychlosti je pripojena v parametru 40.53 Set 1 referencni ukazatel
dolad'ovani. Napriklad pokud je pouzit fidici rezim EXT1 a zdrojem reference je Skdlovani
All, pak 22.11 Reference otacek Extl a 40.53 Set 1 referencni ukazatel dolad'ovani musi
byt nakonfigurovany na skalovani All.

Hodnota 40.05 Skutecny vystup Upravy procesniho PID se vypocitd pomoci nasledujiciho
vzorce:

Par40.05 = (Par30.12 x Pard0.54) + [(1—Par40.54) x Par40.53] x Par40.55
Nasledujici graf znazorrfuje nardst Upravy v kombinovaném rezimu.
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40.05 Aktualni vystup dolad'ovani procesniho PID
A
é 40.55 Set 1 Uprava
, dolad'ovani
I
I
Odst. | 40.54 Set 1-mix
40.55 t v dolad'ovani
Odst. 40.54, >
40.53 Set 1 referenéni ukazatel dolad'ovani

Poznamka: Ve vysSe uvedeném grafu se predpoklada, ze PID vystup je omezeny nebo
stabilni na 100. Toto je uvedeno pouze pro prehlednost. V realnych situacich se muze
vystup PID ménit v zavislosti na bodu nastaveni a skute¢né hodnoté.

PFi nulové rychlosti zavisi hodnota 40.05 Skutecny vystup Upravy procesniho PID na
obou parametrech 40.54 Set 1 mix dolad'ovani a 40.55 Set 1 Uprava dolad'ovani.
Nicméné Uprava parametru 40.54 Set 1 mix dolad'ovani pfi rychlosti blizké nule poskytne
rychlou korekci.

Priklad:

Pokud:

. Parametr 40.52 Set 1 vybér dolad'ovani = otacky

- Parametr 40.56 Set 1 zdroj dolad'ovani = vystup PID

«  Parametr 30.12 Maximalni otacky = 1500 ot./min

- Parametr 40.53 Set 1 referencni ukazatel dolad'ovani = §kalovani All
«  Parametr 22.11 Extl reference otacek = Skalovani All

«  Parametr 14.107 Skalovani All pfi maximu All = 1500

«  Parametr 14.09 skalovani All1 = 750 (aktualni Skalovani Al1)

. Parametr 40.01 Aktualni vystup procesniho PID = 100 (omezeno na 100)
. Parametr 40.54 Set 1 mix dolad'ovani = 0,1

«  Parametr 40.55 Set 1 Uprava dolad'ovani =1

potom:

Pokud je Skalovaci hodnota 14.09 All rovna O:

Par40.05 = (1500 x 0.1) + [(1-0.1) x 0] x 1
Par40.05 = 150

Par40.05 = (100/100)x(1500 x 0.1) + [(1—0.1) x 0] x 1
Par40.05 = 150
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Pokud je Skalovaci hodnota 14.09 Al1 750:

Par40.05 = (1500 x 0.1) 4 [(1—0.1) x 750] x 1
Par40.05 = 825

Par40.05 = (100/100)z(1500 x 0.1) + [(1—0.1) x 750] x 1
Par40.05 = 825
Pokud je skalovaci hodnota 14.09 Al1 1500:

Par40.05 = (1500 x 0.1) 4 [(1—0.1) x 1500] x 1
Par40.05 = 1500

Par40.05 = (100/100)z(1500 x 0.1) 4+ [(1—0.1) x 1500] x 1
Par40.05 = 1500

Automatické pripojeni PID dolad'ovani

Parametr 40.65 Automatické pripojeni doladéni aktivuje pripojeni skutecného vystupu
doladéni PID (40.05) k pfislusnym referenénim fetézclim rychlosti, momentu a frekvence.
Prislusné referencnifetézce Ize zvolit pomoci parametru 40.52 (pro set PID 1) nebo 41.52
(pro set PID 2).

Parametr 99.04 ReZim fizeni motoru je také zohlednén pfi pfenosu skutecného vystupu
doladéni PID (40.05) do referencnich rfetézct rychlosti, momentu a frekvence. V rezimu
skaldrniho Fizenijsou hodnoty dolad'ovani otaéek a to¢ivého momentu nulové a v rezimu
vektorového fizeni je hodnota dolad'ovani frekvence nulova.

Pripojeni dolad'ovani otacek

Doladéni rychlosti se pficita v bodech 23.02 a 24.11 a konecna reference rychlosti po
pricteni doladéni je dostupna v bodé 24.01

23.02 Vystup rampy reference

otacek 24.01 PouZité reference
| otacek

24.11 Oprava otacek +

Dolad'ovani :l
rychlosti

Pripojeni dolad'ovani todivého momentu

Dolad'ovani momentu se pfi¢ita k parametru 26.75 Skutecny referené¢ni moment 5 a
vysledny referen¢ni moment po pric¢teni dolad'ovani je k dispozici v parametru 26.76
Skutecny referenéni moment 6
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26.75 Skutecny referencni :l
moment 5

[Dolad'ovém’ .|
momentu J—

+ 26.76 Skuteény referenéni :l
moment 6

Pripojeni dolad'ovani frekvence

Dolad'ovani frekvence se pfricita k parametru 28.02 Vystup rampy referencni frekvence
avyslednareferenénifrekvence je generovana po pri¢teni dolad'ovani. V soucasné dobé
neni k dispozici zddny parametr pro zobrazeni konec¢né referencni frekvence po pridani
frekvenéniho dolad'ovani.

l28.02 Frequency ref ramp output '—
| Frequency trim |—

+ —| Final frequency reference

Poznamka: Automatické pripojeni vystupu PID dolad'ovani je ve firmwaru zakazano,
kdyZ je ménic zastaven s hodnotou 21.04 ReZim nouzového zastaveni Rampové zasta-
veni (Off1) nebo hodnotou Nouzové rampové zastaveni (Off3). Jinymi slovy, skutecny
vystup PID dolad'ovani (40.05 Skutecny vystup PID dolad'ovani procesu) nebude béhem
rampového zastaveni nebo nouzového zastaveni pridan do prislusnych referenénich
fetézcl rychlosti, momentu a frekvence.

Rizeni mechanické brzdy

Mechanicka brzda mlze byt pouzita k udrzeni motoru a pohanéného stroje na nulovych
otackach, kdyz je ménic zastaven nebo neni napajen. Logika ovladani brzdy sleduje
nastaveni skupiny parametrd 44 Mechanické ovladani brzdy a nékolik externich signald
a pohybuje se mezi stavy uvedenymi ve stavovém diagramu brzdy na strané. 80. V ta-
bulkdch pod stavovym schématem jsou podrobné uvedeny stavy a pfechody. Casové
schéma na strané 83 ukazuje piiklad sekvence zaviit-otevrit-zavrit.

Logika fizeni mechanické brzdy pracuje na ¢asové urovni 10 ms.
Vstupy logiky ovladani brzdy

Spoustéci prikaz ménice (bit 5 v 06.16) je hlavnim zdrojem Fizeni logiky ovladani brzdy.
Doplrikovy externi signal otevieni/zavrenilze zvolit parametrem 44.12. Tyto dva signaly
vzajemné plsobi nasledovné:

- Pfikaz ke spusténi = 1 A signal zvoleny parametrem 44.12 = 0 - Pozadavek na ote-
vireni brzdy
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«  Prikaz ke spusténi = 0 NEBO signal zvoleny parametrem 44.12 = 1 - Pozadavek na
zavieni brzdy

Prostiednictvim parametru 44.11 Ize pfipojit dal$i externi signal — napriklad z nadraze-
ného ridiciho systému — pro zamezeni rozepnuti brzdy.

Dalsi signaly, které ovlivnuji stav fidici logiky, jsou
. potvrzeni stavu brzdy (volitelné, definované parametrem 44.07),
« bit2v 06.11 (indikuje, zda je ménic pripraven sledovat zadanou referenci ¢i nikoli),

«  bit 6 v 06.16 (indikuje, zda méni¢ moduluje ¢i nikoli),

Vystupy logiky ovladani brzdy

Mechanicka brzda se ovlada bitem 0 parametru 44.01. Tento bit by mél byt vybran jako
zdroj reléového vystupu (nebo digitalniho vstupu/vystupu ve vystupnim rezimu), ktery
je poté prostrednictvim relé pripojen k akénimu ¢lenu brzdy. Viz Priklad zapojeni (stra-
na 85).

Logika ovladani brzdy bude v rliznych stavech vyzadovat od logiky fizeni ménice, aby
udrzela motor, zvySila tocivy moment nebo snizila otacky. Tyto pozadavky jsou viditelné
v parametru 44.01.

Stavové schéma brzy

(libovolny stav) (libovolny stav)

BRZDA DEAKTIVOVANA ROZEPNUTI BRZDY
BRZDA SEPNUTA

CEKANI NA ROZEPNUTI
BRZDY

PRODLEVA ROZEPNUT{
BRZDY

]

1
SEPNUTI BRZDY

BRZDA ROZEPNUTA

@ |
[

PRODLEVA SEPNUT{
BRZDY

D

PAUZA SEPNUTI BRZDY

ol
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BRZDA DEAKTIVOVANA

Ovladani brzd je zakdzano (parametr 44.06 = 0 a 44.01 b4 = 0). Brzda
je sepnutd (44.01 b0 = 0).

ROZEPNUTI BRZDY:

CEKANI NA ROZEPNUTI
BRZDY

PRODLEVA ROZEPNUTI
BRZDY

BRZDA ROZEPNUTA

SEPNUTI{ BRZDY
PAUZA SEPNUT{ BRZDY

Bylo pozadano o rozepnuti brzdy. Logika ménice je poZzadovana ke
zvy$eni momentu az na moment otevreni, aby udrzela zatéz na
misté (44.01 bl =1 a b2 =1). Je kontrolovan stav 44.11; pokud neni
0 v pfiméreném ¢ase, ménic se vypne poruchou 71A5 n,

Podminky pro otevreni byly spinény a signal otevieni byl aktivovan
(44.01b0 je nastaven). PoZzadavek na moment otevrenije odstranén
(44.01 bl - 0). Bfemeno je udrzovano na misté regulaci otacek mé-
nice, dokud neuplyne ¢as 44.08.

V tomto okamziku, pokud je 44.07 nastaven na Bez potvrzeni, logika
pokracuje do stavu BRZDA ROZEPNUTA. Pokud byl vybran zdroj po-
tvrzovaciho signalu, je kontrolovan jeho staﬁ pokud stav neni'brzda
rozepnuta', méni¢ se vypne poruchou 71A3™ .

Brzda je rozepnuta (44.01b0 = 1). Zadost o pozastaveni je odstranéna
(44.01 b2 = 0) a méni¢ se muze Fidit referenci.

Bylo pozadano o sepnuti brzdy. Je pozadovana logika ménice, aby
se otdcky snizily na zastaveni (44.01 b3 = 1). Signal rozepnuti je udr-
zovan aktivni (44.01, b0 = 1). Logika brzdy setrva v tomto stavu, do-
kud rychlost motoru nezlistane pod hodnotou 44.14 po dobu defi-
novanou parametrem 44.15.

PRODLEVA SEPNUT{ BRZDY

BRZDA SEPNUTA

Podminky sepnuti byly spInény. Signal rozepnuti je deaktivovan
(44.01 b0 - 0) a zaviraci moment je zapsan do parametru 44.02.
Pozadavek dobéhu je zachovan (44.01, b3 = 1). Logika brzdy zistane
v tomto stavu az do uplynuti 44.13.

V tomto okamzZiku, pokud je parametr 44.07 nastaven na hodnotu
Bez potvrzeni, logika prejde do stavu BRZDA SEPNUTA. Pokud byl
zvolen zdroj potvrzovaciho signdlu, je kontrolovan jeho stav; neni-li
stav 'brzda sepnuta’, méni¢ generuje varovani A7Al. Pokud je para-
metr 44.17 = Porucha, ménic se po uplynuti doby stanovené v para-
metru 44.18 vypne poruchou 71A2.

Brzda je sepnuta (44.01, b0 = 0). Méni¢ nemusi nutné modulovat.

Poznamka tykajici se aplikaci bez zpétné vazby (bez enkodéru):
Pokud je brzda drzena v uzavieném stavu na zakladé pozadavku na
sepnuti brzdy (z parametru 44.12) proti modulujicimu ménici po
dobu delsi nez 5 sekund, je brzda nucena do uzavieného stavu a
ménic se vypne poruchou 71A5 Otevieni mechanické brzdy neni po-
voleno.

1) Alternativné Ize pomoci 44.17 zvolit varovani; v takovém pripadé méni¢ bude nadale modulovat a zlistane v

tomto stavu.

Podminky zmény stavu:

‘ 1 Ovladani brzdy zakazano (parametr 44.06 - 0).

‘ 2 | 06.11,bit2=0




82 Funkce programu

3 | Byl vydan pozadavek na rozepnuti brzdy a uplynul ¢asovy interval 44.16.

4 | Podminky pro rozepnuti brzdy (jako 44.10) jsou splnény a 44.11 = 0.

5 | Uplynul éasovy interval 44.08 a bylo pfijato potvrzeni o rozepnuti brzdy (pokud je zvoleno
parametrem 44.07).

6 | Bylo poZzadano o sepnuti brzdy.

7 | Otacky motoru zUstaly pod rychlosti uzavieni 44.14 po dobu trvani 44.15.

8 | Uplynul ¢asovy interval 44.13 a bylo prfijato potvrzeni o sepnuti brzdy (pokud je zvoleno pa-
rametrem 44.07).

9 | Bylo pozadano o rozepnuti brzdy.

10 | Ovladani brzdy je povoleno (parametr 44.06 - 1).
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Casové schéma

Nize uvedeny zjednodusené Casové schéma ilustruje ¢innost funkce ovladani brzdy. Viz
vySe uvedené stavové schéma.

06.16 b5

06.16 b6

|

|

—

wae | [T T | | |
I | - I | |
| |

Reference to¢ivého momentu |
T
.

Reference otacek | | | |

I [

44,0160 ¢ - - - > ¢ P - - - - - - - >
—_— 1 o« | | e
“---- e >
44.01b1 | | I | | | & | tra |
|
44.01b2 | ! | | | |
T | 1 | | |
44.01b3 BOW
— Lt e S | I
Open
BRAKE --winZow—I D‘Zr:"_ o i o BRAKE
CLOSED | ¢asové Zpoi;'ém,_ BRZDA ROZEPNUTA CLOSED
(bm’a( ) ROZEPNL:TI' BR rozepnuti SEPNUTI BRZDY (brzda
rozepnuta) _| _rozepnu
brzdy) " brzay)
T, Spustit moment pri rozepnuti brzdy (parametr 44.03)
Tmem UloZzena hodnota momentu pfi sepnuti brzdy (44.02)
tnd Prodleva magnetizace motoru
tog Prodleva rozepnuti brzdy (parametr 44.08)
N Rychlost sepnuti brzdy (parametr 44.14)
tecd Prodleva prikazu k sepnuti brzdy (parametr 44.15)
t.y Prodleva sepnuti brzdy (parametr 44.13)
torg Prodleva pfi poruse sepnuti brzdy (parametr 44.18)
tod Prodleva opétovného rozepnuti brzdy (parametr 44.16)
BOW (Brake | CEKANi NA ROZEPNUTI BRZDY
Open Win-
dow - ¢asové
okno proroze-
pnuti brzdy)
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BOD (Brake | PRODLEVA ROZEPNUTI BRZDY
Open Delay -
zpozdéni ro-
zepnuti brz-
dy)

BCwW PAUZA SEPNUT{ BRZDY

BCD PRODLEVA SEPNUTI{ BRZDY
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Priklad zapojeni

APOZOR | Zajistéte, aby strojni zafizeni, do kterého je integrovan ménic s
funkci ovladani brzdy, splnovalo bezpecnostni predpisy pro personal. Méjte na
pameéti, Ze frekvenéni méni¢ (kompletni modul ménice nebo zakladni modul mé-
nice, jak je definovan v IEC 61800-2) neni povaZzovan za bezpecnostni zafizeni
uvedené v evropské smérnici o strojnich zarizenich a souvisejicich harmonizova-
nych normach. Bezpec¢nost personalu celého strojniho zafizeni tedy nesmi byt
zaloZena na konkrétni funkci ménice frekvence (jako je funkce ovladani brzdy),
ale musi byt implementovana tak, jak je definovano ve specifickych predpisech
pro danou aplikaci.

Obrazek niZze ukazuje priklad zapojeni brzdy. Hardware a kabeldz pro ovladani brzdy
musi byt doddany a nainstalovany zakaznikem.

Brzda je fizena bitem O parametru 44.01. Zdroj potvrzeni brzdy (kontrola stavu) se vy-
bird parametrem 44.07. V tomto prikladu,

. parametr 11.09 je nastaven na Digitalni vystup
. parametr 11.10 je nastaven na Prikaz brzdy (tj. bit 0 z 44.01)

« parametr 44.07 je nastaven na DI2.
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®

T
.® 115/203 V AC

GND

—

DICOM

DIO2

| DIOSRC
| 24V OUT

r
|
|
L

j
|
o

1 | Mechanicka brzda

2 | Ridici konektory ménice

3 | Hardware pro ovladani brzdy

4 | Tladitko nouzové brzdy

Nastaveni a diagnostika

« Parametry: 06.11 Hlavni stavové slovo, 06.16 Stavové slovo 1 ménice, 11.09 Konfigu-
race DIO2, 11.10 Zdroj vystupu DIO2 a skupina parametrd 44 Rizeni mechanické
brzdy.

«  Udalosti: A7TA1 Porucha sepnuti mechanické brzdy, 71A2 Porucha sepnuti mechanické
brzdy, 71A3 Porucha rozpojeni mechanické brzdy a 71A5 Rozpojeni mechanickych
brzd neni povoleno.
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Rizeni stejnosmérného napéti

Pfepétova ochrana

Prepétova ochrana stejnosmérného meziobvodu je obvykle nutna, kdyz je motor vrezimu
generovani. Motor mize generovat pfi zpomaleni nebo pfi pfedbihdni hfidele motoru,
coz zpusobi, Ze se hiidel otaci rychleji, nez je pouzita rychlost nebo kmitocet. Aby se
zabranilo tomu, Ze stejnosmérné napéti prekroci mez prepétové ochrany, pri dosazeni
meze prepétova ochrana automaticky snizi generovany toc¢ivy moment. Pokud je dosa-
zeno meze, prepétova ochrana také zvysuje vSechny naprogramované doby dobéhu; k
dosazeni kratSich dob dobéhu muze byt zapotiebi brzdny chopper a rezistor.

Viz také Rizeni napéti a mezni hodnoty vypnuti (strana 89).

Podpétova ochrana (pfeklenuti kratkodobych vypadkd napajeni)

Pokud dojde k preruseni vstupniho napajeciho napéti, bude ménic i nadale pracovat s
vyuzitim kinetické energie rotujiciho motoru. Ménic bude pIné funkéni, dokud se motor
otdadi a generuje energii pro ménic. Po preruseni miize ménic pokracovat v ¢innosti,
pokud hlavni stykac¢ (pokud je k dispozici) zUstal sepnuty.

Viz také Rizeni napéti a mezni hodnoty vypnuti (strana 89).

Poznamka: Jednotky vybavené hlavnim stykacem musi byt vybaveny pridrzovacim ob-
vodem (napfriklad UPS), aby se béhem kratkého preruseni napajeni udrzel ridici obvod
stykace uzavreny.

Uinput power

TM fu Ubc
(N-m) (Hz) (Vdc) Unc
160 80 520

120 60 390

fout

80 40 260

40 20 130 N

t(s)
1.6 5.8 8 11.2 154
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Upc = Napéti meziobvodu ménice
f.t = Vystupni frekvence ménice
Ty = ToCivy moment motoru

Ztratanapajeciho napéti pfi jmenovitém zatizeni (f, = 40 Hz). Stejnosmérné napéti meziobvodu
klesa na minimalni hranici. Ovlada¢ udrZuje stabilni napéti, dokud je vstupni napajeni vypnuto.
Méni¢ pohani motor v reZzimu generatoru. Ota¢ky motoru klesaji, ale ménic je funkéni, dokud ma
motor dostatek kinetické energie.

Implementace podpétové ochrany (pfeklenuti kratkodobych vypadki napajeni)

Funkci podpétové ochrany implementujte nasledujicim zplsobem:

«  Pomoci parametru 30.31 Podpétova kontrola zkontrolujte, zda je povolena funkce
podpétové kontroly ménice.

«  Parametr 21.01 ReZim spusténi musi byt nastaven na Automaticky (ve vektorovém
rezimu) nebo parametr 21.19 Skalarni rezim spusténi na Automaticky (ve skalarnim
rezimu), aby bylo mozné letmé spusténi (rozbéh do rotujiciho motoru).

Pokud je instalace vybavena hlavnim stykacem, zabrante jeho vypnuti pfi preruseni
vstupniho napéti. Napriklad pouzijte relé s Casovou prodlevou (pridrzeni) v Fidicim ob-
vodu stykace.

APOZOR Zajistéte, aby letmy restart motoru nezpusobil Zadné nebezpedi. Pokud
si nejste jisti, funkci podpétové ochrany neimplementujte.

Automaticky restart

Méni¢ Ize automaticky restartovat po kratkém (max. 10sekundovém) vypadku napajeni
pomoci funkce automatického restartu za predpokladu, Ze méni¢ mize béZet po dobu
10 sekund bez ¢innosti chladicich ventilatord.

Je-li tato funkce povolena, provede pfi vypadku napdjeni k iuspésnému restartovani
nasledujici ¢innosti:

«  Porucha podpétije potlacena (ale je generovano varovani).

. Zastavi se modulace a chlazeni, aby se usetfila veskera zbyvajici energie.

«  Predbézné nabijeni stejnosmérného obvodu je povoleno.

Pokud je stejnosmérné napéti obnoveno pred uplynutim doby definované parametrem
21.18 Doba automatického restartu a startovaci signdl je stédle zapnuty, pokracuje nor-
malni provoz. Pokud vsak vtomto bodé zlistane stejnosmérné napéti prilis nizké, ménic
sepne poruchu, 3220 podpéti stejnosmérného spoje.

Pokud je parametr 21.34 Vynutit automaticky restart nastaven na hodnotu Povolit,
meéni¢ nikdy nesepne pri poruse podpéti a startovaci signal je zapnuty navzdy. Po ob-
noveni stejnosmérného napéti pokracuje normalini provoz.
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APOZOR | Pred aktivaci funkce se ujistéte, Ze nemohou nastat zadné nebezpecné
situace. Tato funkce automaticky restartuje méni¢ a ménic pokracuje v provozu
po preruseni napajeni.

Nastaveni a diagnostika

«  Parametry 21.01 Rezim spousténi, 21.18 Doba automatického restartovani...21.19
Skalar rezim spusténi, 21.34 Vynuceny auto restart a 30.31 Podpétova ochrana.

«  Udalosti: A3A2 Podpéti stejnosmérného meziobvodu a 3220 Podpéti stejnosmérného
meziobvodu.

Rizeni napéti a mezni hodnoty vypnuti

Meze fizeni a vypnuti regulatoru napéti ve stejnosmérném meziobvodu jsou vztaZzeny
k napajecimu napéti a typu ménice/stfidace. Skute¢né namérené stejnosmeérné napéti
(UDC) je zobrazeno parametrem 01.11 Stejnosmérné napéti. Napajeci napétije zobrazeno
parametrem 95.03 Odhadované stiidavé napdjeci napéti, které vychazi z naméreného
stejnosmeérného napéti (UDC/1,41).

Nezbytné stejnosmérné limity ménice jsou vypocteny na zakladé parametrd 95.01 (Na-
pajeci napéti) a 95.02 (Adaptivni napétové limity).

V ndsledujici tabulce jsou uvedeny hodnoty vybranych drovni stejnosmeérného napéti
ve voltech. Méjte na paméti, Ze absolutni napéti se lisi podle typu ménice/invertoru a
rozsahu stfidavého napajeciho napéti.

Kdyz je adaptivni napétovy limit povolen v parametru 95.02 (Adaptivni napétové limity):

Uroven stejno- 95.01 Napajeci napéti

smérného napéti

v1 Rozsah vngpéjeci— Rozsah'na}péjeci- Rozsah Pa}péjeci— Automaticky /
Viz 95.01 Napaje- | ho napéti AC[V] | ho napéti AC[V] | ho napéti AC[V] i

ci napéti. 208...240 380...415 440...480 Nevybrano
Mez poruchy pfe- 421 842 842 842
péti

Mez prepetove 389 779 779 779
ochrany

Interni mez startu

brzdného choppe- 389 779 779 779

ru

Interni mez zasta-

veni brzdného 379 759 759 759
chopperu

Mez upozorneni 372 745 745 745

na prepéti
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Urovei stejno-
smérného napéti

95.01 Napajeci napéti

vl

Rozsah vn:-fpéjeci- Rozsah'népéjeci- Rozsahvna’\péjeci- Automaticky /
Viz 95.01 Napaje- | ho napéti AC[V] | ho napéti AC[V] | ho napéti AC [V] ,
cf napéti. 208...240 380...415 440...480 Nevybrano
0,85x1,41x hodno-| 0,85x1,41x hodno-| 0,85x1,41x hodno-
ta parametru ta parametru ta parametru
Mez upozornéni 25.03 1) pg5.031) 25.03 1) 0,85x1,41x hodno-
na podpéti ta paramle):tru
0,85x1,41x208 = | 0,85x1,41x380 = | 0,85x1,41x440 = 95.03
2492 4552) 5272
0,78x1,41x hodno-| 0,78x1,41x hodno-| 0,78x1,41x hodno-
ta parametru ta parametru ta parametru
Mez podpétové P 1) ® 1) P 1) 0,78x1,41x hodno-
h 95.03 95.03 95.03 ta parametru
ochrany
0,78x1,41x208 = | 0,78x1,41x380 = | 0,78x1,41x440 = 95.03"
2292) 4182 4842
0,78%1,41x hodno-| 0,78x1,41x hodno-| 0,78x1,41x hodno-
Mez zaviraninabi-| ta paramletru ta paramletru ta paramletru 0,78x1,41x hodno-
jeciho relé / deak- 95.030 95.030 95.030 ta parametru
- Lo 1
tivace nabijeni | ¢ 78x1,41x208 = | 0,78x1,41x380 = | 0,78x1,41x440 = 95.03
2292 4182 4842
0,73x1,41x hodno- | 0,73x1,41x hodno-| 0,73 x 1,41 x hod-
Mezotevieninabi-| taparametru ta parametru nota parametru | o 73x1,41x hodno-
jeciho relé / akti- 95.03Y 95.03% 95.03" ta parametru
P 1
vace nabijeni 0.73x1.41x208 = | 0.73x1.41x380 = | 0,73x1,41x440 = 95.03"
2142 3912 4532)
Stejnosmérné na-
pétina horni hrani-
cirozsahu napaje- 324 560 648 (proménna)
ciho napéti (U .
max)
Stejnosmérné na-
péti na spodni
hranici rozsahu 281 513 594 (proménna)
napajeciho napéti
(UDCmin)
0,73x1,41x hodno- | 0,73x1,41x hodno-| 0,73x1,41x hodno-
ta parametru ta parametru ta parametru | g73x141x hodno-
Pohotovostnimez 95.03Y 95.03% 95.03Y ta parametru
1
0.73x1.41x208 = | 0.73x1.41x380 = | 0,73x1,41x440 = 95.03Y
2142 3912 4532)
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Uroven stejno-
smérného napéti

95.01 Napajeci napéti

v Rozsah napajeci- | Rozsah napdjeci- | Rozsah napajeci- Automaticky /
Viz 95.01 Napaje-| ho napéti AC [V] | ho napétiAC[V] | ho napéti AC [V] Nevvbra
ci napéti. 208...240 380...415 440...480 evybrano
0,73x1,41x hodno- | 0,73x1,41x hodno-| 0,73x1,41x hodno-
ta parametru ta parametru ta parametru 0.73x1.41x hodno-
Mez 3p)oruchy pod- 95.03V 95.03Y 95.03Y ta parametru
peti 1
0.73x1.41x208 = | 0.73x1.41x380 = | 0,73x1,41x440 = 95.03")
2142 3912 4532)

1) pokud je parametr 95.01 Napajeci napéti

nastaven na Automaticky / neni vybran a parametr 95.02 Adaptivni

limity napéti je nastaven na Povolit, pouzije se hodnota parametru 95.03 Odhadované napdjeci napéti AC, 2)

v opa¢ném pripadé se pouzije dolni limit

rozsahu vybraného parametrem 95.01 Napdjeci napéti.

2y opacéném pripadé se pouzije dolni limit rozsahu vybraného parametrem 95.01 Napéajeci napéti.

3 Systém vyhlasi poruchu podpéti, kdyz uplyne ¢as parametru 21.18 (Doba automatického restartu) nebo kdyz
je hodnota parametru 21.18 rovna 0. V takovém pfipadé se jako vypinaci Uroveri podpéti pouZzije limit pohoto-

vostniho rezimu. Systém vyhlasi poruchu
péti klesne pod vypinaci Urover podpéti.

podpéti pouze v pripadé, Zze méni¢ moduluje, kdyz stejnosmérné na-

Poznamka: Ve vySe uvedené tabulce je 95.03 predpokladané napajeci napéti prizapnuti
ménice a béhem provozu se prabézné neaktualizuje.

KdyzZ je adaptivni limit napéti zakdzan v parametru 95.02 Adaptivni limity napéti:

95.01 Napajeci napéti
Uroveri stejno- -
smérného na- . . . Automaticky /
&ti [V] Rozsah strida- | Rozsah stfida- | Rozsah strida- .
peti . ves . vor . vr Nevybrano
Viz 95.01 Napd vého napéti vého napéti vého napéti
12 95.01 Napa- AC[V VAC VAC
jeci napéti. zoo..leo 38[0...4]15 44[0...4]80 pokud 95.03 | pokud 95.03
<456 AC > 456 AC

Mez poruchy 421 842 842 842 842
pfepéti
Mez prepétové

389 779 779 779 779
ochrany
Interni mez
startu brzdné- 389 779 779 779 779
ho chopperu
Interni mez za-
stavenibrzdné- 379 759 759 759 759
ho chopperu
Mez upozorne- 372 745 745 745 745
ni na prepéti
Mez upozorné-| 0,85x1,35x208 | 0,85x1,35x380 | 0,85x1,35x440 | 0,85x1,35x380 | 0,85x1,35x440
ni na podpéti =239 =436 =505 =436 =505
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95.01 Napajeci napéti

Uroveii stejno- -

smérného na- . - . Automaticky /

péti [V] Rozsahstfida- | Rozsahstfida- Rozsahstfida- Nevybrano

Viz 95.01 Nap vého napéti vého napéti vého napéti

12 95.01 Napa- AC[V VAC VAC

jeci napéti. 200 [210 38[0 4:!15 44I_:o 4]80 pokud 95.03 | pokud 95.03
<456 AC > 456 AC

Mez podpéto- | 0,78x1,35x208 | 0,78x1,35x380| 0,78x1,35x440 | 0,78x1,35x380 | 0,78x1,35x440

vé ochrany =219 =400 =463 =400 =463

Mez zavirani

nabijecihorelé| 0,78x1,35x208 | 0,78x1,35x380 | 0,78x1,35x440 | 0,78x1,35x380 | 0,78x1,35x440

/ deaktivace =219 =400 =463 =400 =463

nabijeni

Mez otevieni

nabijecihorelé| 0,73x1,35x208 | 0,73x1,35x380 | 0,73x1,35x440 | 0,73x1,35x380 | 0,73x1,35x440

/ aktivace nabi- =205 =374 =434 =374 =434

jeni

Stejnosmérné

napéti na hor-

ni hranici roz- o I

sahu napajeci- 324 560 648 (proménnd) (proménnd)

ho napéti (U

DCmax)

Stejnosmérné

napéti na

spodni hranici — o

rozsahu napé- 281 513 594 (proménna) (proménna)

jeciho napéti

(UDCmin)

Pohotovostni | 0,73x1,35x208 | 0,73x1,35x380 | 0,73x1,35x440 | 0,73x1,35x380 | 0,73x1,35x440

mez =205 =374 =434 =374 =434

Mez poruchy | 0,73x1,35x208 | 0,73x1,35x380 | 0,73x1,35x440 | 0,73x1,35x380 | 0,73x1,35x440

podpétiD =205 =374 =434 =374 =434

1) Méni¢ se vypne na poruchu podpéti, kdyz uplyne ¢as parametru 21.18 (Doba automatického restartu) nebo
kdyz je hodnota parametru 21.18 rovna 0. V takovém piipadé se jako vypinaci Urover podpéti pouzije limit
pohotovostniho rezimu. K poruse podpéti dojde pouze tehdy, kdyz méni¢ moduluje a napéti DC klesne pod
Uroven vypnuti pfi podpéti.

Spusténi upozornéni na podpéti

Upozornénina podpéti A3A2 se spusti, pokud je aktivnijedna z nasledujicich podminek:

«  Pokud napéti stejnosmeérného meziobvodu klesne pod mez upozornéni (85 %), kdyz
méni¢ nemoduluje.

«  Pokud napétistejnosmérného meziobvodu klesne pod mezni hodnotu pohotovost-
niho rezimu (73 %), kdyz je méni¢ modulovan a je povolen automaticky restart (tj.
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21.18 Doba automatického restartu > 0,0 s). Upozornéni se bude i nadale zobrazovat,
pokud je skuteéné napéti stejnosmérného meziobvodu nepretrzité pod pohotovostni
mezi a dokud neuplyne doba automatického restartovani. Pro tuto funkci musi byt
fidici deska ménice externé napdjena 24 V DC, jinak mUze byt fidici deska vypnuta,
pokud napéti klesne pod mezni hodnotu hardwaru.

Spusténi poruchy podpéti

Porucha podpéti 3220 se spusti, pokud méni¢ moduluje a je aktivni jedna z nasledujicich
podminek:

«  Pokud napéti stejnosmérného meziobvodu klesne pod mez podpéti (73 %) a neni
povolen automaticky restart (tj. 21.18 Doba automatického restartu = 0,0 s).

«  Pokud napéti stejnosmérného meziobvodu klesne pod mez podpéti (73 %) a je
povolen automaticky restart (tj. 21.18 Doba automatického restartu > 0,0 s), dojde
k podpétové spousti, pokud je napéti stejnosméeérného meziobvodu trvale pod
mezi podpéti a po uplynuti doby automatického restartu. Aby tato funkce byla k
dispozici, musi byt fidici deska ménice externé napajena 24 V DC; v opa¢ném pripadé
Ize fidici desku vypnout zobrazenim upozornéni na podpéti.

Nastaveni a diagnostika

. Parametry 01.11 Stejnosmérné napéti, 30.30 Pfepétova ochrana, 30.31 Podpétova
ochrana a 95.01 Napdjeci napéti...95.03 Odhadované stiid. napajeci napéti.

«  Udalosti: A3A2 Podpéti stejnosmérného meziobvodu a 3220 Podpéti stejnosmérného
meziobvodu.
Brzdny chopper

Brzdny chopper zpracovava energii generovanou zpomalujicim motorem. Kdyz stejno-
smérné napéti stoupne dostatecné vysoko, chopper pfipoji stejnosmérny obvod k ex-
ternimu brzdnému odporniku.

Informace o externich brzdnych chopperech najdete v prislusné dokumentaci.

Poznamka: Aby chopper fungoval, musi byt zakazana prepétova ochrana.

Nastaveni

«  Parametry: 01.11 Stejnosmérné napéti, 30.30 Pfepétovd ochrana a skupina parame-
trl 43 Brzdny chopper.

Rizeni koncovych poloh (funkce Limit to limit)

Funkce fizeni mezi koncovymi polohami omezuje dopredny a zpétny pohyb zatéze mezi
dvéma krajnimi body. Funkce podporuje monitorovani dvou senzord na obou koncich
rozsahu pohybu: jeden pro bod zpomalenia druhy pro bod zastaveni. Instala¢ni technik
musi nainstalovat senzory (napfr. koncové spinace) a pripojit je k ménici.

Ve sméru dopiedu umoznuje funkce normalni provoz ménice, dokud pohyb nedosahne
pfednich limitnich bod:
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«  Kdyz ménic¢ obdrzi signal pro zpomaleni dopfedu, zpomali rychlost na rychlost
zpomaleni. Rychlost zpomaleni umoZnuje hladky prechod k zastaveni v pozdé&jsi
fazi. Vektorovy rezim pouziva referencni rampu rychlosti (23.11...23.15) a skalarni
rezim pouziva referenéni rampu frekvence (28.71...28.75).

«  Kdyzméni¢ obdrzi signal k zastaveni dopredu, zastavi motor. Pouziva volbu rezimu
zastaveni ménice (21.03). Funkce umoziiuje spusténi pouze v reverznim sméru.

V reverznim sméru funkce monitoruje signdly pro zpomaleni dozadu a zastaveni dozadu.
Cinnost je obdobna jako ve sméru dopredu.

Funkcilze povolit parametrem 76.02 a definovat zdroje signdlt pro zpomaleni dopredu,
zastaveni dopredu, zpomaleni dozadu a zastaveni dozadu. MUzete také definovat
rychlost zpomaleni (76.08).

Funkce Limit to limit detekuje zmény stavu signalu pouze tehdy, kdyz je funkce aktivni
a zatéz je pohanéna ménicem a motorem. Funkce neaktualizuje stavy signald ve svém
stavovém automatu navzdory skute¢nym zménam stavu:

1. kdyz uzivatel zakdzal nebo vypnul funkci
2. kdyz funkce zastavila motor, ale zatéz je prfemistovana silou jinou nez méni¢em a

motorem (napf. gravitaci)

Funkce Fizeni Limit to limit
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Omezeni

Externi signdly pro zastaveni nebo zpomaleni (v obou smérech) nesmi byt aktivni
pFi prvnim spusténi funkce Limit to limit. Pokud to neni mozné, zmérite stav manu-
alné tak, aby odpovidal skute¢nému stavu (76.01).

KdyZ je méni¢ zastaven, nesmi byt zatéZ premistovana externi silou (méni¢ nemuze
sledovat smér). Pokud k tomu dojde, stav Limit to limit Ize manudlné zménit na
spravny (76.01).

Dobéh setrvac¢nosti bez mechanické brzdy mize zplsobit pohyb zatéze bez kont-
roly Limit to limit (méni¢ nekontroluje pohyb zatéze). Pokud k tomu dojde, stav Limit
to limit Ize manualné zménit na spravny (76.01).

Kdyz je fizeni Limit to limit v pulznim rezimu, stav zistava ulozen i po vypnuti napa-
jeni. S ndkladem nesmi byt manipulovano, pokud je ménic vypnuty. Pokud k tomu
dojde, stav Limit to limit Ize manualné zménit na spravny (76.01).

Tipy

Signaly Zpomaleni a Zastaveni mlzete pripojit ke stejnému zdroji signalu nastavenim
parametru Limit zastavenia Zpomaleni na stejny digitalnivstup (76.04 =DI2a 76.05
=DI2).

V pripadé udrzby miizete zménit stav Limit to limit (76.01).

Nastaveni

Skupiny parametr(: 21 Rezim spusténi/zastaveni, 23 Rampa referencnich otacek a 28

Retéz referencni frekvence.

Parametry: 76.01...76.09.

Bezpecnost a ochrana systému

Pevné/standardni ochrany

Nadproud

Pokud vystupni proud prekrodi interni mez nadproudu, IGBT se okamzité vypnou, aby

bylo zafizeni chranéno.

DC prepéti

Viz Pfepétova ochrana (strana 87).
DC podpéti

Viz Podpétova ochrana (preklenuti kratkodobych vypadkl napajeni) (strana 87).
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Teplota ménice

Pokud teplota stoupne dostate¢né vysoko, aby se ménic chranil, nejprve za¢ne omezovat
spinaci frekvencia poté proud. Pokud teplota stdle stoupa, napriklad z divodu poruchy
ventilatoru, je generovana porucha prehfati.

Zkrat

V pfipadé zkratu se IGBT okamzité vypnou, aby bylo zafizeni chranéno.

Nouzové zastaveni

Signal nouzového zastaveni je pripojen ke vstupu zvolenému parametrem 21.05 Zdroj
nouzového zastaveni. Nouzové zastaveni Ize generovat také prostiednictvim sbérnice

(parametr 06.01 Hlavni fidici slovo, bity 0...2).

ReZim nouzového zastaveni se voli parametrem 21.04 ReZzim nouzového zastaveni. K
dispozici jsou nasledujici rezimy:

. Offl: Zastaveni podél standardni zpomalovaci rampy definované pro konkrétni typ
reference

. Off2: Zastaveni dobéhem

. Off3: Zastaveni pomoci rampy nouzového zastaveni definované parametrem 23.23
Doba nouzového zastaveni.

V rezimech nouzového zastaveni Offl nebo Off3 Ize kontrolu nad snizovanim otacek
motoru provadét pomoci parametra 31.32 Kontrola nad nouzovym nabéhem a 31.33
Prodleva kontroly nad nouzovym nabéhem.

Poznamka:

- Instalacni technik zafizeni je odpovédny za instalaci zafizeni nouzového zastaveni
a vSech dalSich zarizeni potrebnych pro funkci nouzového zastaveni ke splnéni po-
zadovanych kategorii nouzového zastaveni. Vice informaci vam poskytne mistni
zastupce spole¢nosti ABB.

- Po zjisténi signdlu nouzového zastaveni nelze funkci nouzového zastaveni zrusit, i
kdyz je signdl zrusen.

+  Pokud je minimalni (nebo maximalni) to¢ivy moment nastaven na 0 %, funkce
nouzového zastaveni nemusi byt schopna ménic zastavit.

«  Béhem nouzového zastaveninejsou zohlednény parametry rychlostnia momentové
reference, jako jsou tvary referenénich ramp (23.32 Doba trvani tvaru1a 23.33 Doba
trvani tvaru 2).

Nastaveni

«  Parametry: 21.04 ReZim nouzového zastaveni, 21.05 Zdroj nouzového zastaveni,
23.23 Doba nouzového zastaveni, 31.32 Kontrola nad nouzovou rampou a 31.33
Prodleva sledovani nouzové rampy.
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Programovatelné ochranné funkce

Externi udalosti

K volitelnym vstuplm lze pfipojit pét rdznych signall udalosti z procesu pro generovani
chyb a varovani pro pohanéné zarizeni. PFi ztraté signalu se vygeneruje externi udalost
(porucha, varovani nebo pouhy zaznam).

Nastaveni

«  Parametry: 31.01 Zdroj externi udalosti 1...31.10 Typ externi udalosti 5.

Detekce vypadku faze motoru

Tento parametr urcuje, jak bude ménic reagovat, kdykoli je detekovana ztrata faze
motoru.

Detekce vypadku faze motoru je ve vychozim nastaveni povolena a zobrazuje poruchu
3381 Vypadek vystupni faze, kdykoli ménic detekuje vypadek faze. Detekci vypadku faze
motoru je nutné povolit nebo zakazat v zavislosti na rezimu fizeni motoru a jmenovitém
proudu nasledovné:

- PFivektorovém fizenije detekce vypadku faze motoru vzdy aktivni a neexistuji
zadna provozni omezeni.

. Pfiskalarnim fizeni se detekce vypadku faze motoru aktivuje, kdyz je frekvence
motoru vyssi nez 10 % jmenovité frekvence motoru. Tento limit nelze zménit.

- U motord se jmenovitym proudem niz§im nez 1/6 jmenovitého proudu ménice
musi byt kontrola zakazana, protoze méni¢ nemUze presné mérit proud motoru.

Nastaveni

«  Parametry: 31.19 Ztrata faze motoru.

Detekce zemniho spojeni

Méjte na paméti, ze

- zemni spojeni v napajecim kabelu neaktivuje ochranu

« vuzemnéné soustavé se ochrana aktivuje do 2 milisekund

. vneuzemnéné soustavé musi byt kapacita napajeni 1 mikrofarad nebo vice

« kapacitni proudy zplUsobené stinénymi kabely motoru do délky 300 metr{i neakti-
vuji ochranu

« ochrana je deaktivovana, kdyz je ménic zastaven.

Nastaveni

«  Parametry: 31.20 Zemni svod.
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Detekce vypadku napajeci faze

Tento parametr urcuje, jak bude ménic reagovat, kdykoli je detekovana ztrata faze na-
pajeni.

Nastaveni

«  Parametry: 31.21 Ztrata faze napajeni.

Detekce bezpecného odpojeni od momentu

Ménic sleduje stav vstupu bezpecného odpojeni od momentu a tento parametr urcuje,
které indikace se zobrazi pfi ztraté signall. (Tento parametr neovlivriuje ¢innost samotné
funkce bezpecného odpojeni od momentu.) Dal$iinformace o funkci bezpe¢ného odpo-
jeni od momentu naleznete v kapitole Planovani elektrické instalace, oddil Implementace
funkce bezpeéného odpojeni od momentu v Hardwarové priru¢ce ménice.

Nastaveni

«  Parametry: 31.22 Indikace chod/stop STO.

Zaménéna kabelaz napajeni a motoru

Méni¢ dokaze zjistit, zda nedoslo k nahodné zaméné napdjecich a motorovych kabeld
(napfiklad pokud je napajeci zdroj pfipojen k motorové pripojce ménice). Parametr urdi,
zda je generovana porucha nebo ne.

Nastaveni

«  Parametry: 31.23 Porucha kabelaze nebo uzemnéni.

Ochrana proti zablokovani

Méni¢ chrani motor pfi zablokovani. MZete upravit meze kontroly (proud, kmitocet a
cas) a zvolit, jak bude ménic reagovat pfi zablokovani motoru.

Nastaveni

«  Parametry: 31.24 Funkce zablokovani..31.28 Doba zablokovani.

Ochrana proti piekroceni rychlosti

UZivatel mliZze nastavit meze prekroceni otacek a nadmeérné frekvence zadanim okraje,
ktery se prida k aktualné pouzivanym omezenim maximalnich a minimalnich otacek
nebo frekvence.

Nastaveni

- Parametry: 31.30 Hranice vypnuti z divodu prekroc¢eni otacek a 31.31 Hranice vypnuti
z dlivodu prekroceni frekvence.

Detekce ztraty mistni kontroly

Tento parametr urcuje, jak bude méni¢ reagovat na preruseni komunikace ovladaciho
panelu nebo PC néstroje.
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Nastaveni

«  Parametry: 49.05 Cinnost pfi ztraté komunikace.

Automatické resetovani poruchy

Po nadproudu, prepéti, podpéti a externich poruchach se méni¢ mize automaticky re-
setovat. Uzivatel mGze také urcit poruchu, ktera se automaticky resetuje.

Ve vychozim nastavenijsou automaticka resetovani vypnuta a musi byt specificky akti-
vovana uzivatelem.

Nastaveni

«  Parametry: 31.12 Volba automatického resetovani...31.16 Doba prodlevy.
Diagnostika

Kontrola signalu

Lze zvolit Sest signdld, které tato funkce bude sledovat. Kdykoli dozorovany signal
prekrocinebo klesne pod predem definované meze, aktivuje se bit v 32.01 Stav kontroly
a vygeneruje se vystraha nebo porucha.

Kontrolovany signal je filtrovan dolni propusti.

Nastaveni a diagnostika

«  Parametry: skupina 32 Kontrola.

Kalkulatory pro vypocet lispory energie
Tato funkce se sklada z nasledujicich moZnosti:

. Optimalizator energie, ktery upravuje tok motoru tak, aby se maximalizovala celkova
ucinnost systému

. Citag, ktery sleduje spotfebovanou a uspofenou energii motoru a zobrazuje ji v
kwWh, méné nebo objemu emisi CO2, a

« Analyzator zatéze zobrazujici zatézovy profil ménice (viz Analyzator zatizeni (stra-
na 100)).

Yy

Kromé toho existuji ¢itace, které zobrazuji spotfebu energie v kWh aktudlni a predchozi
hodiny i aktudlniho a predchoziho dne.

Poznamka: Pfesnost vypoctu Uspory energie je pfimo zavisla na presnostireferen¢niho
vykonu motoru uvedeného v parametru 45.19 Srovnavaci vykon.
Nastaveni

«  Parametry: skupina 45 Energeticka uc¢innost, 01.50 kWh za tuto hodinu...01.53 kWh
za predchozi den.
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Analyzator zatizeni

Zaznamnik Spickovych hodnot

Uzivatel si mUZze vybrat signal, ktery ma zdznamnik Spi¢kovych hodnot monitorovat.
Zaznamnik zaznamenava $pickovou hodnotu signalu spolu s dobou, kdy k Spi¢ce doslo,
a také proud motoru, stejnosmérné napéti a otacky motoru v dobé $picky. Spitkova
hodnota se vzorkuje v intervalech 2 ms.

Zaznamniky amplitudy
Ridici program ma dva zaznamniky amplitudly.

U zaznamniku amplitudy 2 mlze uZivatel vybrat signal, ktery ma byt vzorkovan v inter-
valech 200 ms, a zadat hodnotu, ktera odpovida 100 %. Ziskané vzorky jsou tfidény do
10 parametrl jen pro ¢teni podle jejich amplitudy.

- Parametr 36.40 zobrazuje podil vzork, které spadly do rozsahu 0-10 % referenéni
hodnoty béhem doby, kdy bylo zaznamenavani aktivni.

«  Parametr 36.41 zobrazuje podil vzork(, které spadly do rozsahu 10-20 % referencni
hodnoty béhem doby, kdy bylo zaznamenavani aktivni

. atd.

Hodnoty Ize zobrazit graficky pomoci ovladaciho panelu asistenta nebo pocitacového
nastroje Drive Composer.

Procento
vzork{

<10%
10...20%
20...30%
30...40%
40...50%
50...60%
60...70%
70...80%
80...90%
>90%

Rozsahy amplitudy
(parametry 36.40...36.49)

Zaznamnik amplitudy 1 je pevné nastaven na monitorovani proudu motoru a nelze jej
resetovat. U zaznamniku amplitudy 1 odpovida 100 % maximalnimu vystupnimu proudu
meénice (Imax). Maximalni hodnoty vystupniho proudu jsou uvedeny v ¢asti Jmenovité
hodnoty v hardwarové priru¢ce ménice. Méfeny proud se zaznamendva prubézné. Roz-
lozeni vzorku je znazornéno parametry 36.20-36.29.
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Nastaveni a diagnostika

. Parametry: skupina 36 Analyzator zatizeni.
Razné

Zalohovani a obnova

V pfipadé potreby provedte zalohu nastaveni ménice, napriklad po prvnim spusténi
ménice nebo kdyz chcete zkopirovat nastaveni do jiného ménice.

Zalohovani
Spustte operaci zalohovani:

«  Vnastroji Drive Composer kliknéte na : (svisla trojtecka) u pfipojeného ménice a
vyberte moznost Zaloha. Zalozni soubor se ulozi do vaseho pocitace.

« Vparametru 96.41 vyberte moznost Zaloha nebo 1. Zalozni soubor se ulozi do mé-
nice. V ménici lze v jednom okamziku uloZit pouze jeden zalozni soubor.

Proces zalohovani mlze trvat nékolik minut. Zmény parametrd z rozhrani sbérnice jsou
ignorovany, pokud jste nevynutili uloZzeni parametrd pomoci parametru 96.07.

Poznamka: Uzivatelsky zamek (parametr 96.102) mize omezit nebo zakazat funkce
zalohovani. Dalsi informace naleznete v Uzivatelsky zdmek (strana 103).

Obnova

Zahajte operaci obnoveni:

«  Vnastroji Drive Composer kliknéte na : (svislou trojtecku) u pfipojeného ménice a
vyberte moznost Obnovit. Vyberte a oteviete zalozni soubor ve vasem pocitaci.

« Vparametru 96.41 vyberte Obnovit nebo 2. Zalozni soubor je nacten z ménice.

Proces zalohovani mlze trvat nékolik minut. Zmény parametrd z rozhrani sbérnice jsou
ignorovany, pokud jste nevynutili uloZzeni parametrd pomoci parametru 96.07.

Poznamka: Pro obnoveni ze zdlohy nesmi byt méni¢ v chodu ani modulaci.

Poznamka: Uzivatelsky zamek (parametr 96.102) mize omezit nebo zakazat funkce
zalohovani. Dalsi informace naleznete v UZivatelsky zdmek (strana 103).
Nastaveni

«  Parametry: 96.07 Ru¢ni uloZeni parametru, 96.41 Prikaz zadlohovdni/obnoveni.

Sety uZivatelskych parametrt

Méni¢ podporuje Ctyfi sady uzivatelskych parametrd, které Ize ulozit do trvalé paméti
a vyvolat pomoci parametri ménice. K pfepinani mezi sadami uZivatelskych parametra
je mozné pouzit digitalni vstupy. Pro zménu sady uZivatelskych parametrd musi byt
ménic zastaven.
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Sada uzivatelskych parametr( obsahuje vSechny upravitelné hodnoty ve skupinach
parametrd 10...99 aZ na

«  Parametry ulozisté dat (47 Ukladani dat)

« Nastaveni komunikace po sbérnici (50 Adaptér sbérnice (FBA)...53 FBA A vystupni
data).

ProtoZe jsou nastaveni motoru obsazena v setech uzivatelskych parametrd, ujistéte se,
Ze nastaveni odpovidaji motoru pouzitému v aplikaci predtim, nez uzivatelsky set vyvo-
late. Pri aplikaci, kde se s ménicem pouzivaji rizné motory, je nutné provést ID chod
motoru s kazdym motorem a vysledky ulozit do rliznych uzivatelskych sad. Pfi zapnuti
motoru Ize poté vyvolat prislusnou sadu.

Nastaveni a diagnostika
«  Parametry: 96.10 Uziv nastaveni — stav...96.13 Uzivatelsky set — I/O reZim vstup2.

Mew v

Parametry Ulozisté dat

Pro UloZzisté dat je vyhrazeno dvanact (osm 32bitovych, ¢tyfi 16bitové) parametrd. Tyto
parametry nejsou ve vychozim nastaveni pripojeny a Ize je pouzit pro Ucely propojeni,
testovani a uvedeni do provozu. Lze je zapisovat a Cist z pomoci vybéru zdroje nebo
cile jinych parametrd.

Nastaveni

«  Skupina parametrd: 47 Ulozité dat.

Vypocet kontrolniho souctu parametrua

Ze sady parametru Ize vypocitat dva kontrolni soucty parametr( A a B pro monitorovani
zmén v konfiguraci ménice. Sady se u kontrolnich souctl A a B lisi. Kazdy z téchto kon-
trolnich souctu se porovnava s odpovidajicimi referenénimi kontrolnimi soucty; v pfipadé
nesouladu se vygeneruje udalost (¢ista udalost, varovani nebo chyba). Vypodcitany
kontrolni soucet Ize nastavit jako novy referen¢ni kontrolni soucet.

Sada parametrl pro kontrolni soucet A nezahrnuje nastaveni sbérnice.

Parametry zahrnuté do vypoctu kontrolniho souctu A jsou uzivatelsky upravitelné para-
metry ve skupinach parametr( 10...11, 19...25, 28, 30...32, 34...37, 40...41, 43, 45...46, 71,
76, 95...99.

Set parametra pro kontrolni souéet B nezahrnuje
« nastaveni sbérnice

+ nastaveni dat motoru

« nastaveni energetickych dat.

Parametry zahrnuté do vypoctu kontrolniho souctu B jsou uZivatelsky upravitelné para-
metry ve skupinach parametr( 10...11, 19...25, 28, 30...32, 34...37, 40...41, 43, 46, 76, 95...97.
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Nastaveni

. Parametry 96.54 Akce kontrolniho souétu, 96.55 Ridici slovo kontrolniho souctu,
96.68 Aktualni kontrolni soucet A, 96.69 Aktualni kontrolni soucet B, 96.71 Schvaleny
kontrolni soucet A a 96.72 Schvdleny kontrolni soucet B.

Potenciometr motoru

Potenciometr motoru je vlastné ¢itaé, jehoz hodnotu Ize nastavit nahoru a dolli pomoci
dvou digitalnich signdld vybranych pomoci parametrd 22.73 a 22.74. Méjte na paméti,
Ze tyto signaly nemaji zadny ucinek, kdyZ je ménic zastaven.

Pokud je povolen parametr 22.71, potenciometr motoru nabyva hodnoty nastavené
parametrem 22.72. V zavislosti na rezimu zvoleném v polozce 22.71 se hodnota potenci-
ometru motoru bud' zachovd, nebo vynuluje pfi zastaveni nebo pfi cyklu napajeni.

Rychlost zmény je definovana v bodé 22.75 jako doba, za kterou se hodnota zméni z
minima (22.76) na maximum (22.77) nebo naopak. Pokud jsou souc¢asné zapnuty signaly
nahoru a dol(, hodnota potenciometru motoru se nezméni.

Vystup funkce je zobrazen parametrem 22.80, ktery Ize pfimo nastavit jako zdroj libo-
volného vybérového parametru, napiiklad 22.11.

Nasledujici priklad ukazuje chovani hodnoty potenciometru motoru.

1
22.73 4
0 ———d

22.74 * !
0

22.77

22.80

22.76

Nastaveni a diagnostika

Parametry: 22.71 Funkce potenciometr motoru...22.77 Maximalni hodnota potenciome-
tru motoru a 22.80 Skutecna reference potenciometru motoru.

Uzivatelsky zamek

Pro lepsi kybernetickou bezpecénost se dlirazné doporucuje nastavit hlavni heslo, aby
se zabranilo napfiklad zméné hodnot parametri nebo naéitani firmwaru a dal$ich sou-
bor(.
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[ Y4VIYITY8 Spolednost ABB neponese odpovédnost za $kody nebo ztraty zptisobené
skutecnosti, Ze uzivatel neaktivoval zdmek uzivatele pomoci nového kédu. Viz Prohlaseni
o kybernetické bezpecnosti (strana 14).

Pfi prvni aktivaci uzivatelského zamku:

« Do parametru 96.02 Kéd zadejte vychozi pristupovy kéd 10000000. Tim se zviditelni
parametry 96.100...96.102.

«  Zadejte novy pristupovy kéd do parametru 96.100 Zména pristupového kodu uzi-
vatele. Vzdy pouzivejte osmimistny kéd. Pokud pouzivate pocitatovy nastroj Drive
Composer, potvrd'te klavesou Enter.

. Potvrd'te novy pfistupovy kéd v parametru 96.101 Potvrzeni pfistupového kédu
uZivatele.

(¥4 V1YYl Kod ulozte na bezpedném misté — ani spole¢nost ABB nemiize otevrit
uzivatelsky zamek, pokud dojde ke ztraté kédu.

« Vparametru 96.102 Funkce uzivatelského zamku definujte ¢innosti, které chcete
zamezit. Doporucujeme vybrat véechny ¢innosti, pokud aplikace nevyZaduje jinak.

« Do parametru 96.02 zadejte neplatny pfistupovy kéd. Tim se uzavie uzivatelsky
zamek. Zmény parametr( nejsou mozné.

7 vs

«  Aktivujte parametr 96.08 Nacteni fidici desky nebo zapnéte napajeni ménice.

«  Zkontrolujte, zda jsou parametry 96.100...96.102 skryté. Pokud nejsou, zadejte do
parametru 96.02 jiny nahodny pristupovy kéd.

«  Chcete-li zdmek znovu otevrit, zadejte svij pfistupovy kéd do parametru 96.02
Pristupovy kéd. Nasledné se znovu zviditelni parametry 96.100...96.102.

Nastaveni
«  Parametry: 96.02 Kéd a 96.100 Zménit uzivatelsky prist. kod...96.102 Funkénost
uzivatelského zdmku.
Rezim studené konfigurace

V rezimu studené konfigurace mize ménic provadét zakladni komunikaci, spravu sou-
borl a konfiguraci parametrd.

Poznamka: Ménic nelze pouzivat pro bézny provoz v rezimu studené konfigurace. Tento
rezim pouzivejte pouze pro Udrzbu a konfigura¢ni ukoly.

V rezimu studené konfigurace jsou podporovany nasledujici operace:

. Aktualizace firmwaru: Mlzete aktualizovat firmware ménice.

- Konfigurace parametr(: Mlzete konfigurovat parametry ménice.

. Zalohovani: Méni¢ mize importovat, generovat a obnovovat zalozni soubory. M-
Zete nacist zalozni soubor z ménice.
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«  Aplika¢ni program: Méni¢ mlize importovat a spustit aplikaéni program.
Poznamka: Ménic nezobrazuje véechny poruchy v reZimu studené konfigurace. Napriklad
poruchy souvisejici s funkci bezpecného odpojeni od momentu jsou potlaceny.
Spusténi rezimu studené konfigurace

Ménic je v rezimu studené konfigurace, kdyz je napdjen pouze pres pripojeni USB-C.
Pro spusténi ménice v rezimu studené konfigurace:

« Odpojte ménice od interniho a externiho napajeni.

. Pripojte ménic k pocitaci pomoci pripojeni USB-C.

Poznamka: Pokud je ménic¢ pripojen k pocitaci prostrednictvim pfipojeni USB-C, nedojde
k jeho automatickému restartovani pfi odpojeni napajeni.

Ukonceni rezimu studené konfigurace

Pro ukonceni rezimu studené konfigurace proved'te jednu z nasledujicich akci:

«  Pro vypnuti ménice: Odpojte pripojeni USB-C mezi jednotkou a pocitacem.

«  Pro spusténi normalniho provozu: Pfipojte ménic k internimu nebo externimu na-
pajeni. Volitelné odpojte USB-C pfipojeni mezi ménicem a pocitacem.
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Standardni pripojeni IO

Pfipojeni Svorka Popis
24V IN+ Externi vstup +24 V DC
24V IN+ | 24V IN- Externi +24 V DC spole¢ny
2N 24V OUT P 4 vystupni napéti +24 V DC
24V OUT omocné vystupni napéti
J GND GND Pomocné vystupni napéti spole¢né
DICOM DICOM Digitalni vstup 1 a 2 spole¢ny
DI1
DI1 Digitalni vstup 1
DI2 9 P
DIO1 DI2 Digitalni vstup 2
DIO2 DIO1 Digitalni vstup/vystup 1
DIOSRC - ;
D102 Digitalni vstup/vystup 2
DIOCOM 9 prYETP
DIOSRC Digitalni vystup 1 a 2 pomocného napéti
r STO OUT DIOCOM Digitalni vstup/vystup 1 a 2 spole¢ny
SGND
h STO1
STO2
Funkce bezpec¢ného odpojeni od mo- | STO OUT Vystup STO 24 V

mentu. Tovarni pripojeni. Oba obvody
musi byt uzavreny, aby méni¢ mohl byt

spustén.

SGND
STO1
STO2

Uzemnéni STO
Vstup STO 1
Vstup STO 2
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Parametry

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje parametry fidiciho programu, véetné skutecnych signalu.

Pouzité pojmy a zkratky

Termin

Definice

Skutecny sig-
nal

Def

FbEq 16b /
32b

Ostatni

Dalsi [bit]

Typ parametru, ktery je vysledkem méreni nebo vypoctu jednotky nebo obsahuje
stavové informace. Vétsina skute¢nych signald je jen pro ¢teni, ale nékteré
(zejména skutecné signaly typu Citace) Ize resetovat.

(V nasledujici tabulce uvedeno na stejném radku jako ndzev parametru) Vychozi
hodnota parametru pfi pouziti v tovarnim makru. Informace o dal$ich hodnotach
parametrud specifickych pro makra naleznete v kapitole Aplika¢ni makra.

Poznamka: Ur¢ité konfigurace nebo doplrikova vybaveni mohou vyzadovat speci-
fické vychozi hodnoty.

(V nasledujici tabulce zobrazené na stejném radku jako rozsah parametru nebo pro
kazdou volbu)

Skalovani mezi celym &islem pouzitym pii komunikaci a hodnotou zobrazenou na
panelu, pokud je pro prenos do externiho systému zvolena 16bitova hodnota.
Skélovani je uvedeno pro hodnoty 16bitové i 32bitové.

Hodnota je prevzata z jiného parametru.

Volba ,Dal$i“ zobrazi seznam parametrq, ve kterém mdze uZivatel urcit zdrojovy
parametr.

Hodnota je prevzata z konkrétniho bitu v jiném parametru.

Volba ,Dal$i“ zobrazi seznam parametrd, ve kterém muze uzivatel uréit zdrojovy
parametr a bit.
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Termin Definice

Parametr Bud' uzivatelsky nastavitelny provozni pokyn pro ménic, nebo skutecny signal.
p.j. Pomérné jednotky

[¢islo parame- | Hodnota parametru.

tru v hrana-

tych zavor-

kach]
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Souhrnny pfehled parametrt

Skupina Obsah Strana

01 Skutecné hodnoty Z3kladni signély pro monitorovani ménice. 13

03 Vstup reference Hodnoty referenci obdrzenych z riznych zdroj. 7

04 Varovani a poruchy Informace o varovanich a poruchach, které se vyskytly naposledy. 118

05 Diagnostika RUZzNé &itate a méfeni typu run-time souvisejici s Gdrzbou ménike. 122

06 Ridici a stavova slova Rizeni ménice a stavova slova. 126

07 systémové informace Informace o hardwaru a firmwaru ménice. 132

10 standardni DI, RO Konfigurace digitalnich vstupl a reléovych vystupt. 133

11 Standardni DIO, FI, FO Konfigurace digitalnich vstupl/vystupd. 135

14 Roz8ifujici modul I/0 1 Konfigurace rozsifujiciho modulu 1/0 1. 139

19 Provozni rezim Vyb&r zdroji mistniho a externiho ovlddaciho mista a provoznich 149
rezimd.

20 Start/stop/smér Start/stop/smér a chod/start/jog umozriuji vybér zdroje signalu; 152
pozitivni/negativni reference povoluje vybér zdroje signalu.

21 ReZzim spusténi/zastaveni Rezimy spudténi a zastaveni, rezim nouzového zastaveni a volba 163
zdroje signalu, nastaveni DC (stejnosmérné) magnetizace proudu.

22 Volba reference otacek Vybér reference ota&ek, nastaveni potenciometru motoru. 174

23 Rampa referencnich otaCek  Nastaveni rampy reference otaek (programovani miry zrychlent 184
a zpomaleni pro ménic).

24 Podminéni reference otacek  yypoet chyby otacek; konfigurace ovladani okna chyby otacek; 188
krok chyby otacek.

25 Rizeni otaek Nastaveni regulatoru ota¢ek. 189

26 Retéz referencniho momentu  Nastaveni Fet&zce reference tocivého momentu. 195

28 Retéz referencni frekvence Nastaveni Fetézce referenéni frekvence. 200

30 Meze Provozni meze ménice. 209

31 Poruchové funkce Konfigurace externich udalosti; vybér chovani méni&e pfi porucho- 221
vych situacich.

32 Kontrola Konfigurace funkci kontroly signalu 1...3. 233

34 Casované funkce Konfigurace ¢asovanych funkci. 240

35 Tepelna ochrana motoru Nastaveni tepelné ochrany motoru a ochrany motoru proti pfetize- 247
ni, jako je konfigurace méreni teploty, definice zatézové kfivky a
konfigurace Fizeni ventilatoru motoru. Viz Tepelna ochrana moto-
ru (strana 62) a Ochrana proti pretizeni motoru (strana 68).

36 Analyzator zatizeni 258

Nastaveni zdznamniku Spi¢kovych hodnot a amplitudy. Viz Analy-
zator zatizeni (strana 100)
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Skupina Obsah Strana
37 Kfivka zatéZe uZivatele Nastavenf kFivky zatéZe uZivatele. Viz Ochrana proti pfetiZzeni mo- 262
toru (strana 68).
40 Set 1 pro vybér zdroje aktiva- Hodnoty parametri pro procesni PID regulaci. 266
ce PID
41 Procesni PID set 2 Druhy set hodnot parametri pro regulaci procesu PID. 281
43 Brzdny chopper Nastaveni interniho brzdného chopperu. 284
44 Rizeni mechanické brzdy Konfigurace Fizeni mechanické brzdy. Viz Rizeni mechanické brz- 287
dy (strana 79).
45 Energeticka G¢innost Nastaveni pro kalkulatory Uspory energie. 293
46 l:la’stavem’monitorovéni/éké— Nastaveni kontroly otacek; filtrovani skutecného signalu; obecné 298
lovani nastaveni $kélovani.
47 Ulozisté dat Parametry datového Ulo#it&, do kterého Ize zapisovat a z kterého 302
Ize ¢ist pomoci zdrojovych a cilovych nastaveni jinych parametrd.
Viz Parametry Ulozisté dat (strana 102).
49 Komunikace port( panelu Nastaveni komunikace pro port ovlddaciho panelu na méniéi. 305
MozZnosti pfipojeni naleznete v pfiruc¢ce k hardwaru.
50 Adaptér shbérnice (FBA) Konfigurace komunikace sbérnice. Viz Rizeni pres sbérnici prostred- 308
nictvim integrovaného fidiciho Ethernetu (strana 389).
51 FBA A - nastavenf Konfigurace rozhrani sbérnice A. Viz Rizeni pres sbérnici prostred- 314
nictvim integrovaného fidiciho Ethernetu (strana 389).
52 FBA A - datovy vstup Vybér dat, ktera se maji pfenaset z méni¢e do fidici jednotky 317
sbérnice pfes rozhrani sbérnice A. Viz Rizeni pres sbérnici prostred-
nictvim integrovaného fidiciho Ethernetu (strana 389).
53 FBA A-datovy vystup Vybér dat, ktera se maji pfenaset z Fidici jednotky sbérnice do 319
ménie pfes rozhrani sbérnice A. Viz Rizeni pfes sbérnici prostfed-
nictvim integrovaného fidiciho Ethernetu (strana 389).
71 Externi PID1 Konfigurace externiho PID. 321
76 Vlastnosti aplikace Parametry aplikace. 324
95 HW konfigurace RUznd nastaveni souvisejici s hardwarem. 328
96 Systém Vybér jazyka, Urovné pfistupu, uloZzeni a obnoveni parametr, re- 330
start fidici jednotky, uzivatelské sady parametrd, vybér jednotky,
vypocet kontrolniho soudtu parametrd, uzivatelsky zamek.
97 Rizenf motoru Spinaci frekvence, zesileni skluzu, napétova rezerva, brzd&ni tokem, 342
ochrana proti zpozd'ovani (vstrikovani signdlu), IR kompenzace.
98 UZivatelské parametry moto-  Hodnoty motoru poskytnuté u¥ivatelem, které jsou pouzity v mo- 349
ru delu motoru.
99 Data motoru 352

Nastaveni konfigurace motoru.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybeér FbEq 16b / 32b
o1 Skute¢né hodnoty | Zakladni signdly pro monitorovani ménice.
01.01 Pouzité otacky moto- | Odhadované otacky motoru. -/ real32
r Casova konstanta filtru se nastavuje parametrem 46.11
Filtra¢ni doba otaéek motoru.
-30000.00 ... Odhadované otacky motoru. 1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
01.02 | Vypoctené otacky Odhadované otacky motoru vyjadreny v ot/min. -/ real32
motoru Casové konstanta filtru se nastavuje parametrem 46.11
Filtra¢ni doba otaéek motoru.
-30000.00 ... Odhadované otacky motoru. 1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
01.03 Otacky motoruv % | Skuteéna rychlost vyjadrend jako procento synchronni -/ real32
rychlosti motoru.
Casova konstanta filtru se nastavuje parametrem 46.11
Filtra¢ni doba otaé¢ek motoru.
-1000.00 ... 1000.00 |Otacky motoru. 10=1procento/1=1
procento procento
01.06 | Vystupni frekvence |Odhadovand vystupni frekvence ménice vyjadrend v Hz. -/ real32
Casovd konstanta filtru se nastavuje parametrem 46.12
Filtraéni doba vystupni frekvence.
-598.00 ... 598.00 Hz | Odhadovana vystupni frekvence. 1=1Hz/1=1Hz
01.07 | Proud motoru Naméreny proud motoru vyjadieny v ampérech (A). -/ real32
0.00...30000.00 A | Proud motoru. 1=1A/1=1A
01.08 | Proud motoruv % Proud motoru vyjadreny jako procentualnihodnotajmeno- |-/ real32
nomindlu motoru vitého proudu motoru.
0.0 ...1000.0 procen- | Proud motoru (%). 1=1procento/1=1
to procento
01.09 | Proud motoruv % Proud motoru vyjadreny jako procentualnihodnotajmeno- |-/ real32
nomindlu ménice vitého proudu ménice.
0.0 ...1000.0 procen- | Proud motoru (%). 1=1procento/1=1
to procento
01.10 | Toc¢ivy moment moto- | Toivy moment motoru vyjadieny v procentech jmenovité- |- / real32
ru ho toc¢ivého momentu motoru.
Viz také: parametr 01.30 Skélovanijmenovitého momentu.
Casova konstanta filtru se nastavuje parametrem 46.13
Filtra¢ni doba momentu motoru.
-1600.0 ... 1600.0 Tocdivy moment motoru. l1=1procento/1=1
procento procento
0111 Stejnosmérné napéti| Namérené stejnosmérné napéti meziobvodu. -/ real32
0.00...2000.00 V Napéti stejnosmérného meziobvodu. 10=1V/1=1V
0113 Vystupni napéti Vypoctené napéti motoru vyjadiené ve V AC. -/ real32
0...2000 V Napéti motoru. 1=1Vv/1=1V
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
01.14 | Vystupnivykon Nameéreny vykon motoru vyjadieny v kW nebo hp v zavislos- |-/ real32
ti na parametru 96.16 Vybér jednotky.
Casova konstanta filtru se nastavuje parametrem 46.14
Vykon v dobé filtrovani.
-32768.00...32767.00 | Vystupni vykon. 1=1kwW/1=1kwW
kw
01.15 Vystupnivykon v % | Vykon motoru vyjadreny v procentech jmenovitého vykonu |-/ real32
nominalu motoru motoru.
Casova konstanta filtru se nastavuje parametrem 46.14
Vykon v dobé filtrovani.
-300.00 ... 300.00 Vystupni vykon. 10 =1procento/1=1
procento procento
01.17 Vykon motoru na hfi- | Naméreny vykon motoru vyjadieny v kW nebo hp v zavislos- |-/ real32
deli ti na parametru 96.16 Vybér jednotky.
Casova konstanta filtru se nastavuje parametrem 46.14
Vykon v dobé filtrovani.
-32768.00 ...32767.00 | Vykon motoru na hfideli. 1=1kW/1=1kw
kw
01.18 Stfidag, ¢itac GWh | Celkova spotfeba energie invertoru vyjadiena v celych GWh. |- / uint16
0...65535 GWh Energie v GWh. 1=1GWh/1=1GWh
01.19 Stfidag, ¢itac MWh | Celkova spotreba energie invertoru vyjadrena v celychMwh. |- / uint16
Kdykoli se ¢itac preklopi, zvysi se hodnota parametru 01.18
Stridac, ¢ita¢ GWh.
0...1000 MWh Energie v MWh. 1=1MWh /1=1MWh
01.20 | Stfidag, ¢ita¢ kWh Celkova spotfeba energie invertoru vyjadiena v celych kwWh. |-/ real32
Kdykoli se ¢itac preklopi, zvysi se podet 01.19 Stfidag, ¢itac
MWh.
0...1000 kWh Energie v kWh. 10 =1kWh /1=1kWh
01.24 | Aktualnitok % Pouzity tok, vyjadreny jako procento jmenovitého toku -/ real32
motoru.
0...200 procento Hodnota toku. 1=1procento/1=1
procento
01.30 Skalovéani jmenovité- | Jmenovity moment odpovidajici 100 %, vyjadieny v N-m. | 0.000 Nm / uint32
ho momentu
Poznamka: Pokud je k dispozici, je tento parametr zkopirovan
z parametru 99.12 Jmenovity toc¢ivy moment motoru. V
opacném pripadé je hodnota vypoctena.
0.000... Jmenovity todivy moment. 1=100Nm /1=1Nm
4000000.000 Nm
01.50 kWh za tuto hodinu | Celkova spotreba energie béhem poslednihodiny vyjadiend |-/ real32

v kWh.

Vztahuje se k poslednim 60 minutam provozu ménice (ne
nutné nepretrzitého).

0.00...1000000.00
kWh

Energie v kWh.

1=1kWh /1=1kWh
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01.51 kWh za pfedchozi ho- | Celkova spotieba energie béhem predchozi hodiny vyjad- |- / real32
dinu fena v kwWh.
Po uplynuti 60 minut se zde ulozi hodnota parametru 01.50
kWh za tuto hodinu.
0.00...1000000.00 |Energie v kWh. 1=1kWh /1=1kWh
kwh
01.52 kWh za tento den Celkova spotfeba energie béhem aktualniho dne vyjadifena |-/ real32
v kWh.
Vztahuje se k poslednim 24 hodindm provozu ménice (ne
nutné nepretrzitého).
0.00 ...1000000.00 |Energie v kWh. 1=1kWh/1=1kWh
kwh
0153 kWh za predchozi den | Celkova spotieba energie béhem predchoziho dne vyjadre- |-/ real32
na v kwh.
Po uplynuti 24 hodin se zde ulozi hodnota parametru 01.52
kWh za tento den.
0.00 ...1000000.00 |Energie v kWh. 1=1kWh /1=1kWh
kwh
01.54 Kumulativni energie | MnoZstvienergie, které proslo méni¢em (vobou smérech), |-/ real32
stfidace vyjadrené v celych kilowatthodinach.
-200000000.0 ... Energie v kWh. 10 =1kwWh /1=1kWh
200000000.0 kWh
01.55 Stridag, ¢ita¢ GWh MnozZstvi energie, které proslo méni¢em (v obou smérech), |-/ uintl6
(vynulovatelné) vyjadrené v celych gigawatthodinach.
Pro vynulovani tohoto parametru jej nastavte na nulu. Po-
kud vynulujete kterykoli parametr 01.55...01.58, vynuluji
se vSechny.
0...65535 GWh Energie v GWh. 1=1GWh /1=1GWh
01.56 Stridac, ¢itac MWh | MnozZstvi energie, které proslo méni¢em (v obou smérech), |-/ uintl6
(vynulovatelné) vyjadrené v celych megawatthodinéch.
Kdykoli tento ¢itad pretece, zvysi se parametr 01.55 Stridac,
¢ita¢ GWh (vynulovatelné)).
Pro vynulovani tohoto parametru jej nastavte na nulu. Po-
kud vynulujete kterykoli parametr 01.55...01.58, vynuluji
se vSechny.
0...1000 MWh Energie v MWh. 1=1MWh /1=1MWh
01.57 Stridag, ¢itac kwh MnozZstvi energie, které proslo méni¢em (v obou smérech), |-/ real32

(vynulovatelné)

vyjadrené v celych kilowatthodinach.

Kdykoli tento ¢itac pretece, parametr 01.56 Stridac, ¢itac
MWh (vynulovatelné) se zvysi.

Pro vynulovani tohoto parametru jej nastavte na nulu. Po-
kud vynulujete kterykoli parametr 01.55...01.58, vynuluji
se vSechny.

0...1000 kWh

Energie v kWh.

10=1kWh /1=1kWh
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01.58 Kumulativni energie | MnoZstvienergie, které proslo méni¢em (vobou smérech), |-/ real32
stfidade (vynulovatel- | vyjadiené v celych kilowatthodinach.
né) Pro vynulovani tohoto parametru jej nastavte na nulu. Po-
kud vynulujete kterykoli parametr 01.55...01.58, vynuluji
se vSechny.
-200000000.0 ... Energie v kWh. 10 =1kWh /1=1kWh
200000000.0 kWh
01.61 Absolutni pouzité Absolutnihodnota parametru 01.01 PouZzité otacky motoru. |-/ real32
otdcky motoru
0.00...30000.00 rpm | Otacky motoru. 1=1lot/min/1=1
ot/min
01.62 | Absolutniotacky mo- | Absolutni hodnota parametru 01.03 Otdc¢ky motoruv %. |-/ real32
toruv %
0.00 ...1000.00 pro- | Otacky motoru. 10 =1procento/1=1
cento procento
01.63 |Absolutnivystupni | Absolutni hodnota parametru 01.06 Vystupni frekvence. |-/ real32
frekvence
0.00 ... 598.00 Hz Vystupni frekvence. 1=1Hz/1=1Hz
01.64 | Absolutni tocivy mo- | Absolutnihodnota parametru 01.10 To¢ivy moment moto- |-/ real32
ment motoru ru.
0.0 ...1600.0 procen- | To¢ivy moment. 1=1procento/1=1
to procento
01.65 |Absolutnivystupni | Absolutni hodnota parametru 01.14 Vystupni vykon. -/ real32
vykon
0.00...32767.00 kW | Vystupni vykon. 1=1kW/1=1kw
01.66 |Absolutnivykonv % |Absolutni hodnota parametru 01.15 Vystupni vykon v % -/ real32
nominalu motoru nominalu motoru.
0.00...300.00 procen- | Vystupni vykon. 10=1procento/1=1
to procento
01.68 | Absolutnivykonmoto- | Absolutni hodnota parametru 01.17 Vykon motoru na hfi- |-/ real32

ru na hrideli

deli.

0.00 ... 32767.00 kW

Vykon motoru na hfideli.

1=1kwW/1=1kw
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03 Vstup reference Hodnoty referenci obdrZenych z riiznych zdroj.
03.01 Reference panelu Mistni reference zadana z ovladaciho panelu. 0.00 Jednotka &. / re-
al32
-100000.00 ... Reference na ovladaci panel nebo PC ndstroj. 1=10Jednotkac. /1
100000.00 Jednotka =1Jednotka ¢.
¢.
03.02 Délkova reference Reference dalkového rezimu zadand z ovladaciho panelu. |-/ real32
panelu
-100000.00 ... Reference na ovladaci panel nebo PC nastroj. 1=10Jednotka¢./1
100000.00 Jednotka =1Jednotka ¢.
&
03.05 |FBA-referencel Skalovana reference Al sbérnice. Viz parametr 50.14 FBA | 0.00 Jednotka &. / re-
A -reference 1. al32
-100000.00 ... Reference 1z rozhrani sbérnice A. 1=10Jednotkac. /1
100000.00 Jednotka =1Jednotka ¢.
[
03.06 | FBA-reference?2 Skalovana reference 2 sbérnice A. Viz parametr 50.15 FBA | 0.00 Jednotka &. / re-

A -reference 2.

al32

-100000.00 ...
100000.00 Jednotka
¢

Reference 2 z rozhrani sbérnice A.

1=10Jednotka¢. /1
=1Jednotka ¢.
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04 Varovani a poruchy |Informace o varovanich a poruchdch, které se vyskytly na-
posledy.
04.01 | Vypinaci porucha Kéd prvni aktivni poruchy (porucha, ktera zplsobila vypnuti |0 / uint16
ménice pfi zapisu do registru poruch).
0000...FFFFh Kéd chyby. 1=1
04.02 | Aktivni porucha 2 Druhd aktivni porucha v registru vypadkd. 0 / uint16
0000...FFFFh Kéd chyby. 1=1
04.03 | Aktivni porucha 3 Treti aktivni porucha v registru vypadka. 0 / uintl6
0000...FFFFh Kéd chyby. 1=1
04.06 | Aktivnivarovanil Prvni aktivni varovani v registru varovani. 0 / uintl6
0000...FFFFh Kéd varovani. 1=1
04.07 | Aktivni varovani2 Druhé aktivni varovani v registru varovani. 0 / uint16
0000...FFFFh Kéd varovani. 1=1
04.08 | Aktivnivarovani 3 Treti aktivni varovani v registru varovani. 0 / uintl6
0000...FFFFh Kéd varovani. 1=1
04.11 Nejnovéjsi porucha | Nejnovéjsi porucha v zdznamu poruchovych udalosti. Za- |0 / uint16
znam poruchovych uddlosti obsahuje aktivni poruchy v
poradijejich vyskytu.
0000...FFFFh Kéd chyby. 1=1
04.12 2. nejnovéjsi porucha | Druhd nejnovéjsi porucha v zaznamu poruch. 0 / uintl6
0000...FFFFh Kéd chyby. 1=1
04.13 | 3.nejnovéjsi porucha | Tfeti nejnovéjsi porucha v zadznamu poruch. 0 / uint16
0000...FFFFh Kéd chyby. 1=1
04.16 Nejnovéjsi varovani | Nejnovéjsi vystraha v zdznamu vystrah. Zaznam vystrah 0 / uint16
obsahuje aktivni vystrahy v pofadi jejich vyskytu.
0000...FFFFh Kéd varovani. 1=1
04.17 | 2.nejnovéjsivarovani | Druhé nejnovéjsi varovani v Ulozisti protokolu varovani. 0 / uint16
0000...FFFFh Kéd varovani. 1=1
04.18 | 3.nejnovéjsivarovani | Treti nejnovéjsi varovani v UloZisti protokolu varovani. 0 / uintl6
0000...FFFFh Kéd varovani. 1=1
04.40 | Slovo udalostil Ukazuje uzivatelem definované stavové slovo. 3000 0000 0000 0000
uint16

Toto slovo shromazduje stav udélosti (varovani, poruchy
nebo dané udalosti) vybranych pomoci parametrd
04.41...04.71. Seznam kddl udalosti naleznete v kapitole
Sledovani poruch.

Tento parametr je jen pro Cteni.

b0

UZivatelsky bit 0

1 = Udalost vybrana parametrem 04.41 je aktivni.

b1

Uzivatelsky bit 1

1 = Udalost vybrana parametrem 04.43 je aktivni.

b2

Uzivatelsky bit 2

1 = Udalost vybrana parametrem 04.45 je aktivni.
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b3 | Uzivatelsky bit 3 1 = Udalost vybrana parametrem 04.47 je aktivni.
b4 | UZivatelsky bit 4 1 = Udalost vybrand parametrem 04.49 je aktivni.
b5 | Uzivatelsky bit 5 1 = Udalost vybrana parametrem 04.51 je aktivni.
b6 | UZivatelsky bit 6 1 = Udalost vybrana parametrem 04.53 je aktivni.
b7 | UZivatelsky bit 7 1 = Udalost vybrana parametrem 04.55 je aktivni.
b8 | UZivatelsky bit 8 1 = Udalost vybrana parametrem 04.57 je aktivni.
b9 | UZivatelsky bit 9 1 = Udalost vybrand parametrem 04.59 je aktivni.
b10 | Uzivatelsky bit 10 1 = Udalost vybrand parametrem 04.61 je aktivni.
b1l UZivatelsky bit 11 1 = Udalost vybrand parametrem 04.63 je aktivni.
b12 | UzZivatelsky bit 12 1 = Udalost vybrand parametrem 04.65 je aktivni.
b13 | UzZivatelsky bit 13 1 = Udalost vybrana parametrem 04.67 je aktivni.
b14 | Uzivatelsky bit 14 1 = Udalost vybrand parametrem 04.69 je aktivni.
b15  UZivatelsky bit 15 1 = Udalost vybrana parametrem 04.71 je aktivni.
0000h...FFFFh 1/1
04.41 Slovo udalosti 1 bit 0 | Zvoli hexadecimalni kdd udalosti (varovani, porucha nebo | 8976 / uintl6
kéd Cista udalost), jejiz stav je zobrazen jako bit O parametru
04.40 Slovo udalosti 1.
Kddy udalosti viz kapitola Sledovani poruch.
0000...FFFFh Kéd udalosti. 1=1
04.43 | Slovo udalosti 1 bit 1 | Zvoli hexadecimalni kéd udalosti (varovani, porucha nebo |12816 / uintl6
kéd zapis udalosti), jejiz stav je zobrazen jako bit 1 parametru
04.40 Slovo udalosti 1.
Kédy udalosti viz kapitola Sledovani poruch.
0000...FFFFh Kéd udalosti. 1=1
04.45 | Slovo udalosti 1 bit 2 | Zvoli hexadecimalni kdd udalosti (varovani, porucha nebo |17168 / uint16
kod zapis udalosti), jejiz stav je zobrazen jako bit 2 parametru
04.40 Slovo udalosti 1.
Kédy udalosti viz kapitola Sledovani poruch.
0000...FFFFh Kdéd uddlosti. 1=1
04.47 | Slovo udalosti 1 bit 3 | Zvoli hexadecimalni kéd udalosti (varovani, porucha nebo | 9024 / uintl6
kéd zapis udalosti), jejiz stav je zobrazen jako bit 3 parametru
04.40 Slovo udalosti 1.
Kddy udalosti viz kapitola Sledovani poruch.
0000...FFFFh Kéd udalosti. 1=1
04.49 Slovo udalosti 1 bit 4 | Zvoli hexadecimalni kéd udalosti (varovani, porucha nebo |0 / uint16
kéd zapis udalosti), jejiz stav je zobrazen jako bit 4 parametru
04.40 Slovo udalosti 1.
Kédy udalosti viz kapitola Sledovani poruch.
0000...FFFFh Kéd udalosti. 1=1
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04.51 Slovo udalosti 1 bit 5 | Zvoli hexadecimalni kéd udalosti (varovani, porucha nebo |12832 / uint16
kéd z4apis udalosti), jejiz stav je zobrazen jako bit 5 parametru
04.40 Slovo udalosti 1.
Kédy udalosti viz kapitola Sledovéani poruch.
0000...FFFFh Kéd udalosti. 1=1
04.53 | Slovo udalosti 1 bit 6 | Zvoli hexadecimalni kéd udalosti (varovani, porucha nebo |32928 / uint16
kod zapis udalosti), jejiz stav je zobrazen jako bit 6 parametru
04.40 Slovo udalosti 1.
Kdédy udalosti viz kapitola Sledovani poruch.
0000...FFFFh Kéd udalosti. 1=1
04.55 | Slovo udalosti 1 bit 7 | Zvoli hexadecimalni kéd udalosti (varovani, porucha nebo |0 / uint16
kéd zapis udalosti), jejiz stav je zobrazen jako bit 7 parametru
04.40 Slovo udalosti 1.
Kédy udalosti viz kapitola Sledovéni poruch.
0000...FFFFh Kéd udalosti. 1=1
04.57 Slovo udalosti 1 bit 8 | Zvoli hexadecimalni kéd udalosti (varovani, porucha nebo |28962 / uint16
kéd z4apis udalosti), jejiz stav je zobrazen jako bit 8 parametru
04.40 Slovo udalosti 1.
Kdédy udalosti viz kapitola Sledovani poruch.
0000...FFFFh Kéd udalosti. 1=1
04.59 | Slovo udalosti 1 bit 9 | Zvoli hexadecimalni kéd udalosti (varovani, porucha nebo |28801 / uintl6
kod zapis udalosti), jejiz stav je zobrazen jako bit 9 parametru
04.40 Slovo udalosti 1.
Kdédy udalosti viz kapitola Sledovani poruch.
0000...FFFFh Kéd udalosti. 1=1
04.61 Slovo udalosti1bit 10 | Zvoli hexadecimalni kéd udalosti (varovani, porucha nebo | 65377 / uintl6
kéd zapis udalosti), jejiz stav je zobrazen jako bit 10 parametru
04.40 Slovo udalosti 1.
Kédy udalosti viz kapitola Sledovéni poruch.
0000...FFFFh Kéd udalosti. 1=1
04.63 Slovo udalostilbit 11| Zvoli hexadecimalni kéd udalosti (varovani, porucha nebo | 28961 / uint16
kéd zapis udalosti), jejiz stav je zobrazen jako bit 11 parametru
04.40 Slovo udalosti 1.
Kédy udalosti viz kapitola Sledovani poruch.
0000...FFFFh Kéd udalosti. 1=1
04.65 | Slovo udalostilbit 12 | Zvoli hexadecimalni kéd udalosti (varovani, porucha nebo | 16656 / uintl6
kod zapis uddlosti), jejiz stav je zobrazen jako bit 12 parametru
04.40 Slovo udalosti 1.
Kdédy udalosti viz kapitola Sledovani poruch.
0000...FFFFh Kéd udalosti. 1=1
04.67 | Slovo udalostilbit 13| Zvoli hexadecimalni kdd udalosti (varovani, porucha nebo |36993 / uintl6
kéd zapis udalosti), jejiz stav je zobrazen jako bit 13 parametru
04.40 Slovo udalosti 1.
Kédy udalosti viz kapitola Sledovéni poruch.
0000...FFFFh Kéd udalosti. 1=1
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04.69 | Slovo udalostilbit 14 | Zvoli hexadecimalni kdd udalosti (varovani, porucha nebo | 36994 / uintl6
kéd zapis uddlosti), jejiz stav je zobrazen jako bit 14 parametru
04.40 Slovo udalosti 1.
Kdédy udalosti viz kapitola Sledovani poruch.
0000...FFFFh Kéd udalosti. 1=1
04.71 Slovo udalosti1bit 15 | Zvoli hexadecimalni kdd udalosti (varovani, porucha nebo | 9008 / uintl6

kod

zapis udalosti), jejiz stav je zobrazen jako bit 15 parametru
04.40 Slovo uddlosti 1.

Kédy udalosti viz kapitola Sledovani poruch.

0000...FFFFh

Kéd uddlosti.
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05 Diagnostika RUzné ¢&itade a méFeni typu run-time souvisejici s idrzbou
ménice.
05.01 | Cita¢ doby provozu | Cita¢ doby provozu ménice. 0 dny / uint16
Aktivni, kdyZ je méni¢ napajen. Lze vynulovat nastavenim
tohoto parametru na vychozi hodnotu (0).
0...65535 dny Cita¢ doby provozu. 1=1dny/1=1dny
05.02 | Cita¢ doby chodu Cita¢ doby chodu motoru. 0 dny / uint16
Aktivni, kdyZ invertor moduluje. Lze vynulovat nastavenim
tohoto parametru na vychozi hodnotu (0)
0...65535 dny Citaé doby chodu motoru. 1=1dny/1=1dny
05.03 | Hodiny chodu Provozni hodiny motoru. 0.0 h / uint32
Citac je aktivni, kdyz invertor moduluje.
0.0 ...429496729.5 h | Hodin. 1=1h/1=1h
05.04 | Cita¢ doby provozu | Doba chodu ventildtoru chlazeni ménice. 0 dny / uint16
ventilatoru ; . .
Lze vynulovat nastavenim tohoto parametru na vychozi
hodnotu (0).
0...65535 dny Doba chodu chladiciho ventilatoru. 1=1dny/1=1dny
05.10 |Teplota fidici desky | Teplota fidici desky -/ real32
-100...300 Celsia Teplota (ve stupnich Celsia nebo Fahrenheita). 1=1Celsia/1=1Cel-
sia
05.11 Teplota invertoru Teplota invertoru vyjadiend jako procentudini hodnota -/ real32
meze poruchy.
Mez poruchy se [i§i podle typu ménice.
0,0 % =0°C (32 °F)
100,0 % = Limit poruchy
-40.0...160.0 procen- | Teplota vyjadiend v procentech. 1=1procento/1=1
to procento
05.20 | Diagnostické slovo 1 | Diagnostické slovo 1. 0000 0000 0000 0000
/ uint1l6
b0 | Jakékoli varovani ne- | 1 = Varovani nebo porucha je aktivni.
bo porucha
b1|Jakékoli varovani 1 = Varovani je aktivni.
b2 | Jakékoli porucha 1 = Porucha je aktivni.
b3 | Reserved
b4 | Nadproud porucha |1 = Méni¢ se vypnul kvuli poruse 2310 Nadproud.
b5 | Reserved
b6 | DC prepéti 1 = Méni¢ se vypnul kvili poruse 3210 prepéti meziobvodu
DC.
b7 | DC podpéti 1=Ménic se vypnul kvili poruse 3220 podpéti meziobvodu
DC.
b8 | Reserved
b9 | Pfehfani zafizeni poru- | 1 = Méni¢ se vypnul kvili poruse 4310 Nadmérna teplota.

cha
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b10...15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
05.21 Diagnostické slovo 2 | Diagnostické slovo 2. 0000 0000 0000 0000
/ uint16
b0...9  Reserved
b10 | Pfehfani motoru poru- | 1 = Ménic se vypnul v dUsledku poruchy 4981 Externi teplota
cha 1 nebo 4982 Externi teplota 2.
bll...15 Reserved
0000h...FFFFh 1/1
05.22 | Diagnostické slovo 3 | Diagnostické slovo 3. 000000000000 0000
/ uint16
bO0...8  Reserved
b9 | kWh impulz 1 = kWh impulz je aktivni.
b10 | Reserved
bl1l | Pfikaz ventilatoru 1 = Ventilator ménice se otaci nad minimalnimi otackami
ventilatoru. V pfipadé ventilatoru On/Off, ktery neni zasta-
ven, je tento bit roven 1.
b12...15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
05.80 | Poruchaotdéek moto- | Kopie parametru 24.02 Pouzitd zpétnd vazba otacek (vre- |-/ real32
ru zimu skalarniho i otackového fizeni) v okamziku vyskytu
posledni poruchy.
-30000.00 ... Porucha otacek motoru. l1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
05.81 Porucha vystupni Vystupni frekvence (parametr 01.06 Vystupni frekvence) |-/ real32
frekvence pfi které doslo k poruse.
-598.00 ... 598.00 Hz | Vystupni frekvence pfi poruse. 1=1Hz/1=1Hz
05.82 | Porucha SS napéti | Zobrazuje napéti stejnosmérného meziobvodu (parametr |-/ real32
01.11 Stejnosmérné napéti) pfi kterém doslo k poruse.
0.00...2000.00V Porucha SS napéti. 10=1V/1=1V
05.83 Porucha proudu mo- | Zobrazuje proud motoru (parametr 01.07 Proud motoru) |-/ real32
toru pfi kterém doslo k poruse.
0.00...30000.00 A | Porucha proudu motoru. 1=1A/1=1A
05.84 | Porucha tocivého Zobrazuje moment motoru (parametr 01.10 To¢ivy moment | - / real32
momentu motoru motoru) pfi kterém doslo k poruse.
-1600.0 ... 1600.0 Porucha to&¢ivého momentu motoru. l1=1procento/1=1
procento procento
05.85 | Porucha hlavniho sta- | Profil méni¢i ABB ISU - hlavni stavové slovo v poruse. 0000h / uint16

vového slova

Odrazi stav ménice bez ohledu na zdroj fizeni, jako je sys-
tém sbérnice, ovladaci panel (klavesnice), PC nastroj,
standardnil/0, aplika¢ni program nebo sekvenéni progra-
movani, a bez ohledu na skute¢ny Fidici profil pouzity k fi-
zeni ménice.

b0

Pripraven k ZAPNUTI

0 = Neni pfipraven k zapnuti.
1 = Pfipraven k zapnuti.




124 Parametry

[ Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
bl | Pfipraven ke spusténi | 0 = Offl aktivni.
1 = Pfipraven k provozu.
b2 | Pfipraveno ref 0 = Provoz potlacen.
1 = Provoz povolen.
b3 | Vypnuto 0 = Bez poruchy.
1=Porucha.
b4 | Off2 neaktivni 0 = Off2 aktivni.
1 = Off2 neaktivni.
b5 | Off3 neaktivni 0 = Off3 aktivni.
1 = Off3 neaktivni.
b6 | Zapnuti potlaéeno |1 = Zapnuti potlaceno.
b7 | Varovani 0 = Bez varovani.
1 =Varovani.
b8 | Pfinastavené hodno- | 0 = Skute¢na hodnota se lisi od referenéni (je mimo meze
té tolerance).
1= Provozni. Skute¢na hodnota se rovna referenéni hodnoté
(je v mezich tolerance).
b9 | Dalkovy 0 = Misto fizeni ménice: lokalni.
1 = Misto Fizeni ménice: dalkové (extl nebo ext2).
b10 | Nad mezni hodnotou | 0 = Skutec¢na frekvence nebo rychlost v mezich kontroly.
1=Skutecna frekvence nebo rychlost se rovna nebo prekra-
¢uje mez kontroly.
b1l | UZivatelsky bit O
b12 | UZivatelsky bit 1
b13 | UZivatelsky bit 2
b14 | UZivatelsky bit 3
b15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
05.86 | DIzpozdéna porucha | Zobrazuje stav digitalnich vstupl DI1 (bit 0) a DI2 (bit1). | 0000 0000 0000 0000
stavu Aktualizovano pouze po aktiva¢nich/deaktivaénich prodle- |/ uint16
vach.
b0 | DI1 Zpozdény stav digitalniho vstupu 1.
bl DI2 Zpozdény stav digitalniho vstupu 2.
b2...15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
05.87 Porucha teploty inver- | Zobrazuje teplotu invertoru (parametr 05.11 Teplotainver- |-/ real32
toru toru), pfi které doslo k poruse.
-40...160 celsius_stup- | Porucha teploty invertoru. 1 =1 celsius_stupné /
né 1 =1 celsius_stupné
05.88 | Reference pouzita pri | Reference pouZitd pfi poruse. -/ real32

poruse

Zobrazuje pouzitou referenci (parametry
28.01/26.73/23.01), pfi které doslo k poruse. Typ reference
zavisi na zvoleném provoznim rezimu (parametr 19.01 Ak-
tudlni provozni rezim).
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(o]}

Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

-30000.00 ...
30000.00 Jednotka ¢.

Reference pouZitd pfi poruse.

1=1Jednotka¢. /1=
1Jednotka ¢.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b

06 Ridici a stavova slova | Rizeni ménice a stavova slova.

06.01 Hlavni fidici slovo Hlavni fidici slovo ménice. 0000h / uint16

Zobrazuje Fidici signaly pfijaté z vybranych zdroju, jako
jsou digitalni vstupy, sbérnicova rozhrani a aplikacni pro-
gram.

Tento parametr je jen pro Cteni.

Poznamka: PFifizeni pomoci sbérnice neni hodnota parame-
tru shodnd s hodnotou, kterou pfijima z PLC. Spravnou
hodnotu naleznete v parametru 50.12 Rezim ladéni FBA A.

b0 | Rizeni Off1 0 = Zastavte podél aktudlné aktivni zpomalovaci rampy.
Pfechod na Off1 aktivni; pfechod na pfipraven k zapnuti,
pokud nejsou aktivni jiné blokovani (Off2/0ff3).
1 = pfechod na pfipraven k provozu (stav rdy run).
b1 | Rizeni Off2 0 = Zastavte podél aktudlné aktivni zpomalovaci rampy.
Prechod na Off1 aktivni; pfechod na pfipraven k zapnuti,
pokud nejsou aktivni jiné blokovani (Off2/0ff3).
1 = prechod na pfipraven k provozu (stav rdy run).
b2 | Rizeni Off3 0 = Nouzové zastaveni: zastaveni podél zpomalovaci rampy
definované parametrem 21.04 ReZim nouzového zastaveni.
Aktivace Off3; prechod do stavu potlaéeni zapnuti.
1 = Pokrac¢ovani v provozu (Off3 neaktivni).
b3 | Chod
b4 | Nulovy vystup rampy | 0= Vynuti nulovy vystup generatoru rampové funkce.
Rampy ménice do zastaveni (platné limity proudu a stejno-
smérného napéti).
1= Vstup do generatoru rampové funkce: vystup povolen.
b5 | Pozdrzeni rampy 0= Zastaveni rampovani (vystup generatoru rampové
funkce pfidrzen).
1=Povolenirampové funkce. Vstup do generatoru rampové
funkce: akcelerator povolen.
b6 | Rampa pfi nule 0= Vynuceni vstupu generatoru rampové funkce na nulu.
1= Normalni provoz. Vstup do provozu.
b7 | Reset 0= Pokracovat v bézném provozu.
1= Reset poruchy (0 na 1) pokud existuje aktivni porucha.
Vstup do zapnuti je potlacen.
b8 | Krokovani 1 Zrychlit na bod nastaveni krokovani 1.
b9 | Krokovani 2 Zrychlit na bod nastaveni krokovani 2.
b10 | Vzdaleny piikaz 1= Externi fizenf povoleno.
b1l | Volba externiho fizeni | 0= Vyberte umisténi externiho fizeni EXTL1.
1= Vyberte umisténi externiho fizeni EXT2.
b12 | UzZivatelsky bit O
b13 | UzZivatelsky bit 1
b14 | UZivatelsky bit 2
b15 | UzZivatelsky bit 3

0000h...FFFFh

1/1
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
06.03 | FBAA-transparentni | Ridici slovo ze sbérnice A pti pouziti transparentniho pro- |0 / uint32
fidici slovo filu.
00000000...FFFFFFF- | Ridici slovo. 1=1
Fh
06.11 Hlavni stavové slovo | Hlavni stavové slovo profilu méni¢i ABB. 0000h / uint16

Odrazi stav ménice bez ohledu na zdroj fizeni, napr. systém
sbérnice, ovladaci panel (klavesnice), PC-Tool, standardni
1/0, aplika¢ni program nebo sekvenéni programovani, a
bez ohledu na skutecny Fidici profil pouzivany k fizeni mé-
nice.

Tento parametr je jen pro Cteni.

Poznamka: Pfifizeni pomoci sbérnice nenihodnota parame-|
tru shodna s hodnotou, kterou pfijima z PLC. Spravnou
hodnotu naleznete v parametru 50.12 ReZim ladéni FBA A.

b0

Pripraven k ZAPNUTI

0 = Neni pfipraven k zapnuti.
1 = Pfipraven k zapnuti.

b1l

Pfipraven ke spusténi

0 = Off1 aktivni.
1 = Pfipraven k provozu.

b2

Pripraveno ref

0 = Provoz potladen.
1 = Provoz povolen.

b3

Vypnuto

0 = Bez poruchy.
1=Porucha.

b4

Off2 neaktivni

0 = Off2 aktivni.
1 = Off2 neaktivni.

b5

Off3 neaktivni

0 = Off3 aktivni.
1 = Off3 neaktivni.

b6 | Zapnuti potlaceno |1 = Zapnuti potlac¢eno.
b7 | Varovani 0 = Bez varovani.
1=Varovani.
b8 | Pfinastavené hodno- | 0 = Skutecna hodnota se li5i od referenéni (je mimo meze

té

tolerance).
1= Provozni. Skute¢na hodnota se rovna referen¢ni hodnoté
(je v mezich tolerance).

b9 | Dalkovy 0 = Misto Fizeni ménice je lokalni.
1 = Misto Fizeni ménice: vzdalené (extl nebo ext?2).
b10 | Nad mezni hodnotou | 0 = Skutecna frekvence nebo rychlost v mezich kontroly.

1 =Skutecna frekvence nebo rychlost se rovna nebo prekra-
¢uje mez kontroly.

bl

=

UZivatelsky bit O

b12

Uzivatelsky bit 1

bl

w

Uzivatelsky bit 2

bi4

UZivatelsky bit 3

b15

Reserved

0000h...FFFFh

1/1
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
06.16 | Stavové slovo 1 méni- | Stavové slovo 1 ménice. 00000000 0000 0000
& . . . ’ i 1
ce Tento parametr je jen pro ¢teni. / uint16
b0 | Povoleno 1=1Jsou pfitomny oba signaly povoleni chodu (viz parametr
20.12 Zdroj povoleni chodu 1) a povoleni startu (viz para-
metr 20.19 Prikaz povoleni spusténi).
Poznamka: Tento bit neni ovlivnén pfitomnosti poruchy.
bl | Potla¢eno 1 = Spusténi potla¢eno. Aby se ménic spustil, musi byt
blokovaci signdl (par. 06.18 Stavové slovo potlaceni spus-
téni) ) odstranény a spoustéci signal cyklicky.
b2 | DC nabity 1 = DC (stejnosmérny) obvod byl nabit.
b3 | Pfipraven ke spusténi | 1 = Ménic je pfipraven prijmout pfikaz ke spusténi.
b4 | Nasledujicireference | 1 = Ménic je prfipraven pro prechod na danou referenci.
b5 | Spusténo 1 = Ménic byl spustén
b6 | Modulace 1 = Ménic¢ se moduluje (vystupni stupen je fizen).
b7 | Omezujici 1=Jakykoli provozni limit (otacek, to¢ivého momentu atd.)
je aktivni.
b8 | Mistni fizeni 1= Ménic je v mistnim fizeni.
b9 | Sitové fizeni 1= Ménic je v sitovém fizeni.
b10 | Extl aktivni 1 = ovladaci misto EXT1 aktivni
b1l | Ext2 aktivni 1 = ovladaci misto EXT2 aktivni
b12 | Reserved
b13 | Vyzadat si spusténi |1 =PoZadované spusténi.
0 = Kdyz je signal Povolit otac¢eni nastaven na O (otaceni
motoru je zakazano). Viz parametr 20.22 Zapnout pro ota-
ceni.
b14 | Bézi 1 = Jeden z nasledujicich stavl je aktivni:
«  Spusténo + Udéleno povoleni k chodu + bez poruch
. Spusténo + Udéleno povoleni k chodu + porucha + auto-
maticky reset nevyprsel
- Spusténo + Udéleno povoleni k chodu + DC pfidrzeni
«  Spusténo + Udéleno povolenik chodu + PID spanek (s/bez
ohfevu motoru)
«  Spusténo + Udéleno povoleni k chodu + Pfedmagnetizace
- Nespusténo nebo potlaceni spusténi + v dobéhu
b15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
06.17 Stavové slovo 2 méni- | Stavové slovo 2 ménice. 000000000000 0000
ce Tento parametr je jen pro ¢teni. / uint16
b0 | Identifikaéni chod 1 = Byl proveden identifika¢ni chod (ID) motoru.
dokoncen
b1|Magnetizovano 1 = Motor byl magnetizovan.
b2 | Rizeni to¢ivého mo- |1 = Aktivni rezim Fizeni otacek.

mentu
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
b3 | Rizeni otacek 1 = aktivni rezim Fizeni otacek.
b4 | Reserved
b5 Bezpecnd reference |1=,Bezpelnd“reference je aplikovana funkcemi,jako jsou
aktivni parametry 49.05 Akce pfi ztraté komunikace a 50.02 FBA
A - funkce ztraty kom.
b6 | Posledniotacky aktiv- | 1 = Odkaz na ,posledni rychlost* je pouzit funkcemi, jako
ni jsou parametry 49.05 Akce pfi ztraté komunikace a 50.02
FBA A - funkce ztraty kom.
b7 | Reserved
b8 | Nouzové zastaveni |1=nouzové zastaveniselhalo (viz parametry 31.32 Kontrola
selhalo nad nouzovou rampou a 31.33 Prodleva sledovani nouzové
rampy).
b9 | Jogging je aktivni 1 = Signal povoleni joggingu je zapnuty.
b10 | Nad mezni hodnotou | Skute¢na rychlost, frekvence nebo moment se rovna nebo
prekracuje limit (definovany parametry 46.31...45.33). Plati
pro oba sméry otacéeni.
b11...12 | Reserved
b13 | Prodleva spusténiak- | 1 = Prodleva spusténi (parametr 21.22 Prodleva spusténi)
tivni aktivni.
b14...15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
06.18 Stavové slovo potlace- | Stavové slovo potlaceni spusténi. Urcuje zdroj blokovaciho | 0000 0000 0000 0000
ni spusténi signalu, ktery brani spusténi ménice. / uint16
Podminky oznacené hvézditkou (*) vyzaduji pouze cyklovani
prikazu spusténi. Ve vSech dalsich pripadech musi byt
nejprve odstranéna podminka potlaceni.
Viz také parametr 06.16 Stavové slovo 1 ménice, bit 1.
Tento parametr je jen pro Cteni.
b0 | Chod nepfipraven 1 = Chybi stejnosmérné napéti nebo ménic nebyl spravné
parametrizovan. Zkontrolujte parametry ve skupinach 95
a99.
b1| Zménéno mistnifize- | * 1 = Ovladaci misto se zménilo.
ni
b2 | Potlageni SSW 1 = Ridici program se udrzuje ve stavu potlacent.
b3 | Reset poruchy *1 = Porucha byla resetovana.
b4 | Ztraceny start povo- | 1 = Chybi signal povoleni spusténi.
len
b5 | Ztraceny chod povo- |1 = Chybi signdl povoleni béhu.
len
b6 | Reserved
b7/ STO 1 = Funkce bezpecného odpojeni od momentu aktivni.
b8 | Kalibrace proudu * 1 = Proces kalibrace proudu skon¢il.

ukoncena

b9

ID chod ukoncen

* 1 = Identifika¢ni chod motoru skoncil.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
b10 | Reserved
b1l | Nouz Offl 1 = Signal nouzového zastaveni (rezim Off1).
b12 | Nouz Off2 1 = Signal nouzového zastaveni (rezim Off2).
b13  Nouz Off3 1 = Signal nouzového zastaveni (rezim Off3).
b14 | Potla¢eni automatic- | 1 = Funkce automatického resetovani blokuje provoz.
kého resetovani
b15 | Jogging je aktivni 1 = Signal povoleni joggingu blokuje provoz.
0000h...FFFFh 1/1
06.19 Stavové slovo fizeni | Stavové slovo fizeni otacek. 0000 0000 0000 0000
otdcek . s / uint1l6e
Tento parametr je jen pro ¢teni.
b0 | Nulové otacky 1 = Ménic¢ bézel pod limitem nulové rychlosti (parametr
21.06 Mez nulovych otacek) po definovanou dobu (parametr
21.07 Prodleva nulovych otacéek).
bl dopredu 1 = Ménic¢ bézi v dopredném sméru nad mezni hodnotou
nulové rychlosti (parametr 21.06 Mez nulovych otacek).
b2 | dozadu 1= Ménic bézi ve zpétném sméru nad mezni hodnotou nu-
lové rychlosti (parametr 21.06 Mez nulovych otacek).
b3 Mimo okno Rychlost mimo rychlostni rozsah.
b4 | Vnitfni zpétnd vazba | Odhad pouzity pro fizeni motoru.
rychlosti
b5...6 | Reserved
b7 | Jakykoli poZzadavek |1 = Byly zvoleny konstantni otacky nebo frekvence. Viz pa-
na konstantni otacky | rametr 06.20 Stavové slovo konstantnich otacek.
b8 | Korekce otacek sledo- | Aplikace fizeni rychlosti ndsledovnika dosahla minimalniho
vace min limit limitu korekce rychlosti.
b9 | Korekce otacek sledo- | Aplikace fizeni rychlosti ndsledovnika dosdhla maximalniho
vace max limit limitu korekce rychlosti.
b10...15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
06.20 | Stavové slovo kon- | Stavové slovo konstantnich otacek. Zobrazuje aktivnivolbu | 0000 0000 0000 0000
stantnich otacek konstantni otacky nebo frekvence, pokud je nastavena. / uintl6e

Viz také parametr 06.19 Stavové slovo fizeni otacek, bit 7,
a ¢ast Konstantni otacky/frekvence.

Tento parametr je jen pro Cteni.

b0 | Konstantni otd¢ky 1 |1 = Zvoleny konstantni otacky nebo frekvence 1.
bl Konstantniotdcky 2 |1 = Zvoleny konstantni otacky nebo frekvence 2.
b2 | Konstantni otdcky 3 |1 = Zvoleny konstantni otacky nebo frekvence 3.
b3 | Konstantni otdcky 4 |1 = Zvoleny konstantni otacky nebo frekvence 4.
b4 | Konstantni otacky 5 |1 = Zvoleny konstantni otacky nebo frekvence 5.
b5 | Konstantni otdc¢ky 6 |1 = Zvoleny konstantni otacky nebo frekvence 6.
b6 | Konstantni otac¢ky 7 |1 = Zvoleny konstantni ota¢ky nebo frekvence 7.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
b7...15 Reserved
0000h...FFFFh 1/1
06.21 | Stavslova 3 ménice |Stavové slovo 3 ménice. 00000000 0000 0000
Tento parametr je jen pro ¢teni. / uint16
b0 | DC (stejnosmérné) |1 =DC (stejnosmérné) pridrzeni je aktivni.
pridrzeni aktivni
b1 | Post magnetizace ak- | 1 = Post magnetizace je aktivni.
tivni
b2 | Pfedehfev motoru 1 = Pfedehfev motoru je aktivni.
aktivni
b3 P[VI hladky start aktiv- | 1 = PM hladky start aktivni.
ni
b4 | Znama pozice rotoru | Neni podporovano.
b5 DC brzda aktivni 1=DC brzda je aktivni.
b6...15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
06.29 | Vybér MSW bit 10 Zvoli bindrni zdroj, jehoz stav je pfenasen jako bit 10 para- | Nad mezni hodnotou
metru 06.11 Hlavni stavové slovo. / uint32
False 0. 0
True 1 1
Nad mezni hodnotou | Bit 10 parametru 06.17 Stavové slovo 2 ménice. 2
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
06.30 | Volba MSW bit 11 Zvoli bindrni zdroj, jehoz stav je prenasen jako bit 11 para- |Volba externiho fizeni
metru 06.11 Hlavni stavové slovo. / uint32
False 0. 0
True 1 1
Volba externiho fizeni | Bit 11 parametru 06.01 Hlavni fidici slovo. 2
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
06.31 | Vybér bitu 12 MSW | Zvoli zdroj uziv bitu 1 hlavniho stavového slova. Umoznit externi spus-
téni / uint32
False 0. 0
True 1 1
Umoznit externi Stav signalu externiho povoleni chodu (viz parametr 20.12 |2
spusténi Zdroj povoleni chodu 1).
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
06.32 | Vybér bitu 13 MSW | Zvoli binarni zdroj, jehoz stav je prenasen jako bit 13 (uzi- |False / uint32
vatelsky bit 2) parametru 06.11 Hlavni stavové slovo.
False 0. 0
True 1 1
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
06.33 | Vybér bitu 14 MSW | Zvoli binarni zdroj, jehoz stav je prenasen jako bit 14 (uzi- |False / uint32

vatelsky bit 3) parametru 06.11 Hlavni stavové slovo.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
False 0. 0
True 1 1
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
o7 Systémové informace | Informace o hardwaru a firmwaru ménice.
07.03 | Skalovani ID méni¢e | Typ méni¢e/jednotky invertoru. - / uintl6
0...65535 Jednotka ¢. 1=1Jednotka¢. /1=
1Jednotka ¢.
07.04 Nazev firmwaru Identifikace firmwaru. 0 / uint32
- 1=1
07.05 | Verze firmwaru Cislo verze firmwaru. 0 / uint32
- 1=1
07.06 Nazev zavadéciho ba- | Nazev zavadéciho bali¢ku firmwaru. 0 / uint32
licku
- 1=1
07.07 | Verze zavadéciho ba- | Cislo verze zavadéciho bali¢ku firmwaru. 0 / uint32
licku
- 1=1
07.11 Pouziti CPU Zatizeni mikroprocesoru vyjadiené v procentech. -/ uint32
0.0 ...100.0 procento 1=1procento/1=1
procento
07.30 Stav adaptivniho Stav adaptivniho programu. 0000h / uint16
programu Viz &ast Adaptivni programovani (strana 40).
b0 | Inicializovano Adaptivni program inicializovan.
bl | Editace Adaptivni program je ve stavu Uprav.
b2 | Editace provedena | Upravy adaptivniho programu skonéily.
b3 | Bézi Adaptivni program je v chodu.
b4...13 | Reserved
b14 | Zména stavu Probihd zména stavu v adaptivnim programovacim jadru.
b15 | Porucha Adaptivni program selhal.
0000h...FFFFh 1/1
07.31 Stav sekvence AP Zobrazuje ¢islo aktivniho stavu sekven¢ni programové -/ uint16

¢asti adaptivniho programu (AP).

Pokud adaptivni programovani neni spusténo nebo neob-
sahuje sekvenéni program, je parametr nula.

0...20 Jednotka ¢.

1=1Jednotkac. /1=
1Jednotka ¢&.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
10 Standardni DI, RO Konfigurace digitalnich vstup a reléovych vystupu.
10.01 Stav DI Zobrazuje elektricky stav digitdInich vstup( DI1... DI2. 0000 0000 0000 0000
Prodleva aktivace/deaktivace vstupl jsou ignorovéna. / uintl6
b0 | DI1 Nezpozdény stav digitainiho vstupu 1.
b1l DI2 Nezpozdény stav digitaIniho vstupu 2.
b2...15 Reserved
0000h...FFFFh 1/1
10.02 | Stav opozdény DI Zobrazuje stav digitalnich vstupd DI1...2. Aktualizovano 000000000000 0000
pouze po prodlevé aktivace/deaktivace. / uint16
b0 | DI1 Zpozdény stav digitdlniho vstupu 1.
b1l DI2 Zpozdény stav digitalniho vstupu 2.
b2...15 Reserved
0000h...FFFFh 1/1
10.03 | Volba vynuceného DI | Zvoli digitalni vstupy, které maji byt fizeny parametrem -/ uintl6
10.04 Nucena data DI.
Pro kazdy digitdIni vstup je zahrnut bit v parametru 10.04
a jeho hodnota se pouzije vzdy, kdyz je pfislusny bit v
tomto parametru 1.
Poznamka: Cyklus nacteni a napajeni resetuji vybér vynuceni
(parametry 10.03 a 10.04).
Bit Vybér Popis
bo DIl 1 = Vynutit DI1 na hodnotu bitu O para-
metru 10.04 Nucena data DI.
b1 DI2 1 = Vynutit DI2 na hodnotu bitu 1 para-
metru 10.04 Nucena data DI.
b2...b15 Rezervova-
no
10.04 | Nucend data DI Hodnoty digitalnich vstupl pouzité namisto elektrickych |-/ uintl6

stavd, pokud jsou zvoleny v parametru 10.03 Volba vynuce-
ného DI.

Bit Vybér Popis

b0 DIl 1 = Vynutit hodnotu tohoto bitu
na DI1, pokud je tak definovano v
parametru 10.03 Volba vynucené-
ho DI.

bl DI2 1 = Vynutit hodnotu tohoto bitu
na DI2, pokud je tak definovano v
parametru 10.03 Volba vynucené-
ho DI.

b2...b15 | Rezervo-

vano
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
10.05 Prodleva ZAPNUTI DI1 | Prodleva aktivace digitalniho vstupu DI1. 0.00 s / uint32
0.00...3000.00 s Prodleva aktivace. 10=1s/1=1s
10.06 | Prodleva VYPNUTIDI1 | Prodleva deaktivace digitalniho vstupu DI1. 0.00 s / uint32
0.00...3000.00 s Prodleva deaktivace. 10=1s/1=1s
10.07 Prodleva ZAPNUTI Prodleva aktivace digitalniho vstupu DI2. 0.00 s / uint32
DI2
0.00...3000.00 s Prodleva aktivace. 10=1s/1=1s
10.08 Prodleva VYPNUTI DI2 | Prodleva deaktivace digitalniho vstupu DI2. 0.00 s / uint32

0.00...3000.00 s

Prodleva deaktivace.

10=1s/1=1s
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
11 Standardni DIO, FI, | Konfigurace digitalnich vstupu/vystupu.
FO
11.01 Stav digitalnich vstu- | Nezpozdény stav digitalnich vstupl/vystupl DIOL1...DIO2. | 0000 0000 0000 0000
pl/vystupd Tento parametr je jen pro ¢teni. / uint16
b0 |DIO1 Nezpozdény stav DIO1.
bl DIO2 Nezpozdény stav DIO2.
b2...15 Reserved
0000h...FFFFh 1/1
11.02 Stav prodlevy DIO Zpozdény stav digitalnich vstupl/vystupu. Aktualizovdano | 0000 0000 0000 0000
pouze po aktivaénich/deaktiva¢nich prodlevach (pokud / uint16
jsou specifikovana).
Pfiklad: 0010 = DIO2 je zapnuty, DIO1 je vypnuty.
Tento parametr je jen pro Cteni.
b0 DIO1 Zpozdény stav DIOL.
b1l DIO2 Zpozdény stav DIO2.
b2...15 Reserved
0000h...FFFFh 1/1
11.03 Volba vynuceného Zvoli stavy digitalnich vstupd, které maji byt fizeny para- |- / uint32

DIO

metrem 11.04 Vynucend data DIO.

Bit v parametru 11.04 je poskytovan pro kazdy digitalni
vstup a jeho hodnota je pouZita vzdy, kdyZ je odpovidajici
bit vtomto parametru nastaven na 1.

Bit Vybér Popis

b0 DIO1 1 = Vynutit DIO1 na hodnotu bitu
0 parametru 11.04 Vynucena data
DIO.

bl DIO2 1 = Vynutit DIO2 na hodnotu bitu
1 parametru 11.04 Vynucena data
DIO.

b2...b15 | Rezervo-

vano
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0

Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

11.04

Vynucend data DIO

Definuje vynucené hodnoty pro digitalni vstupy vybrané
parametrem 11.03 Volba vynuceného DIO.

Vynutit Ize pouze vstupy vybrané v parametru 10.03 Volba
vynuceného DI.

Bit Vybér Popis

b0 DIO1 1=Vynutihodnotu tohoto bitu na
DIO1, pokud je tak definovano v
parametru 11.03 Volba vynucené-

ho DIO.

b1 DIO2 1=Vynutihodnotu tohoto bitu na
D102, pokud je tak definovano v
parametru 11.03 Volba vynucené-

ho DIO.

b2...b15 | Rezervo-

vano

-/ uint32

11.05

Konfigurace DIO1

Urcuje, zda je DIO1 pouzivan jako digitalni vstup &i vystup,
nebo jako frekvenéni vstup &i vystup.

Digitalni vstup /
uint16

DigitdlIni vstup

DIO1 se pouziva jako digitalni vstup.

o

DigitélIni vystup

DIO1 se pouziva jako digitalni vystup.

10

11.06

Zdroj vystupu DIO1

Zvoli Fidici signdl, ktery ma byt pfipojen k digitalnimu
vstupu/vystupu DIO1, pokud je nakonfigurovan jako digi-
talni vystup parametrem 11.05 Konfigurace DIO1.

Pfipraven ke spusténi
/ uint32

Neni pod napétim Vystup neni pod napétim. 0
Pod napétim Vystup je pod napétim. 1
Pfipraven ke spusténi | Bit 1 parametru 06.11 Hlavni stavové slovo. 2
Povoleno Bit O parametru 06.16 Stavové slovo 1 ménice. 4
Spusténo Bit 5 parametru 06.16 Stavové slovo 1 ménice. 5
Magnetizovano Bit 1 parametru 06.17 Stavové slovo 2 ménice. 6
Bézi Bit 6 parametru 06.16 Stavové slovo 1 ménice. 7
Pfipraveno ref Bit 2 parametru 06.11 Hlavni stavové slovo. 8
Pfinastavené hodno- | Bit 8 parametru 06.11 Hlavni stavové slovo. 9
té

dozadu Bit 2 parametru 06.19 Stavové slovo fizeni otacek. 10
Nulové otacky Bit O parametru 06.19 Stavové slovo fizeni otacek. 11
Nad mezni hodnotou | Bit 10 parametru 06.17 Stavové slovo 2 ménice. 12
Varovani Bit 7 parametru 06.11 Hlavni stavové slovo. 13
Porucha Bit 3 parametru 06.11 Hlavni stavové slovo. 14
Porucha (-1) Invertovany bit 3 parametru 06.11 Hlavni stavové slovo. 15
Chyba/varovani Vystraha nebo porucha je aktivni. 16
Nadproud Ménic je vypnut z divodu poruchy nadproudu. 17
Prepéti Méni¢ je vypnut z divodu poruchy prepéti. 18
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Teplota ménice Ménic je vypnut z ddvodu poruchy teploty ménice. 19
Podpéti Méni¢ je vypnut z divodu poruchy podpéti. 20
Teplota motoru Méni¢ je vypnut z divodu poruchy teploty motoru. 21
Prikaz brzdy Bit O parametru 44.01 Stav fizeni brzdy. 22
Ext2 aktivni Bit 11 parametru 06.16 Stavové slovo 1 ménice. 23
Dalkové ovladani Bit 9 parametru 06.11 Hlavni stavové slovo. 24
Casovana funkce1 | Bit O parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 27
Casovand funkce 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 28
Casovana funkce 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 29
Kontrola 1 Bit O parametru 32.01 Stav kontroly. 33
Kontrola 2 Bit 1 parametru 32.01 Stav kontroly. 34
Kontrola 3 Bit 2 parametru 32.01 Stav kontroly. 35
Prodleva spusténi Bit 13 parametru 06.17 Stavové slovo 2 ménice. 39
Slovo udalosti 1 Hodnota parametru 04.40 Slovo udalosti 1 je vétsinez 0. |53
Pokud je jakykoliv bit ve Stavovém slové 1 nastaven na 1,
relé zméni stav (logicky soucet (OR) bitl ve Stavovém slové
1).
KFivka zatéze uzivate- | Bit 3 (Mimo mezni zatiZeni) parametru 37.01 Stavové slovo |61
le ULC vystupu.
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
11.07 Prodleva ZAPNUTi | Aktiva¢ni prodleva pro digitélni vstup/vystup DIO1, je-li 0.0 s / uint32
DIO1 nakonfigurovan jako vystup parametrem Konfigurace DIO1.
0.0...3000.0s Prodleva aktivace. 10=1s/1=1s
11.08 Prodleva VYPNUTI Deaktivaéni prodleva pro digitalni vstup/vystup DIO1, je- |0.0s / uint32
DIO1 li nakonfigurovan jako vystup parametrem Konfigurace
DIO1.
0.0...3000.0s Prodleva deaktivace. 10=1s/1=1s
11.09 Konfigurace DIO2 Ridi, zda je DI2 pouzivan jako digitaIni vystup nebo vstup. | Digitélni vstup /
Plati pouze v pfipadé, ze parametr Vybér hardwaru frek- uintl6
venéniho vstupu 1 (nebo odpovidajici vybérovy parametr
pozdéji v této skupiné) je nastaven na hodnotu (0) Zadny.
Digitdlni vstup DIO2 se pouziva jako digitdIni vstup. 0
Digitalni vystup DIO2 se pouziva jako digitalni vystup. 10
11.10 Zdroj vystupu DIO2 | Zvolifidici signal, ktery je pripojen k digitdlnimu vstupu/vy- | - / uint32
stupu DIO2, kdyzZ je parametr 11.09 Konfigurace DIO2 na-
staven na Digitalni vystup.
Seznam dostupnych moznostinaleznete v parametru 11.06
Zdroj vystupu DIOL.
11.11 Prodleva ZAPNUTI Prodleva aktivace pro digitalni vstup/vystup DIO2, pokud | 0.0 s / uint32
DIO2 je nakonfigurovan jako vystup parametrem Konfigurace
DlO2.
0.0...3000.0s Prodleva aktivace. 10=1s/1=1s
11.12 Prodleva VYPNUTI Prodleva deaktivace pro digitdlnivstup/vystup DIO2, pokud | 0.0 s / uint32

DIO2

je nakonfigurovan jako vystup parametrem Konfigurace
DIO2.
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0

Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

0.0...3000.0s

Prodleva deaktivace.

10=1s/1=1s
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
14 Rozsifujici modul I/0 | Konfigurace rozsifujiciho modulu 1/0 1.
1
Poznamka: Obsah této skupiny parametrd se mize lisit v
zavislosti na instalovanych rozsifujicich modulech 1/0.
14.01 Typ modulu 1 Povoluje (a specifikuje typ) rozsifujiciho modulu I/0 1 pfi- | Zadny / uint16
pojeného do pozice volitelného slotu A.
Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic v
chodu.
Zé&dny Z&dny rozsifujici modul. 0
AMIO-02 Rozsifujici modul AMIO-02. 1
14.03 Detekovdn modul 1 | Detekovany modul 1 pfipojeny do volitelného slotu A. Z4dny / uint16
Zadny Nebyl detekovén Zadny rozsifujici modul. 0
AMIO-02 Byl detekovan rozsifujici modul AMIO-02. 3
14.05 Stav DI Zobrazuje nezpozdény elektricky stav digitdlnich vstupd | - / uintl6
DI1...DI3. Prodlevy aktivace/deaktivace vstupu (pokud jsou
specifikovany) jsou ignorovany. Bity 0...2 odrazeji stav
DI1... DI3.
Priklad: 0000000000000011b = DI2 a DI1jsou zapnuty, DI3
je vypnut.
Poznamka: Tento parametr je uréen pouze pro ¢teni.
b0 | DI1 digitalni vstup DI1 je zapnuty
b1l DI2 digitalni vstup DI2 je zapnuty
b2 |DI3 digitalni vstup DI3 je zapnuty
b3...15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
14.06 | Stav opozdény DI Zobrazuje zpozdény stav digitalnich vstupl DI1...DI3. Bity |-/ uintl6
0...2 odrazeji zpozdény stav DI1...DI3.
Pfiklad: 0000000000000011b = DI2 a DI1jsou zapnuty, DI3
je vypnut.
Poznamka: Tento parametr je uréen pouze pro ¢teni.
b0 | DI1 digitalni vstup DI1 je zapnuty
b1l DI2 digitalni vstup DI2 je zapnuty
b2 |DI3 digitalni vstup DI3 je zapnuty
b3...15| Reserved
0000h...FFFFh 1/1
14.08 | Skute¢ndhodnotaAll | Zobrazuje hodnotu analogového vstupu Allv mAneboV |-/ real32

podle toho, zda je vstup nastaven na proud nebo napéti
pomoci parametru 14.97 Vybér jednotek Al/AO.

Rozsah napéti je 0,000...11,000 V.

Poznamka: Tento parametr je uréen pouze pro ¢teni.

0.000 ...22.000 mA

Hodnota All

1000=1mA/1=1mA




140 Parametry

c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
14.09 | Skalovana hodnota | Po $kélovani zobrazuje hodnotu analogového vstupu All. |- / real32
All Viz parametry All max Skéla a All min Skéla.
Poznamka: Tento parametr je uréen pouze pro ¢teni.
-32768.000 ... 1000 =1 Jednotka ¢. /
32767.000 Jednotka 1=1Jednotka ¢.
[
14.10 Procentni hodnota |Hodnota analogového vstupu All jako procento $kalovani |-/ real32
All All. Viz parametry 14.104 All min a 14.105 All max.
Poznamka: Tento parametr je uréen pouze pro ¢teni.
0.00...100.00 procen- 100 =1procento /1=
to 1 procento
1411 Skuteénd hodnota Al2 | Zobrazuje hodnotu analogového vstupu Al2vmA neboV |-/ real32
(podle toho, zda je vstup nastaven na proud nebo napéti
pomoci parametru 14.97 Vybér jednotek Al/AO).
Rozsah napéti je 0,000...11,000 V.
Poznamka: Tento parametr je uréen pouze pro ¢teni.
0.000 ...22.000 mA 1000=1mA/1=1mA
14.12 Skélovana hodnota | Po $kalovani zobrazuje hodnotu analogového vstupu Al2. |-/ real32
A2 Viz parametry 14.109 Al2 min Skalovani a 14.110 Al2 max
Skalovani.
Poznamka: Tento parametr je uréen pouze pro ¢teni.
-32768.000 ... 1000 =1 Jednotka ¢. /
32767.000 Jednotka 1=1Jednotka ¢.
&
14.13 Procentni hodnota | Hodnota analogového vstupu Al2 jako procento Skalovani |-/ real32
A2 Al2. Viz parametry 14.109 Al2 min Skalovani a 14.110 Al2
max Skalovani.
Poznamka: Tento parametr je uréen pouze pro ¢teni.
0.00...100.00 procen- 100 =1 procento /1=
to 1 procento
14.20 Aktudlnihodnota AO1 | Zobrazuje hodnotu analogového vystupu AO1v mA nebo |-/ real32
V, v zavislosti na tom, zda je vstup nastaven na proud nebo
napéti pomoci parametru 14.97 Vybér jednotek Al/AO.
Rozsah napétije 0,000...11,000 V.
Poznamka: Tento parametr je uréen pouze pro ¢teni.
0.000 ...22.000 mA 1000=1mA/1=1mA
14.24 | Skute¢ndhodnotaFl1| Zobrazuje hodnotu frekvencniho vstupu Fllv zavislostina |-/ real32

tom, zda je vstup nastaven jako frekvenéni vstup pomoci
parametru 14.191 Konfigurace CIO1.

Poznamka: Tento parametr je uréen pouze pro ¢teni.

0...16000 Hz

Hodnota frekvenéniho vstupu FI1 vyjadiena v %.

1=1Hz/1=1Hz
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
14.25 Skélovana hodnota | Zobrazuje hodnotu frekvenéniho vstupu FI1 po $kélovéni. |-/ real32
Fl1
Poznamka: Tento parametr je uréen pouze pro ¢teni.
-32768.000 ... 1=1000 Jednotka . /
32767.000 Jednotka 1=1Jednotka ¢.
[
14.26 Procentni hodnota |Hodnota frekvenéniho vstupu Fl1 vyjadiena jako procento |-/ real32
Fi1 Skalovani FI1. Viz parametry 14.148 FI1 min a 14.149 FI1 max.
Poznamka: Tento parametr je uréen pouze pro ¢teni.
0.00...100.00 procen- 100 =1 procento /1=
to 1 procento
14.40 Hodnota ¢itade 1 Zobrazuje hodnotu vstupu ¢itade 1v zavislostinatom, zda |0 Jednotka &. / uint32
je vstup nastaven jako ¢ita¢ 1 parametrem 14.191 Konfigu-
race CIOL.
Poznamka: Tento parametr je uréen pouze pro ¢teni.
0...4294967295 Jed- |hodnota ¢itace 1=1Jednotka¢. /1=
notka ¢&. 1Jednotka ¢.
14.44 | Volba vynuceného DI | Vybere digitalni vstupy, kterych elektrické hodnoty jsou 0000 0000 0000 0000
nahrazeny nucenymi hodnotami z parametru 14.45. / uint16
Elektrické stavy digitalnich vstupl Ize pfepsat, napfiklad
pro ucely testovani. Bit v parametru 14.45 Nucena data DI
je poskytovan pro kazdy digitalni vstup a jeho hodnota je
pouzita vzdy, kdyz je odpovidajici bit v tomto parametru
1.
b0 | DI1 Urcuje, zda hodnota digitdlniho vstupu 1 pochdziz 1/0
svorkovnice (normalnirezim) nebo z parametru vynucenych
dat (rezim vynuceni).
1 = Vynutit DI1 na hodnotu bitu O parametru vynucenych
dat DI
b1l DI2 Urcuje, zda hodnota digitdlniho vstupu 2 pochaziz 1/0
svorkovnice (normalnirezim) nebo z parametru vynucenych
dat (rezim vynuceni).
1 = Vynutit DI2 na hodnotu bitu O parametru vynucenych
dat DI
b2 | DI3 Urcuje, zda hodnota digitdlniho vstupu 3 pochaziz 1/0
svorkovnice (normalni rezim) nebo z parametru vynucenych
dat (rezim vynuceni).
1 = Vynutit DI3 na hodnotu bitu O parametru vynucenych
dat DI
b3...15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
14.45 Nucend data DI Definuje vynucené hodnoty pro digitaIni vstupy. Je mozné | 0000 0000 0000 0000
vynutit pouze vstup, ktery byl vybran v parametru 14.44 / uint16

Volba vynuceného DI.

b0 | DI1 Vynutit hodnotu tohoto bitu na DI1.
b1l DI2 Vynutit hodnotu tohoto bitu na DI2.
b2 |DI3 Vynutit hodnotu tohoto bitu na DI3.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
b3...15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
14.46 | Volba vynuceného Zadejte hodnotu pfepsani (0 = VYPNUTO nebo 1= ZAPNU- | 0000 0000 0000 0000
Al/FI TO) pro kazdy analogovy vstup. Toto je i¢inné pouze v / uint16
pfipadé, Ze je vybran odpovidajici Al nebo FI z parametru
vybé&ru vynuceni Al. Toto povoluje testovat funkénost mé-
nice bez zapojeni zafizeni.
Skuteéné hodnoty analogovych vstupt a frekvenénich
vstupl Ize napfiklad pro tcely testovani pfepsat. Pro kazdy
analogovy a frekvenénivstup je k dispozici parametr vynu-
cené hodnoty, jehoz hodnota se pouZije vzdy, kdyz je pfi-
slusny bit vtomto parametru nastaven na 1.
b0 | All 1 = Vynutit All na hodnotu parametru
bl Al2 1 = Vynutit AI2 na hodnotu parametru
b2...3 | Reserved
b4 | FI1 1 = Vynutit All na hodnotu parametru
b5...15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
14.47 Vynucend hodnota | Vynucend hodnota, kterou Ize pouzit misto skute¢ného -/ real32
All Udaje analogového vstupu All.
Rozsah napétije 0,000...11,000 V.
0.000 ... 22.000 mA 1000=1mA/1=1mA
14.48 | Vynucena hodnota |Vynucena hodnota, kterou Ize pouZit misto skute¢ného -/ real32
A2 Udaje analogového vstupu Al2.
Rozsah napétije 0,000...11,000 V.
0.000 ... 22.000 mA 1000=1mA/1=1mA
14.51 Vynucend hodnota |Vynucend hodnota, kterou Ize pouzit misto skute¢ného 0 Hz / real32
Fi1 udaje frekvenéniho vstupu FI1.
0...16000 Hz 1=1Hz/1=1Hz
14.55 Prodleva ZAPNUTI DI1 | Definuje prodlevu aktivace pro digitélni vstup DI1. 0.00 s / uint32
Viz parametr 14.06 Stav opozdény DI.
0.00...3000.00 s Prodleva ZAPNUTI DI1 100=1s/1=1s
14.56 Prodleva VYPNUTI DI1 | Definuje prodlevu vypnuti (deaktivace) digitalniho vstupu |0.00 s / uint32
DI1.
Viz parametr 14.06 Stav opozdény DI.
0.00...3000.00 s prodleva vypnuti (deaktivace) 100=1s/1=1s
14.57 Prodleva ZAPNUTI Definuje prodlevu aktivace pro digitélni vstup DI2. 0.00 s / uint32
pi2 Viz parametr 14.06 Stav opozdény DI.
0.00...3000.00 s Prodleva ZAPNUTI DI2 100=1s/1=1s
14.58 Prodleva VYPNUTI DI2 | Definuje prodlevu vypnuti (deaktivace) digitalniho vstupu |0.00 s / uint32

DI2.
Viz parametr 14.06 Stav opozdény DI.

0.00...3000.00 s

100=1s/1=1s




Parametry 143

c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
14.59 Prodleva ZAPNUTI Definuje prodlevu aktivace pro digitdlni vstup DI3. 0.00 s / uint32
pI3 Viz parametr 14.06 Stav opozdény DI.
0.00 ...3000.00 s Prodleva ZAPNUTI DI3 10=1s/1=1s
14.60 | ProdlevaVYPNUTIDI3 | Definuje prodlevu vypnuti (deaktivace) digitalniho vstupu | 0.00's / uint32
DI3.
Viz parametr 14.06 Stav opozdény DI.
0.00...3000.00 s 100=1s/1=1s
14.97 Vybérjednotek Al/AO | Zvoli jednotku pro odelty a nastaveni tykajici se analogo- | 0000 0000 0000 0000
vych vstupl a analogovych vystupa. / uintl6
b0 |Jednotka All Volba jednotky Al1: 0 V, 1 mA.
bl Jednotka Al2 Volba jednotky Al2: 0V, 1 mA.
b2...3 | Reserved
b4 | Jednotka AO1 Volba jednotky AO1: 0 V, 1 mA.
b5...15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
14.98 | Al funkce kontroly 2Zvoli, jak méni¢ reaguje, kdy? se analogovy vstupni signal | Zadna ¢innost / uint16
pohybuje mimo minimalni a/nebo maximalni limity, které
jsou pro vstup zadany.
Z&dna &innost Na kontrolu analogového vstupu neni provedena zadna 0
akce.
Porucha Méni¢ se vypne na zdkladé poruchy 80A0 Al chyba kontroly |1
a motor volné dobihd az do zastaveni.
Varovani Mé&ni¢ generuje ABAO Varovani kontroly Al. 2
Posledni otacky Ménic vygeneruje varovaniA8AO Varovani kontroly Al a 3
zmrazi otdéky (nebo frekvenci) na Urovni, na které pohon
pracoval. Otacky/frekvence se urcuji na zakladé skute¢nych
otacek pomoci 850 ms filtrovanim dolni propusti.
A _ Ujistéte se, Ze je bezpeéné pokracovat v
provozu v pfipadé preruseni komunikace.
Bezpecna reference | Méni¢ generuje varovani (ABAO Varovani kontroly Al) ana- |4
otacek stavi rychlost na hodnotu definovanou parametrem 22.41
Bezpeclna reference otdcek (nebo 28.41 Bezpecna referenéni
frekvence pfi pouziti referenéni frekvence).
A _ Ujistéte se, Ze je bezpeéné pokracovat v
provozu v pfipadé preruseni komunikace.
14.99 | Al vybér kontroly Urcuje limity analogového vstupu, které maji byt kontrolo- | 0000 0000 0000 0000
vany. Viz parametr 14.98 Al funkce kontroly. / uint16

bO | All < MIN 1 = Minimalni limit kontroly All aktivni.
bl|All > MAX 1 = Maximalni limit kontroly All aktivni.
b2 | Al2 < MIN 1 = Minimalni limit kontroly AI2 aktivni.
b3 | Al2 > MAX 1 = Maximalni limit kontroly Al2 aktivni.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
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b4...15 Reserved
0000h...FFFFh 1/1
14.100 | Nucend kontrola nad | Povoluje/zakazuje kontrolu analogového vstupu pro kazdé | 00000000 01110111/
Al misto fizeni (mistni fizeni vs. externi fizeni). uint16
Pokud ovladaci misto nevyuziva Al pro referenci, mizete
pomoci tohoto parametru deaktivovat kontrolu Al14.99.
Tim se skryje funkce Al kontroly (14.98) pro vybrané fidici
misto.
bO | All Extl 1 = Kontrola All je aktivni, kdyZ je pouzito EXTL.
bl|All Ext2 1 = Kontrola All je aktivni, kdyZ je pouZito EXT2.
b2 | All mistni 1 = Kontrola All je aktivni, kdyz je pouZito mistni fizeni.
b3 | Reserved
b4 | A2 Extl 1 = Kontrola A2 je aktivni, kdyZ je pouzito EXT1.
b5 | Al2 Ext2 1= Kontrola AI2 je aktivni, kdyZ je pouzito EXT2.
b6 | A2 mistni Kontrola Al2 je aktivni, kdyz je pouzito mistni fizeni.
b7...15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
14101 | Ladéni Al Spousti funkci ladéni analogového vstupu. PFipojte signal | Zadna ¢innost / uint16
ke vstupu a zvolte pfislusnou ladici funkci.
Z&dna ¢innost Ladéni Al neni aktivovano. 0
Ladéni minima All Aktudlni hodnota signalu analogového vstupu All je nasta- |1
vena jako minimalni hodnota All do parametru 14.104 All
min. Hodnota se automaticky vrati zpét na Bez akce.
Ladéni maxima All | Aktudlni hodnota signdlu analogového vstupu All je nasta- |2
vena jako maximalni hodnota All do parametru 14.105 All
max. Hodnota se automaticky vrati zpét na Bez akce.
Ladéni minima Al2 | Aktudlni hodnota signdlu analogového vstupu Al2je nasta- |3
vena jako minimalni hodnota Al2 v parametru 14.109 Al2
min. Hodnota se automaticky vrati zpét na Bez akce.
Ladéni maxima Al2 | Aktudlni hodnota signdlu analogového vstupu Al2 je nasta- |4
vena jako maximalni hodnota Al2 v parametru 14.110 Al2
max. Hodnota se automaticky vrati zpét na Bez akce.
14.102 | Pasmo necitlivosti Al | Hodnota pasma necitlivosti Al v procentech, kde 100 % = | 0.40 procento / real32
10 Vv napétovém rezimu a 100 % = 20 mA v proudovém
rezimu. Plati pro Alli Al2.
Poznamka: 10 % hodnoty pasma necitlivosti Al je interné
pridano do firmwaru jako kladnd a zdporna hystereze pasma|
necitlivosti Al.
0.00...100.00 procen- 100 =1 procento /1=
to 1 procento
14.103 | Filtra¢ni doba All Definuje ¢asovou konstantu filtru pro analogovy vstup All. | 0.100 s / real32

0.000...30.000 s

1000=1s/1=1s
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
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14.104 |All min Definuje minimalni hodnotu analogového vstupu All pro | 0.000 mA / real32
danou aplikaci. Nastavte minimalni hodnotu, kterou je
mozné zadavat jako Zadost do ménice.
Vychozi hodnota napétije 0,000 V a rozsah 0,000...11,000
V.
0.000 ... 22.000 mA 1000=1mA/1=1mA
14,105 |All max Definuje maximalni hodnotu analogového vstupu All pro | 10.000 mA / real32
danou aplikaci. Nastavte maximalni hodnotu, kterou je
mozné zadavat jako zadost do ménice.
Vychozi hodnota napétije 10,000 V arozsah 0,000...11,000
V.
0.000 ... 22.000 mA 1000=1mA/1=1mA
14.106 | Skalovani All k Al Definuje redlnou hodnotu, kterd odpovida minimalni hod- | 0.000 Jednotka ¢. /
min noté analogového vstupu All definované parametrem real32
14.104 All min
-32768.000 ... 1000 =1 Jednotka ¢. /
32767.000 Jednotka 1=1Jednotka ¢.
¢
14.107 | Skalovani All k Al Definuje redlnou hodnotu, kterd odpovida minimalni hod- |50.000 Jednotka ¢. /
max noté analogového vstupu All definované parametrem real32
14.105 All max
-32768.000 ... 1000 =1 Jednotka ¢. /
32767.000 Jednotka 1=1Jednotka ¢.
¢
14.108 | Filtra¢ni doba Al2 Definuje ¢asovou konstantu filtru pro analogovy vstup Al2. | 0.100 s / real32
0.000...30.000 s 1000=1s/1=1s
14109 |AlI2 min Definuje minimalni hodnotu pro analogovy vstup Al2. Na- |0.000 mA / real32
stavte minimalni hodnotu, kterou je mozné zadavat jako
zadost do ménice.
Vychozi hodnota napétije 0,000 V a rozsah 0,000...11,000
V.
0.000 ...22.000 mA 1000=1mA/1=1mA
14.110 | Al2 max Definuje maximalni hodnotu pro analogovy vstup Al2. Na- |10.000 mA / real32
stavte maximalni hodnotu, kterou je mozné zadavat jako
zadost do ménice.
Vychozi hodnota napétije 10,000 V arozsah 0,000...11,000
V.
0.000...22.000 mA 1000=1mA/1=1mA
14.111 | AI2 Skédlované k Al2 | Definuje redlnou hodnotu, kterd odpovida minimalni hod- | 0.000 Jednotka ¢. /
min noté analogového vstupu Al2 definované parametrem real32
14.109 Al2 min
-32768.000 ... 1000 =1 Jednotka ¢. /
32767.000 Jednotka 1=1Jednotka ¢.
[
14.112 | AI2 Skédlované k Al2 | Definuje redlnou hodnotu, kterd odpovida minimalni hod- |50.000 Jednotka €. /

max

noté analogového vstupu Al2 definované parametrem
14.110 Al2 max

real32
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
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-32768.000 ... 1000 =1 Jednotka ¢&. /
32767.000 Jednotka 1=1Jednotka ¢.
¢

14123 | Zdroj AO1 Zvoli signdl ménice, ktery ma byt pripojen k analogovému | Nula / uint32

vystupu AOL.
Nula zadné 0o
Pouzité otdcky moto- | parametr 01.01 Pouzité otacky motoru 1
ru
Vystupni frekvence | parametr 01.06 Vystupni frekvence 3
Proud motoru parametr 01.07 Proud motoru 4
Proud motoru v % parametr 01.07 Proud motoru. 5
nominalniho proudu
motoru
Tocivy moment moto- | parametr 01.10 Toc¢ivy moment motoru 6
ru
Stejnosmérné napéti | parametr 01.11 Stejnosmérné napéti 7
Vystupni vykon parametr 01.13 Vystupni napéti. 8
Vstup rampy referen- | parametr 23.01 Vstup rampy reference otacek 10
ce otacek
Vystup rampy referen- | parametr 23.02 Vystup rampy reference otacek 11
ce otacek
Pouzitd reference parametr 24.01 Pouzité reference otacek 12
otacek
Pouzitd referenéni | parametr 28.01 Vstup rampy referencni frekvence 14
frekvence
Vystup PID procesu | parametr 40.01 Aktudlni vystup procesu PID 16
Buzeni teplotniho Budici proud teplotniho ¢idla 1 20
senzoru 1
Buzeni teplotniho Budici proud teplotniho ¢idla 2 21
senzoru 2
Absolutni pouzité Absolutni pouzité otacky motoru 26
otacky motoru
Absolutniotac¢ky mo- | Absolutni hodnota procentudlni rychlosti motoru 27
toruv %
Absolutni vystupni | Absolutni vystupni frekvence 28
frekvence
Absolutni todivy mo- | Absolutni to¢ivy moment motoru 30
ment motoru
Absolutni vystupni | Absolutni vystupni vykon 31
vykon
Absolutnivykon moto- | Absolutni vykon motoru na hfideli 32
ru na hrideli
Vystup externiho Vystup externiho PID1 33

PID1

Dal3i [bit]

Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109).
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vyber FbEq 16b / 32b
14.124 |Filtra¢ni doba AO1 | Definuje ¢asovou konstantu filtrovani pro analogovy vystup |0.100 s / real32
AOL.
% Nefiltrovany
Z signal
100
63 T~ Filtrovany
! signal
1
1
1
— t
T
O=Ix(1-et/T)
| = vstup filtru (krok)
O = vystup filtru
t=Ccas
T = ¢asova konstanta filtru
0.000...30.000 s casova konstanta filtru 1000=1s/1=1s
14.125 | Zdroj AO1 min Definuje redlnou minimalni hodnotu signalu (vybraného 0.0 Jednotka ¢. / re-
parametrem 14.123 Zdroj AO1), kterd odpovidd minimaini | al32
pozadované hodnoté vystupu AO1 (definované parametrem
14.127 Vystup AO1 pfi zdroji AO1 min).
-32768.0 ...32767.0 | skute¢na hodnota signalu 10 =1Jednotkaé. /1
Jednotka ¢. =1Jednotka ¢.
14.126 | Zdroj AO1 max Definuje redlnou maximalni hodnotu signélu (vybraného | 50.0 Jednotka ¢. / re-
parametrem 14.123 Zdroj AO1), kterd odpovida maximalni | al32
pozadované hodnoté vystupu AO1 (definované parametrem
14.128 Vystup AO1 pfi zdroji AO1 max).
-32768.0 ...32767.0 | skute¢na hodnota signalu 10 =1Jednotka¢. /1
Jednotka ¢. =1Jednotka ¢.
14.127 | Vystup AOL1 pfi zdroji | Definuje minimalni vystupnihodnotu pro analogovy vystup | 0.000 mA / real32
AO1 min AO1.
Vychozi hodnota napétije 0,000 V a rozsah 0,000...11,000
V.
0.000...22.000 mA | minimalni vystupni hodnota 1000=1mA/1=1mA
14.128 | Vystup AO1 pfi zdroji | Definuje maximalnivystupnihodnotu pro analogovy vystup |10.000 mA / real32
AO1 max AO1.
Vychozi hodnota napétije 10,000 V arozsah 0,000...11,000
V.
0.000...22.000 mA | skute¢na hodnota signdlu 1000=1mA/1=1mA
14.147 | Filtra¢ni doba FI1 Definuje ¢asovou konstantu filtru pro frekvenénivstup FI1. | 0.000 s / real32
0.000...30.000 s ¢asova konstanta filtru 1000=1s/1=1s
14.148 |FIl min Definuje redlnou minimalni hodnotu signdlu, kterd odpovi- |0 Hz / real32
da minimalni pozadované hodnoté vystupu FI1 (definované
parametrem 14.150 FI1 Skalované pri FIL min).
0...16000 Hz minimalni hodnota 1=1Hz/1=1Hz
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
14.149 |FIl1 max Definuje redlnou maximalni hodnotu signélu, kterd odpovi- | 16000 Hz / real32
dd maximalni poZzadované hodnoté vystupu FI1 (definované
parametrem 14.151 FI1 Skalované pri FI1 max).
0...16000 Hz maximalni hodnota 1=1Hz/1=1Hz
14.150 | FI1 $kdlované pfiFI1 | Definuje redlnou hodnotu, ktera odpovida minimalni 0.000 Jednotka ¢&. /
min vstupni frekvenéni hodnoté definované parametrem 14.148 | real32
FI1 min.
-32768.000 ... Skalovana hodnota 1=1Jednotkac. /1=
32767.000 Jednotka 1Jednotka ¢&.
[
14.151 | FI1 $kdlované pfi FI1 | Definuje redlnou hodnotu, ktera odpovida minimalni 1500.000 Jednotka ¢&.
max vstupni frekven¢ni hodnoté definované parametrem 14.149 | / real32
FI1 max.
-32768.000 ... Skalovana hodnota 1=1Jednotkac. /1=
32767.000 Jednotka 1Jednotka ¢&.
¢
14.191 | Konfigurace CIO1 Konfiguruje rezim vstupu CIO1 jako DI3, Frekvenéni vstup | DI3 / uintl6
1 nebo ¢itac 1.
DI3 10 se pouziva jako digitalni vstup. 3
Fi1 10 se pouziva jako frekvenéni vstup. 7
Cita¢ 1 10 se pouzivé jako vstup &itace. 1
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
19 Provozni rezim Vybér zdroji mistniho a externiho ovlddaciho mista a pro-
voznich rezimd.
19.01 Aktudlni provozni re- | Zobrazuje aktudlni provozni rezim. Nula / uint16
4m Viz parametry 19.11...19.14.
Tento parametr je jen pro ¢teni.

Nula Nula. 1

Test Test. 10

Otacky Rizeni otacek (v rezimu vektorového Fizeni motoru). 2

Utahovaci moment | Rizeni momentu (v rezimu vektorového fizeni motoru). 3

Min Voli¢ momentu porovnava vystup reguldtoru otdcek (para- |4
metr 25.01 Referenéni moment fizeni otacek) a referenéni
moment (26.74 Vystup rampy referené¢niho momentu).

Pouzije se mensi z obou hodnot (v rezimu vektorového Fi-
zeni motoru).

Max Voli¢ momentu porovnava vystup regulatoru otdcek (para- |5
metr 25.01 Referenéni moment fizeni otacéek) a referenéni
moment (26.74 Vystup rampy referenéniho momentu).

PouZije se vétsiz obou hodnot (v rezimu vektorového fizeni
motoru).

Skalarni (Hz) Rizeni frekvence v rezimu skalarniho fizeni motoru. 10

Nucena magnetizace. | Motor je v magnetiza¢nim rezimu. 20

19.11 Volba Ext1/Ext2 Zvoli zdroj pro vybér externiho ovladaciho mista EXT1 / uint32
EXT1/EXT2.

EXT1 EXT1 (trvale vybrano). 0

EXT2 EXT2 (trvale vybrano). 1

FBA A MCW bit 11 Bit 11 fidiciho slova pfijaty pres rozhrani A sbérnice. 2

DI1 DigitaIni vstup DI1 (10.02 Stav opozdény DI, bit 0). 3

DI2 DigitdIni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI, bit 1). 4

DIO1 Digitalnivstup/vystup DIO1 (parametr 11.02 Stav prodlevy |11
DIO, bit 0).

DIO2 Digitdlni vstup/vystup DIO2 (parametr 11.02 Stav prodlevy |12
DIO, bit 1).

Casovana funkce1 | Bit O parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 19

Casovana funkce 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 20

Casovana funkce 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 21

Kontrola 1 Bit O parametru 32.01 Stav kontroly. 25

Kontrola 2 Bit 1 parametru 32.01 Stav kontroly. 26

Kontrola 3 Bit 2 parametru 32.01 Stav kontroly. 27

Kontrola 4 Bit 3 parametru 32.01 Stav kontroly. 28

Kontrola 5 Bit 4 parametru 32.01 Stav kontroly. 29

Kontrola 6 Bit 5 parametru 32.01 Stav kontroly. 30

FBA A Ztrata pripoje- | ZjiSténa ztrata komunikace rozhrani A sbérnice zménirezim |33

ni fizeni na EXT2.
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0

Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

Dal3i [bit]

Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109).

19.12

Rezim Fizeni Extl

Zvoli provozni rezim pro externi fidici misto EXT1v rezimu
vektorového fizeni.

Otacky / uintl6

Nula

Nula.

Otacky

Rizeni otagek. Pouzity referenéni moment je parametr 25.01
Referenéni moment fizeni otacek (vystup fetézce reference
otacek).

Utahovaci moment

Rizeni momentu. Pouzity referenéni moment je parametr
26.74 Vystup rampy referenéniho momentu (vystup fetézce
referen¢ni moment).

Minimum

Kombinace vybéru rychlosti a momentu.

Voli¢ momentu porovnava vystup reguldtoru rychlosti
(parametr 25.01 Referenéni moment fizeni otacek) a refe-
renci momentu (26.74 Vystup rampy referen¢niho momen-
tu), a vybird mensi z téchto dvou hodnot.

Pokud se chyba rychlosti stane zdpornou, ménic¢ sleduje
vystup regulatoru rychlosti, dokud neni chyba rychlosti
opétkladna (funkce zapadky). To zabrani nekontrolovatel-
nému zrychleni méniée, pokud dojde ke ztraté zatizeni v
fizeni toc¢ivého momentu.

Maximum

Kombinace vybéru rychlosti a momentu.

Voli¢ todivého momentu porovnava vystup reguldtoru

otdcek (parametr 25.01 Referenéni moment fizeni otacek)
a referenci to¢ivého momentu (26.74 Vystup rampy refe-
ren¢niho momentu) a vybere vétsi z téchto dvou hodnot.

Pokud je chyba otacek kladna, méni¢ sleduje vystup regu-
latoru otécek, dokud neni chyba otacek opét zdporna
(funkce zapadky). To zabrani nekontrolovatelnému zrych-
leniménice, pokud dojde ke ztraté zatizeniv fizeni toc¢ivého
momentu.

19.14

Rezim Fizeni Ext2

Voli provozni rezim pro externi misto fizeni EXT2.

Dostupné volby viz parametr 19.12 ReZim fizeni Ext1.

-/ uintl6

19.16

ReZim mistniho fizeni

Voli rezim fizeni pro mistni ovladani.

Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je méni¢ v
chodu.

Otacky / uintl6

19.17

Vypnout mistni ovla-
danfi

Povoluje nebo zakazuje mistni fizeni (tladitka start a stop
na ovladacim panelu a mistni ovladaci prvky na nastroji
PC).

MPOZOR | Pred deaktivaci mistniho ovladani se
ujistete, ze ovladaci panel neni potfebny k zastaveni
ménice.

Ne / uint16

Mistni Fizeni povoleno.

Mistni fizeni zakdzano.
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19.17 Vypnout mistni ovla- | Povoluje nebo zakazuje mistni fizeni (tladitka start a stop | Ne / uint16
dani na ovladacim panelu a mistni ovladaci prvky na nastroji
PC).
APOZOR | Pfed deaktivaci mistniho ovladani se
ujistéte, ze ovladaci panel neni potfebny k zastaveni
ménice.
Ne Mistni Fizeni povoleno. 0
Ano Mistni fizeni zakdzano. 1
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
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20 Start/stop/smér Start/stop/smér a chod/start/jog umozriuji vybér zdroje
signalu; pozitivni/negativni reference povoluje vybér
zdroje signalu.
20.01 | Prikazy Extl Zvoli zdroj pfikazu start, stop a smér pro externi fidici Sbérnice A / uint16

misto 1 (EXT1).

Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic v
chodu.

Viz také parametry 20.02...20.05.

Viz parametr 20.21 pro uréeni skute¢ného sméru toceni.

signal. Zdroj vybrany pomoci 20.04 Extl in2 zdroj uréuje
smér.

Prechody stavi zdrojovych bitl se interpretuji takto:

Stav zdroje 1 Stav zdroje 2 Prikaz
(20.03) (20.04)

0 Jakykoli Stop
0->1(20,02 = 0 Start dopfedu
hrana)

1(20.02 = drovery) | 1 Start dozadu

Nevybrano Nejsou vybrany zadné zdroje piikazl pro spusténi nebo 0o
zastaveni.
Inl Start Zdroj prikazd pro spusténi a zastaveni je vybran paramet- |1
rem 20.03 Ext1 inl zdroj.
PFechody stavi zdrojovych bitl se interpretuji takto:
Stav zdroje 1 (20.03) Pfikaz
0->1(20,02 = hrana) Start
1(20.02 = Uroveri)
(0] Stop
Inl Start; In2 Smér Zdroj vybrany parametrem 20.03 Ext1inlzdrojje spoustéci |2
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In1 Start dopredu; In2 | Zdroj vybrany parametrem 20.03 Extl inl zdroj je signal 3
Start dozadu pro start dopfedu. Zdroj vybrany parametrem 20.04 Extl

in2 zdroj je signal pro start dozadu.
Pfechody stavd zdrojovych bitd se interpretuji takto:
Stav zdroje 1 Stav zdroje 2 Pfikaz
(20.03) (20.04)
] [0] Stop
0->1(20,02 = 0 Start dopredu
hrana)
1(20.02 = Uroven)
0 0->1(20,02 = Start dozadu
hrana)
1(20.02 = droveni)
1 1 Stop
In1P Start; In2 Stop | Zdroje pfikazU start a stop jsou vybrany parametry 20.03 |4

Extlinl zdroj a 20.04 Extl in2 zdroj.

Pfechody stavd zdrojovych bitd se interpretuji takto:

Stav zdroje 1 Stav zdroje 2 Pfikaz

(20.03) (20.04)

0->1 1 Start

Jakykoli 0 Stop
Poznamky:

- Parametr 20.02 Typ aktivatoru spusténi Extl nema pfi
tomto nastaveni zadny Ucinek.
«  Pokudje zdroj2 = 0, jsou tlacitka Start a Stop na ovlada-|
cim panelu zakazana.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
In1P Start; In2 Stop; | Zdroje prikazd start a stop jsou vybrany parametry 20.03 |5
In3 Smér Extlinlzdroja20.04 Extlin2 zdroj. Zdroj zvoleny parame-

trem 20.05 Ext1 in3 zdroj uréuje smér.
Pfechody stavi zdrojovych bitli se interpretuji takto:
Stav zdroje | Stavzdroje | Stavzdroje | Pfikaz
1(20.03) 2 (20.04) 3(20.05)
0->1 1 0 Start dopfe-
du
0->1 1 1 Startdozadu
Jakykoli 0 Jakykoli Stop
Poznamky:
- Parametr 20.02 Typ aktivatoru spusténi Extl nema pfi
tomto nastaveni zadny Ucinek.
+ KdyZje zdroj2 = 0, tlacitka Start a Stop na ovladacim
panelu jsou zakazana.

In1P Start dopfedu; | Zdroje pfikazU start a stop se voli pomoci parametr 20.03 |6

In2P Start dozadu; In3 | Extl inl zdroj, 20.04 Ext1 in2 zdroj a 20.05 Ext1 in3 zdroj.

Stop Zdroj zvoleny parametrem 20.05 urcuje smér.

PFechody stavi zdrojovych bitl se interpretuji takto:
Stav zdroje | Stav zdroje | Stav zdroje | Prikaz
1(20.03) 2 (20.04) 3(20.05)
0->1 Jakykoli 1 Start dopfe-
du
Jakykoli 0->1 1 Startdozadu
Jakykoli Jakykoli 0 Stop
Poznamka: Parametr 20.02 Typ aktivatoru spusténi Extl ne-
ma pfi tomto nastaveni Zzadny Ucinek.

Ovladaci panel Prikazy start, stop a smér prostfednictvim ovlddaciho pa- |11
nelu, kdyz je aktivni EXT1. Plati také pro PC Tool pfi pfipo-
jeni pres port panelu.

Sbérnice A Prikazy start a stop jsou prebirdny ze sbérnicového rozhrani |12
A.

Poznamka: Spoustéci signal je pfi tomto nastaveni vzdy
urovrioveé fizeny bez ohledu na typ parametru 20.02 Typ akti-
vatoru spusténi Extl.

20.02 | Typaktivatoruspusté-  Uroviiové nebo hranové spousténi pro Extl. Urovefi / uintl6
ni Extl

Poznamka: Tento parametr neni Uc¢inny, pokud je vybran
spoustéci signal pulzniho typu. Viz volby v parametru 20.01
Prikazy Extl.
Hrana Spoustéci signal je spustén hranou. 0
Uroven Spoustéci signal je spustén drovni. 1
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
20.03 | Extlinlzdroj Zvoli zdroj 1 pro parametr 20.01 Pfikazy Extl. Vzdy vypnuto / uint32
Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic v
chodu.
Vzdy vypnuto Vzdy vypnuto. 0
Vzdy zapnuto Vzdy zapnuto. 1
DI1 DigitdlIni vstup DI1 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |2
0).
DI2 Digitalni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DIO1 DigitdInivstup/vystup DIO1 (parametr 11.02 Stav prodlevy |10
DIO, bit 0).
DIO2 Digitdlni vstup/vystup DIO2 (parametr 11.02 Stav prodlevy |11
DIO, bit 1).
Casovana funkce 1 | Bit O parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 20
Kontrola 1 Bit O parametru 32.01 Stav kontroly. 24
Kontrola 2 Bit 1 parametru 32.01 Stav kontroly. 25
Kontrola 3 Bit 2 parametru 32.01 Stav kontroly. 26
Kontrola 4 Bit 3 parametru 32.01 Stav kontroly. 27
Kontrola 5 Bit 4 parametru 32.01 Stav kontroly. 28
Kontrola 6 Bit 5 parametru 32.01 Stav kontroly. 29
20.04 | Extlin2 zdroj Vybere zdroj 2 pro parametr 20.01 Pfikazy Extl. -/ uint32
Dostupné volby viz parametr 20.03 Ext1 inl zdroj.
Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic v
chodu.
20.05 | Extlin3zdroj Vybere zdroj 3 pro parametr 20.01 Pfikazy Ext1. -/ uint32
Dostupné volby viz parametr 20.03 Ext1 inl zdroj.
Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic v
chodu.
20.06 | Prikazy Ext2 Zdroj pfikazl start a stop pro externi Fidici umisténi 2 Nevybrano / uint16
(EXT2).
Viz také parametry 20.07 Typ aktivatoru spusténi
Ext2...20.10 Ext2 in3 zdroj. Pro smér ota¢eni motoru viz
parametr 20.21 Smér.
Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic v
chodu.
Nevybrano Nejsou vybrany zadné zdroje prikazd pro spusténi nebo 0

zastaveni.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Inl Start Zdroj prikazl pro spusténi a zastaveni je vybran paramet- |1

rem 20.08 Ext2 inl zdroj.
PFechody stavi zdrojovych bitl se interpretuji takto:
Stav zdroje 1 (20.08) Pfikaz
0->1(20,07 = hrana) Start
1(20.07 = droven)
0 Stop
In1 Start; In2 Smér Zdroj vybrany pomoci 20.08 Ext2 inl zdroj je spoustécim |2
signdlem. Zdroj vybrany pomoci 20.09 Ext2 in2 zdroj uréuje
smér.
PFechody stavi zdrojovych bitl se interpretuji takto:
Stav zdroje 1 Stav zdroje 2 Pfikaz
(20.08) (20.09)
0 Jakykoli Stop
0->1(20,07 = 0 Start dopfedu
hrana)
1(20.07 = trover) | 1 Start dozadu
In1 Start dopfedu; In2 | Zdroj vybrany parametrem 20.08 Ext2 inl zdroj je signdlem |3

Start dozadu

pro spusténi dopredu. Zdroj vybrany parametrem 20.09
Ext2 in2 zdroj je signalem pro spusténi dozadu.

PFechody stavi zdrojovych bitl se interpretuji takto:

Stav zdroje 1 Stav zdroje 2 Prikaz
(20.08) (20.09)
(0] (o] Stop
0->1(20,07 = 0 Start dopfedu
hrana)
1(20.07 = Uroveri)
0 0->1(20,07= Start dozadu
hrana)
1(20.07 = droveri)
1 1 Stop
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
In1P Start; In2 Stop | Zdroje pfikaz( pro spusténia zastavenijsou vybrany para- |4

metry 20.08 Ext2 inl zdroj a 20.09 Ext2 in2 zdroj.
Pfechody stavd zdrojovych bitu se interpretuji takto:
Stav zdroje 1 Stav zdroje 2 Prikaz
(20.08) (20.09)
0->1 1 Start
Jakykoli 0 Stop
Poznamky:
- Parametr 20.07 Typ aktivatoru spusténi Ext2 nema pfi
tomto nastaveni Zadny Ucinek.
« Pokudzdroj2je 0, jsou tlacitka Start a Stop na ovladacim
panelu zakazana.
In1P Start; In2 Stop; | Zdroje pfikazl pro spusténi a zastavenijsou vybrany para- |5
In3 Smér metry 20.08 Ext2 inl zdroj a 20.09 Ext2 in2 zdroj. Zdroj vy-
brany pomoci
20.10 Ext2 in3 zdroj uréuje smér.
Pfechody stavu zdrojovych bitd jsou interpretovany nasle-
dovné:
Stav zdroje | Stavzdroje | Stavzdroje | Pfikaz
1(20.08) 2(20.09) 3(20.10)
0->1 1 0 Start dopfe-
du
0->1 1 1 Start dozadu
Jakykoli (o] Jakykoli Stop
Poznamky:
- Parametr 20.07 Typ aktivatoru spusténi Ext2 nema pfi
tomto nastaveni zadny Ucinek.
+  Pokudzdroj2je 0, jsou tlac¢itka Start a Stop na ovladacim
panelu zakazana.
In1P Start dopfedu; |Zdroje pfikazl start a stop jsou voleny parametry 20.08 6

In2P Start dozadu; In3
Stop

Ext2 inl zdroj, 20.09 Ext2 in2 zdroj a 20.10 Ext2 in3 zdroj.
Zdroj vybrany pomoci 20.10 Ext2 in3 zdroj uréuje smér.

Pfechody stavd zdrojovych bitu se interpretuji takto:

Stav zdroje | Stav zdroje | Stav zdroje | Prikaz

1(20.08) 2 (20.09) 3(20.10)

0->1 Jakykoli 1 Start dopre-
du

Jakykoli 0->1 1 Startdozadu

Jakykoli Jakykoli 0 Stop
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Ovladaci panel Prikazy start, stop a smér prostfednictvim ovlddaciho pa- |11
nelu, kdyz je aktivni EXT1. Plati také pro PC-Tool pfi pfipo-
jeni pres port panelu.

Sbérnice A Kdyz je aktivni EXT1, pfikazy start a stop jsou pfijimanyz |12
rozhrani sbérnice A.
Poznamka: Startovaci signal je pfi tomto nastaveni vzdy
spoustén Urovni bez ohledu na parametr 20.02 Typ aktivatoru
spusténi Extl.

20.07 | Typaktivatoruspusté- | Uroveri nebo hrana citliva na spusténi pro Ext2. Urovef / uint16
ni Ext2

Poznamka: Tento parametr neni Uc¢inny, pokud je vybran
spoustéci signal pulzniho typu. Viz volby v parametru 20.06
Prikazy Ext2.
Hrana Spoustéci signal je spustén hranou. 0
Uroveri Spoustéci signal je spustén urovni. 1
20.08 | Ext2inl zdroj Zvoli zdroj 1 pro parametr 20.06 Prikazy Ext2. -/ uint32
Dostupné volby naleznete v parametru 20.03 Ext1in1 zdroj.
20.09 | Ext2in2 zdroj Zvoli zdroj 2 pro parametr 20.06 Prikazy Ext2. -/ uint32
Dostupné volby viz parametr 20.03 Extl inl1 zdroj.
20.10 Ext2 in3 zdroj Zvoli zdroj 3 pro parametr 20.06 Prikazy Ext2. -/ uint32
Dostupné volby viz parametr 20.03 Extl inl zdroj.
20.11 ReZim zastaveni povo- | Uréuje zpUsob zastaveni motoru pfi vypnuti signdlu Povo- | Dobéh / uint16
leni chodu leni chodu.
Zdroj signalu Povoleni chodu je vybran parametrem 20.12
Zdroj povoleni chodu 1.

Dobéh Zastaveni vypnutim vystupnich polovodi¢td ménice. Motor |0
se setrvacnosti zastavi.

APOZOR | Pokud je pouzita mechanicka brzda, ujis-
téte se, ze je bezpelné zastavit méni¢ dobéhem.

Rampa Zastaveni podél aktivni zpomalovaci rampy. Viz skupina 1
parametr( 23 Rampa referenénich otacek.

Limit momentu Zastaveni podle momentovych limitd (parametry 30.19 2
Maximalni to¢ivy moment 1 a 30.20 Minimalni tocivy mo-
ment 1).

20.12 Zdroj povoleni chodu | Zvoli zdroj externiho signélu povoleni béhu. Zvoleno / uint32

1

Pokud je signal povoleni chodu vypnuty, méni¢ se nespusti.
Pokud je méni¢ jiz v chodu, zastavi se podle nastaveni v
parametru 20.11 Rezim zastaveni povoleni chodu.

1 = Signal povoleni chodu zapnuty.

Viz také parametr 20.19 Prikaz povoleni spusténi.

Nevybrano 0. 0
Zvoleno 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |2

0).
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
DI2 D)igitélm’ vstup DI2 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |3
1).
DIO1 DigitdInivstup/vystup DIO1 (parametr 11.02 Stav prodlevy |10
DIO, bit 0).
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (parametr 11.02 Stav prodlevy |11
DIO, bit 1).
Casovana funkce 1 | Bit O parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 19
Casovand funkce 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 20
Kontrola 1 Bit O parametru 32.01 Stav kontroly. 24
Kontrola 2 Bit 1 parametru 32.01 Stav kontroly. 25
Kontrola 3 Bit 2 parametru 32.01 Stav kontroly. 26
Kontrola 4 Bit 3 parametru 32.01 Stav kontroly. 27
Kontrola 5 Bit 4 parametru 32.01 Stav kontroly. 28
Kontrola 6 Bit 5 parametru 32.01 Stav kontroly. 29
FBA A MCW bit 3 Bit 3 fidiciho slova pfijaty pres rozhrani A sbérnice. 30
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
20.19 Ptikaz povoleni spus- | Zvoli zdroj pro signal povoleni spusténi. Zapnuto / uint32

téni

1 = Spusténi povoleno.

Pokud je signal vypnuty, jsou vSechny prikazy pro start
ménice potlaceny. Pokud je signal vypnut béhem chodu
ménice, ménic se nezastavi.

Viz také parametr 20.12 Zdroj povoleni chodu 1.

Vypnuto 0. 0

Zapnuto 1. 1

Di1 D)igitélm’ vstup DI1 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |2
0).

DI2 Digitalni vstup DI2 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |3
1).

DIO1 Digitalnivstup/vystup DIO1 (parametr 11.02 Stav prodlevy |10
DIO, bit 0).

DIO2 Digitélni vstup/vystup DIO2 (parametr 11.02 Stav prodlevy |11
DIO, bit 1).

Casovand funkce 1 | Bit O parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 18

Casovana funkce 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 19

Casovana funkce 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 20

Kontrola 1 Bit O parametru 32.01 Stav kontroly. 24

Kontrola 2 Bit 1 parametru 32.01 Stav kontroly. 25

Kontrola 3 Bit 2 parametru 32.01 Stav kontroly. 26

Kontrola 4 Bit 3 parametru 32.01 Stav kontroly. 27

Kontrola 5 Bit 4 parametru 32.01 Stav kontroly. 28

Kontrola 6 Bit 5 parametru 32.01 Stav kontroly. 29
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -

20.21 Smér Definuje smér ménice. Pozadavek / uint16

Nasledujici tabulka zobrazuje vystupni referenci jako
funkci:
« tohoto parametru
« prikaz sméru (z parametru 20.01 nebo 20.06)
- vstupnireference (parametr 22.86 nebo 28.92).
20.21 Smér | Smérovypfi- | Vstupnirefe- | Vystupnire-
kaz rence ference
dopredu Libovolny pozitivni pozitivni
smér
dopredu Libovolny negativni pozitivni
smér
dozadu Libovolny pozitivni negativni
smér
dozadu Libovolny negativni negativni
smér
Pozadavek | dopfedu pozitivni pozitivni
Pozadavek | dopredu negativni pozitivni
PoZadavek | dozadu pozitivni negativni
Pozadavek | dozadu negativni negativni
Pozadavek | Libovolny pozitivni pozitivni
smér
Pozadavek | Libovolny negativni negativni
smér
Pozadavek PFi externim fizeni se motor otaéi podle pfikazu sméru. 0
Pokud prikaz sméru chybi, motor se otaci podle vstupni
reference.
dopredu Motor se otddi dopfedu bez ohledu na znaménko externi |1
reference.
Zaporné referenénihodnoty se ndsobi -1. Kladné referenéni
hodnoty se pouzivaji tak, jak jsou.
dozadu Motor se otaci dozadu bez ohledu na znaménko externi 2

reference.

Zaporné referenéni hodnoty se pouzivaji tak, jak jsou.
Kladné referen¢ni hodnoty se vyndsobi hodnotou -1.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
20.22 Zapnout pro otaéeni | Povolit nebo zakazat otaceni. Zvoleno / uint32
Nastaveni tohoto parametru na hodnotu O zastavi otaceni
motoru, ale neovlivni Zadné dal$i podminky otacéeni. Nasta-
venim parametru zpét na hodnotu 1 se motor opét roztodi.
Tento parametr Ize napriklad pouZit se signalem z externiho
zafizeni, aby se zabranilo otaéeni motoru pred tim, nez je
zafizeni pfipraveno.
Kdyz je tento parametr nastaven na hodnotu 0, bit 13 pa-
rametru 06.16 Stavové slovo 1 ménice je rovnéZz nastaven
na hodnotu 0.
Nevybrano 0 (vzdy vypnuto). 0
Zvoleno 1 (vzdy zapnuto). 1
Di1 Digitalni vstup DI1 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |2
0).
DI2 DigitdIni vstup DI2 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |3
1).
DIO1 DigitaInivstup/vystup DIO1 (parametr 11.02 Stav prodlevy |10
DIO, bit 0).
DIO2 Digitdlni vstup/vystup DIO2 (parametr 11.02 Stav prodlevy |11
DIO, bit 1).
Casovand funkce1 | Bit O parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 20
Kontrola 1 Bit O parametru 32.01 Stav kontroly. 24
Kontrola 2 Bit 1 parametru 32.01 Stav kontroly. 25
Kontrola 3 Bit 2 parametru 32.01 Stav kontroly. 26
Kontrola 4 Bit 3 parametru 32.01 Stav kontroly. 27
Kontrola 5 Bit 4 parametru 32.01 Stav kontroly. 28
Kontrola 6 Bit 5 parametru 32.01 Stav kontroly. 29
20.25 | Jogging povolen Zvoli zdroj pro signal povoleni jogu. Zdroje pro signdly ak- |-/ uint32

tivace joggingu jsou vybrany parametry 20.26 Jogging 1
zdroj spusténi a 20.27 Jogging 2 zdroj spusténi.

1=Jogging je povolen.

0 = Jogging je zakazan.

Poznamky:

« Jogging je podporovan pouze pfi vektorovém fizeni mo-|
toru.

« Jogging Ize povolit, pouze kdyz neni aktivni Zadny prikaz
spusténiz externiho kontrolniho mista. Na druhou stranu,
pokud jejiz jogging povolen, nelze ménic spustit z exter-
niho kontrolniho mista (kromé prikazl pro krokovani
pres sbérnici).

Viz ¢ast Spésné fizeni (strana 48).

Dostupné vybéry viz parametr 20.22.
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Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

20.26

Jogging 1zdroj spus-
téni

Pokud je povolen parametrem 20.25 Jogging povolen, vy-

bere zdroj pro aktivaci funkce joggingu 1. (Funkce jogging

1 mUze byt aktivovana také pfes sbérnici bez ohledu na

parametr 20.25 Jogging povolen.)

1 =1Jogging 1 aktivni.

Poznamky:

- Jogging je podporovan pouze pfivektorovém Fizeni mo-
toru.

- Pokud je aktivovan jogging 1i 2, ma pfednost ten, ktery|
byl aktivovan jako prvni.

- Tento parametr nelze zménit, kdyz je méni¢ v chodu.

Dostupné vybéry viz parametr 20.22.

-/ uint32

20.27

Jogging 2 zdroj spus-
téni

Pokud je povolen parametrem 20.25 Jogging povolen, vy-

bere zdroj pro aktivaci funkce joggingu 2. (Funkce jogging

2 muUZe byt aktivovana také pies sbérnici bez ohledu na

parametr 20.25 Jogging povolen.)

1=Jogging 2 aktivni.

Poznamky:

- Jogging je podporovan pouze pfi vektorovém fizeni mo-|
toru.

- Pokud je aktivovan jogging 12, ma pfednost ten, ktery
byl aktivovan jako prvni.

« Tento parametr nelze zménit, kdyZ je méni¢ v chodu.

Dostupné vybéry viz parametr 20.22.

-/ uint32

20.28

Akce vzdalené na
mistni

Urcuje chovani ménice pfi prepnuti z dalkového ovladani
na mistni ovladani.

Nechat bézet / uint16

Nechat bézet

Méni¢ zUstava v chodu, pokud uZivatel pfepne z rezimu
(dalkové ovladani + modulace) na mistni ovladani (napriklad
kdyz uzivatel stiskne tla¢itko Loc/Rem na ovladacim panelu
nebo v softwaru Drive Composer).

Stop

Méni¢ se zastavi, pokud uzivatel pfepne z rezimu (dalkové
ovladani + modulace) na mistni ovladani.

20.30

Povoleni signald
funkce varovani

Urcuje, kterd vystrazna hlaseni signalu povoleni budou
potlacena.

Lze pouZit k zabranéni pfidani téchto vystraznych hlaseni
do protokolu udélosti. Kdykoli je bit vtomto parametru
nastaven na 1, je odpovidajici varovani potlaceno.

000000000000 0000
/ uintl6

b0

Zapnout pro otaceni

1 = Vystrazné hlaSeni AFED Povoleni otaceni je potlaceno.

bl

Povoleni chodu chybi

1 =Vystrazné hlaseni AFEB Chybéjici povoleni chodu nebo
AFEE, AFEF, AFFO, AFF1 Chybéjici blokovaci podminky
spusténi je potlaceno.

b2...15

Reserved

0000h...FFFFh

1/1
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
21 Rezim spusténi/zasta- | Rezimy spusténi a zastaveni, reZim nouzového zastaveni
veni a volba zdroje signalu, nastaveni DC (stejnosmérné) mag-
netizace proudu.
21.01 Rezim spousténi Zvoli funkci spousténi motoru pro rezim vektorového fizeni | Konstantni ¢as /

motoru (pokud je parametr 99.04 ReZim fizeni motoru
nastaven na Vektorovy).

Poznamky:

«  Funkce spousténi pro rezim skalarniho fizeni motoru se
voli pomoci parametru 21.19 Skaldr rezim spusténi.

«  Spousténi do rotujiciho stroje neni mozné, pokud je
zvolena DC (stejnosmérnd) magnetizace (Rychla nebo
Konstantni ¢as).

+ U motord s permanentnimi magnety musi byt pouzito
Automatické spousténi.

« Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic v chodu.

Viz také Metody startu — DC (stejnosmérnd) magnetiza-

ce (strana 58).

uint16

Rychly Méni¢ pred spusténim pfedmagnetizuje motor. Doba 0
predmagnetizace se uréuje automaticky, obvykle 200 ms
az 2 s v zavislosti na velikosti motoru. Tento rezim zvolte,
pokud je pozadovan vysoky zabérovy moment.

Konstantni ¢as Ménic¢ pred spusténim pfedmagnetizuje motor. Doba 1

predmagnetizace je definovana parametrem 21.02 Doba
magnetizace. Tento rezim by mél byt zvolen, pokud je po-
zadovana konstantni doba pfedmagnetizace (napf. pokud
je tfeba synchronizovat start motoru s uvolnénim mecha-
nické brzdy). Toto nastaveni také zaruc€uje nejvy$si mozny
zabérny moment, kdyz je doba pfedmagnetizace nastavena
dostatecné dlouho.

APOZOR | Po uplynuti nastavené doby magnetizace
se menic spusti, i kdyz magnetizace motoru neni do-
konéena. V aplikacich, kde je nezbytny plny zabérny
moment, ovéite, Ze doba konstantni magnetizace je
dostatecné dlouha, aby bylo mozné generovat plnou
magnetizaci a to¢ivy moment.

Automaticky

Automatické spusténi zarucuje ve vétsiné pripadd optimal-
ni spusténi motoru. Zahrnuje funkci letmého startu
(spusténi do otacejiciho se motoru) a funkci automatického
restartu. Ridici program méni¢e motoru identifikuje tok i
mechanicky stav motoru a okamzité spusti motor za viech
podminek.

Poznamka: Pokud je parametr 99.04 ReZim fizeni motoru
nastaven na Skalarni, neni mozné letmé spusténi ani automa-
ticky restart, dokud neni parametr 21.19 Skalar reZzim spusténi
nastaven na Automaticky.

n
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Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

21.02 Doba magnetizace

Definuje dobu pfedmagnetizace, kdyz:

. Parametr 21.01 Rezim spousténije nastaven na Konstant-|
ni ¢as (v reZzimu vektorového fizeni motoru), nebo

«  Parametr 21.19 Skalar rezim spusténi je nastaven na
Konstantni ¢as (v rezimu skalarniho fizeni motoru).

Po prikazu ke spusténi méni¢ automaticky predmagnetizuje

motor po nastavenou dobu. Chcete-li zajistit plnou magne-

tizaci, nastavte tento parametr na stejnou hodnotu nebo

vy$$inez ¢asova konstanta rotoru. Pokud neni znama, po-

uzijte hodnotu pfiblizného pravidla uvedeného v nasledujici

tabulce:

Konstantni doba magneti-
zace

Jmenovity vykon motoru

<1kw >50az100 ms

1az10 kw >100 az 200 ms

10 az 200 kW >200 az 1000 ms

200 az 1000 kW >1000 az 2000 ms

Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic¢ v
chodu.

500 ms / uint16

0...10000 ms

Konstantni ¢as DC (stejnosmérné) magnetizace.

1=1ms/1=1ms

21.03 Rezim zastaveni

ZvolizpUsob zastaveni motoru pfi pfijeti pfikazu k zastave-
ni.

Dodateéné brzdéni je mozné volbou proudového brzdéni
(viz parametr 97.05 Brzdéni tokem).

Rampa / uint16

Dobéh

Zastaveni vypnutim vystupnich polovodi¢i ménice. Motor
se setrvacnosti zastavi.

APOZOR | Pokud je pouzita mechanicka brzda, ujis-
téte se, ze je bezpeclné zastavit méni¢ dobéhem.

Rampa

Zastaveni podél aktivni zpomalovaci rampy. Viz skupina
parametr( 23 Rampa referenénich otacek nebo 28 Retéz
referen¢ni frekvence.

Limit momentu

Zastaveni podle momentovych limitG (parametry 30.19
Maximalni to¢ivy moment 1 a 30.20 Minimalni to¢ivy mo-
ment 1). Tento rezim je mozny pouze v rezimu vektorového
fizeni motoru.

21.04 Rezim nouzového za-

staveni

Zvoli zplsob zastaveni motoru pfi pfijeti pfikazu nouzového
zastaveni.

Zdroj signalu nouzového zastaveni je vybran parametrem

21.05 Zdroj nouzového zastaveni.

Zastaveni po rampé
(Off1) / uint16
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vyber FbEq 16b / 32b
Zastaveni po rampé | Pfi bézicim ménici: 0

Off1 P
( ) 1 = Normalni provoz.
0 = Normalni zastaveni podél standardni zpomalovaci
rampy definované pro dany referenéni typ (viz Rampovani
reference (strana 43)). Po zastaveni ménice Ize ménic re-
startovat odstranénim signalu nouzového zastaveni a
prepnutim spoustéciho signdluzOnal.
Pfi zastaveném ménici:
1 = Spusténi povoleno.
0 = Spusténi neni povoleno.
Zastaveni dobéhem | Pfi bézicim ménici: 1
(Vypnuto?) 1= Normalni provoz.
0 = Zastaveni dobé&hem.
Pfi zastaveném ménici:
1 = Spusténi povoleno.
0 = Spusténi neni povoleno.
Nouzové zastavenipo | Pfi bézicim ménici: 2
mpé (Vypn P
rampé (Vypnuto3) 1 = Normalni provoz
0 = Zastaveni po rampé podél nouzové zastavovaci rampy
definované parametrem 23.23 Doba nouzového zastaveni.
Po zastaveni ménice Ize ménic restartovat odstranénim
signalu nouzového zastaveni a prepnutim spoustéciho
signdluzOnal.
Pfi zastaveném ménici:
1 = Spusténi povoleno
0 = Spusténi neni povoleno
21.05 Zdroj nouzového za- | Zvoli zdroj signalu nouzového zastaveni. Rezim zastaveni | Neaktivni (spravné) /

staveni

je vybran parametrem 21.04 ReZim nouzového zastaveni.
0 = Aktivni nouzové zastaveni
1= Bézny provoz

Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic v
chodu.

uint32

Aktivni (false) 0. (0]

Neaktivni (spravné) |1. 1

DI1 DigitdIni vstup DI1 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |3
0).

DI2 DigitdlIni vstup DI2 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |4
1).

DIO1 DigitéInivstup DIO1 (parametr 11.02 Stav prodlevy DIO, bit |10
0).

DIO2 Digitélni vstup DIO2 (parametr 11.02 Stav prodlevy DIO, bit |11

1).

Dals3i [bit]

Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109).
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
21.06 Mez nulovych otdéek | Definuje mez nulovych otacek. 30.00 rpm / real32

Motor je zastaven podél rychlostni rampy (je-li zvoleno
zastaveni rampy nebo je pouzita doba nouzového zastave-
ni), dokud neni dosazeno definované mezni hodnoty nulo-
vych otacek. Po prodlevé nulovych otaéek se motor setrvaé-
nosti zastavi.

0.00...30000.00 rpm

Mez nulovych otacek.

1=1ot/min/1=1
ot/min
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
21.07 Prodleva nulovych Prodleva pro funkci prodlevy nulové rychlosti. 0 ms /real32

otacek

Tato funkce je uzite¢na v aplikacich, kde je zasadni hladké
a rychlé restartovani. Béhem prodlevy pohon pfesné zna
polohu rotoru.

Bez prodlevy nulovych otacek: Ménic pfijme prikaz k zasta-
veniazpomali podél rampy. Kdyz skute¢na rychlost motoru
klesne pod interni limit (limit nulové rychlosti), regulator
rychlosti se vypne. Modulace invertoru se zastavi a motor
dobiha do klidového stavu.

otdcky

Regulator rychlosti vypnut:
Motor dobihd do zastaveni.

S nulovou prodlevou otacek: Ménic pfijme prikaz k zasta-
veniazpomali podél rampy. Pokud skuteéné otdcky motoru
klesnou pod hodnotu parametru 21.06 Mez nulovych ota-
cek, aktivuje se funkce prodlevy nulovych otaéek. B€éhem

prodlevy tato funkce udrzuje regulator otacek v provozu:
invertor moduluje, motor je magnetizovan a ménic je pfi-
praven narychly restart. Prodlevu nulovych otaéek Ize pou-
zit napfiklad s funkci jogging.

otdcky Regulator rychlosti zstava
aktivni.

Motor je zpomalen na
skute¢nou nulovou rychlost.

- - - = -21.06

Cas

Prodleva

0...30000 ms

Prodleva nulovych otacek.

1=1ms/1=1ms
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
21.08 Rizeni DC proudu Aktivuje/deaktivuje funkce DC (stejnosmérné) pridrzenia |0000 0000 0000 0010
postmagnetizace. Viz ¢ast DC (stejnosmérné) magnetizace. |/ uintlé
Poznamka: DC (stejnosmérnd) magnetizace zpUsobi zahfati
motoru. V aplikacich, kde jsou vyZadovany dlouhé doby DC
(stejnosmérné) magnetizace, by mély byt pouzity externé
ventilované motory. Pokud je DC (stejnosmérnd) magnetizace
dlouhd, pak stejnosmérnd magnetizace nemuze zabrénit
otaceni hiidele motoru, pokud je na motor vyvijeno stalé
zatizeni.
b0 | Pfidrzeni DC PFidrzeni DC (stejnosmérné). Viz ¢ast Pfidrzeni DC.
Poznamka: Funkce pridrzeniDC (stejnosmérné) nema zadny)
ucinek, pokud je vypnuty signal spusténi.
bl Postmagnetizace Postmagnetizace. Viz oddil Postmagnetizace.
Poznamka: Postmagnetizace je k dispozici pouze v pfipadé,
Ze je zvolen rezim zastaveni rampy (viz parametr ).
b2 | DC brzda Povoluje stejnosmérnou brzdu.
b3...15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
21.09 Rychlost pfidrzeni DC | Definuje otacky pridrzeni DC (stejnosmérného) prouduv | 5.00 rpm / real32
rezimu fizeni otacek.
Viz parametr 21.08 Rizeni DC proudu a ¢ast Pridrzeni DC.
0.00 ...1000.00 rpm | Rychlost pfidrzeni DC (stejnosmérného). 1=1ot/min/1=1
ot/min
21.10 Reference stejnosmér- | Definuje pfidrzny stejnosmérny proud a proud nasledné 30.0 procento / real32
ného proudu magnetizace v procentech jmenovitého proudu motoru.
Viz 21.08 Rizeni DC proudu a Metody startu — DC (stejno-
smérnd) magnetizace (strana 58).
Po 100 s postmagnetizace je maximalni magnetizaéni
proud omezen na magnetizaéni proud odpovidajici skutec-
né referenci toku.
0.0...100.0 procento | Proud pfidrzeni DC (stejnosmérného proudu). l1=1procento/1=1
procento
2111 Doba postmagnetiza- | Definuje dobu, po kterou je aktivni postmagnetizace po 0.50 s / uint32
ce zastaveni motoru.
Magnetiza¢ni proud je definovan parametrem 21.10 Refe-
rence stejnosmérného proudu.
Viz parametr 21.08 Rizeni DC proudu.
0.00...3000.00 s Doba postmagnetizace. 1=1s/1=1s
21.14 Vstupni zdroj pre- Zvoli zdroj pro fizeni pfedehfevu motoru. Stav pfedehfevu | Vypnuto / uint32
dehfevu je zobrazen v bitu 2 parametru 06.21 Stav slova 3 ménice.
Poznamky:
- Funkce zahfivani vyZaduje, aby nebylo spusténo STO.
«  Funkce ohfevu vyzaduje, Ze méni¢ nema poruchu.
- Pfedehfivani pouziva k vyrobé proudu stejnosmérné dr-
Zeni.
Vypnuto 0. Pfedehrev je vzdy deaktivovan. 0
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Zapnuto 1. Pfedehrev se aktivuje vzdy, kdyz se ménic zastavi. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |2
0).
DI2 DigitdlIni vstup DI2 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |3
1).
Kontrola 1 Bit O parametru 32.01 Stav kontroly. 8
Kontrola 2 Bit 1 parametru 32.01 Stav kontroly. 9
Kontrola 3 Bit 2 parametru 32.01 Stav kontroly. 10
Casovana funkce 1 | Bit O parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 11
Casovand funkce 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 12
Casovana funkce 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 13
MCW uzivatelsky bit | Hlavni fidici slovo pohonu, uZivatelsky bit 0. 16
0
MCW uZivatelsky bit | Hlavni fidici slovo pohonu, uZivatelsky bit 1. 17
1
MCW uZzivatelsky bit | Hlavni Fidici slovo pohonu, uZivatelsky bit 2. 18
2
MCW uzivatelsky bit | Hlavni Fidici slovo ménice, uZivatelsky bit 3. 19
3
21.15 Prodleva doby pre- | Casovd prodleva pred spusténim predehfevu po zastaveni |60 s / real32
dehfevu ménice.
10...3000 s Prodleva doby predehfevu. 1=1s/1=1s
21.16 Proud predehrevu Definuje stejnosmérny proud pouzivany k ohfevu motoru, | 0.0 procento / real32
vyjadreny jako procento jmenovitého proudu motoru.
0.0...30.0 procento | Proud predehrevu. 1=1procento/1=1
procento
21.18 Doba automatického | Motor Ize automaticky spustit po kratkém vypadku napa- |10.0's / real32
restartovani jenipomoci funkce automatického restartu. Viz ¢ast Auto-

maticky restart.

Kdyz je tento parametr nastaven na 0,0 sekundy, automa-
tické restartovani je zakazano. Jinak parametr definuje
maximalni dobu trvani vypadku napdjeni, po kterém dojde
k pokusu o restart. VS§imnéte si, Ze tato doba zahrnuje také
prodlevu stejnosmérného prednabijeni.

Pred aktivaci funkce se ujistéte, Ze nemo-|

A hou nastat zadné nebezpecné situace. Tato funkce
automaticky restartuje ménic¢ a ménic pokraduje v
provozu po preruseni napajeni.

0.0..10.0s

Cas automatického restartu.

10=1s/1=1s
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
21.19 Skalar rezim spusténi | Zvoli funkci spousténi motoru pro rezim skaldrniho fizeni | Konstantni éas /

motoru (kdyz je parametr 99.04 Rezim fizeni motoru nasta-
ven na Skalarni).

Poznamky:

- Funkce spousténi pro rezim vektorového Fizeni motoru
se voli pomoci parametru 21.01 ReZzim spousténi.

«  Umotorl s permanentnimi magnety je nutné pouZit re-|
Zim automatického spousténi.

« Tento parametr nelze zménit, kdyZ je méni¢ v chodu.

Viz také Metody startu — DC (stejnosmérnd) magnetiza-

ce (strana 58).

uint16

Normalni

OkamZzity start z nulovych otacek.

Konstantni ¢as

Méni¢ pred spusténim pfedmagnetizuje motor.

Doba pfedmagnetizace je definovdna parametrem 21.02
Doba magnetizace. Tento rezim by mél byt zvolen, pokud
je vyZzadovéna konstantni doba pfedmagnetizace (napfiklad
jestlize potfebujete synchronizovat start motoru s uvolné-
nim mechanické brzdy). Toto nastaveni také zarucuje nej-
vy$8i mozny zabérny moment, kdyz je doba predmagneti-
zace nastavena dostate¢né dlouho.

Poznamka: Tento rezim nelze pouzit ke spusténi do otaceji-
ciho se motoru.

APOZOR | Po uplynuti nastavené doby magnetizace
se menic spusti, i kdyZz magnetizace motoru neni do-
koncena. V aplikacich, kde je nezbytny piny zabérny
moment, ovérte, Ze doba konstantni magnetizace je
dostatecné dlouhd, aby bylo mozné generovat plnou
magnetizaci a to¢ivy moment.

Automaticky

Méni¢ automaticky zvoli spravnou vystupni frekvenci pro
spusténi otacejiciho motoru. To je uzite¢né pri letmych
rozbézich: pokud se motor jiz otaci, ménic se plynule
spusti na aktualni frekvenci.

Poznamka: Nelze pouzit ve vicenasobnych systémech motord,

Zesilenitoc¢ivého mo- | Zesileni toc¢ivého momentu se aplikuje pfi startu a konéi, |3

mentu kdyz vystupni frekvence prekro¢i 40 % jmenovité frekvence
nebo kdyz je vystupni frekvence rovna referencni.

Automaticky+zesileni | Pokud rutina Letmy start nedetekuje rotujici motor, apliku- |4

je se zvySeni momentu.
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(o]}

Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

Letmy start

Méni¢ automaticky zvoli spravnou vystupni frekvenci pro
spusténi otadéejiciho motoru.

Pokud se motor jiz otaci, ménic se plynule rozbéhne na

aktualni frekvenci. ReZzim spusti motor s vektorovym fize-

nim a pfepne na skalarni fizeni za béhu, jakmile budou na-
lezeny otac¢ky motoru. Ve srovnani's rezZimem automatické-
ho spusténi detekuje letmé spusténi otadcek motoru rych-
leji. Letmy start vyzaduje pfesnéjsi informace o modelu

motoru. Klidovy identifika¢ni chod se proto provadi auto-
maticky pfi prvnim spusténi ménice po vybéru Letmy start.

Hodnoty Stitku motoru by mély byt presné. Chybné hodno-

ty Stitku mohou snizit po¢ateéni vykon.

Poznamky:

. Letmy start nelze pouzit u vicemotorovych systém.

«  Bé&hem letmého startu se ménic nejprve spusti v rezimu
vektorového Fizeni. Proto musi byt pfi pouziti letmého
startu nastaveni jmenovitého proudu pohonu v povole-
ném rozsahu pro rezim vektorového fizeni. Viz parametr,
99.06 IJmenovity proud motoru.

5

Letmy start+zesileni

Letmy start se zesileném tocivého momentu.

Nejprve se provede letmy start a motor je magnetizovan.
Pokud se zjisti, Ze otacky jsou nulové, pouZije se zesileni
toc¢ivého momentu.

21.21

Zachovana frekvence
DC

Definuje frekvenci DC pfidrZeni, ktera se pouziva namisto
parametru 21.09 Rychlost pridrzeni DC, kdy?Z je aktivni
provozni rezim Skalarni frekvence.

Viz parametry 19.01 Aktudlni provozni re?im a 21.08 Rizen{
DC proudu a ¢ast Pridrzeni DC.

5.00 Hz / real32

0.00...1000.00 Hz

Frekvence pridrzeni DC (stejnosmérného proudu).

1=1Hz/1=1Hz

21.22

Prodleva spusténi

Definuje prodlevu spusténi. Po spInéni podminek pro
spusténi méni¢ vycka na uplynuti prodlevy a poté spusti
motor. Béhem prodlevy se zobrazuje varovani AFEQ Prodle-
va spusténi.

Prodleva spusténi Ize pouzit ve vSech rezimech spusténi.

0.00 s /real32

0.00...300.00 s

Prodleva spusténi.

1=1s/1=1s

21.23

Hladky start

Povoluje funkci hladkého startu, kterd omezuje proud
motoru pod limit definovany parametrem 21.24 Proud
hladkého startu, kdyz jsou ota¢ky motoru nizsi nez 21.25
Rychlost hladkého startu.

Lze pouzit pouze pro synchronni motory s permanentnimi
magnety.

Zakazano / uintl6

Zakazano

Hladky start zakazan.

Povoleno vzdy

Funkce hladkého startu je vzdy aktivni, pokud je rychlost
nizsi nez rychlost hladkého startu.

Pouze spusténi

Funkce hladkého startu je aktivni pouze béhem spousténi,
dokud neni dosazeno rychlosti hladkého startu.

21.24

Proud hladkého star-
tu

Proud privadény do motoru pfi aktivnim hladkém startu.

50.0 procento / real32

10.0 ... 200.0 procen-
to

Proud (v procentech).

1=1procento/1=1
procento
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
21.25 Rychlost hladkého Nastavi rychlost hladkého startu pfi pfipojeni proudu. 10.0 procento / real32
startu
2.0...100.0 procento | Rychlost (v procentech). 1=1procento /100 =
1 procento
21.26 Zesilovaci proud todi- | Definuje maximalni proud dodavany do motoru béhem 100.0 procento / re-
vého momentu rezimu spousténi se zvySenym momentem, vyjadireny v al32
procentech jmenovitého proudu motoru. Vychozi hodnota
je 100.0 %.
ReZim spousténi pomoci zvySeni momentu lze pouzit
pouze tehdy, je-li rezim fizeni motoru nastaven na skalarni.
Zesileni to¢ivého momentu se uplatriuje pouze pfi startu,
dokud vystupni frekvence neprekroci 40 % jmenovité
frekvence nebo pokud je vystupni frekvence rovna referené-
ni.
15.0 ... 300.0 procen- | Maximalni proud (v procentech). 1=1procento /100 =
to 1 procento
21.27 Doba zesilenimomen- | Definuje minimalni a maximalni dobu zesileni to¢ivého 20.0s /real32
tu momentu.
Pokud je nastavena na méné nez 40 % doby zrychleni
frekvence (viz parametry 28.72 Doba zrychleni frekvence 1
a28.74 Doba zrychleni frekvence 2), pouzije se vychozi
hodnota 40 % doby zrychleni frekvence.
APOZOR  Dlouhodoby provoz hladkého startu pfi
nizké rychlosti s vysokym proudem muze zpUsobit
prehrati motoru.
0.0..60.0s Jmenovity ¢as motoru. 1=1s/1=1s
21.30 ReZim zastavenis Zvoli metodu pouZzitou k zastaveni ménice. Viz také ¢ast Vypnuto / uint16
kompenzacirychlosti | Zastaveni s kompenzaci rychlosti.
Zastaveni s kompenzaci otdcek je aktivni, pouze pokud.
« provoznirezim neni to¢ivy moment a
. parametr 21.03 ReZim zastaveni je nastaven na Rampu,
nebo
. parametr20.11 ReZim zastaveni povoleni chodu je nasta-
ven na Rampu (pokud chybi povoleni chodu).
Vypnuto Zastaveni podle parametru 21.03 Rezim zastaveni. Zadné |0
zastaveni s kompenzaci otacek.
Kompenzace otaéek | Pokud je smér otaceni dopfedu, pouzije se pro brzdénina |1
DOPREDU konstantnivzdalenost kompenzace rychlosti. Rozdil otacek
(mezi pouzitymi ota¢kami a maximalnimi otac¢kami) je
kompenzovan spusténim ménice aktualnimi otdckami pred
zastavenim motoru podél rampy.
Pokud je smér otaceni dozadu, ménic je zastaven podél
rampy.
Kompenzace otaéek | Pokud je smér otaceni dozadu, pouzije se pro brzdénina |2

DOZADU

konstantnivzdalenost kompenzace rychlosti. Rozdil otacek
(mezi pouzitymi ota¢kami a maximalnimi ota¢kami) je
kompenzovan spusténim ménice aktualnimi otdckami pred
zastavenim motoru podél rampy.

Pokud je smér otaceni dopfedu, ménic se zastavi podél
rampy.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Bipoldrni kompenza- | Bez ohledu na smér otaceni se pro brzdéni na konstantni |3
ce otacek vzdalenost pouziva kompenzace rychlosti.
Rozdil otacek (mezi pouzitymi otackami a maximalnimi
otdckami) je kompenzovan spusténim ménice aktudlnimi
otackami pred zastavenim motoru podél rampy.
21.31 Prodleva zastaveni s | Tato prodleva priddva vzdélenost k celkové urazené vzda- |0.00 s / real32
kompenzacirychlosti | lenosti béhem zastaveni z maximalnich otacek. Slouzi k
upravé vzdalenosti podle pozadavk tak, aby ujeta vzdale-
nost nebyla uréena pouze rychlosti zpomaleni.
0.00...1000.00 s Prodleva otacek. 1=1s/1=1s
21.32 Prah zastaveni s Nastavuje prahovou hodnotu rychlosti, pod kterou je zakd- |10 procento / real32
kompenzacirychlosti | zdna funkce kompenzace rychlosti zastaveni. V této oblasti
rychlosti se nepokousi o zastaveni s kompenzaci rychlosti
a ménic se zastavi tak, jak by zastavil pomoci moznosti
rampy.
0...100 procento Prah otacek (v procentech jmenovitych otacek motoru). l1=1procento/1=1
procento
21.34 Vynuceny auto re- Vynuti automaticky restart. Zakdazéano / uintl6

start

Tento parametr je pouZzitelny pouze v pripadé, Ze parametr
95.04 Nap4djeni fidici desky je nastaven na Externi 24V.

Zakazano Vynutit automatické restartovani deaktivovano. 0
Parametr 21.18 Doba automatického restartovanije ucinny,
pokud je jeho hodnota vétsinez 0,0 s.

Povolit Vynutit automatické restartovani povoleno. 1

Parametr 21.18 Doba automatického restartovani je igno-
rovan.

Ménic se nikdy nevypne na poruchu podpéti a spoustéci
signal je neustdle zapnuty. Po obnoveni stejnosmérného
napéti pokracuje normaini provoz.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
22 Volba reference ota- | Vybér reference otdcek, nastaveni potenciometru motoru.
cek
22.01 Reference otacky neo- | Zobrazuje vystup bloku vybéru reference otacek. Viz -/ real32
mezeny Schémata fidiciho Fetézce (strana 445).
Tento parametr je jen pro Cteni.
-30000.00 ... Referencni otacky. l1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
22.11 Extl reference rych- | Zvoli zdroj 1 EXT1 reference otacek. FB Arefl / uint32
losti1 Dva zdroje signalu Ize definovat timto parametrem a 22.12
Extl reference otacek 2. Matematicka funkce22.13 Funkce
otacek Ext1) aplikovand na tyto dva signaly vytvorireferenci
Extl (A na obrazku nize).
Digitélni zdroj vybrany pomoci 19.11 Volba Ext1/Ext2 Ize
pouzit k pfepindni mezi referenci Extl a odpovidajici refe-
renci Ext2 definovanou parametry 22.18 Ext2 reference
otacek 1,22.19 Ext2 reference otdcek 2 a 22.20 Ext2 Funkce
otacek (B na obrazku nize).
21
0 I 2213
Ostatni—|
0—
Ostatni—
0|
AN
B Ext2
Ostatni™|
Ostatni—]
Nula Zadny.
FB Arefl 03.05 FB A - reference 1
FB Aref2 03.06 FB A —reference 2 5
Potenciometr motoru | 22.80 Skute¢nd reference potenciometru motoru (vystup |15
motorového potenciometru).
PID 40.01 Aktualni vystup procesu PID (vystup procesniho PID |16
reguldtoru).
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Ovladaci panel (ref | Reference panelu (parametr 03.01 Reference panelu) uloze- |18
uloZena) na Fidicim systémem pro misto, kam se fizeni vraci, se po-

uziva jako reference.
Reference
A ‘ ® Reference EXT1
X- K -% - pe—H—* X Ext2 Reference
— Aktivni reference
—o—o—9-0- -0 -
* Neaktivni referenc
T »
EXT1-> EXT2
Ovladaci panel (ref | Reference panelu (parametr 03.01 Reference panelu) pro |19
zkopirovana) predchozi fidici misto se pouzije jako reference pfi zméné
fidiciho mista, pokud jsou reference pro obé mista stejného
typu (napfiklad frekvence/otacky/otackovy moment/PID).
V opa¢ném pripadé se jako nova reference pouzije skuteény
signal.
Reference
‘@ Reference EXT1
X Ext2 Reference
~— Aktivni reference
° * Neaktivni reference
Extl -> Ext2
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -

22.12 Extlreference otacek | Zvoli zdroj 2 Extl reference otacek. -/ uint32
2 Viz parametr 22.11 Extl reference rychlosti 1 pro popis a

dostupné volby.

22.13 Funkce otacek Extl | Zvoli matematickou funkci mezireferen¢nimizdrojivybra- |Refl / uint16

nymi parametry 22.11 Ext1 reference rychlostila22.12 Extl
reference otacek 2.
Viz diagram v parametru 22.11 Ext1 reference rychlosti 1.

Refl Signal vybrany pomoci 22.11 Extl reference rychlostilse |0
pouziva jako takova (zadna funkce neni pouzita).

Add (refl + ref2) Soucet referenénich zdrojli se pouZije jako reference otacek |1
1.

Sub (refl - ref2) Rozdil ([22.11 Extl reference rychlosti 1] - [22.12 Extl refe- |2
rence otacek 2]) referenénich zdrojud je pouzit jako rychlost-
ni reference 1.

Mul (refl x ref2) Nasobeni referenénich zdrojl se pouZije jako reference 3
otacek 1.

Min (refl, ref2) Mensi z referenénich zdrojl se pouzije jako reference ota- |4
cek 1.

Max (refl, ref2) Jako reference otacek 1 se pouzije vétsi z referenénich 5
zdrojl.

Abs (refl) Absolutni hodnota referenénich zdrojl je pouzita jako 6

rychlostni reference 1.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
22.18 Ext2 reference otacek | Zvoli zdroj 1 reference otaéek Ext2. Nula / uint32
1 Dva zdroje signalu Ize definovat timto parametrem a 22.19
Ext2 reference otacek 2. Matematicka funkce (22.20 Ext2
Funkce otacek) aplikovana na dva signaly vytvari referenci
Ext2. Viz schémav parametru 28.11 Ext1 referencni frekven-
cel.
Nula Zéadny.
FB Arefl 03.05 FB A —reference 1
FB Aref2 03.06 FB A —reference 2 5
Potenciometr motoru | 22.80 Skute¢nd reference potenciometru motoru (vystup |15
motorového potenciometru).
PID 40.01 Aktudlni vystup procesu PID (vystup procesniho PID |16
reguldtoru).
Ovladaci panel (ref | Reference panelu (parametr 03.01 Reference panelu) uloze- |18
uloZena) na fidicim systémem pro misto, kam se fizeni vraci, se po-
uziva jako reference.
Reference
A ‘ ® Reference EXT1
K- K- % - e X Ext2 Reference
— Aktivni reference
—eo—o—9-90--o .
* Neaktivni referenc
T >
EXT1-> EXT2
Ovladaci panel (ref | Referenénihodnota panelu (40.01 Aktudlnivystup procesu |19
zkopirovana) PID) z pfedchoziho fidiciho mista je pouZita jako reference
pfi zméné fidiciho mista, pokud jsou reference pro obé
mista stejného typu (napriklad frekvence, rychlost, moment
nebo PID). V opaéném piipadé se jako nova reference pou-
Zije skutecny signal.
Reference
@ Reference EXT1
X Ext2 Reference
= Aktivni reference
 * Neaktivni reference
Extl -> Ext2
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
22.19 Ext2 reference otacek | Zvoli zdroj 2 reference otacek EXT2. -/ uint32
2 Dostupné vybéry a diagram vybéru referenéniho zdroje viz
parametr 22.18 Ext2 reference otacek 1.
22.20 Ext2 Funkce otdcek | Zvoli matematickou funkci mezireferenénimizdrojivybra- |Refl / uintl6

nymi parametry 22.18 Ext2 reference otacek 1 a 22.19 Ext2
reference otacek 2.

Viz schéma v 22.18 Ext2 reference otacek 1.

Refl Signal vybrany Ext2 reference otdéek 1 se pouziva jako re- |0
ference otacek 1 jako takova (Zddna funkce neni pouZita).
Add (refl + ref2) Soucet referenénich zdroju se pouzije jako reference otacek |1

1
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(o]}

Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

Sub (refl - ref2)

Jako reference otdcek 1 je pouZit rozdil ([22.18 Ext2 referen-
ce otacek 1] - [22.19 Ext2 reference otacek 2]) referencnich
zdroju.

2

Mul (refl x ref2)

Nasobeni referencnich zdroji se pouZije jako reference
otacek 1.

Min (refl, ref2)

Mensi z referenénich zdrojl se pouZije jako reference ota-
Cek 1.

Max (refl, ref2)

Jako reference otacek 1 se pouzije vétsi z referenénich
zdroja.

Abs (refl)

Absolutni hodnota referenénich zdrojl je pouzita jako
rychlostni reference 1.

22.21

Funkce konstantnich
otacek

Urcuje, jak jsou konstantni otacky zvoleny a zda je pfi pou-
Ziti konstantnich otacek zohlednén signal sméru otaceni.

0000 0000 0000 0001
/ uintl6

b0

ReZim konstantnich
otacek

1 = Spole¢na. 7 konstantnich rychlosti Ize volit pomoci tfi
zdroju definovanych parametry 22.22, 22.23 a 22.24.

0 = Samostatnd. Konstantni otacky 1, 2 a 3 se aktivuji sa-
mostatné pomocizdroju definovanych v parametrech 22.22,
22.23a22.24.V pripadé konfliktu maji pfednost konstantni
otdacky s niz§im &islem.

bl

Zapnuti sméru

1=Smér spousténi: Pro uréeni sméru jizdy pro konstantni
otacky se znaménko nastaveni konstantni otacky (parame-
try 22.26 Konstantni otacky 1...22.32) vyndsobi smérovym
signalem (dopfedu: +1, dozadu: -1). To umozriuje, aby mél
pohon 14 (7 dopredu, 7 dozadu) konstantnich otacek, po-
kud jsou véechny hodnoty v 22.26 Konstantni otacky
1...22.32 kladné.

& _ Pokud je signal sméru dozadu a aktivni
konstantni otdcky jsou zaporné, ménic¢ pobézi ve
sméru dopredu.

0 = Podle parametru: Smér chodu pro konstantni frekvenci
je uréen znaménkem nastaveni konstantnich otacek (para-
metry 28.26...28.32).

b2

Rychlostni krok

1 = Rychlostni krok povolen.
0 = Rychlostni krok zakazan.

b3...15

Reserved

0000h...FFFFh

1/1
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
22.22 Volba konstantnich | Kdyz je bit 0 parametru 22.21 Funkce konstantnich otaéek |VZdy vypnuto / uint32

otacek 1

nastaven na 0 (Oddéleny), vybira zdroj, ktery aktivuje kon-
stantni otacky 1.

Kdy?z je bit O parametru 22.21 Funkce konstantnich otacek
nastaven na 1 (Sdruzeny), tento parametr a parametry 22.23
Volba konstantnich otdéek 2 a 22.24 Konstantni otacky
vybér 3 vyberou tfi zdroje, jejichz stavy aktivuji konstantni
otaéky nasledovné:

Zdrojdefino- | Zdrojdefino- | Zdrojdefino-| Konstantni
vany par. vany par. vany par. otacky aktiv-
22.22 22.23 22.24 ni
0 0 0 Zadny
1 (o] (o] Konstantni
otacky 1
0 1 0 Konstantni
otdcky 2
1 1 0 Konstantni
otacky 3
(o] (o] 1 Konstantni
otacky 4
1 (o] 1 Konstantni
otacky 5
0 1 1 Konstantni
otacky 6
1 1 1 Konstantni
otacky 7
Vzdy vypnuto 0 (vzdy vypnuto). 0
Vzdy zapnuto 1 (vzdy zapnuto). 1
Di1 Digitdlni vstup DI1 (10.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DIO1 Digitdlni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav prodlevy DIO, bit |10
0).
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav prodlevy DIO, bit |11
1).
Casovand funkce1 | Bit 0z 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 18
Casovana funkce 2 | Bit 1z 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 z 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 20
Kontrola 1 Bit 0 z 32.01 Stav kontroly. 24
Kontrola 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly. 25
Kontrola 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly. 26
Kontrola 4 Bit 3 32.01 Stav kontroly. 27
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vyber FbEq 16b / 32b
Kontrola 5 Bit 4 32.01 Stav kontroly. 28
Kontrola 6 Bit 5 32.01 Stav kontroly. 29
22.23 Volba konstantnich | Kdyz je bit O parametru 22.21 Funkce konstantnich otacek |-/ uint32
otacek 2 nastaven na O (Samostatné), vybira zdroj, ktery aktivuje
konstantni otacky 2.
Kdyz je bit 0 parametru 22.21 Funkce konstantnich otacek
nastaven na1(SdruZeny), tento parametr a parametry 22.22
Volba konstantnich otaéek 1 a 22.24 Konstantni otacky vy-
bér 3 vyberou tfi zdroje, které se pouziji k aktivaci konstant-
nich rychlosti.
Viz tabulku v parametru 22.22 Volba konstantnich otacek
1. Pro dostupné volby viz parametr 22.22 Volba konstant-
nich otacek 1.
22.24 Konstantniota¢ky |Kdyzje bit O parametru 22.21 Funkce konstantnich otacek |-/ uint32
vybér 3 nastaven na O (Samostatné), vybird zdroj, ktery aktivuje
konstantni otacky 3.
Kdyz je bit 0 parametru 22.21 Funkce konstantnich otacek
nastaven na1(SdruZeny), tento parametr a parametry 22.22
Volba konstantnich otacek 1 a 22.23 Volba konstantnich
otdcek 2 vyberou tfi zdroje, které se pouziji k aktivaci kon-
stantnich rychlosti.
Viz tabulku v parametru 22.22 Volba konstantnich otacek
1. Pro dostupné volby viz parametr 22.22 Volba konstant-
nich otacek 1.
22.26 Konstantni otacky 1 | Definuje konstantni otacky 1 (otacky, kterymi se motor 300.00 rpm / real32
bude otécet, kdyz jsou zvoleny konstantni otacky 1).
-30000.00 ... Konstantni otacky 1. l1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
22.27 Konstantni otacky 2 | Definuje konstantni otacky 2. 600.00 rpm / real32
-30000.00 ... Konstantni otacky 2. 1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
22.28 Konstantni otacky 3 | Definuje konstantni otacky 3. 900.00 rpm / real32
-30000.00 ... Konstantni otacky 3. 1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
22.29 Konstantni otacky 4 | Definuje konstantni otacky 4. 1200.00 rpm / real32
-30000.00 ... Konstantni otacky 4. l1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
22.30 Konstantni otacky 5 | Definuje konstantni otacky 5. 1500.00 rpm / real32
-30000.00 ... Konstantni otacky 5. 1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
22.31 Konstantni otacky 6 | Definuje konstantni otacky 6. 2400.00 rpm / real32
-30000.00 ... Konstantni otacky 6. 1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
22.32 Konstantni otdcky 7 | Definuje konstantni otacky 7. 3000.00 rpm / real32

-30000.00 ...
30000.00 rpm

Konstantni otacky 7.

l1=1lot/min/1=1
ot/min
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
22.41 Bezpecéna reference | Definuje hodnotu reference bezpeéné rychlosti, kterd se -/ real32
otdcek pouziva u funkci kontroly, jako je:
«  49.05 Cinnost pfi ztraté komunikace
« 50.02 FBA A - funkce ztraty kom
-30000.00 ... Reference bezpeéné rychlosti. 1=1ot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
22.42 Reference joggingu 1 | Definuje reference otdcek pro funkci joggingu 1. 0.00 rpm / real32
-30000.00.... Referencni otacky. 1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
22.43 Reference joggingu 2 | Definuje reference otacek pro funkci joggingu 2. 0.00 rpm / real32
-30000.00 ... Referencni otacky. l1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
22.51 Funkce kritickych Povoluje nebo zakazuje funkci kritické rychlosti. 0000 0000 0000 0000
otacek / uintl6e
b0 | Povolit 1 = Povolit. Kritické otacky povoleny.
0 = Zakazat. Kritické otacky zakazany.
bl ReZim seznaménkem |1 = Se znaménkem. Zohledriuji se znaménka parametrl
22.52...22.57.
0 = Absolutni hodnota: Parametry 22.52... 22.57 se zpraco-
vavaji jako absolutni hodnoty. Kazdé pasmo je Ucinné v
obou smérech otaceni.
b2...15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
22.52 Kritické otacky 1 Nastavuje dolni mez pro rozsah kritickych otacek 1. 0.00 rpm / real32
spodni
Poznamka: Tato hodnota musi byt mensinebo rovna hodnoté
parametru 22.53 Kritické otdcky 1 horni.
-30000.00 ... Dolni limita kritickych otacéek 1. 1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
22.53 Kritické otacky 1 hor- | Nastavuje horni mez pro rozsah kritickych otacek 1. 0.00 rpm / real32
ni
Poznamka: Tato hodnota musi byt vét$i nebo rovna hodnoté
parametru 22.52 Kritické otacky 1 spodni.
-30000.00 ... Horni limit kritickych otacek 1. 1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
22.54 Kritické otacky 2 Nastavuje dolni limit pro rozsah kritickych otacek 2. 0.00 rpm / real32
spodni
Poznamka: Tato hodnota musi byt mensinebo rovna hodnoté
parametru 22.55 Kritické otacky 2 horni.
-30000.00 ... Dolni limit pro kritické otacky 2. 1=1ot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
22.55 Nastavuje horni limit pro kriticky rozsah otacek 2. 0.00 rpm / real32

Kritické otacky 2 hor-
ni

Poznamka: Tato hodnota musi byt vétsinebo rovna hodnoté
parametru 22.55 Kritické otacky 2 horni.

-30000.00 ...
30000.00 rpm

Horni limit pro kritické otacky 2.

1=1ot/min/1=1
ot/min
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
22.56 Kritické otacky 3 Nastavuje dolni limit pro kriticky rozsah otaéek 3. 0.00 rpm / real32
spodni
Poznamka: Tato hodnota musi byt mensinebo rovna hodnoté
parametru 22.57 Kritické otacky 3 horni.
-30000.00 ... Dolni limit kritickych otaéek 3. l1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
22.57 Kritické otacky 3 hor- | Nastavuje horni limit pro kriticky rozsah otacek 3. 0.00 rpm / real32
ni
Poznamka: Tato hodnota musi byt vét$i nebo rovna hodnoté
parametru 22.56 Kritické otacky 3 spodni.
-30000.00 ... Horni limita kritickych otacek 3. 1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
22.70 Povoleni reference | Uréuje, kdy parametry 22.73 Zdroj zvySovani potenciometru | Zvoleno / uint32
potenciometru moto- | motoru a 22.74 Zdroj snizovani potenciometru motoru
ru mohou upravovat vystup motorového potenciometru.
Nevybrano Zdroje zvySovani a snizovani motorového potenciometru |0
(parametry 22.73 a 22.74) jsou zakazany.
Zvoleno Zdroje zvySovani a snizovani motorového potenciometru |1
(parametry 22.73 a 22.74) jsou povoleny.
Pfi béhu Povoleni reference motorového potenciometru sleduje 2
parametr 06.16 Stavové slovo 1 ménice, bit 4 Nasledovani
reference.
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
22.71 Funkce potenciometr | Aktivuje a zvoli reZim potenciometru motoru. Zakazano / uintl6
motoru Viz Udaje o parametrech pro fizeni otaéek (strana 51).
Zakazano Potenciometr motoru je zakdzan a jeho hodnota je nasta- |0
venana 0.
Povoleno (spusténo | Pokud je povolen, potenciometr motoru nejprve prijme 1
pfi zastaveni/zapnu- | hodnotu definovanou parametrem 22.72. Hodnotu pak Ize
ti) nastavit ze zdroji nahoru a doli definovanych parametry
22.73a22.74.
Cyklus napajeni resetuje potenciometr motoru na predde-
finovanou pocatecni hodnotu22.72.
Povoleno (vzdy pokra- | Stejné jako Povoleno (inicializace pfizapnuti), ale hodnota |2
éuje) motorového potenciometru je zachovana i po vypnuti a
zapnuti napajeni.
Povolit (zadit se stdva- | Kdykoli je vybran jiny referenéni zdroj, hodnota motorpo- |3
jicimi hodnotami) tenciometru ndsleduje tuto referenci. Poté, co se referenéni
zdroj vrati do potenciometru motoru, Ize jeho hodnotu
opét ménit pomoci zdroji nahoru a doll (definovanych v
22.73 a22.74).
Povolit (pokracuje/za- | Stejné jako Povoleno (inicializace na aktudlnihodnotu), ale |4
¢it se stavajicimi referen¢ni hodnota motorového potenciometru je zacho-
hodnotami) vdana i po vypnuti napdjeni.
22.72 Pocateéni hodnota | Definuje podateéni hodnotu (poc¢atecni bod) pro potenci- | 0.00 Jednotka &. / re-

potenciometru moto-
ru

ometr motoru. Viz vybér v parametru 22.71.

al32

-32768.00...32767.00
Jednotka ¢.

Pocateéni hodnota pro potenciometr motoru.

1=1Jednotka¢. /1=
1Jednotka ¢.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vyber FbEq 16b / 32b
22.73 Zdroj zvy$ovani po- | Zvoli zdroj signalu pfi¢teni potenciometru motoru. NepouZito / uint32
tenciometru motoru M
0 = Beze zmény.
1 = Zvyste hodnotu potenciometru motoru. (Pokud jsou
zapnuty zdroje nahoru i doll, hodnota potenciometru se
nezméni.)
Nepouzito 0. 0
NepouZito 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (10.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DIO1 Digitdlni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav prodlevy DIO, bit |10
0).
DIO2 Digitdlni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav prodlevy DIO, bit |11
1).
Casovana funkce1 | Bit O parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 20
Kontrola 1 Bit 0 z 32.01 Stav kontroly. 24
Kontrola 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly. 25
Kontrola 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly. 26
Kontrola 4 Bit 3 32.01 Stav kontroly. 27
Kontrola 5 Bit 4 32.01 Stav kontroly. 28
Kontrola 6 Bit 5 32.01 Stav kontroly. 29
22.74 | ZdrojsniZzovénipoten- | Zvoli zdroj signdlu odecteni potenciometru motoru doll. |-/ uint32
ciometru motoru <
0 = beze zmény
1 = sniZzeni hodnoty potenciometru motoru. (Pokud jsou
zapnuty zdroje nahoru i doll, hodnota potenciometru se
nezméni.)
Pro dostupné volby viz parametr 22.73 Zdroj zvySovani
potenciometru motoru.
22.75 Doba rampy potenci- | Definuje rychlost zmény potenciometru motoru. 40.0s / real32
ometru motoru Tento parametr udava dobu, za kterou se potenciometr
motoru zméni z minima (parametr 22.76) na maximum
(parametr 22.77). Stejnd mira zmény plati v obou smérech.
0.0...3600.0 s Doba zmény potenciometru motoru. 1=1s/1=1s
22.76 Minimalni hodnota | Definuje minimalni hodnotu potenciometru motoru. -50.00 Jednotka ¢. /
potenciometru moto- real32
ru Poznamka: Pokud se pouziva rezim vektorového fizeni, je
tfeba zménit hodnotu tohoto parametru.
-32768.00 ... 32767.00 | Minimum potenciometru motoru. 1=1Jednotkad. /1=
Jednotka ¢&. 1Jednotka ¢&.
22.77 Maximalni hodnota | Definuje maximalni hodnotu potenciometru motoru. 50.00 Jednotka ¢. /

potenciometru moto-
ru

Poznamka: Pokud se pouziva rezim vektorového fizeni, je
tfeba zménit hodnotu tohoto parametru.

real32
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
-32768.00 ... 32767.00 | Maximum potenciometru motoru. 1=1Jednotka¢./1=
Jednotka ¢. 1Jednotka ¢.
22.80 | Skutecnareference |Zobrazuje vystup funkce potenciometru motoru. Potenci- |-/ real32
potenciometru moto- | ometr motoru se konfiguruje pomoci parametrt
ru 22.71..22.74
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-32768.00...32767.00 | Hodnota potenciometru motoru. 1=1Jednotkad. /1=
Jednotka ¢. 1Jednotka ¢.
22.86 | Aktudlni reference Zobrazuje hodnotu reference otaéek (Extl nebo Ext2) vy- |-/ real32
otacek 6 branou parametrem 19.11 Volba Ext1/Ext2.
Vizschémayv 22.11 Extl reference rychlosti 11 nebo Schéma-
ta fidiciho fetézce (strana 445).
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-30000.00 ... Reference otacek po soudtu 2. 1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
22.87 Aktudlini reference Zobrazuje hodnotu referenénich otacek pred pouzitim -/ real32

otacek 7

kritickych otacek. Viz schéma fidiciho retézce.

Hodnota je pfijimana z 22.86 Aktualni reference otacek 6,
pokud neni prepsana:

« jakékoli konstantni otacky

- reference joggingu

« referenéni hodnotou ze sité

- reference ovladaci panel

- reference bezpecénych otacek

Tento parametr je jen pro ¢teni.

-30000.00 ...
30000.00 rpm

Rychlostni reference pred aplikaci kritickych otacek.

l1=1lot/min/1=1
ot/min
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
23 Rampa referenénich | Nastaveni rampy reference otacek (programovani miry
otacek zrychleni a zpomaleni pro ménic).
23.01 Vstup rampy referen- | Zobrazuje pouzitou referenci otacek (v ot/min) predtim, |-/ real32
ce otacek nezvstoupi do funkci rampovani a tvarovani. Viz Schémata
fidiciho fetézce (strana 445).
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-30000.00 ... Reference otdcek pfed rampovanim a tvarovanim. 1=1ot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
23.02 | Vystuprampyreferen- | Zobrazuje rampovanou a tvarovanou referenci otacek v -/ real32
ce otacek ot/min. Viz Schémata Fidiciho fetézce (strana 445)
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-30000.00 ... Reference otacek po rampovani a tvarovani. 1=1ot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
23.11 Volba nastaveni ram- | Zvoli zdroj, ktery piepina mezi dvéma nastavenimi délky | Cas zrychleni/zpoma-
py zrychlovaci/zpomalovaci rampy definovanych parametry |lenil / uint32
23.12...23.15
0 = Cas zrychleni 1 a ¢as zpomaleni 1 jsou aktivni.
1 = Cas zrychleni 2 a ¢as zpomaleni 2 jsou aktivni.
Cas zrychleni/zpoma- | 0. o]
leni1
Cas zrychleni/zpoma- | 1. 1
leni 2
DI1 Digitdlni vstup DI1 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |2
0).
DI2 Digitélni vstup DI2 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |3
1).
DIO1 Digitalnivstup/vystup DIO1 (parametr 11.02 Stav prodlevy |10
DIO, bit 0).
DIO2 Digitélni vstup/vystup DIO2 (parametr 11.02 Stav prodlevy |11
DIO, bit 1).
FBAA Pouze pro profil Transparent16 nebo Transparent32. Ridici |18
slovo Transparentl16 nebo Transparent32 pfijaté prostred-
nictvim rozhrani sbérnice A.
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
23.12 Doba zrychleni 1 Definuje dobu zrychleni 1 jako dobu potfebnou ke zméné |3.000 s / real32

otdcek z nuly na hodnotu otacek definovanou parametrem
46.01 Skalovani otacek.

Pokud se reference otdcek zvysi rychleji nez nastavena
mira zrychleni, budou otacky motoru nasledovat miru
zrychleni.

Pokud se reference otdcek zvysi pomaleji nez nastavend
mira zrychleni, budou otaéky motoru nasledovat referenci.

Je-li nastavena doba zrychleni pfili§ kratka, méni¢ automa-
ticky prodlouZi zrychleni tak, aby nedoslo k prekroceni
meznich hodnot momentu ménice.

0.000 ...1800.000 s

10=1s/1=1s
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
23.13 Doba zpomaleni 1 Nastavi dobu zpomaleni 1 jako dobu potfebnou ke zméné |3.000s / real32
rychlosti zhodnoty definované parametrem 46.01 Skalovani
otdcek na nulu.
Pokud reference otacek klesaji pomaleji nez nastavena
rychlost zpomaleni, ota¢ky motoru se fidi referenénim
signalem.
Pokud se referen¢ni hodnota méni rychleji nez nastavena
rychlost zpomaleni, ota¢ek motoru se fidi rychlostizpoma-
leni.
Pokud je nastavena doba zpomaleni pfilis kratkd, ménic
automaticky prodlouZzi zpomaleni tak, aby nepfekrodil
mezni hodnoty momentu ménice. Pokud existuji pochyb-
nosti o pfili§ kratké dobé zpomaleni, ujistéte se, Ze regulace
DC (stejnosmérného) prepéti (30.30 Prepétova ochrana)
je zapnuta.
Poznamka: Pokud je pro aplikaci s vysokou setrvaénosti po-|
zadovana kratka doba decelerace, mél by byt ménic vybaven
moznosti elektrického brzdéni, napfiklad brzdnym choppe-
rem (vestavénym) a brzdnym rezistorem.
0.000 ...1800.000 s 10=1s/1=1s
23.14 Doba zrychleni 2 Nastavi dobu zrychleni 2. Viz parametr 23.12 Doba zrychleni | 60.000 s / real32
1.
0.000...1800.000 s 10=1s/1=1s
23.15 Doba zpomaleni 2 Nastavi dobu zpomaleni 2. Viz parametr 23.13 Doba zpoma- | 60.000 s / real32
leni 1.
0.000 ...1800.000 s 10=1s/1=1s
23.20 Dobra rozbéhu pfijo- | Definuje dobu zrychleni pro funkci jogging (tj. ¢as potfebny | 60.000 s / real32
ggingu pro zménu otacek z nuly na hodnotu otacek definovanou
parametrem 46.01 Skdlovani otacek).
0.000 ...1800.000 s 10=1s/1=1s
23.21 Doba dobéhu pfijog- | Definuje dobu zpomaleni pro funkcijogging (tj. ¢as potieb- | 60.000 s / real32
gingu ny pro zménu otacek zhodnoty otacek definované parame-
trem 46.01 Skélovani otaéek na nulu).
0.000 ...1800.000 s 10=1s/1=1s
23.23 Doba nouzového za- | Definuje dobu, za kterou se ménic zastavi, pokud je aktivo- |3.000 s / real32

staveni

vano nouzové zastaveni OFF3 (doba potfebnd ke zméné
otacek zhodnoty definované parametrem 46.01 Skalovani
otacek na nulu).

Rezim nouzového zastaveni a zdroj aktivace jsou voleny
parametry 21.04 Rezim nouzového zastavenia 21.05 Zdroj
nouzového zastaveni. Nouzové zastaveni |ze aktivovat také
prostfednictvim sbérnice.

Poznamky:

. Nouzové zastaveni Offl pouziva standardni zpomalovaci
rampu definovanou parametry 23.11...23.15.

«  Stejnd hodnota parametru se pouziva také v rezimu regu-|
lace frekvence (parametry rampy 28.71...28.75).

0.000 ...1800.000 s

Doba zpomaleni Nouzového zastaveni Off3.

10=1s/1=1s
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0

Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

23.28

Povoleni proménlivé-
ho sklonu

Aktivuje funkci variabilniho sklonu, ktera reguluje sklon
rampy rychlosti béhem zmény reference otacek. To umoz-
fiuje generovani konstantni proménné miry rampy namisto
pouze standardnich dvou ramp, které jsou bézné k dispo-
zici.

Pokud jsou interval aktualizace signalu z externiho fidiciho
systému a rychlost proménného sklonu (23.29 Pomér pro-
ménlivého sklonu) shodné, reference rychlosti (23.02 Vystup
rampy reference otacek) tvori pfimku.

Tato funkce je aktivni pouze u dalkového ovladani.

Reference otdcek

Reference
otacek

|
t

k——]

_AI_
g \ 23.02 Vystup rampy

reference otdcek

Cas

t =interval aktualizace signélu z externiho ovladaciho sys-
tému

A = zména reference otacek béhem t

Vypnuto / uint16

Vypnuto

Variabilni sklon zakazan.

Zapnuto

Variabilni sklon povolen (neni k dispozici v mistnim ovlada-
ni).

23.29

Pomér proménlivého
sklonu

Definuje rychlost zmény reference otacek, kdyz je proménny
sklon povolen parametrem 23.28 Povoleni proménlivého
sklonu.

Pro nejlepsivysledky zadejte interval aktualizace reference.

50 ms / real32

2...30000 ms

Pomér proménlivého sklonu.

1=1ms/1=1ms
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Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

23.32

Tvar kfivky ¢as 1

Definuje tvar ramp zrychleni a zpomaleni pouZzitych u setu
1.

0,000 s: Linearni rampa. Vhodné pro stabilni zrychleni nebo
zpomaleni a pro pomalé rampy.

0,001...1000,000 s: Rampa S-kFivky. Idedlni pro zdvihaci
aplikace. S-krivka se sklada ze symetrickych krivek na obou
koncich rampy a linedrni ¢asti mezi nimi.

Zrychleni:

Linedrnirampa: 23.32=0s

Ootacky

Linedrni rampa:
2332=0s

Rampa S-kfivky: 23.32>0's

Rampa S-kFivky: 23.32>0s

Cas

Zpomaleni:

Otdcky
S-kFivka:

2332505

Linearni rampa:
2332=0s S-kfivka:
2332>0s

Linearni rampa:,

2332=0s \

Cas

0.000 s /real32

0.000 ...1800.000 s

Tvar rampy na za¢atku a na konci zrychleni a zpomaleni.

10=1s/1=1s

23.33

Tvar kfivky ¢as 2

Definuje tvar ramp zrychleni a zpomaleni pouZitych u setu
2.

Viz parametr 23.32 Tvar kfivky ¢as 1.

0.000 s / real32

0.000 ...1800.000 s

Tvar rampy na zac¢atku a na konci zrychleni a zpomaleni.

10=1s/1=1s
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
24 Podminéni reference | Vypocet chyby otacek; konfigurace ovladani okna chyby
otacek otadek; krok chyby otacek.
24.01 Pouzité reference Zobrazuje rampovanou a opravenou referenci otacek (pfed |-/ real32
otacek vypoctem chyby otdcek). Viz Schémata fidiciho retéz-
ce (strana 445).
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-30000.00 ... Referencni otacky. 1=1ot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
24.02 Pouzitd zpétna vazba | Zobrazuje zpétnou vazbu rychlosti pouzitou pro vypocet |-/ real32
otacek chyby otacek. Viz Schémata fidiciho fetézce (strana 445)
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-30000.00 ... Zpétna vazba otacek. 1=1ot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
24.03 | Chyba otdacek filtrova- | Zobrazi filtrovanou chybu otacek. Viz Schémata fidiciho 0.00 rpm / real32
na retézce (strana 445)
Tento parametr je jen pro cteni.
-30000.00 ... Filtrovana chyba otacek. l1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
24.04 | Chyba otacéekinverto- | Zobrazuje invertni (nefiltrovanou) chybu otacek. Viz Sché- |0.00 rpm / real32
vana mata fidiciho Fetézce (strana 445)
Tento parametr je jen pro cteni.
-30000.00 ... Invertni chyba otacek. l1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
24.11 Oprava otaéek Definuje korekci reference otaéek (hodnota pridana ke 0.00 rpm / real32
stavajici referenci mezi ndbéhem a omezenim). Toto je
uzite¢né pro regulaci rychlosti, napfiklad pro Upravu tahu
mezi sekcemi papirenského stroje.
Viz Schémata ridiciho fetézce (strana 445)
-10000.00 ... Korekce reference otacek. 1=1lot/min/1=1
10000.00 rpm ot/min
24.12 Doba filtrace chyby | Definuje ¢asovou konstantu filtru dolini propusti chyby 0 ms /real32
otacek otacek.
Pokud se reference otacek rychle zméni, mozné interferen-
ce s mérenim otacek Ize filtrovat pomoci filtru chyby ota-
&ek. Snizeni zvinéni timto filtrem muze zpUsobit problémy
s ladénim regulatoru otacek. Dlouhd ¢asové konstanta filtru
a doba rychlé akcelerace si navzajem odporuji. Velmi
dlouhd ¢asova konstanta filtru zpisobuje nestabilni regu-
laci.
0...10000 ms Casova konstanta filtrace chyby otacek. 1=1ms/1=1ms

0 = filtrovani deaktivovano.




Parametry 189

c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
25 Rizeni otacek Nastaveni reguldtoru otdcek.
25.01 Referencni moment | Zobrazuje vystup reguldtoru otacek, ktery se prenasi do -/ real32
fizeni otacek regulatoru to¢ivého momentu. Viz Schémata ridiciho retéz-
ce (strana 445)
Tento parametr je jen pro Cteni.
-1600.0 ... 1600.0 Vystupni to¢ivy moment regulatoru s omezenou rychlosti. |1=1procento/1=1
procento procento
25.02 Proporcionalni zisk | Definuje proporciondlni zisk (Kp) regulatoru otacek. 5.00 Jednotka €. / re-

otacek

PFili§ vysoky zisk mUze zpUsobit oscilaci otac¢ek. Obrazek
nize znazorruje vystup regulatoru otacek po chybovém
kroku, kdy? chyba zUstava konstantni.
%
Zesflenf =Ky =1

T/ Integraéni &as = 0
To= Derivaéni as = 0

Chybové

Vystup
Vystup regulatoru

1
s I e=Chybova
regulitoru
1

hodnota
=Kpxe

Cas

Pokud je zesileni nastaveno na hodnotu 1, 10% zména
hodnoty chyby (reference - skute¢na hodnota) zplsobi
zménu vystupu reguldtoru otacek o 10 % (tj. vystupni
hodnota je vstup x zesileni).

al32

0.00...250.00 Jednot-
ka ¢.

Proporcionalni zisk pro regulator otacek.

100 =1Jednotka¢./1
=1Jednotka ¢.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
25.03 | Integracni doba otd- | Definuje integraéni dobu regulatoru otacek. 2.50 s / real32

cek

Integracni doba definuje miru, jakou se vystup ovladace

méni, kdyz je chybova hodnota konstantni a proporciondini
zisk ovladaée rychlosti je 1. Cim krat&i je integraéni doba,
tim rychleji je opravena hodnota spojité chyby. Tato ¢asova
konstanta musi byt nastavena na stejné radové velic¢iny

jako ¢asova konstanta (doba odezvy) skuteéného regulo-
vaného mechanického systému, jinak dojde k nestabilité.

Nastaveniintegrac¢ni doby na nulu zakazuje integralni ¢ast
ovladacde. To je uzite¢né pfiladéni proporcionalniho zisku;
nejprve upravte proporciondlni zisk a poté vratte integraéni
dobu.

Anti-windup (integrator integruje pouze do 100 %) zastavi
integrator, pokud je vystup reguldtoru omezen.

Obrdzek nize znazorniuje vystup regulatoru otaéek po chy-
bovém kroku, kdyz chyba zUstava konstantni.

%
Vystup reguldtoru Zesileni =Ky =1

T/= Integracni ¢as > 0
Tp= Derivaéni ¢as = 0

Kpxe
e = Chybova
Kpxe hodnota
Cas
Zisk = Kp =1

1 = doba integrace > 0
T,= doba derivace > 0
T, = doba vzorkovani = 500 ps

Ae = zména hodnoty chyby mezi dvéma vzorky

0.00...1000.00 s

Integracni doba pro regulator otacek.

10=1s/1=1s
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Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

25.04

Deriva¢ni doba ota-
cek

Definuje dobu derivace regulatoru otaéek.

Derivacni ¢innost zesiluje vystup regulatoru, pokud se
zméni hodnota chyby. Cim del$ije derivaéni doba, tim vice
je b&éhem zmény zesilen vystup ovladace rychlosti. Pokud
je derivaéni doba nastavena na nulu, regulator pracuje jako
Pl reguldtor, jinak jako PID regulator. Diky derivaci je fizeni
citlivéj$i na poruchy. U jednoduchych aplikaci neni derivaéni
doba obvykle vyZzadovana a méla by byt ponechana na nule.

Derivace chyby otacek musi byt filtrovana filtrem dolni
propusti, aby nedochazelo k ruseni.

Obrazek nize znazorriuje vystup regulatoru otaéek po chy-
bovém kroku, kdyz chyba zlstava konstantni.

% Vystup
regultoru

. Chybova
T hodnota

e = Chybova
hodnota

Zisk = K,=1

1 = doba integrace > 0

T,= doba derivace > 0

T, = doba vzorkovani = 500 ps

Ae = zména hodnoty chyby mezi dvéma vzorky

0.000 s /real32

0.000 ...10.000 s

Doba derivace pro regulator otacek.

1000=1s/1=1s

25.05

Filtra¢ni doba deriva-
ce

Definuje konstantu filtraéni doby derivace. Viz parametr
25.04 Derivaéni doba otacek.

8 ms /real32

0...10000 ms

Konstanta filtraéni doby derivace.

1=1ms/1=1ms
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
25.06 Deriva¢nidoba rozbé- | Definuje dobu derivace pro zrychleni(/zpomaleni). Aby se |-/ real32
hové kompenzace kompenzovalo vysoké setrvaéné zatizeni béhem zrychleni,
je navystup ovladade rychlosti pfidana derivace reference.
Princip derivaéniho Ucinku je popsan v parametru 25.04
Deriva¢ni doba otacek.
Poznamka: Obecné plati, Ze tento parametr nastavite na
hodnotu mezi 50 % a 100 % souétu mechanickych ¢asovych
konstant motoru a pohanéného stroje.
Obrdzek nize ukazuje odezvy otacek pfi zrychleni zatéze s
vysokou setrva¢nosti podél rampy.
Zadna kompenzace zrychleni:
%A
Reference
otacek
Skutecné
otacky
" as
S kompenzaci zrychleni:
%
A
— Reference otacel
Skutecné
otacky
" Cas
0.00...1000.00 s Doba derivace kompenzace zrychleni. 10=1s/1=1s
25.07 | Filtraéni doba rozbé- | Definuje konstantu filtraéni doby kompenzace zrychleni 8.0 ms / real32
hové kompenzace (nebo zpomaleni). Viz parametry 25.04 Derivaéni doba
otacéek a 25.06 Derivaéni doba rozbéhové kompenzace.
0.0...1000.0 ms Filtra¢ni doba kompenzace zrychleni/zpomaleni. 1=1ms/1=1ms
25.15 Proporciondlni zisk | Definuje proporcionalni zisk pro regulator otacek, kdyz je |10.00 Jednotkad./re-
nouzového zastaveni | aktivni nouzové zastaveni. Viz parametr 25.02 Proporcio- | al32
nalni zisk otacek.
1.00...250.00 Jednot- | Proporciondlni zisk pfi nouzovém zastaveni. 100 =1Jednotka¢. /1
ka ¢&. =1Jednotka ¢.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
25.30 | Povolit adaptaci toku | Povoluje/zakazuje pfizpUsobeni regulatoru otaéek na za- | Povolit / uint16
kladé referenéniho toku motoru01.24 Aktudlni tok %.
Proporciondlni zesileni regulatoru otacek je ndsobeno ko-
eficientem 0...1 mezi 0...100 % reference toku.
Koeficient pro K (proporcionalni zisk)
1.000
Reference toku
(01.24) (%)
0.000 -
° 100
Zakazano Adaptace reguldtoru otalek zakazana. 0
Povolit Adaptace reguldtoru otacek povolena. 1
25.33 Automatické ladéni | Aktivuje (nebo zvoli zdroj, ktery aktivuje) funkci automatic- | Vypnuto / uint1l6
reguldtoru otacek kého ladéni regulatoru otacek. Viz ¢ast Automatické ladéni
reguldtoru otacek.
Automatické ladéni automaticky nastavi parametry 25.02
Proporcionalni zisk otacek, 25.03 Integracni doba otacek
a 25.37 Mechanicka ¢asova konstanta.
Vypnuto Neaktivovano. 0
Zapnuto Aktivovano. 1
25.34 | Md4d automatického | Definuje predvolbu regulace pro funkci automatického la- | Normalni / uint16
ladéni regulatoru dénireguldtoru otalek. Nastaveni ovliviiuje zpUsob, jakym
otacek bude reference to¢ivého momentu reagovat na krok refe-
rence otacek.
Hladky Pomald a robustni odezva. 0
Normalni Normalni odezva. 1
Tésny Rychla odezva, kterd mlze vést k vysoké hodnoté zesileni. |2
25.37 Mechanickd ¢asova | Mechanickd ¢asova konstanta ménice a strojniho zafizeni | 0.00 s / real32
konstanta uréend funkci automatického ladéni regulatoru otacek.
Hodnotu Ize upravit ru¢né.
0.00...1000.00 s Mechanicka ¢asova konstanta. 10=1s/1=1s
25.38 Krok to¢ivého mo- | Definuje pfidanou hodnotu to¢ivého momentu pouzivanou |10.00 procento / re-

mentu aut. ladéni

funkci automatického ladéni. Tato hodnota je Skalovana
podle jmenovitého toc¢ivého momentu motoru.

Poznamka: Tocivy moment pouzity funkci automatického
ladéni miZe byt také omezen limity momentu (ve skupiné
parametrd 30 Meze) a jmenovitym todivym momentem mo-
toru.

al32

0.00...20.00 procen-
to

100 =1procento /1=
1 procento
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
25.39 Krok otacek aut. ladé- | Definuje hodnotu otacek pfidanou k poéateénim ota¢kam |10.00 procento / re-
ni pro funkci automatického ladéni. Po¢atecni otacky (otacky |al32
pouzité pFi aktivaci automatického ladéni) plus hodnota
tohoto parametru jsou vypocitané maximalni otacky pou-
Zité procesem automatického ladéni. Maximalni otacky Ize
také omezit mezemi otacek (ve skupiné parametr( 30 Me-
ze) ajmenovitymi otdékami motoru. Hodnota je Skdlovéna
na jmenovité otacky motoru.
Poznamka: Na konci kazdé faze zrychleni motor mirné pre-
krodi vypocitané maximalni otacky.
0.00...20.00 procen- 100 =1procento /1=
to 1 procento
2540 |c Urcuje, kolik cyklG zrychleni/zpomaleni se provadi béhem |5 Jednotka €. / uint16
procesu automatického ladéni. ZvySeni hodnoty zlepsSuje
presnost funkce automatického ladéni a umozriuje pouzit
mensi hodnoty kroku momentu nebo rychlosti.
1...10 Jednotka ¢. 1=1Jednotkac. /1=
1Jednotka ¢&.
25.53 Proporcionalni refe- | Zobrazuje vystup proporcionalni (P) ¢asti regulatoru ota- |-/ real32
renéni moment Cek. Viz Schémata fidiciho fetézce (strana 445)
Tento parametr je jen pro cteni.
-30000.0 ... 30000.0 | Vystup proporciondlni ¢asti regulatoru otacek. 1=1procento/1=1
procento procento
25.54 | Integralnireferenéni | Zobrazuje vystup integralni (I) ¢asti regulatoru otacek. Viz |- / real32
moment Schémata fidiciho Fetézce (strana 445)
Tento parametr je jen pro cteni.
-30000.0 ... 30000.0 | Vystup integralni ¢asti regulatoru otacek. l1=1procento/1=1
procento procento
25.55 Derivacni referenéni | Zobrazuje vystup derivaéni ¢asti (D) regulatoru otaéek. Viz |-/ real32
moment Schémata fidiciho retézce (strana 445)
Tento parametr je jen pro Cteni.
-30000.0 ... 30000.0 | Vystup derivaéni ¢asti regulatoru otacek. 1=1procento/1=1
procento procento
25.56 Rozbéhova kompenza- | Zobrazuje vystup funkce kompenzace zrychleni. Viz Sché- |-/ real32

ce momentu

mata fidiciho Fetézce (strana 445)

Tento parametr je jen pro ¢teni.

-30000.0 ... 30000.0
procento

Vystup funkce kompenzace zrychleni.

l1=1procento/1=1
procento
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
26 Retéz referenéniho | Nastaveni fetézce reference toc¢ivého momentu.
momentu
26.01 Referen¢ni moment | Reference to¢ivého momentu pro fizenito¢ivého momentu |-/ real32
doTC vyjadrena v procentech.
-1600.0 ... 1600.0 Reference to¢ivého momentu pro fizenito¢ivého momentu. |1=1procento/1=1
procento procento
26.02 Pouzity referenéni Reference todivého momentu po omezovacich frekvence, |-/ real32
moment napéti a toc¢ivého momentu. Hodnota 100 % odpovida
jmenovitému to¢ivému momentu motoru.
-1600.0 ... 1600.0 Reference to¢ivého momentu pro fizeni to¢ivého momentu. |1=1procento/1=1
procento procento
26.08 | Minimdlni reference | Definuje minimalni referenci to¢ivého momentu. -300.0 procento / re-
toc¢ivého momentu al32
-1000.0 ... 0.0 procen- | Minimalni referenéni moment. l=1procento/1=1
to procento
26.09 | Minimalni referencni | Definuje maximalni referenci to¢ivého momentu. 300.0 procento / re-
moment al32
0.0 ...1000.0 procen- | Maximalni referenéni moment. l=1procento/1=1
to procento
26.11 Zdroj referenéniho | Zvoli zdroj 1 reference tocivého momentu. Nula / uint32
momentu 1 Timto parametrem a parametrem 26.12 Zdroj referen¢niho
momentu 2 Ize definovat dva zdrojové signdly. Digitaini
zdroj vybrany parametrem 26.14 Volba referenéniho mo-
mentu 1/2 Ize pouzit k pfepinani mezi témito dvéma zdroji,
nebo Ize na tyto dva signaly aplikovat matematickou
funkci (26.13 Funkce referenéniho momentu 1) pro vytvoreni
reference.
26.13
26.11 Refl
0|
— G ADD
Jstatni|
26.12
0|
- 6
Ostatni|
Nula Zadny. 0
FB Arefl 03.05 FB A-reference 1 4
FB Aref2 03.06 FB A —reference 2 5
Potenciometr motoru | 22.80 Skutec¢nd reference potenciometru motoru (vystup |15
motorového potenciometru).
PID 40.01 Aktuadlni vystup procesu PID (vystup procesniho PID |16

reguldtoru).
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Ovladaci panel (ref | Reference panelu 03.01 Reference panelu) uloZend fidicim |18
ulozena) systémem pro misto, kam se Fizeni vraci, se pouziva jako

reference.
Reference
A ‘ ® Reference EXT1
¥- K- -% - e X Ext2 Reference
— Aktivni reference
—o—o—9-0--0 .
* Neaktivni referenc
T >t
EXT1-> EXT2
Ovladaci panel (ref | Referenéni hodnota panelu (03.01 Reference panelu) pro |19
zkopirovana) predchozi misto fizeni se pouZzije jako reference, kdyz se
misto fizeni zméni, pokud jsou
reference pro obé mista stejného typu (napriklad frekvence,
otacky, moment nebo PID). V opa¢ném piipadé se jako
nova reference pouzije skutecny signdl.
Reference
@ Reference EXT1
X Ext2 Reference
~— Aktivni reference
" Neaktivni reference
Extl -> Ext2
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -

26.12 Zdroj referen¢niho | Zvoli zdroj 2 reference to¢ivého momentu. -/ uint32

momentu 2 Dostupné vybéry a diagram vybéru referenc¢niho zdroje viz
parametr 26.11 Zdroj referenéniho momentu 1.

26.13 Funkce referenéniho | Zvoli matematickou funkci mezi referen¢nimi zdrojivybra- | Refl / uint16

momentu 1 nymi parametry 26.11 Zdroj referenéniho momentu1a 26.12
Zdroj referenéniho momentu 2.
Vizschémav parametru 26.11 Zdroj referen¢niho momentu
1

Refl Signal vybrany parametrem 26.11 Zdroj referen¢niho mo- |0
mentu 1 je pouzit jako reference momentu 1 v pivodni
podobé (bez aplikované funkce).

Add (refl + ref2) Jako reference toc¢ivého momentu 1 se pouzije soucet refe- |1
ren¢nich zdrojl .

Sub (refl - ref2) Rozdil ([26.11 Zdroj referenéniho momentu 1] - [26.12 Zdroj |2
referené¢niho momentu 2]) referenénich zdrojl je pouZit
jako reference to¢ivého momentu 1.

Mul (refl x ref2) Jako reference to¢ivého momentu 1 se pouzije soucinrefe- |3
ren¢nich zdroja.

Min (refl, ref2) Jako reference toc¢ivého momentu 1 se pouZzije mensizre- |4
ferenénich zdrojl.

Max (refl, ref2) Jako reference todivého momentu 1 se pouzije vétsizrefe- |5
ren¢nich zdroj.

26.14 | Volba referen¢niho | Konfiguruje vybér mezi referencemi to¢ivého momentul | Reference tocivého

momentu 1/2

a 2. Viz schéma v 26.11 Zdroj referenc¢niho momentu 1.

0 = Reference to¢ivého momentu 1
1 = Reference to¢ivého momentu 2

momentu 1 / uint32
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vyber FbEq 16b / 32b
Reference tocivého |O. 0
momentu 1
Reference toc¢ivého | 1. 1
momentu 2
Drzet se vybéru Reference tocivého momentu 1 se pouziva, kdyz je aktivni |2
Extl/Ext2 externi kontrolni misto EXT1. Reference to¢ivého momentu
2 se pouziva, kdyZ je aktivni externi kontrolni misto EXT2.
Viz také parametr 19.11 Volba Ext1/Ext2.

DI1 Digitalni vstup DI1 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |3
0).

DI2 DigitdlIni vstup DI2 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |4
1).

DIO1 DigitdInivstup/vystup DIO1 (parametr 11.02 Stav prodlevy |11
DIO, bit 0).

DIO2 Digitdlni vstup/vystup DIO2 (parametr 11.02 Stav prodlevy |12
DIO, bit 1).

Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -

26.17 Filtra¢ni doba refe- | Definuje ¢asovou konstantu dolni propusti (filtru) prore- |0.000 s / real32
renéniho momentu | ferenci to¢ivého momentu.
0.000...30.000 s Casova konstanta propusti (filtru) pro referenci to¢ivého 1000=1s/1=1s

momentu.

26.18 Doba rozbéhu mo- | Definuje dobu rozbéhu referencniho toc¢ivého momentu 0.000 s / real32
mentu (doba, za kterou se referen¢ni hodnota zvysi z nuly na

jmenovity to¢ivy moment motoru).
0.000 ... 60.000 s Doba zvySovaci rampy reference tocivého momentu. 100=1s/1=1s

26.19 Doba dobéhumomen- | Definuje dobu rozbéhu referen¢niho toc¢ivého momentu 0.000 s / real32
tu (doba, po kterou se referenéni hodnota snizi znominalniho

toc¢ivého momentu motoru na nulu).
0.000 ... 60.000 s Doba sniZovaci rampy reference to¢ivého momentu. 100=1s/1=1s
26.20 | Obraceni tocivého Invertuje referenéni moment nebo vybird zdroj pro inverto- | VZdy vypnuto / uint32
momentu vany signal.
Reverzace momentu je umisténa v fetézci referen¢niho
momentu za signalem skute¢ného momentu 3, takze inver-
ze je viditelna v signalu skute¢ného momentu 4.

Vzdy vypnuto Referenéni moment neni invertovan. 0

Vzdy zapnuto Referen¢ni moment je invertovan. 1

DI1 DigitdlIni vstup DI1 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |2
0).

DI2 DigitdlIni vstup DI2 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |3
1).

DIO1 Digitélnivstup/vystup DIO1 (parametr 11.02 Stav prodlevy |10
DIO, bit 0).

DIO2 Digitdlni vstup/vystup DIO2 (parametr 11.02 Stav prodlevy |11
DIOs, bit 1).

Casovana funkce1 | Bit O parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 18

Casovana funkce 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 19
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Casovana funkce 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 20
Kontrola 1 Bit 0 z 32.01 Stav kontroly. 24
Kontrola 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly. 25
Kontrola 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly. 26
Kontrola 4 Bit 3 32.01 Stav kontroly. 27
Kontrola 5 Bit 4 32.01 Stav kontroly. 28
Kontrola 6 Bit 5 32.01 Stav kontroly. 29
26.70 | Aktreferenéniho mo- | Zobrazuje hodnotu referen¢niho zdroje to¢ivého momentu |- / real32
mentu 1 1(zvoleno parametrem 26.11 Zdroj referenéniho momentu
1). Viz Schémata ridiciho retézce.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-1600.0 ... 1600.0 l1=1procento/1=1
procento procento
26.71 Aktudlni referencéni | Zobrazuje hodnotu referen¢niho zdroje to¢ivého momentu |-/ real32
moment 2 2 (zvoleno parametrem 26.12 Zdroj referencniho momentu
2). Viz Schémata ridiciho retézce (strana 445).
Tento parametr je jen pro Cteni.
-1600.0 ... 1600.0 1=1procento/1=1
procento procento
26.72 Aktudlnireferencni | Zobrazuje reference to¢ivého momentu po aplikacifunkce |-/ real32
moment 3 definované parametrem 26.13 Funkce referenéniho momen-
tu 1 (pokud je nastavena) a po vybéru (26.14 Volba referenc-
niho momentu 1/2). Viz Schémata fidiciho retézce (stra-
na 445).
Tento parametr je jen pro Cteni.
-1600.0 ... 1600.0 1=1procento/1=1
procento procento
26.73 Aktudlni referenéni | Zobrazi referenci to¢ivého momentu po aplikaci referené- |-/ real32
moment 4 niho souctu 1. Viz Schémata fidiciho fetézce (strana 445).
Tento parametr je jen pro Cteni.
-1600.0 ... 1600.0 1=1procento/1=1
procento procento
26.74 | Vystup rampy refe- | Zobrazuje referenci to¢ivého momentu po omezeni a -/ real32
ren¢niho momentu | rampovani. Viz Schémata ridiciho fetézce (strana 445).
Tento parametr je jen pro Cteni.
-1600.0 ... 1600.0 l1=1procento/1=1
procento procento
26.75 Aktudlinireferencni | Zobrazi referenci toc¢ivého momentu po vybéru rezimu fi- |-/ real32
moment 5 zeni. Viz Schémata fidiciho fetézce (strana 445).
Tento parametr je jen pro Cteni.
-1600.0 ... 1600.0 l1=1procento/1=1
procento procento
26.76 | Aktudlnireferenéni | Zobrazireferencitocivého momentu po doladénitodivého |-/ real32

moment 6

momentu. Viz Schémata fidiciho fetézce (strana 445).

Tento parametr je jen pro ¢teni.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybeér FbEq 16b / 32b
-1600.0 ...1600.0 1=1procento/1=1
procento procento

26.81 Zisk spésného Fizeni | Zisk hlidani nadotadek Viz Spésné fizeni (strana 48). 5.0 Jednotka €. / re-

al32

0.0...10000.0 Jednot- | Zesileni regulatoru nadotdcek (0.0 = zakdzano). 1=1Jednotkaé./1=
ka ¢&. 1Jednotka ¢.

26.82 | Integracni doba Integracni ¢as regulatoru nadotacek. 2.0s /real32
spésného fizeni
0.0..10.0s Integra¢ni ¢as regulatoru nadotacek (0.0 = zakdzano). 1=1s/1=1s
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
28 Retéz referenéni frek- | Nastaveni fetézce referenéni frekvence.
vence
28.01 Vstup rampy referené- | Zobrazuje pouzitou referencifrekvence pred rampovanim. |-/ real32
ni frekvence Viz Schémata fidiciho fetézce (strana 445).
Tento parametr je jen pro Cteni.
-598.00 ... 598.00 Hz 10=1Hz/1=1Hz
28.02 | Vystup rampy refe- | Zobrazuje konecnou referenci frekvence (po vybéru, ome- |-/ real32
renéni frekvence zeni a rampovani). Viz Schémata fidiciho Fetézce (stra-
na 445).
Tento parametr je jen pro Cteni.
-598.00 ... 598.00 Hz 10=1Hz/1=1Hz
28.11 Extl referencni frek- | Zvoli Extl zdroj referenéni frekvence 1. FB A refl / uint32
vence 1 Timto parametrem a parametrem 28.12 Ext1 referenéni
frekvence 2 Ize definovat dva zdrojové signaly. Matematicka
funkce (28.13 Extl funkce frekvence) aplikovana na dva
signdly vytvari referenci Extl (A na obrazku nize). Digitalni
zdroj vybrany parametrem 19.11 Volba Ext1/Ext2 Ize pouZzit
k prepinani mezi referenci Extl a odpovidajici referenci
Ext2 definovanou parametry 28.15 Ext2 referenéni frekven-
ce 1, 28.16 Ext2 referencni frekvence 2 a 28.17 Ext2 Funkce
frekvence (B na obrazku nize).
0 —
Ostatnf|
o —
Ost;tn’r
o —1
Ost;;m’—
o1
Ostatni|
Nula Zadny.
FB Arefl 03.05 FB A —reference 1
FB Aref2 03.06 FB A - reference 2 5
Potenciometr motoru | 22.80 Skute¢nd reference potenciometru motoru (vystup |15
motorového potenciometru).
PID 40.01 Aktudlni vystup procesu PID (vystup procesniho PID |16

regulatoru).
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vyber FbEq 16b / 32b
Ovladaci panel (ref | Reference panelu 03.01 Reference panelu) uloZend fidicim |18
uloZena) systémem pro misto, kam se fizeni vraci, se pouzivd jako

reference.
Reference
A ‘ ® Reference EXT1
X- K -% - pe—H—* X Ext2 Reference
— Aktivni reference
—o—o—9-0- -0 -
* Neaktivni referenc
T »
EXT1-> EXT2
Ovladaci panel (ref | Pfi zméné mista fizeni se jako reference pouzije reference |19
zkopirovana) zovladaciho panelu (03.01 Reference panelu) z pfedchoziho
mista fizeni, pokud jsou reference pro obé mista stejného
typu (napriklad frekvence, otacky, moment nebo PID). V
opaéném piipadé se jako nova reference pouzije skuteény
signal.
Reference
| @ Reference EXT1
X Ext2 Reference
" Aktivni reference
* " Neaktivni reference
Extl-> Ext2
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -

28.12 Extl referenéni frek- | Zvoli Extl zdroj referenéni frekvence 2. -/ uint32

vence2 Schéma vybéru referenéniho zdroje a dostupné volby na-
leznete v parametru 28.11 Extl referenc¢ni frekvence 1.

28.13 Extl funkce frekvence | Zvoli matematickou funkci mezi referenénimi zdrojivybra- |Refl / uint16

nymi parametry 28.11 Extl referencni frekvence 1 a 28.12
Extl referencni frekvence 2.
Viz schéma v parametru 28.11 Ext1 referencni frekvence 1.

Refl Signal vybrany parametrem 28.11 Ext1 referenc¢ni frekvence |0
1 je pouzit jako referenéni frekvence 1 v piivodni podobé
(neni aplikovana zadna funkce).

Add (refl + ref2) Soucet referenénich zdrojl se pouZije jako referenéni 1
frekvence 1.

Sub (refl - ref2) Rozdil ([28.11 Extl referen¢ni frekvence 1] - [28.12 Extl refe- |2
renéni frekvence 2]) referenénich zdroju je pouzit jako refe-
renéni frekvence 1.

Mul (refl x ref2) Nasobeni referenénich zdrojli se pouziva jako referen¢éni |3
frekvence 1.

Min (refl, ref2) Mensi z referencnich zdroju se pouziva jako referen¢ni 4
frekvence 1.

Max (refl, ref2) Jako referencni frekvence 1 se pouzije vétsi z referenénich |5
zdroja.

Abs (refl) Soucet referenénich zdrojl se pouZije jako referenéni 6

frekvencel.
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0

Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

28.15

Ext2 referenéni frek-
vence 1

Zvoli Ext2 zdroj referenéni frekvence 1.

Timto parametrem a parametrem 28.16 Ext2 referencni
frekvence 2 Ize definovat dva signdlové zdroje. Matematicka
funkce (28.17 Ext2 Funkce frekvence) aplikovana na dva
signdly vytvari referenci Ext2.

Schéma vybéru referenéniho zdroje a dostupné volby na-
leznete v parametru 28.11 Ext1 referencni frekvence 1.

-/ uint32

28.16

Ext2 referencni frek-
vence 2

Zvoli zdroj referenéni frekvence 2 v fidicim misté Ext2.

Schéma vybéru referenéniho zdroje a dostupné moznosti
vybéru naleznete v parametru 28.11 Ext1 referen¢ni frekven-
cell.

-/ uint32

28.17

Ext2 Funkce frekven-
ce

Zvoli matematickou funkci mezi referenénimi zdroji vybra-
nymi parametry 28.15 Ext2 referen¢ni frekvence 1 a 28.16
Ext2 referencni frekvence 2.

Viz schéma v parametru 28.11 Ext1 referencni frekvence 1.

Dostupné moznosti vybéru naleznete v parametru 28.13
Extl funkce frekvence.

-/ uint1l6

28.21

Funkce konstantni
frekvence

Urcuje, jak jsou zvoleny konstantni frekvence a zda je pfi
pouziti konstantni frekvence zohlednén signal sméru ota-
ceni.

00000000 0000 0001
/ uintl6e

b0

ReZim konstantni
frekvence

1 = Spole¢na: 7 konstantnich frekvenci Ize volit pomoci tfi
zdrojl definovanych parametry 28.22, 28.23 a 28.24.

0 = Samostatna: Konstantni frekvence 1, 2 a 3 jsou aktivo-
vany samostatné zdroji definovanymi parametry 28.22,
28.23 a28.24. V pripadé konfliktu ma prednost konstantni
frekvence s niz§im ¢islem.

b1

Zapnuti sméru

1 = Smér spousténi: Pro uréeni sméru chodu konstantni
frekvence se znaménko nastaveni konstantni frekvence
(parametry 28.26...28.32) vynasobi signalem sméru (dopre-
du: +1, dozadu: -1). To ve skuteénosti umozriuje, aby mél
pohon 14 (7 doptednych, 7 zpétnych) konstantnich frekven-
ci, pokud jsou véechny hodnoty v 28.26...28.32 kladné.

APOZOR Pokud je signal sméru dozadu a aktivni
konstantni frekvence je zaporna, méni¢ pobézi ve
sméru dopredu.

0 =Podle parametru: Smér chodu pro konstantni frekvenci
je uréen znaménkem nastaveni konstantnich otacek (para-
metry 28.26...28.32).

b2

Frekvenéni krok

1= Povoleno.
0 = Zakazano.

b3...15

Reserved

0000h...FFFFh

1/1
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
28.22 | Volba konstantni Kdyz je bit 0 parametru 28.21 Funkce konstantnifrekvence | Vzdy vypnuto / uint32

frekvence 1

nastaven na 0 (Oddéleny), vybira zdroj, ktery aktivuje kon-
stantni frekvenci 1.

Kdyz je bit 0 parametru 28.21 Funkce konstantni frekvence
nastaven na 1 (Sdruzeny), tento parametr a parametry
28.23 Volba konstantni frekvence 2 a 28.24 Volba konstantni
frekvence 3 vyberou tfi zdroje, jejichz stavy aktivuji kon-
stantni frekvence nasledovné:

Zdrojdefino- | Zdrojdefino- | Zdrojdefino- | Konstantni
vany par. vany par. vany par. frekvence
28.22 28.23 28.24 aktivni
0 0 0 Zadny
1 [o] o] Konstantni
frekvence 1
0 1 0 Konstantni
frekvence 2
1 1 0 Konstantni
frekvence 3
0 0 1 Konstantni
frekvence 4
1 0 1 Konstantni
frekvence 5
0 1 1 Konstantni
frekvence 6
1 1 1 Konstantni
frekvence 7
Vzdy vypnuto 0 (vzdy vypnuto). 0
Vzdy zapnuto 1 (vzdy zapnuto). 1
DI1 DigitdlIni vstup DI1 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |2
0).
DI2 DigitdIni vstup DI2 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |3
1).
DIO1 DigitaInivstup/vystup DIO1 (parametr 11.02 Stav prodlevy |10
DIO, bit 0).
DIO2 Digitdlni vstup/vystup DIO2 (parametr 11.02 Stav prodlevy |11
DIO, bit 1).
Casovana funkce 1 | Bit O parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 19
Casovana funkce 3 | Bit 3 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 20
Kontrola 1 Bit O parametru 32.01 Stav kontroly. 24
Kontrola 2 Bit 1 parametru 32.01 Stav kontroly. 25
Kontrola 3 Bit 2 parametru 32.01 Stav kontroly. 26
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Kontrola 4 Bit 3 parametru 32.01 Stav kontroly. 27
Kontrola 5 Bit 4 parametru 32.01 Stav kontroly. 28
Kontrola 6 Bit 5 parametru 32.01 Stav kontroly. 29
28.23 | Volba konstantni Kdyz je bit 0 parametru 28.21 Funkce konstantni frekvence |-/ uint32
frekvence 2 nastaven na O (Samostatné), vybira zdroj, ktery aktivuje
konstantni frekvenci 2.
Kdyz je bit 0 parametru 28.21 Funkce konstantni frekvence
nastaven na 1 (SdruZeny), tento parametr a parametry 28.22
Volba konstantni frekvence 1 a 28.24 Volba konstantni
frekvence 3 vyberou tfi zdroje, které se pouzivaji k aktivaci
konstantnich frekvenci. Viz tabulku v parametru 28.22 Volba
konstantni frekvence 1.
Pro dostupné volby viz parametr 28.22 Volba konstantni
frekvence 1.
28.24 | Volba konstantni Kdyz je bit 0 parametru 28.21 Funkce konstantni frekvence |-/ uint32
frekvence 3 nastaven na O (Samostatné), vybere zdroj, ktery aktivuje
konstantni frekvenci 3.
Kdyz je bit 0 parametru 28.21 Funkce konstantni frekvence
nastaven na 1 (SdruZeny), tento parametr a parametry 28.22
Volba konstantni frekvence 1 a 28.23 Volba konstantni
frekvence 2 vyberou tfi zdroje, které se pouZiji k aktivaci
konstantnich frekvenci. Viz tabulku v parametru 28.22 Volba
konstantni frekvence 1.
Pro dostupné volby viz parametr 28.22 Volba konstantni
frekvence 1.
28.26 Konstantni frekvence | Definuje konstantni frekvenci 1 (frekvence, kterou se bude |5.00 Hz / real32
1 motor otacet, kdyZ je zvolena konstantni frekvence 1).
-598.00 ... 598.00 Hz 10=1Hz/1=1Hz
28.27 Konstantni frekvence | Definuje konstantni frekvenci 2 (frekvence, kterou se bude |10.00 Hz / real32
2 motor otdcet, kdyz je zvolena konstantni frekvence 2).
-598.00 ... 598.00 Hz 10=1Hz/1=1Hz
28.28 Konstantni frekvence | Definuje konstantni frekvenci 3 (frekvence, kterou se bude |15.00 Hz / real32
3 motor otacet, kdyz je zvolena konstantni frekvence 3).
-598.00 ... 598.00 Hz 10=1Hz/1=1Hz
28.29 Konstantnifrekvence | Definuje konstantni frekvenci 4 (frekvence, kterou se bude |20.00 Hz / real32
4 motor otdcet, kdyz je zvolena konstantni frekvence 4).
-598.00 ... 598.00 Hz 10=1Hz/1=1Hz
28.30 Konstantni frekvence | Definuje konstantni frekvenci 5 (frekvence, kterou se bude |25.00 Hz / real32
5 motor otacet, kdyZ je zvolena konstantni frekvence 5).
-598.00 ... 598.00 Hz 10=1Hz/1=1Hz
28.31 Konstantnifrekvence | Definuje konstantni frekvenci 6 (frekvence, kterou se bude |40.00 Hz / real32
6 motor otdcet, kdyz je zvolena konstantni frekvence 6).
-598.00 ... 598.00 Hz 10=1Hz/1=1Hz
28.32 Konstantni frekvence | Definuje konstantni frekvenci 7 (frekvence, kterou se bude |50.00 Hz / real32
7 motor otacet, kdyZ je zvolena konstantni frekvence 7).

-598.00 ... 598.00 Hz

10=1Hz/1=1Hz
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
28.41 Bezpedéna referencni | Definuje hodnotu reference bezpeéné frekvence, kterd se |- / real32
frekvence pouziva u kontrolnich funkci, jako je:
«  49.05 Cinnost pfi ztraté komunikace
« 50.02 FBA A - funkce ztraty kom.
-598.00 ... 598.00 Hz 10=1Hz/1=1Hz
28.42 Jogging 1 referen¢ni | Definuje referenci frekvence pro funkcijogging 1vrezimu |0.00 Hz / real32
frekvence skalarniho fizeni.
-598.00 ... 598.00 Hz 10=1Hz/1=1Hz
28.43 | Jogging 2 referen¢ni | Definuje referenéni frekvenci pro funkcijogging 2 vrezimu | 0.00 Hz / real32
frekvence skalarniho fizeni.
-598.00 ... 598.00 Hz 10=1Hz/1=1Hz
28.51 Funkce kritické frek- | Povoluje nebo zakazuje funkci kritickych otacek. Také uréu- | 0000 0000 0000 0000
vence je, zda jsou zadand pasma ucinné v obou smérech otaceni |/ uintl6
nebo ne.
Viz Kritické otacky a frekvence (strana 44).
b0 | Kriticka frekvence 1 = Povoleno: Kritické frekvence povoleny.
0 = Zakazano: Kritické frekvence zakazany.
b1 | Rezim seznaménkem | 1 = Podle parametru: Zohledriuji se znaménka parametrl
28.52 Kriticka frekvence 1 spodni...28.57 Kriticka frekvence
3 horni.
0 = Absolutni hodnota: Parametry 28.52 Kriticka frekvence
1 spodni...28.57 Kriticka frekvence 3 horni se zpracovavaji
jako absolutni hodnoty. Kazdé pasmo je ucinné v obou
smérech otaceni.
b2...15 Reserved
0000h...FFFFh 1/1
28.52 Kritickd frekvence 1 | Nastavuje spodni limit pro rozsah kritické frekvence 1. 0.00 Hz / real32
spodni
Poznamka: Tato hodnota musi byt mensinebo rovna hodnoté
28.53 Kriticka frekvence 1 horni.
-598.00 ... 598.00 Hz 10=1Hz/1=1Hz
28.53 | Kriticka frekvence 1 |Nastavuje horni limit pro kriticky frekven¢ni rozsah 1. 0.00 Hz / real32
horni
Poznamka: Tato hodnota musi byt vétsinebo rovna hodnoté
28.52 Kriticka frekvence 1 spodni
-598.00 ... 598.00 Hz 10=1Hz/1=1Hz
28.54 | Kriticka frekvence 2 | Nastavuje spodni limit pro kriticky frekvenéni rozsah 2. 0.00 Hz / real32
spodni
Poznamka: Tato hodnota musi byt mensinebo rovna hodnoté
28.55 Kriticka frekvence 2 horni.
-598.00 ... 598.00 Hz 10=1Hz/1=1Hz
28.55 Kritickd frekvence 2 | Nastavuje horni limit pro rozsah kritické frekvence 2. 0.00 Hz / real32

horni

Poznamka: Tato hodnota musi byt vét$i nebo rovna hodnoté
28.54 Kriticka frekvence 2 spodni.

-598.00 ... 598.00 Hz

10=1Hz/1=1Hz
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vyber FbEq 16b / 32b
28.56 Kritickd frekvence 3 | Nastavuje spodni limit pro rozsah kritické frekvence 3. 0.00 Hz / real32
spodni
Poznamka: Tato hodnota musi byt mensinebo rovna hodnoté
28.57 Kriticka frekvence 3 horni.
-598.00 ... 598.00 Hz 10=1Hz/1=1Hz
28.57 Kritickd frekvence 3 | Nastavuje horni limit pro rozsah kritické frekvence 3. 0.00 Hz / real32
horni
Poznamka: Tato hodnota musi byt vétsi nebo rovna hodnoté
parametru 28.56 Kriticka frekvence 3 spodni.
-598.00 ... 598.00 Hz 10=1Hz/1=1Hz
28.71 Volba nastaveniram- | Zvoli zdroj, ktery pfepind mezi dvéma nastavenimi ¢ast Cas zrychleni/zpoma-
py frekvence zrychleni/zpomaleni definovanych parametry 28.72-28.75: |leni1 / uint32
0 = PouZije se ¢as zrychleni 1 a ¢as zpomaleni 1
1 = Pouzije se ¢as zrychleni 2 a ¢as zpomaleni 2
Cas zrychleni/zpoma- | 0. 0
lenil
Cas zrychleni/zpoma- | 1. 1
leni 2
DI1 Digitalni vstup DI1 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |2
0).
DI2 Digitélni vstup DI2 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |3
1).
DIO1 Digitdlnivstup/vystup DIO1 (parametr 11.02 Stav prodlevy |10
DIO, bit 0).
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (parametr 11.02 Stav prodlevy |11
DIO, bit 1).
FBAA Pouze pro profil Transparent16 nebo Transparent32. Ridici |18
slovo Transparent16 nebo Transparent32 prijaté prostied-
nictvim rozhrani sbérnice A.
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
28.72 Doba zrychleni frek- | Nastavidobu zrychleni 1. Viz parametr 23.12 Doba zrychleni |3.000 s / real32
vence 1 1.
0.000 ...1800.000 s 10=1s/1=1s
28.73 Doba zpomaleni frek- | Nastavi dobu zpomaleni 1. Viz parametr 23.13 Doba zpoma- |3.000 s / real32
vence 1 leni 1.
0.000 ...1800.000 s 10=1s/1=1s
28.74 Doba zrychleni frek- | Nastavi dobu zrychleni2. Viz parametr 23.12 Doba zrychleni | 60.000 s / real32
vence 2 1.
0.000 ...1800.000 s 10=1s/1=1s
28.75 Doba zpomaleni frek- | Nastavi dobu zpomaleni 2. Viz parametr 23.13 Doba zpoma- |60.000 s / real32
vence 2 leni 1.
0.000 ...1800.000 s 10=1s/1=1s
28.76 Zdroj nulového vstu- | Zvoli zdroj, ktery vynuti referenci frekvence na nulu. Neaktivni / uint32

pu rampy frekvence

0 = Vynutit frekvenéni referenci na nulu
1= Normalni provoz

Aktivni

0.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Neaktivni 1. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |2
0).

DI2 DigitdlIni vstup DI2 (parametr 10.02 Stav opozdény DI, bit |3
1).

Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -

28.82 | Tvar kfivky ¢as 1 Definuje tvar ramp zrychleni a zpomaleni pouZitych usetu | 0.000 s / real32

1.
0,000 s: Linearni rampa. Vhodné pro stabilni zrychleni nebo
zpomaleni a pro pomalé rampy.
0,001...1000,000 s: Rampa S-kFivky. Idedlni pro zdvihaci
aplikace. S-krivka se sklada ze symetrickych kfivek na obou
koncich rampy a linedrni ¢asti mezi nimi.
Zrychleni:
Linearni rampa:
Ota'c'.fky 28.82=0s
Linedrni rampa:
28.82=0s
Rampa S-kfivky:
28.82>0s
Rampa S-kfivky:
/" 2sg2>0s
Cas
Zpomaleni:
otdcky
S-kfivka:
" 28,82>0s

Linearni

rampa:

28.82=0s

S-kfivka:
2882505
Linearni
rampa:
28.82=0s \
Cas
0.000 ...1800.000 s | Tvar rampy na zac¢atku a na konci zrychleni a zpomaleni. 10=1s/1=1s
28.83 | Tvar krivky ¢as 2 Definuje tvar ramp zrychleni a zpomaleni pouZitych u setu | 0.000 s / real32

2.
Viz parametr 28.82 Tvar kfivky ¢as 1.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
0.000...1800.000 s | Tvar rampy na zac¢atku a na konci zrychleni a zpomaleni. 10=1s/1=1s
28.92 | Skute¢ndreferencni | Zobrazuje referencni frekvence po aplikaci funkce defino- |-/ real32
frekvence 3 vané parametrem 28.13 Ext1 funkce frekvence (pokud
existuje) a po vybéru (19.11 Volba Ext1/Ext2). Viz Schémata
fidiciho fetézce (strana 445).
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-598.00 ... 598.00 Hz | Referencni frekvence po vybéru. 10=1Hz/1=1Hz
28.96 | Skutecnareferenéni | Zobrazuje referenci frekvence po pouziti konstantnich -/ real32
frekvence 7 frekvenci, referenci Ustfedny atd. Viz Schémata ridiciho
fetézce (strana 445).
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-598.00 ... 598.00 Hz | Referencni frekvence 7. 10=1Hz/1=1Hz
28.97 Referencni frekvence | Zobrazi referenci frekvence po aplikaci kritickych kmitoétl, |-/ real32

neomezena

ale pfed rampovanim a omezenim. Viz Schémata ridiciho
retézce (strana 445).

Tento parametr je jen pro Cteni.

-598.00 ... 598.00 Hz

Referencni frekvence pfed rampovanim a omezenim.

10=1Hz/1=1Hz
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
30 Meze Provozni meze ménice.
30.01 | Meznislovol Zobrazi mezni slovo 1. 000000000000 0000
Tento parametr je jen pro Cteni. / uint16
b0 | Mez momentu 1= Moment je omezovan parametrem 26.09 Minimalni re-
ferenéni moment nebo 30.20 Minimalni toc¢ivy moment 1.
bl...2 | Reserved
b3 | Referenéni moment |1=Referenénimoment je omezen parametrem 26.09 Mini-
max malni referenéni moment nebo 30.20 Minimalni tocivy
moment 1.
b4 | Referenéni moment |1=Referenénimomentje omezen parametrem 26.08 Mini-
min malni reference toc¢ivého momentu nebo 30.19 Maximalni
tocdivy moment 1.
b5 | Max. otacky pii ome- | 1 = Reference to¢ivého momentu je omezena spésnym fi-
zenito¢ivého momen- | zenim z divodu maximalni meze otaéek (parametr 30.12
tu Maximalni otacky).
b6 | Min. otacky pfiomeze- | 1 = Reference tocivého momentu je omezena spésnym fi-
nitoéivého momentu | zenim z diivodu minimalini meze otaéek (parametr 30.11
Minimalni otacky).
b7 | Max mez ref otdcek |1 = Reference otacek je omezena parametrem 30.12 Maxi-
malni otacky.
b8 | Min mez ref otdek |1=Referencerychlostije omezenaparametrem 30.11 Mini-
malni otacky.
b9 | Max mez ref frekven- | 1 = Referenc¢ni frekvence je omezena parametrem 30.14
ce Maximalni frekvence.
b10 | Min mez ref frekv 1 = Referencni frekvence je omezena parametrem 30.13
Minimalni frekvence.
bll...15 Reserved
0000h...FFFFh 1/1
30.02 | Stavmezniho momen- | Zobrazuje stavové slovo omezeni regulatoru tocivého 000000000000 0000
tu momentu. / uintl6
Tento parametr je jen pro ¢teni.
Poznamka: * Pouze jeden z bitd 0...3 a jeden z bitd 9...11
muze byt zapnut souc¢asné. Bit obvykle ukazuje limit, ktery
je prekrocen jako prvni.
b0 | Podpéti *1 = Podpéti stejnosmérného meziobvodu.
bl Prepéti *1 = Pfepéti stejnosmérného meziobvodu.
b2 | Minimalni todivy mo- | *1 = Moment je omezovan parametry 30.19 Maximalni tocivy
ment moment 1, 30.26 Limit vykonu v motorovém rezimu nebo
30.27 Limit vykonu v generatorovém rezimu.
b3 | Maximalnitocivy mo- | *1 = To¢ivy moment je omezen parametry 30.20 Minimalni
ment toc¢ivy moment 1, 30.26 Limit vykonu v motorovém rezimu
nebo 30.27 Limit vykonu v generatorovém rezimu.
b4 | Vnitfni proud 1 = Je aktivni omezeni proudu invertoru (identifikované

bity 8...11).
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
b5 | Uhel zatéze (Pouze umotord s permanentnimi magnety a reluktancnich
motord.)
1= Omezeni Uhlu zatéZe je aktivni, tzn. motor nemuze
produkovat zadny dalsi to¢ivy moment.
b6 | Bod zvratu motoru | (Pouze u asynchronnich motora.)
Je aktivni mez vypadku motoru. Motor nemUze vyvinout
vétsi todivy moment.
b7 | Reserved
b8 | Teplotni 1 = Vstupni proud je omezen teplotnim limitem hlavniho
obvodu.
b9 | Max. proud *1 = Maximalni vystupni proud (Iyax) je omezen.
b10 | UzZivatelsky proud *1 = Vystupni proud je omezovan parametrem 30.17 Maxi-
malni proud.
bll| Teplotni IGBT *1 = Vystupni proud je omezen vypoditanou hodnotou te-
pelného proudu.
b12  Nadmérna teplota | *1=Vystupni proud je omezen z divodu odhadované tep-
IGBT loty IGBT.
b13 | Nadmérné zatizeni | *1 = Vystupni proud je omezen z divodu teploty mezi pre-
IGBT chodem IGBT na skFin.
b14...15 Reserved

0000h...FFFFh

1/1
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Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
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(o]}

30.11 Minimalni otacky Spoleéné s parametrem 30.12 Maximalni otacky definuje | -1500.00 rpm / real32
povoleny rozsah rychlosti. Viz obrazek nize.

Kladna (nebo nulova) hodnota minimalnich otacek definuje
dvarozsahy, jeden kladny a jeden zaporny. Zapornd hodno-
ta minimalnich otdcek definuje jeden rozsah.

A Absolutnihodnota 30.11 Minimalni otacky|
nesmi byt vy$§i nez 30.12 Maximalni otacky.

A _ Pouze v rezimu fizeni otacek. V rezimu re-
gulace frekvence pouzijte mezni hodnoty frekvence
30.13a30.14).

Otdcky| Hodnota 30.11je < 0
30.12

Povoleny rozsah otacek

0 » Cas
30.11
otacky
Hodnota 30.11je 2 0
30.12
Povoleny rozsah otacek
30.11
0 pCas
-30.11
Povoleny rozsah otacek
-30.12
-30000.00 ... Minimalni povolené otacky. 1=1ot/min/1=1

30000.00 rpm ot/min
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
30.12 Maximalni otacky Spole¢né s parametrem 30.11 Minimalni otacky definuje 1500.00 rpm / real32

povoleny rozsah otacek. Viz parametr 30.12 Maximalni
otacky.

Poznamka: Tento parametr nema vliv na otacky délky zrych-|
leni/zpomaleni rampy. Viz parametr 46.01 Skdlovani otacek.

A Absolutni hodnota parametru 30.12 Maxi-|
malni otacky nesmi byt nizsi nez 30.11 Minimalni otacky.|

A _ Pouze v rezimu fizeni otacek. V rezimu re-
gulace frekvence pouzijte mezni hodnoty frekvence
30.13 a2 30.14).

-30000.00 ...
30000.00 rpm

Maximalni otacky.

1=1lot/min/1=1
ot/min
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rozsah vystupni frekvence. Viz 30.13 Minimalni frekvence.
Poznamka: Tento parametr nema vliv na otacky délky zrych-

leni/zpomaleni rampy. Viz parametr 46.02 Skélovani frekven-
ce.

A _ Absolutni hodnota 30.14 Maximalni frek-
vence nesmi byt niz8i nez 30.13 Minimalni frekvence.

& _ Pouze v rezimu fizeni frekvence.

c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
30.13 Minimalni frekvence |Spole¢nés parametrem 30.14 Maximalni frekvence definuje |-50.00 Hz / real32
povoleny rozsah vystupni frekvence. Viz obrazek nize.
Kladna (nebo nulovad) minimalni hodnota frekvence definuje
dvarozsahy, jeden kladny a jeden zaporny. Zapornd hodno-
ta minimalnich otdcek definuje jeden rozsah.
A _ Absolutni hodnota 30.13 Minimalni frek-
vence nesmi byt vy$si nez 30.14 Maximalni frekvence.
A _ Pouze v rezimu fizeni frekvence.
Frekvence Hodnota 30.13 je < 0
30.14
Povolené frekvenéni pdsmo
0 » Cas
30.13
Frekvence
Hodnota 30.13je 20
30.14
Povolené frekvencni pdsmo
30.13
o p Cas
-30.13
Povolené frekvenéni pdsmo
-30.14
-598.00 ... 598.00 Hz | Maximalni vystupni frekvence. 10=1Hz/1=1Hz
30.14 Maximalni frekvence | Spole¢né s 30.13 Minimalni frekvence definuje povoleny 50.00 Hz / real32
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
-598.00 ... 598.00 Hz | Maximalni frekvence. 10=1Hz/1=1Hz
30.17 Maximalni proud Definuje maximalni povoleny proud motoru. 0.00 A/ real32
Systém nastavuje vychozi hodnotu na 90 % jmenovitého
proudu motoru. V pfipadé potfeby Ize hodnotu parametru
zvysit 0 10 %.
Poznamka: Rozsah maximalniho proudu a vychozi hodnota
zavisi na typu ménice.
0.00..12.96 A Maximalni vystupni proud. 1=1A/1=1A
30.18 Volba limitu momen- | Zvoli zdroj, ktery pfepina mezi dvéma riznymi pfeddefino- |Limitmomentusetl/

tu

vanymi sety limitu minimalniho to¢ivého momentu.

0 = minimalni mezni hodnota momentu definovana v 30.19
a maximalni mezni hodnota momentu definovana v 30.20
jsou aktivni.

1 = minimalni mezni hodnota momentu zvolend v 30.21 a
maximalni mezni hodnota momentu definovana v 30.22
jsou aktivni.

Uzivatel mize definovat dva sety limitd momentu a prepi-
nat mezi nastavenimi pomoci binarniho zdroje, jako je di-
gitalni vstup.

Prvni set limitu je definovan parametry 30.19 a 30.20. Druhy
set ma parametry volice jak pro minimalni (30.21) tak pro
maximalni (30.22) limity, které umozriuji pouZiti volitelného
analogového zdroje (napfiklad analogového vstupu).

30.21

30.18

N I

] 0 Definovano uzivatelem
30.23 —
30.19

Min limit momentu
30.22

30.18

M
/ . . v
30.24 —1| 0 Definovano uzivatelem
30.20

Poznamka: Kromé uZivatelem definovanych limit( mGze byt
toc¢ivy moment omezen z jinych ddvodui (napiiklad omezeni
vykonu).

Max limit momentu

uint32

Limit momentu set 1 | 0 (minimalni limit momentu definovany 30.19 a maximalni |0
limit momentu definovany 30.20 jsou aktivni).

Limit momentu set 2 | 1 (je aktivni minimalni limit momentu zvoleny v 30.21a 1
maximalni limit momentu definovany v 30.22).

DI1 Digitélni vstup DI1 (10.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vyber FbEq 16b / 32b
DI2 DigitdlIni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
EFB Pouze pro profil DCU. Bit 15 fidiciho slova DCU pfijat pro- |11
stfednictvim integrovaného rozhrani sbérnice.
30.19 Maximalni to¢ivy mo- | Definuje limitu minimalniho to¢ivého momentu pro méni¢ |-300.0 procento / re-
ment 1 (v procentech jmenovitého toc¢ivého momentu motoru). al32
Viz diagram v parametru 30.18 Volba limitu momentu.
Limit je 4¢inny, kdyz:
«  zdroj zvoleny pomoci 30.18 Volba limitu momentu je O,
nebo
« 30.18je nastaven na Limit momentu set 1.
_ Nepouzivejte minimalni tocivy mo-
ment k zastaveni zpétného otaceni motoru. Pou-|
Ziti limitd minimalniho toc¢ivého momentu zne-
moznuje ménice dosahnout nulové rychlosti a
zastavit motor.
-1600.0 ... 0.0 procen- l1=1procento/1=1
to procento
30.20 | Minimalni tocivy mo- | Definuje limit maximalniho todivého momentu pro méni¢ |300.0 procento / re-
ment 1 (v procentech jmenovitého toc¢ivého momentu motoru). al32
Viz diagram v parametru 30.18 Volba limitu momentu.
Limit je u¢inny, kdyz:
« zdroj zvoleny pomoci 30.18 Volba limitu momentu je O,
nebo
« 30.18 je nastaven na Limit momentu set 1.
0.0...1600.0 procen- l=1procento/1=1
to procento
30.21 Zdroj min momentu | Definuje zdroj limitu minimalniho toc¢ivého momentu pro | Minimalni to¢ivy mo-
2 ménic (v procentech jmenovitého to¢ivého momentu mo- | ment 2 / uint32
toru), kdyz:
« zdroj vybrany parametrem 30.18 Volba limitu momentu
je1, nebo
« 30.18 je nastaven na Limit momentu set 2.
Viz diagram u 30.18 Volba limitu momentu.
Nula Zadny. 0
PID 40.01 Aktudlni vystup procesu PID (vystup procesniho PID |15
regulatoru).
Minimalni to¢ivy mo- | 30.23 Minimalni to¢ivy moment 2 16
ment 2
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
30.22 | Zdroj max momentu | Definuje zdroj limitu minimalniho to¢ivého momentu pro | Maximalni to¢ivy mo-

2

ménic (v procentech jmenovitého to¢ivého momentu mo-

toru), kdyz:

«  zdroj vybrany parametrem 30.18 Volba limitu momentu
je 1, nebo

+ 30.18 je nastaven na set omezeni momentu 2.

Viz diagram u 30.18 Volba limitu momentu.

Poznamka: VSechny zaporné hodnoty pfijaté ze zvoleného
zdroje jsou invertovany.

ment 2 / uint32
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Nula Zé&dny. 0
PID 40.01 Aktudlni vystup procesu PID (vystup procesniho PID |15
reguldtoru).
Maximalni tocivy mo- | 30.24 Maximalni to¢ivy moment 2 16
ment 2
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
30.23 | Minimalni todivy mo- | Definuje limit minimalniho todivého momentu pro méni¢ |-300.0 procento / re-
ment 2 (v procentech jmenovitého to¢ivého momentu motoru), al32
kdyz
« zdroj vybrany parametrem 30.18 Volba limitu momentu
je1, nebo
« 30.18 je nastaven na set meznich hodnot momentu 2
a
« 30.21 Zdroj min momentu 2 je nastaven na Minimalni
moment 2.
Viz diagram u 30.18 Volba limitu momentu.
-1600.0...0.0 procen- l1=1procento/1=1
to procento
30.24 | Maximalnitocivy mo- | Definuje limit maximalniho toc¢ivého momentu pro méni¢ |300.0 procento / re-
ment 2 (v procentech jmenovitého to¢ivého momentu motoru), al32
kdyz
Limit je acinny, kdyz
« zdroj vybrany parametrem 30.18 Volba limitu momentu
je 1, nebo
« 30.18 je nastaven na set meznich hodnot momentu 2
a
« 30.22 Zdroj max momentu 2 je nastaven na Maximalni
moment 2.
Viz diagram u 30.18 Volba limitu momentu.
0.0 ...1600.0 procen- 1=1procento/1=1
to procento
30.26 | Limit vykonu v moto- | Definuje maximalni povoleny vykon dodavany invertorem |300.00 procento / re-
rovém rezimu do motoru v procentech jmenovitého vykonu motoru. al32
0.00...600.00 procen- 1=1procento/1=1
to procento
30.27 | Limitvykonuvgenera- | Definuje maximalni povoleny vykon doddvany motorem -300.00 procento / re-
torovém rezimu do invertoru v procentech jmenovitého vykonu motoru. al32
-600.00 ... 0.00 pro- 1=1procento/1=1
cento procento
30.30 | Prepétova ochrana |Povoluje nebo zakazuje regulaci pfepéti meziobvodu stej- | Povolit / uint16

nosmérného napéti. Rychlé brzdéni zatéze s vysokou setr-
vacénosti zplsobi, Ze napéti vystoupi na mez ochrany pre-
péti. Aby se zabranilo prekroéeni limitu DC (stejnosmérné-
ho) napéti, regulator prepéti automaticky snizuje brzdny
moment.

Poznamka: Pokud je ménic vybaven brzdnym chopperem a
rezistorem, deaktivujte regulator.

Zakazano

Prepétova ochrana zakazana.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Povolit Prepétova ochrana povolena. 1
30.31 Podpétova ochrana | Povoluje podpétovou ochranu mezilehlého stejnosmérného | Povolit / uint16
meziobvodu. Pokud DC (stejnosmérné) napéti poklesne v
dusledku odfiznutivstupniho ptikonu, podpétovy regulator
automaticky snizi to¢ivy moment motoru, aby udrzel napéti
nad dolnim limitem. Snizenim to¢ivého momentu motoru
setrvacnost zatéze zplsobi regeneraci zpét do ménice,
udrzeni DC (stejnosmérného) meziobvodu nabitého a za-
branéni podpétovému vypnuti, dokud nedojde k zastaveni
motoru setrvacnosti.V systémech s vysokou setrvacnosti,
jako je odstredivka nebo ventilator, to bude fungovat jako
funkce provozu pfi preklenuti kratkodobych vypadki napa-
jeciho napéti.
Zakdazano Podpétova ochrana je zakdzana. 0
Povolit Podpétova ochrana je povolena. 1
30.35 | Omezenitermalniho | Povoluje nebo zakazuje omezeni vystupniho proudu na Zakdazéano / uintl6
proudu zakladé teploty.
Zakazano Omezeni tepelného proudu zakazano. 0
Povolit Omezeni tepelného proudu povoleno. 1
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
30.36 | Volba rychlostniho li- | Zvoli zdroj, ktery pfepina mezi dvéma riznymi pfeddefino- | Nevybrano / uint32

mitu

vanymi nastavitelnymi sety mezi otacek.

0 = Limit minimalnich otac¢ek definovany v 30.11 a limit
maximalnich otdcek definovany v 30.12 jsou aktivni.

1 = Limit minimalnich otacek zvoleny v 30.37 a Limit maxi-
malnich otdcek definovany v 30.38 jsou aktivni.

Uzivatel muZe definovat dvé nastaveni limitd otaéek a
prepinat mezi nastavenimi pomoci bindrniho zdroje, jako
je digitalni vstup.

Uzivatel mGze definovat dvé nastaveni limitl otaéek a
prepinat mezi nastavenimi pomoci binarniho zdroje, jako
je digitalni vstup.

Prvni set omezeni je definovan parametry 30.11 Minimalni
otacky a 30.12 Maximalni otacky. Druhy set ma parametry
voli¢e jak pro minimalni (30.37) tak pro maximalni (30.38)
limity, které umoznuji pouziti volitelného analogového
zdroje (naptiklad analogového vstupu).

30.36

(N L
] __— [Definovano 9>

Minimum_| 0 uzivatelem
otacky
30.11

minimalni limit otacel

30.38
— N 30.36
1 —
__— [ Definovano >

Maximum_| 0 3
otacky AVENC
30.12 otagek

Nevybrano Nastavitelné limity otdcek jsou zakazany. 0
(Minimalni limit otacek definovany parametrem 30.11 Mini-
malni otdcky a maximalnilimit otaéek definovany parame-
trem 30.12 Maximalni otacky jsou aktivni).

Zvoleno Nastavitelné limity otacek jsou povoleny. 1
(Minimalni limit otacek definovany parametrem 30.37 Zdroj
min rychlosti a maximalni limit otacek definovany parame-
trem 30.38 Zdroj max otacéek jsou aktivni).

Extl aktivni Nastavitelné limity otacek jsou povoleny, pokud je aktivni |2
EXT1.

Ext2 aktivni Nastavitelné limity otdéek jsou povoleny, pokud je aktivni |3
EXT2.

Rizeni to¢ivého mo- | Nastavitelné meze otacek jsou povoleny, pokud je aktivni |4

mentu rezim fizeni to¢ivého momentu (vektorové rizeni motoru).

DI1 Digitalni vstup DI1 (10.02 Stav opozdény DI, bit 0). 5

DI2 Digitdlni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI, bit 1). 6
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
30.37 Zdroj min rychlosti | Definuje zdroj limitu minimalnich otdcek pro ménic¢, kdyz | Minimalni otacky /
je zdroj vybran pomoci 30.36 Volba rychlostniho limitu. uint32
A _ Pouze v rezimu vektorového fizeni motoru.
V rezimu skaldrniho Fizeni motoru pouzijte limity frek-
vence 30.13 and 30.14.
Nula Zéadny. 0
Minimalni otacky 30.11 Minimalni otacky. 11
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
30.38 | Zdroj max otadek Definuje zdroj limitu maximalnich otaéek pro ménic¢, kdyz | Maximalni otacky /
je zdroj vybran pomoci 30.36 Volba rychlostniho limitu. uint32
A _ Pouze vrezimu vektorového fizeni motoru.
V rezimu skalarniho Fizeni motoru pouzijte limity frek-
vence 30.13 and 30.14.
Nula Nula. 0
Maximalni otacky 30.12 Maximalni otacky. 12
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
30.39 | Meznislovo - typ Definuje typ udalosti, kterd nastane pfi vyskytu vybrané Z&dny udaj / uint16
udalosti limitni podminky.
Z&dny Udaj Pfi aktivaci zvoleného limitu nedojde ke spusténi udalosti. |0
Z4apis udélosti PFi aktivaci zvoleného limitu dojde ke spusténi dané uda- |1
losti.
Varovani Pfi aktivaci zvoleného limitu dojde ke spusténi vystrahy. 2
30.40 | Meznislovo - prodle- | Definuje volitelnou ¢asovou prodlevu mezi vyskytem zvole- | 0.0 s / real32
va udalosti né limitni situace a spusténim nakonfigurované udalosti.
0.0..60.0s 10=1s/1=1s
30.41 | Meznislovo 1-vybér | Tento parametr uréuje, které bity parametru 30.01 spusti | 0000 0000 0000 0000
udalosti uddlost. / uint16
b0 | Mez momentu Povolit/zakazat udélost pro omezeni to¢ivého momentu.
bl...2| Reserved

b3

Referen¢ni moment
max

Povolit/zakazat udalost pro maximalni referenci toc¢ivého
momentu.

ba

Referen¢ni moment
min

Povolit/zakdzat udalost pro minimalni referenci tocivého
momentu.

b5

Max. otaéky pfi ome-
zenitoc¢ivého momen-
tu

Povolit/zakazat udalost pro maximalni otacky pii omezeni
toc¢ivého momentu.

b6

Min. otacky pri omeze-
nitodivého momentu

Povolit/zakdzat udalost pro minimalni otacky pfi omezeni
toc¢ivého momentu.

b7

Max mez ref otacek

Povolit/zakazat udélost pro maximalni limit reference
otacek.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
b8 | Min mez ref otacek |Povolit/zakazat uddlost pro minimaini limit reference
otadek.
b9 | Max mez ref frekven- | Povolit/zakdzat udalost pro maximalni referencni frekvenc-
ce ni limit.
b10 | Min mez ref frekv Povolit/zakazat udélost pro minimalni referenéni frekvenéni
limit.
b1l...15 Reserved
0000h...FFFFh 1/1
30.42 |Mezmomentu-vybér | Tento parametr uréuje, které bity parametru 30.02 spusti | 000010010110 0011/
uddlosti uddlost. uintl6
b0 | Podpéti Povolit/zakazat udalost pro podpéti.
bl Prepéti Povolit/zakazat udalost pro prepéti.
b2 | Minimalni todivy mo- | Povolit/zakazat udalost pro minimalni moment.
ment
b3 | Maximalnitocivy mo- | Povolit/zakédzat udalost pro maximalni moment.
ment
b4 | Vnitfni proud Povolit/zakazat udalost pro vnitfni proud.
b5 | Uhel zatéze Povolit/zakazat udélost pro zatézny uhel.
b6 | Bod zvratu motoru | Povolit/zakazat udélost pro vytazeni motoru.
b7 | Reserved
b8 | Teplotni Povolit/zakazat udalost pro tepelnou ochranu.
b9 | Max. proud Povolit/zakazat udalost pro maximalni proud.
b10 | UzZivatelsky proud Povolit/zakazat udélost pro aktudlni proud uzivatele.
bll| Teplotni IGBT Povolit/zakazat udalost pro tepelnou ochranu IGBT.
b12 | Nadmérna teplota Povolit/zakazat udalost pro prekroéeni teploty IGBT.
IGBT
b13 | Nadmérné zatizeni | Povolit/zakazat udalost pro pretizeni IGBT.
IGBT
b14...15 Reserved

0000h...FFFFh

1/1
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
31 Poruchové funkce Konfigurace externich udalosti; vybér chovani ménice pri
poruchovych situacich.
31.01 Zdroj externi udalosti | Definuje zdroj externi udalosti 1. Viz také 31.02 Typ externi | Neaktivni (spravné) /
1 udalosti 1. uint32
0 = Spoustéci udalost
1= Bézny provoz
Aktivni (false) 0. 0
Neaktivni (spravné) |1. 1
DIl DigitdlIni vstup DI1 (10.02 bit O, DI1). 3
DI2 DigitdIni vstup DI2 (10.02 bit 1, DI2). 4
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
31.02 Typ externi udalosti | Zvoli typ externi udalosti 1. Porucha / uint16
1
Porucha Externi udalost generuje poruchu. 0
Varovani Externi udalost generuje varovani. 1
31.03 Zdroj externi udalosti | Definuje zdroj externi udélosti 2. Viz také 31.04 Typ externi |- / uint32
2 udalosti 2.
Dostupné volby viz 31.01 Zdroj externi udalosti 1.
31.04 Typ externi udalosti | Zvoli typ externi udalosti 2. - / uintl6
2 Pro dostupné volby viz parametr 31.02 Typ externi udalosti
1.
31.05 Zdroj externi udalosti | Definuje zdroj externi udélosti 3. Viz také 31.06 Typ externi |- / uint32
3 udalosti 3.
Dostupné volby viz 31.01 Zdroj externi udalosti 1.
31.06 | Typ externi uddlosti | Zvoli typ externi udalosti 3. -/ uint16
3 Pro dostupné volby viz 31.02 Typ externi uddlosti 1.
31.07 Zdroj externi udalosti | Definuje zdroj externi udalosti 4. Viz také 31.08 Typ externi |- / uint32
4 uddlosti 4.
Dostupné volby viz 31.01 Zdroj externi udalosti 1.
31.08 Typ externi udalosti | Zvoli typ externi udalosti 4. - / uintl6
4 Pro dostupné volby viz 31.02 Typ externi udalosti 1.
31.09 Zdroj externi udalosti | Definuje zdroj externi udalosti 5. Viz také 31.10 Typ externi |- / uint32
5 uddlosti 5.
Dostupné volby viz 31.01 Zdroj externi udalosti 1.
31.10 Typ externi udalosti | Zvoli typ externi udalosti 5. -/ uint16

Pro dostupné volby viz 31.02 Typ externi uddlosti 1.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vyber FbEq 16b / 32b
3111 Volba resetovani po- | Zvoli zdroj signalu resetovani externi poruchy. FBA AMCW bit7/
ruchy . . Y .y . ‘ v, |uint32
Signal resetuje ménic po poruchovém vypnuti, pokud pfi-
&ina poruchy jiz neexistuje.
0->1=Reset
Poznamka: Reset poruchy pres FBA A je uzitecny, kdyz je
signal start/stop realizovan pres digitalni vstupy (20.01 Pfi-
kazy Extl nebo 20.06 Prikazy Ext2) nebo z rezimu mistniho
ovladani a uzivatel pozaduje reset poruchy prostfednictvim
sbérnice. Kdykoliv je rezim dalkového ovladani nastaven na
sbérnici (pfikaz Start/stop a reference jsou realizovany pres|
sbérnici), Ize poruchu resetovat ze sbérnice bez ohledu na
nastaveni parametru.
Nepouzito 0
Nepouzito 1
Di1 Digitalni vstup DI1 (10.02 bit O, DI1). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (10.02 bit 1, DI2). 3
Casovana funkcel | 34.01bit 0, Casovana funkce 1. 18
Casovana funkce 2 | 34.01 bit 1, Casovana funkce 2. 19
Casovand funkce 3 | 34.01 bit 2, Casovana funkce 3. 20
Kontrola 1 32.01 bit 0, Kontrola 1 aktivni. 24
Kontrola 2 32.01 bit 1, Kontrola 2 aktivni. 25
Kontrola 3 32.01 bit 2, Kontrola 3 aktivni. 26
Kontrola 4 32.01 bit 3, Kontrola 4 aktivni. 27
Kontrola 5 32.01 bit 4, Kontrola 5 aktivni. 28
Kontrola 6 32.01 bit 5, Kontrola 6 aktivni. 29
FBA A MCW bit 7 Ridici slovo bit 7 pFijaté pres sbérnicové rozhrani A. 30
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
3112 Volba automatického | Zvoli poruchy, které se automaticky resetuji. 0000h / uint16
resetovani
Poznamka: Automaticky reset musi byt nakonfigurovan pred
spusténim ménice. Pokud je automaticky reset nakonfiguro-
van po vzniku poruchy, ktera je stale aktivni, porucha nebude
automaticky resetovana.
Parametr je 16bitové slovo, pfi¢emz kazdy bit odpovida
typu poruchy. Kdykoli je bit nastaven na 1, pfislusna poru-
cha se automaticky resetuje.
A - Pred aktivaci funkce se ujistéte, Ze nemo-|
hou nastat zadné nebezpecné situace. Funkce automa-|
ticky restartuje ménic a po poruse pokracuje v provozu.,
b0 | Nadproud Nastavuje automaticky reset pro funkci nadproudové
ochrany na zapnuto (1) nebo vypnuto (0).
bl Prepéti Nastavuje automaticky reset pro funkci prepétové ochrany
na zapnuto nebo vypnuto.
b2 | Podpéti Zapina nebo vypind automaticky reset funkce podpéti.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
b3...4 | Reserved
b5 | Nadmérna frekvence | Zapind nebo vypind automaticky reset funkce poruchy
/ nadmérné otacky |nadfrekvence/nadotacek.
b6 | Zemni svod Zapina nebo vypina automaticky reset funkce zemniho
spojeni.
b7 | Zkrat Zapina nebo vypina automaticky reset funkce zkratu.
b8...9  Reserved
b10 | Volitelnd porucha Nastavuje automaticky reset pro uzivatelem zvoleny poru-
chovy kéd. Zadejte poruchovy kéd v 31.13 Volitelna porucha.
b1l Externi porucha 1 Externi porucha 1 (ze zdroje vybraného pomoci 31.01 Zdroj
externi udalosti 1).
b12 | Externi porucha 2 Externi porucha 2 (ze zdroje vybraného pomoci 31.03 Zdroj
externi udalosti 2).
b13 | Externi porucha 3 Externi porucha 3 (ze zdroje vybraného pomoci 31.05 Zdroj
externi udalosti 3).
bl4 | Externi porucha 4 Externi porucha 4 (ze zdroje vybraného pomoci 31.07 Zdroj
externi udalosti 4).
b15 | Externi porucha 5 Externi porucha 5 (ze zdroje vybraného pomoci 31.09 Zdroj
externi udalosti 5).
0000h...FFFFh 1/1
31.13 Volitelna porucha Definuje poruchu, kterou Ize automaticky resetovat pomoci |0 / uint32
31.12 bit 10, Volitelna porucha.
Seznam poruch naleznete v Zjistovani poruch (strana 361).
Poznamka: Kédy poruch jsou v hexadecimalnim formatu.
Vybrany kéd musi byt pro tento parametr pfeveden na deci-|
malni hodnotu.
0000...FFFFh 1=1
3114 Pocet pokusu Definuje maximalni pocet automatickych reset(, o které | 0 Jednotka &. / uint32

se jednotka muZe pokusit béhem doby definované v poloz-
ce 31.15 Celkova doba pokusu.

Pokud porucha pretrvava, budou nasledné pokusy o rese-
tovani provadény v intervalech definovanych 31.16 Doba
prodlevy.

Poruchy, které maji byt automaticky resetovany, jsou defi-
novany parametrem 31.12 Volba automatického resetovani.

0...5 Jednotka ¢.

1=1Jednotkaé. /1=
1 Jednotka ¢.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
3115 Celkova doba pokusU | Definuje ¢asové okno pro automatické resetovani poruch. |30.0 s / real32
Maximalni poéet pokust provedenych béhem jakéhokoli
obdobi této délky je definovan v 31.14 Pocet pokusu.
Poznamka: Pokud poruchovy stav pfetrvava a nelze jej rese-
tovat, kazdy pokus o reset vygeneruje uddlost a spusti nové
¢asové okno. V praxi, pokud zadany pocet resett 31.14 Pocet|
pokust v zadanych intervalech 31.16 Doba prodlevy) trva déle
nez hodnota tohoto parametru, bude méni¢ pokrac¢ovat v
pokusech o resetovani poruchy, dokud nebude pfi¢ina nako-|
nec odstranéna.
1.0..600.0s 10=1s/1=1s
31.16 Doba prodlevy Definuje dobu, po kterou bude méni¢ ¢ekat po poruse,nez | 0.0 s / real32
se pokusi o automaticky reset. Viz parametr 31.12 Volba
automatického resetovani.
0.0...120.0 s 10=1s/1=1s
31.19 Ztrata faze motoru | Zvoli, jak bude ménic reagovat, kdyZ je detekovana ztrata |Porucha / uint16
faze motoru.
Z4dna &innost Neprovedena zadna ¢innost. 0
Porucha Ménic se vypne pfi poruse 3381 Ztrata vystupni faze. 1
31.20 Zemni svod Zvoli, jak bude pohon reagovat pfi detekci zemni (zemni) |Porucha / uint16
poruchy nebo proudové nesymetrie v motoru nebo kabelu
motoru.
Z4dna &innost Neprovedena zadna ¢innost. 0
Varovani Mé&nic¢ generuje varovani A2B3 Zemni svod. 1
Porucha Ménic se vypne pfi poruse 2330 Zemni svod. 2
3121 Ztrata faze napdjeni | Zvoli, jak bude ménic reagovat, kdyz je detekovana ztrata |Porucha / uint16
faze napajeni.
Snizeni vykonu Pokud dojde ke ztraté jedné napdjeci faze, ménic se nako- |0
nec pfehfeje nebo muze dojit k poskozeni napéjeciho
mustku, pokud pfi dimenzovani systému neni provedeno
50% snizeni vykonu.
Porucha Ménic se vypne pfi poruse 3130 Ztrata vstupni faze. 1
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
31.22 Indikace chod/stop | Zvoli, které indikace se zobrazi, kdyZ je jeden nebo jsou Chyba/Porucha /
STO oba signdly bezpeéného odpojeni od momentu (STO) vy- | uintl6

pnuty nebo ztraceny. Indikace také zavisi na tom, zda je
méni¢ spustén nebo zastaven, kdyz k tomu dojde.

Tabulky u kazdého vybéru nize ukazuji indikace generované
danym konkrétnim nastavenim.

Poznamka: Tento parametr nemavliv na fungovani samotné
funkce STO. Funkce STO bude provadéna bez ohledu na na-
staveni tohoto parametru: méni¢ v chodu se zastavi po od-
stranénijednoho nebo obou signalt STO a nespusti se, dokud
nebudou obnoveny oba signaly STO a resetovany vSechny
poruchy.

Poznamka: Ztrata pouze jednoho signalu STO vzdy generuje
poruchu, protoze je interpretovana jako selhani.

Dalsiinformace o STO naleznete v kapitole Funkce bezped-
ného odpojeni od momentu v hardwarové pfiru¢ce pohonu.

Chyba/Porucha

Vstupy Indikace (v chodu
nebo zastaveno)

IN1 IN2

0 (0] Porucha 5091
Bezpecné odpoje-
ni od momentu

0 1 Porucha FA81
Bezpecné odpoje-
ni od momentu 1

1 0 Porucha FA82
Bezpecné odpoje-
ni od momentu 2

1 1 (Normalniprovoz)
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Chyba/varovani Vstupy Indikace 1

IN1 IN2 Bézi Zastaveno

0 0 Porucha Vystraha
5091 Bezped- | A5A0 Bezped-
né odpojeni | né odpojeni
odmomentu | od momentu

0 1 Porucha Porucha
FA81Bezpecd-| FA81Bezpel-
né odpojeni | né odpojeni
odmomentu | od momentu
1 1

1 0 Porucha Porucha
FA82Bezped-| FA82Bezped-
né odpojeni | né odpojeni
odmomentu | od momentu
2 2

1 1 (Normalini provoz)

Chyba/udalost Vstupy Indikace 2

IN1 IN2 Bézi Zastaveno

0 0 Porucha Udalost
5091 Bezped- | B5A0 Uda-
né odpojeni | lost STO
od momentu

0 1 Porucha Porucha
FA81Bezpec- | FA81Bezped-
né odpojeni | né odpojeni
odmomentu | od momentu
1 1

1 0 Porucha Porucha
FA82Bezpecd-| FA82Bezped-
né odpojeni | né odpojeni
odmomentu | od momentu
2 2

1 1 (Normalini provoz)
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Varovéni/Varovani Vstupy Indikace (v chodu || 3

nebo zastaveno)
IN1 IN2
0 0 Vystraha A5A0
Bezpecné odpoje-
ni od momentu
0 1 Porucha FA81
Bezpecné odpoje-
ni od momentu 1
1 (o] Porucha FA82
Bezpecné odpoje-
ni od momentu 2
1 1 (Normalniprovoz)
Udaélost/Udalost Vstupy Indikace (v chodu | 4
nebo zastaveno)
IN1 IN2
(0] [0] Udalost B5A0
Uddlost STO
0 1 Udalost B5A0
Uddlost STO a
porucha FA81
Bezpecné odpoje-
ni od momentu 1
1 [0] Udalost B5A0
Uddlost STO a
porucha FA82
Bezpecné odpoje-
ni od momentu 2
1 1 (Normalni provoz)
Zéc.iné.indikace/ Z&d-|| ystupy Indikace (v chodu || ®
naindikace nebo zastaveno)
IN1 IN2
0 0 Z&dny
0 1 Porucha FA81
Bezpecné odpoje-
ni od momentu 1
1 (0] Porucha FA82
Bezpecné odpoje-
ni od momentu 2
1 1 (Normalniprovoz)
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
31.23 Porucha kabeladze ne- | Zvoli, jak bude méni¢ reagovat na nespravné pfipojeni Porucha / uint16
bo uzemnéni vstupniho napajeni a kabelu motoru (tj. napajeci kabel je
pripojen k pfipojeni hnaciho motoru).
Z4dna &innost Neprovedena zadna ¢innost. 0
Porucha Ménic¢ vypne na poruchu 3181 Porucha kabeldze nebo 1
uzemnéni.
31.24 Funkce zablokovani | Zvoli, jak bude méni¢ reagovat na nespravné pfipojeni Zadna &innost / uint16
vstupniho napdjeni a kabelu motoru (tj. napajeci kabel je
pripojen k pfipojeni hnaciho motoru).
Z4dna &innost Z4dnéa (kontrola zablokovani zakazana). o]
Varovani Ménic generuje A780 Zablokovani motoru. 1
Porucha Ménic se vypne pfi poruse 7121 Zablokovani motoru. 2
31.25 Limit zablokovani Limit zablokovani proudu v procentech jmenovitého 200.0 procento / re-
proudu proudu motoru. Viz 31.24 Funkce zablokovani. al32
0.0 ...1600.0 procen- 10=1procento/1=1
to procento
31.26 Limit zablokovani Limit zablokovani otdcek v ot/min. Viz 31.24 Funkce zablo- |150.00 rpm / real32
otacek kovani.
0.00...10000.00 rpm 1=1lot/min/1=1
ot/min
31.27 Limit zablokovani Limit zablokovani frekvence. Viz 31.24 Funkce zablokovani. |15.00 Hz / real32
frekvence
Poznamka: Nastaveni limitu pod 10 Hz se nedoporuduje.
0.00 ...1000.00 Hz 1=1Hz/1=1Hz
31.28 Doba zablokovani Doba zablokovani. Doba, po kterou ménic ¢ekd pred prove- |20 s / real32

denim akce specifikované parametrem 31.24 Funkce zablo-
kovani.

0...3600 s

1=1s/1=1s
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
31.30 Hranice vypnuti z di- | Spole¢né s parametry 30.11 Minimalni ota¢ky a 30.12 Maxi- | 500.00 rpm / real32

vodu prekroceni ota-
cek

malni otacky definuje maximalni povolenou rychlost motoru
(ochrana proti prekro¢eni rychlosti).

Pokud otacky 24.02 PouZzitd zpétna vazba otdcek) prekroci
meznihodnotu otacek definovanou parametrem 30.11 nebo
30.12 o vice nez hodnotu tohoto parametru, méni¢ sepne
7310 Prekroceni otacek.

MAPOZOR Tato funkce kontroluje pouze otacky v
rezimu vektorového fizeni motoru. Tato funkce neni
ucinnd v rezimu skaldrniho fizeni motoru.

Pfiklad: Pokud jsou maximalni ota¢ky 1420 ot/min a hranice
prekroceni otacek je 300 ot/min, ménic se vypne pfi 1720
ot/min.

Otdcky(24.02)

Urovef vypnuti z dtivodu
prekrodeni otacek

(31.30)

(30.12)

Cas

(30.11)

(31.30)

= = =— == = ={rovef vypnutiz divodu
prekroceni otac¢ek

0.00...10000.00 rpm

l1=1lot/min/1=1
ot/min
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
3131 Hranice vypnuti z dd- | Spole¢né s parametry 30.13 Minimalni frekvence a 30.14

vodu prekroceni frek-
vence

Maximalni frekvence definuje maximalni povolenou frek-
venci motoru. Pokud rychlost (28.01 Vstup rampy referencni
frekvence) prekrodi frekvenénilimit definovany parametrem
30.13 nebo 30.14 o vice nez hodnotu tohoto parametru,
ménic vybavi poruchu 73F0 PFili§ vysoka frekvence.

APOZOR | Tato funkce kontroluje otaky pouze v
rezimu skaldrniho fizeni motoru. Funkce neni G¢inna
rezimu vektorového fizeni motoru.

Priklad: Pokud jsou maximalni ota¢ky 40 Hz a rezerva pro
vypnuti otacek je 10 Hz, pohon se vypne pfi 50 Hz.

Frekvence(28.02)
Urovefi vypnuti z diivodu
= —— = = === = PFli$ vysoké frekvence
(31.31)
(30.14)
(o]
Cas
(30.13)
(31.31)
=~ =— =— == = =Urovef vypnutizdivodu
prilis vysoké frekvence

15.00 Hz / real32

0.00...10000.00 Hz

1=1Hz/1=1Hz
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(o]}

Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

31.32

Kontrola nad nouzo-
vou rampou

Parametry 31.32 Kontrola nouzové rampy a 31.33 Prodleva
sledovani nouzové rampy, spole¢né s derivaci 24.02 Pouzita
zpétnd vazba otdcek, poskytuji kontrolni funkci pro rezimy
nouzového zastaveni Offl a Off3.

+ béhem kterého se motor zastavi, nebo

« porovnani skuteénych a o¢ekavanych mér zpomaleni.
Pokud je tento parametr nastaven na 0 %, je maximalni
doba zastaveni nastavena pfimo v parametru 31.33. V
opacném pripadé 31.32 definuje maximalni povolenou od-
chylku od ocekavané rychlosti zpomaleni, ktera se vypocita
zparametr( 23.11... 23.15 (Off1) nebo 23.23 Doba nouzového
zastaveni (Off3).

Pokud se skute¢na mira zpomaleni (24.02 Pouzita zpétna
vazba otdcek) pfili§ odchyluje od o¢ekdvané hodnoty, méni¢
se vypne s chybou 73B0 Nouzova rampa se nezdarila, na-
stavi bit 8 v 06.17, Nouzové zastaveni selhalo a dobéhne
do zastaveni.

Pokud je 31.32 nastaven na 0 % a 31.33 na 0 s, je kontrola
nad rampou nouzového zastaveni vypnut.

Viz také parametr 21.04 Rezim nouzového zastaveni.

Poznamka: Tento parametr je pouZzitelny pouze pfi vektoro-
vém fizeni (viz parametr 99.03 Typ motoru).

-/ real32

0...300 procento

1=1procento/1=1
procento

3133

Prodleva sledovani
nouzové rampy

Pokud je 31.32 Kontrola nad nouzovou rampou nastaven
na 0 %, definuje tento parametr maximalni dobu, po kterou
mUze trvat nouzové zastaveni (rezim Offl nebo Off3). Po-
kud se motor nezastavi do uplynuti této doby, ménic vyhlasi
poruchu 73B0 Nouzova rampa se nezdarila, nastavi bit 8
parametru 06.17, Nouzové zastaveni selhalo a dobéhne do
zastaveni.

Pokud je 31.32 nastaven na jinou hodnotu nez 0 %, definuje
tento parametr prodlevu mezi pfijetim pfikazu k nouzové-
mu zastaveni a aktivaci kontroly. Doporucuje se zadat
kratkou prodlevu, aby se rychlost zmény otacek stabilizo-
vala.

Poznamka: Tento parametr je pouZzitelny pouze pfi vektoro-
vém fizeni (viz parametr 99.03 Typ motoru).

-/ real32

0..100s

1=1s/1=1s

31.40

Zakdzat varovna hla-
Seni

Zvoli varovani, ktera maji byt potlacena.

Tento parametr je 16bitové slovo, pfi¢emz kazdy bit odpo-
vidd varovani. Kdykoliv je bit nastaven na 1, odpovidajici
varovani neni zaznamenano do protokolu udalosti.

00000000 00000000
/ uint16

b0

Reserved

b1l

Podpéti stejnosmér-
ného meziobvodu

1=Varovani A3A2 Podpéti stejnosmérného meziobvodu je
potlaceno.

b2...4

Reserved

b5

Nouzové vypnuti
(Off2)

1 = Varovani AFE1 Nouzové vypnuti (Off2) ) je potlaceno.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
b6 | Nouzové vypnuti 1 =Varovani AFE2 Nouzové vypnuti (Offl nebo Off3) ) je
(Off1 nebo Off3) potlaceno.
b7...15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
31.54 Cinnost pii porude | Vybere rezim zastaveni, kdyz dojde k nekritické poruse. Dobéh / uint16
Dobéh Méni¢ dobiha do zastaveni setrvac¢nosti. 0
Nouzova rampa Mé&nic se fidi rampou uréenou pro nouzové zastavenipodle |1
22.23 Volba konstantnich otacek 2.
31.55 Udalost ztraty komu- | Voli, jak ménic reaguje pfi selhani komunikace s rozsifujicim | Porucha / uint16
nikace s externim I/0 | modulem 1/0 (volitelnym).
Z4dna &innost Z&dné varovéni ani porucha v pripadé ztraty komunikace. |0
Varovani Ménic generuje varovani A799 Varovani Ztrata komunikace |1
s modulem 1/0.
Porucha Ménic vypind na poruchu 7082 Ztrata komunikace modulu |2

1/0.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
32 Kontrola Konfigurace funkci kontroly signdlu 1...3.
32.01 Stav kontroly Stavové slovo kontroly signdlu. Ukazuje, zda jsou hodnoty | 000000000000 0000
monitorované funkcemi kontroly signélu v ramci pfislus- |/ uintl6
nych mezi nebo mimo né.
Poznamka: Toto slovo je nezavislé na ¢innostech ménice
definovanych parametry 32.06 Cinnost kontroly 1, 32.16 Cin-
nost kontroly g, 32.26 Cinnost kontroly 3,v32.36 Cinnost kon-
troly 4, 32.46 Cinnost kontroly 5 a 32.56 Cinnost kontroly 6.
b0 | Kontrola 1 aktivni 1 = Signal vybrany pomoci 32.07 Signal kontroly 1 je mimo
své limity.
b1 | Kontrola 2 aktivni 1=Signal vybrany 32.17 Signal kontroly 2 je mimo své limity.
b2 | Kontrola 3 aktivni 1 = Signal vybrany pomoci 32.27 Signal kontroly 3 je mimo
své limity.
b3 | Kontrola 4 aktivni 1=Signal vybrany 32.37 Signal kontroly 4 je mimo své limity.
b4 | Kontrola 5 aktivni 1=Signal vybrany 32.47 Signal kontroly 5 je mimo své limity.
b5 | Kontrola 6 aktivni 1=Signal vybrany 32.57 Signal kontroly 6 je mimo své limity.
b6...15| Reserved
0000h...FFFFh 1/1
32.05 | Funkce kontroly 1 Zvolirezim funkce kontroly signalu 1. Uréuje zpUsob porov- | Zakdzéno / uintl6

nani monitorovaného signalu (32.07 Signal kontroly 1) s
jeho dolnimi a hornimi limity a hysterezi (32.09 Kontrola 1
spodni, 32.10 Kontrola 1 horni a 32.11 Hystereze Kontroly
1).

Akce, kterd ma byt provedena, kdyz je podminka splnéna,
se voli pomoci 32.06 Cinnost kontroly 1.

Zakazano

Nepouziva se.

Spodni

Akce je provedena, kdykoli je signdl pod dolni mezi Kontroly
1-0,5 * hystereze.

Akce se deaktivuje, kdyz je signal nad doIni mezi Kontroly
1+ 0.5 * hystereze.

Horni

Akce je provedena, kdykoli je signal nad horni mezi Kontroly
1+ 0,5 * hystereze.

Akce je deaktivovana vzdy, kdyz je signal pod horni mezi
kontroly 1- 0,5 * hystereze.

Abs spodni

Akce je provedena, kdykoli je absolutni hodnota signalu
pod absolutni hodnotou doIni meze Kontroly 1 - 0,5 * hys-
tereze.

Akce je deaktivovana, kdykoli je absolutni hodnota signdlu
nad absolutni hodnotou dolni meze Kontroly 1 + 0,5 * hys-
tereze.

Abs horni

Akce je provedena, kdykoli je absolutni hodnota signalu
nad absolutni hodnotou horni meze Kontroly 1 + 0,5 * hys-
tereze.

Akce je deaktivovana, kdykolije absolutnihodnota signalu
pod absolutni hodnotou horni meze Kontroly 1 - 0,5 * hys-
tereze.
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Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

Oboji

Akce je provedena, kdykoli je signal nad horni mezi Kontroly
1+ 0,5 * hystereze nebo pod dolni mezi Kontroly 1- 0,5 *
hystereze.

Akce je deaktivovana, kdykoli je signdl mezi horni mezi
Kontroly 1 - 0,5 * hystereze a dolni mezi Kontroly 1+ 0,5 *
hystereze.

5

Abs oboji

Akce je provedena, kdykoli je absolutni hodnota signalu
nad absolutni hodnotou horni meze Kontroly 1 + 0,5 * hys-
tereze nebo pod absolutni hodnotou dolni meze Kontroly
1-0,5* hystereze.

Akce je deaktivovana, kdykoli je absolutni hodnota signalu
mezi absolutni hodnotou horni meze Kontroly 1- 0,5 *
hystereze a absolutni hodnotou dolni meze Kontroly 1 +
0,5 * hystereze.

Hystereze

Akce je provedena, kdykolije signal nad horni mezi Kontroly
1+ 0,5 * hystereze.

Akce je deaktivovana vzdy, kdy? je signal pod dolni mezi
Kontroly 1- 0,5 * hystereze.

Stav z(stdva nezménén, kdyz je hodnota signédlu mezi
horni mezi Kontroly 1 + 0,5 * hystereze a spodni mezi Kon-
troly 1- 0,5 * hystereze.

Nizky pokles

Akce se provede vzdy, kdyZ signdl klesne z hodnoty vy$si
nez dolni mez kontroly 1 + 0,5 * hystereze na hodnotu,
ktera je nizsi nez dolni mez kontroly 1 - 0,5 * hystereze.

Akce se deaktivuje, kdyZ signal stoupne na hodnotu vyssi
nez dolni mez kontroly 1 + 0,5*hystereze.

Poznamka: Akce kontroly je rovnéz deaktivovana pro kazdy
prfikaz ke spusténi motoru.

Vysoké stoupani

Akce se provede vzdy, kdyz signdl vzroste z hodnoty nizsi
nez horni mez kontroly 1- 0,5 * hystereze na hodnotu, ktera
je vy8si nez horni mez kontroly 1 + 0,5 * hystereze.

Akce se deaktivuje, kdyz signél klesne pod horni mez kont-
roly 1-0,5*hystereze.

Poznamka: Akce kontroly je rovnéz deaktivovana pro kazdy
prikaz ke spusténi motoru.

32.06

Cinnost kontroly 1

Zvoli, zda méni¢ generuje poruchu, varovani nebo, kdyz
hodnota monitorovana kontrolou signalu 1 prekroci své li-
mity.

Poznamka: Tento parametr nema vliv na stav indikovany
parametrem 32.01 Stav kontroly.

Z&dna ¢innost / uint16

Z4dna ginnost

Neni generovano varovani ani porucha.

Varovani

Je generovano varovani A8BO Kontrola signalu.

Porucha

Ménic se vypne pfi poruse 80BO Kontrola signalu.

Zdavada pfi chodu

Ménic se vypne pfi poruse 80BO Kontrola signdlu pfi chodu.

0
1
2
3

32.07

Signal kontroly 1

Zvoli signal, ktery ma byt monitorovan funkci kontroly
signdlu 1.

Frekvence / uint32

Nula

Zadny.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Otacky 01.01 Pouzité otacky motoru. 1
Frekvence 01.06 Vystupni frekvence. 3
Proud 01.07 Proud motoru. 4
Utahovaci moment | 01.10 Tocdivy moment motoru. 6
Stejnosmérné napéti| 01.11 Stejnosmeérné napéti. 7
Vystupni vykon 01.14 Vystupni vykon. 8
Vstup rampy referen- | 23.01 Vstup rampy reference otacek. 18
ce otécek
Vystup rampy referen- | 23.02 Vystup rampy reference otacek. 19
ce otacek
Pouzita reference 24.01 Pouzité reference otacek. 20
otacek
Pouzita reference to- | 26.02 Pouzity referenéni moment. 21
¢ivého momentu
Pouzita referen¢ni | 28.02 Vystup rampy referenéni frekvence. 22
frekvence
Teplota invertoru 05.11 Teplota invertoru. 23
Vystup procesniho | 40.01 Aktudlni vystup procesu PID 24
PID
Zpétnd vazba PID 40.02 Aktudlni zpétna vazba procesu PID 25
Bod nastaveniproces- | 40.03 Aktudlni nastaveny bod procesu PID 26
niho PID
Odchylka procesu PID | 40.04 Aktudlni odchylka procesu PID. 27
32.08 Filtra¢ni doba kontro- | Definuje ¢asovou konstantu filtru pro signdl monitorovany |0.000 s / real32
ly1l kontrolou signalu 1.
0.000...30.000 s 1000=1s/1=1s
32.09 | Kontrola1spodni Definuje dolni limit kontroly signalu 1. 0.00 Jednotka ¢. / re-
al32
-21474836.00 ... 1=1Jednotka¢. /1=
21474836.00 Jednot- 1Jednotka ¢.
ka¢.
32.10 Kontrola 1 horni Definuje horni limit kontroly signalu 1. 0.00 Jednotka &. / re-
al32
-21474836.00 ... 1=1Jednotkad./1=
21474836.00 Jednot- 1Jednotka ¢.
ka¢.
3211 Hystereze Kontroly 1 | Definuje hysterezi pro signal sledovany kontrolou signéalu | 0.00 null / real32

Poznamka: Tento parametr se vztahuje na vSechny volby
parametru 32.05 Funkce kontroly 1, nejen na bit 7, Hystereze|

0.00...100000.00

1=1/1=1
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
32.15 Funkce kontroly 2 Zvoli rezim funkce kontroly nad signalem 2. Urcuje, jak je |- / uint16
sledovany signal (viz 32.17 Signal kontroly 2) porovnavan
s jeho dolni a horni mezi 32.19 Kontrola 2 spodni a 32.20
Kontrola 2 horni.
Cinnost, kterd se ma spustit, kdy? je podminka spinéna, je
vybréana pomoci 32.16 Cinnost kontroly 2.
Dostupné volby viz 32.05 Funkce kontroly 1.
32.16 Cinnost kontroly 2 Zvoli, zda méni¢ generuje poruchu, varovani nebo, kdyz -/ uintl6
hodnota monitorovana kontrolou signalu 1 prekroci své li-
mity.
Poznamka: Tento parametr nema vliv na stav indikovany
parametrem 32.01 Stav kontroly.
Dostupné volby viz 32.06 Cinnost kontroly 1.
32.17 Signal kontroly 2 Zvoli signal, ktery ma byt monitorovan funkci kontroly -/ uint32
signdlu 2.
Dostupné volby viz 32.07 Signal kontroly 1.
32.18 Filtracni doba kontro- | Definuje ¢asovou konstantu filtru pro signdl monitorovany |0.000 s / real32
ly2 kontrolou signalu 2.
0.000...30.000 s 1000=1s/1=1s
32.19 Kontrola 2 spodni Definuje dolni limit kontroly signdlu 2. 0.00 Jednotka &. / re-
al32
-21474836.00 ... 1=1Jednotkac. /1=
21474836.00 Jednot- 1Jednotka ¢&.
ka ¢.
32.20 Kontrola 2 horni Definuje horni limit kontroly signalu 2. 0.00 Jednotka &. / re-
al32
-21474836.00 ... 1=1Jednotkaé. /1=
21474836.00 Jednot- 1Jednotka ¢.
ka ¢&.
32.21 Hystereze Kontroly 2 | Definuje hysterezi signalu sledovaného kontrolou signdlu | 0.00 null / real32
2.
Poznamka: Tento parametr se vztahuje na vSechny volby
32.15 Funkce kontroly 2, nikoli pouze na volbu bitu 7, Hyste-|
reze.
0.00...100000.00 1=1/1=1
32.25 Funkce kontroly 3 Zvoli rezim funkce kontroly nad signalem 3. -/ uintl6
Urcuje, jak je sledovany signal (viz 32.27 Signal kontroly 3)
porovnavan s jeho dolni a horni mezi 32.29 Kontrola 3
spodni a 32.30 Kontrola 3 horni).
Cinnost, ktera se ma spustit, kdy? je podminka spinéna, je
vybréana pomoci 32.26 Cinnost kontroly 3.
Dostupné volby viz 32.05 Funkce kontroly 1.
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32.26 Cinnost kontroly 3 Zvoli, zda méni¢ generuje poruchu, varovani nebo, kdyz - / uint16
hodnota monitorovana kontrolou signalu 3 prekroci své
limity.
Poznamka: Tento parametr nema vliv na stav indikovany
parametrem 32.01 Stav kontroly.
Dostupné volby viz 32.06 Cinnost kontroly 1.
32.27 Signal kontroly 3 Zvoli signal, ktery ma byt monitorovan funkci kontroly -/ uint32
signalu 3.
Dostupné moznosti vybéru viz parametr 32.07 Signal kon-
troly 1.
32.28 Filtra¢ni doba kontro- | Definuje ¢asovou konstantu filtru pro signdl monitorovany |0.000 s / real32
ly3 kontrolou signalu 3.
0.000...30.000s 1000=1s/1=1s
32.29 Kontrola 3 spodni Definuje dolni limitu kontroly signalu 3. 0.00 Jednotka ¢. / re-
al32
-21474836.00 ... 1=1Jednotkaé. /1=
21474836.00 Jednot- 1Jednotka ¢.
ka ¢&.
32.30 Kontrola 3 horni Definuje horni limitu kontroly signdlu 3. 0.00 Jednotka &. / re-
al32
-21474836.00 ... 1=1Jednotkad. /1=
21474836.00 Jednot- 1Jednotka ¢.
ka ¢.
3231 Hystereze Kontroly 3 | Definuje hysterezi signdlu monitorovaného kontrolou sig- |0.00 null / real32
nalu 3.
Poznamka: Tento parametr se vztahuje na vSechny volby
32.25 Funkce kontroly 3, nejen na bit 7, Hystereze.
0.00 ...100000.00 1=1/1=1
32.35 Funkce kontroly 4 Zvoli rezim funkce kontroly nad signdlem 4. -/ uintl6
Urcuje, jak je sledovany signal (viz 32.35 Funkce kontroly
4) porovnavan s jeho dolni a horni mezi 32.39 Kontrola 4
spodni a 32.40 Kontrola 4 horni). Cinnost, kterd se ma
spustit, kdyz je podminka splnéna, je vybrana pomoci 32.26
Cinnost kontroly 3.
Dostupné volby viz 32.05 Funkce kontroly 1.
32.36 Cinnost kontroly 4 | Zvoli, zda méni¢ generuje poruchu, varovéani nebo, kdy# - / uintl6
hodnota monitorovana kontrolou signalu 4 prekrodi své
limity.
Poznamka: Tento parametr nema vliv na stav indikovany
parametrem 32.01 Stav kontroly.
Dostupné volby viz 32.06 Cinnost kontroly 1.
32.37 Signal kontroly 4 Zvoli signdl, ktery ma byt monitorovan funkci kontroly -/ uint32
signdlu 4.
Dostupné moznosti vybéru viz 32.07 Signél kontroly 1.
32.38 Filtra¢ni doba kontro- | Definuje ¢asovou konstantu filtru pro signdl monitorovany |0.000 s / real32

ly 4

kontrolou signalu 4.
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0.000...30.000s 1000=1s/1=1s
32.39 Kontrola 4 spodni Definuje dolnf limitu kontroly signalu 4. 0.00 Jednotka ¢. / re-
al32
-21474836.00 ... 1=1Jednotkaé. /1=
21474836.00 Jednot- 1Jednotka ¢.
ka ¢&.
32.40 |Kontrola 4 horni Definuje horni limitu kontroly signalu 4. 0.00 Jednotka ¢. / re-
al32
-21474836.00 ... 1=1Jednotkac. /1=
21474836.00 Jednot- 1Jednotka ¢&.
ka ¢&.
32.41 Hystereze Kontroly 4 | Definuje hysterezi signdlu monitorovaného kontrolou sig- |0.00 null / real32
nalu 4.
Poznamka: Tento parametr se vztahuje na véechny volby
32.35 Funkce kontroly 4, nejen na bit 7, Hystereze.
0.00...100000.00 1=1/1=1
32.45 Funkce kontroly 5 Zvoli rezim funkce kontroly nad signalem 5. -/ uintl6
Urcuje, jak je sledovany signdl (viz parametr 32.07 Signal
kontroly 1) porovnavan s jeho dolni a horni mezi 32.49
Kontrola 5 spodni, resp. 32.50 Kontrola 5 horni).
Cinnost, kterd se ma spystit, kdyz je podminka spIinéna, je
vybrdna pomoci 32.46 Cinnost kontroly 5.
Dostupné volby viz 32.05 Funkce kontroly 1.
32.46 | Cinnost kontroly 5 | Zvoli, zda mé&ni¢ generuje poruchu, varovani nebo, kdyz -/ uintl6
hodnota monitorovana kontrolou signalu 5 prekroc¢i své
limity.
Poznamka: Tento parametr nema vliv na stav indikovany
parametrem 32.01 Stav kontroly.
Dostupné volby viz parametr 32.06 Cinnost kontroly 1.
32.47 Signal kontroly 5 Zvoli signal, ktery ma byt monitorovan funkci kontroly -/ uint32
signalu 5.
Dostupné volby viz 32.07 Signal kontroly 1.
32.48 | Filtra¢nidoba kontro- | Definuje ¢asovou konstantu filtru pro signdl monitorovany |0.000 s / real32
ly5 kontrolou signalu 5.
0.000...30.000s 1000=1s/1=1s
32.49 | Kontrola 5 spodni Definuje dolni limitu kontroly signalu 5. 0.00 Jednotka ¢. / re-
al32
-21474836.00 ... 1=1Jednotkad. /1=
21474836.00 Jednot- 1Jednotka ¢.
ka ¢.
32.50 |Kontrola 5 horni Definuje horni limitu kontroly signalu 5. 0.00 Jednotka ¢&. / re-

al32

-21474836.00 ...
21474836.00 Jednot-
ka ¢&.

1=1Jednotka¢. /1=
1Jednotka ¢.
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32.51 Hystereze Kontroly 5 | Definuje hysterezi signalu monitorovaného kontrolou sig- | 0.00 null / real32
nalu 5.
Poznamka: Tento parametr se vztahuje na vSechny volby
32.45 Funkce kontroly 5, nejen na bit 7, Hystereze.
0.00...100000.00 1=1/1=1
32.55 Funkce kontroly 6 Zvoli rezim funkce kontroly nad signdlem 6. -/ uintl6
Urcuje, jak je sledovany signal (viz 32.57 Signal kontroly 6)
porovnavan s jeho dolni a horni mezi 32.59 Kontrola 6
spodni, resp. 32.60 Kontrola 6 horni). Cinnost, kterd se ma
spustit, kdyZ je podminka spInéna, je vybrana pomoci 32.56.
Dostupné volby viz 32.05 Funkce kontroly 1.
32.56 Cinnost kontroly 6 Zvoli, zda ménic¢ generuje poruchu, varovani nebo, kdyz - / uintl6
hodnota monitorovana kontrolou signélu 6 prekroci své
limity.
Poznamka: Tento parametr nema vliv na stav indikovany
parametrem 32.01 Stav kontroly.
Dostupné volby viz 32.06 Cinnost kontroly 1.
32.57 Signal kontroly 6 Zvoli signal, ktery ma byt monitorovan funkci kontroly -/ uint32
signalu 6.
Dostupné moznosti vybéru viz 32.07 Signal kontroly 1.
32.58 | Filtra¢nidoba kontro- | Definuje ¢asovou konstantu filtru pro signal monitorovany |0.000 s / real32
ly 6 kontrolou signalu 6.
0.000...30.000s 1000=1s/1=1s
32.59 Kontrola 6 spodni Definuje dolni limitu kontroly signalu 6. 0.00 Jednotka €. / re-
al32
-21474836.00 ... 1=1Jednotkaé. /1=
21474836.00 Jednot- 1 Jednotka ¢.
ka ¢.
32.60 | Kontrola 6 horni Definuje horni limitu kontroly signalu 6. 0.00 Jednotka €. / re-
al32
-21474836.00 ... 1=1Jednotka¢./1=
21474836.00 Jednot- 1 Jednotka €.
ka ¢.
32.61 Hystereze Kontroly 6 | Definuje hysterezi signalu monitorovaného kontrolou sig- |0.00 null / real32

nalu 6.

Poznamka: Tento parametr se vztahuje na vSechny volby
32.55 Funkce kontroly 6, nejen na volbu Hystereze.

0.00...100000.00

1=1/1=1
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
34 Casované funkce Konfigurace ¢asovanych funkci.
UZivatel miZe pomoci parametrd v této skupiné nastavit
&asovace pro kazdou funkci.
34.01 | Stav dasovanych Zobrazuje stav ¢asovanych funkci. Stav ¢asované funkce | 00000000 0000 0000
funkci je logickou OR vSech ¢asovadl, které jsou k ni pfipojeny. |/ uintl6
Tento parametr je jen pro Cteni.
b0 | Casovand funkcel |1 = Aktivni.
b1|Casovand funkce2 | 1= Aktivni.
b2 | Casovana funkce 3 |1 = Aktivni.
b3...15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
34.02 | Stavdasovace Zobrazuje stav ¢asovaél 1...12. 0000 0000 0000 0000
Tento parametr je jen pro Cteni. / uint16
b0 | Casova¢ 1 1= Aktivni.
b1|Casovac 2 1= Aktivni.
b2 | Casova¢ 3 1= Aktivni.
b3|Casovac 4 1= Aktivni.
b4 | Casoval 5 1= Aktivni.
b5 | Casovat 6 1= Aktivni.
b6 | Casoval 7 1= Aktivni.
b7|Casovat 8 1= Aktivni.
b8 | Casovad 9 1= Aktivni.
b9 | Casovat 10 1= Aktivni.
b10 | Casovac 11 1= Aktivni.
bi1 | Casovat 12 1= Aktivni.
bi12...15| Reserved
0000h...FFFFh 1/1
34.04 |Stav obdobi/den vy- | Zobrazuje stav sezdn 1...3, vyjimecného pracovniho dnea | 0000 000000000000
jimky vyjime¢ného svatku. Najednou mize byt aktivni pouze / uint16
jedno obdobi. Den mize byt zarover pracovnim dnem a
svatkem.
Tento parametr je jen pro Cteni.
b0  Obdobi1 1= Aktivni.
b1| Obdobi2 1 = Aktivni.
b2 | Obdobi 3 1 = Aktivni.
b3 Obdobi 4 1= Aktivni.
b4...9 | Reserved
b10 | Vyjimka pracovniden | 1 = Aktivni.
b1l | Vyjimka svatek 1 = Aktivni.
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b12...15 Reserved
0000h...FFFFh 1/1
34.10 | Zapnuti ¢asovanych | Zvoli zdroj pro signél aktivace ¢asovanych funkci. Zakdazéano / uint32
funkci -
0 = Zakazano.
1=Povoleno.
Poznamka: Méni¢ nema vestavény ¢asovaé. Casovaé musi
byt zajistén prostrednictvim externiho pomocného ovladaci-
ho panelu nebo PLC.
Zakazano 0. 0
Povoleno 1. 1
Di1 Digitdlni vstup DI1 (10.02 Stav opozdény DI bit O, DI1). 2
DI2 DigitdlIni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI bit 1, DI2). 3
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
34.11 Konfigurace Casovac | Definuje, kdy je aktivni ¢asovaéd 1. 0000 0111 1000 0000
1 / uintl6
b0 | pondéli 1 = Pondéli je aktivni den spusténi.
b1 |Gtery 1 = Utery je aktivni den spusténi.
b2 | stfeda 1 = Stfeda je aktivni den spusténi.
b3 | &tvrtek 1 = Ctvrtek je aktivni den spusténi.
b4 | patek 1 = Patek je aktivni den spusténi.
b5 | sobota 1 = Sobota je aktivni den spusténi.
b6 | nedéle 1 = Nedéle je aktivni den spusténi.
b7 Obdobi1 1 = Casova¢ je aktivni v obdobi 1.
b8 | Obdobi 2 1 = Casovac je aktivni v obdobi 2.
b9 | Obdobi 3 1 = Casovac je aktivni v obdobi 3.
b10 | Obdobi 4 1 = Casovac je aktivni v obdobi 4.
b1l Vyjimky 0 = Vyjimecéné dny jsou zakazany.
1=Vyjimecéné dny jsou povoleny. Bity 12 a 13 jsou zohledné-
ny.
b12 | Svatky 0 = Casovad je neaktivni ve vyjimeénych dnech nastavenych
jakQ"Svétky".
1 = Casovac je aktivni ve vyjimeénych dnech nastavenych
jako "Svatky".
b13| Pracovni dny 0 = Casovac je neaktivni ve vyjimeénych dnech nastavenych
jako "Pracovni den".
1 = Casovac je aktivni ve vyjimec¢nych dnech nastavenych
jako "Pracovni den".
b14...15 | Reserved

0000h...FFFFh

1/1
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34.12 Cas startu Casovac 1 | Definuje denni ¢as spusténi ¢asovace 1. Cas Ize zménit v 0 / uint32
sekundovych krocich.
Casovat Ize spustit v jinou dobu, nez je ¢as spuéténi. Pokud
je napriklad trvani ¢asovace del$i nez jeden den a aktivni
relace se spousti v daném case, spusti se ¢asovac v 00:00
a zastavi se, kdyZ uz nezbyva zadné trvani.
00:00:00...23:59:59 | Denni ¢as spusténi casovace. 1=1
34.13 Doba trvani Casovaé | Definuje dobu trvani ¢asovace 1. Trvani Ize zménit v minu- |0 / uint16
1 tovych krocich.
Trvani se maze prodlouzit béhem zmény dne, ale pokud se
aktivuje den vyjimky, obdobi se pferusi o pllnoci. Stejnym
zpUsobem zlstane obdobi spusténé v den vyjimky aktivni
pouze do konce dne, i kdy?Z je trvani delsi. Casovac bude
pokracovat po preruseni, pokud zbyva trvani.
00 00:00...07 00:00 1=1
34.14 Konfigurace Casovaé | Viz 34.11 Konfigurace Casova¢ 1. -/ uintl6
2
34.15 | Cas startu Casovac 2| Viz 34.12 Cas startu Casovac 1. -/ uint32
34.16 | Doba trvani Casova¢ | Viz 34.13 Doba trvani Casovaé 1. - / uint16
2
34.17 Konfigurace Casovad | Viz 34.11 Konfigurace Casovac 1. -/ uintl6
3
34.18 | Cas startu Casova¢ 3| Viz 34.12 Cas startu Casovad 1. -/ uint32
34.19 |Doba trvani Casovad |Viz 34.13 Doba trvani Casovaé 1. -/ uint16
3
34.20 Konfigurace Casova¢ | Viz 34.11 Konfigurace Casovaé 1. -/ uintl6
4
3421 | Casstartu Casovac 4 | Viz 34.12 Cas startu Casovac 1. -/ uint32
3422 | Doba trvani Casovaé | Viz 34.13 Doba trvani Casovaé 1. - / uint16
4
34.23 Konfigurace Casovad | Viz 34.11 Konfigurace Casovac 1. -/ uintl6
5
34.24 | Cas startu Casovaé 5 | Viz 34.12 Cas startu Casovad 1. -/ uint32
34.25 |Doba trvani Casovad |Viz 34.13 Doba trvani Casovaé 1. - / uint16
5
34.26 Konfigurace Casova¢ | Viz 34.11 Konfigurace Casovac 1. -/ uintl6
6
3427 | Cas startu Casovacd 6 | Viz 34.12 Cas startu Casovac 1. -/ uint32
34.28 | Doba trvani Casovaé | Viz 34.13 Doba trvani Casovaé 1. - / uint16
6
34.29 | Konfigurace Casovad | Viz 34.11 Konfigurace Casovac 1. -/ uintl6
7
3430 |Cas startu Casovaé 7 | Viz 34.12 Cas startu Casovad 1. -/ uint32
3431 |Doba trvani Casovad |Viz 34.13 Doba trvani Casovaé 1. -/ uint16
7
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34.32 Konfigurace Casovaé | Viz 34.11 Konfigurace Casovac 1. - / uintl6
8
34.33 | Cas startu Casovaé 8 | Viz 34.12 Cas startu Casovac 1. -/ uint32
34.34 | Doba trvani Casovaéd |Viz 34.13 Doba trvani Casovac 1. -/ uint16
8
3435 | Konfigurace Casovad | Viz 34.11 Konfigurace Casovac 1. -/ uint16
9
3436 | Cas startu Casovac 9 | Viz 34.12 Cas startu Casovaé 1. - / uint32
34.37 | Doba trvani Casovad | Viz 34.13 Doba trvani Casovac 1. -/ uintl6
9
34.38 Konfigurace Casova¢ | Viz 34.11 Konfigurace Casovac 1. - / uintl6
10
3439 | Casstartu Casoval |Viz 34.12 Cas startu Casovac 1. -/ uint32
10
34.40 | Doba trvani Casovad |Viz 34.13 Doba trvani Casovacd 1. -/ uint16
10
34.41 Konfigurace Casova¢ | Viz 34.11 Konfigurace Casovac 1. -/ uintl6
11
34.42 | CasstartuCasova¢1l | Viz 34.12 Cas startu Casovaé 1. -/ uint32
34.43 Doba trvani Casovac | Viz 34.13 Doba trvani Casovac 1. -/ uintl6
11
34.44 | Konfigurace Casovaé | Viz 34.11 Konfigurace Casovaé 1. -/ uintl6
12
34.45 | CasstartuCasovad12 | Viz 34.12 Cas startu Casovac 1. -/ uint32
34.46 | Doba trvani Casovaé | Viz 34.13 Doba trvani Casovac 1. - / uint16
12
34.60 Datum zacatku Obdo- | Definuje pocateéni datum obdobi 1 ve formatu dd.mm, 257 / uintl6e
bi1 kde dd je ¢islo dne a mm je ¢islo mésice.
Obdobi se méni o pulnoci. Jedno obdobi miize byt aktivni
najednou. Casovace se spousti ve dnech vyjimky, i kdyz
nejsou v aktivnim obdobi.
Data spusténi obdobi (1... 4) je tfeba uvadét v rostoucim
rozsahu, aby bylo mozné vyuzivat vSechna obdobi. Vychozi
hodnota je interpretovéna tak, Ze obdobi neni konfiguro-
véano. Pokud data spusténi obdobi nejsou ve vzestupném
poradi a hodnota je néco jiného nez vychozi hodnota,
zobrazi se varovani konfigurace obdobi.
01.01...12.31 1=1
34.61 Datum zac¢atku Obdo- | Definuje datum zahajeni obdobi 2. 257 / uintl6
bi2 Viz 34.60 Datum zalatku Obdob 1.
01.01...12.31 1=1
34.62 Datum za¢atku Obdo- | Definuje datum zadatku obdobi 3. 257 / uintl6e
bi3 Viz 34.60 Datum zacatku Obdobi 1.
01.01...12.31 1=1
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34.63 | Datum zacatku Obdo- | Definuje datum zahajeni obdobi 4. 257 / uint16
bi4 Viz 34.60 Datum zacatku Obdobi 1.
01.01...12.31 1=1
34.70 Pocet aktivnich vyji- | Definuje, kolik z vyjimek je aktivnich, zadanim posledni 3 Jednotka €. / uint16
mek aktivni. VSechny predchozi vyjimky jsou aktivni.
Vyjimky 1...3 jsou periody (trvani Ize definovat ) a vyjimky
4...16 jsou dny (trvani je vzdy 24 hodin).
Pokud je napfiklad hodnota 4, vyjimky 1...4 jsou aktivni a
vyjimky 5...16 jsou neaktivni.
0...16 Jednotka ¢. Polet aktivnich obdobi nebo dnt vyjimky. 1=1Jednotkad. /1=
1Jednotka ¢&.
34.71 Druhy vyjimky Definuje typy vyjimek 1...16 jako pracovni den nebo svatek. | 0000 0000 0000 0000
Vyjimky 1...3 jsou periody (trvani Ize definovat ) a vyjimky / uint16
4...16 jsou dny (trvani je vzdy 24 hodin).
b0 | Vyjimka 1 Pro vSechny vyjimky 1...16:
0 = Pracovni den
1= Svatek
bl Vyjimka 2
b2 | Vyjimka 3
b3 | Vyjimka 4
b4 | Vyjimka 5
b5 | Vyjimka 6
b6 | Vyjimka 7
b7 | Vyjimka 8
b8 | Vyjimka 9
b9 | Vyjimka 10
b10 | Vyjimka 11
b1l | Vyjimka 12
b12 | Vyjimka 13
b13 | Vyjimka 14
b14 | Vyjimka 15
b15 | Vyjimka 16
0000h...FFFFh 1/1
34.72 Vyjimka 1 start Definuje datum za¢atku obdobi vyjimky ve formatu dd.mm, |257 / uint16
kde dd je ¢islo dne a mm je ¢islo mésice.
Casovac spustény v den vyjimky je vzdy zastaven na
23:59:59, i kdyZz mu zbyva doba trvani.
Stejné datum Ize nakonfigurovat jako svatek a pracovni
den. Datum je aktivni, pokud je aktivni néktery z dnd vyjim-
ky.
01.01...12.31 Datum spusténi obdobi vyjimky 1. 1=1
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34.73 | Vyjimka 1 délka Definuje délku obdobi vyjimky ve dnech. 0 dny / uint16
Obdobi vyjimky je zpracovano stejné jako nékolik po sobé
jdoucich dnt vyjimky.
0...60 dny Délka obdobi vyjimky 1. 1=1dny/1=1dny
34.74 | Vyjimka 2 start Viz 34.72 Vyjimka 1 start. 257 / uintl6
01.01...12.31 1=1
34.75 | Vyjimka 2 délka Viz 34.73 Vyjimka 1 délka. 0 dny / uint16
0...60 dny 1=1dny/1=1dny
34.76 | Vyjimka 3 start Viz 34.72 Vyjimka 1 start. 257 / uint16
01.01...12.31 1=1
34.77 | Vyjimka 3 délka Viz 34.73 Vyjimka 1 délka. 0 dny / uint16
0...60 dny 1=1dny/1=1dny
34.78 | Den vyjimky 4 Definuje datum dne vyjimky 4. 257 / uint16
01.01...12.31 Datum spusténi dne vyjimky 4. 1=1
Casovac spuétény v den vyjimky je vdy zastaven na 23:59:59,
i kdyZ mu zbyva doba trvani.
34.79 | Den vyjimky 5 Viz 34.78 Den vyjimky 4. -/ uintl6
34.80 | Den vyjimky 6 Viz 34.78 Den vyjimky 4. -/ uint16
34.81 Den vyjimky 7 Viz 34.78 Den vyjimky 4. -/ uint16
34.82 | Den vyjimky 8 Viz 34.78 Den vyjimky 4. -/ uint16
34.83 | Den vyjimky 9 Viz 34.78 Den vyjimky 4. -/ uintl6
34.84 | Den vyjimky 10 Viz 34.78 Den vyjimky 4. - / uintl6
34.85 Den vyjimky 11 Viz 34.78 Den vyjimky 4. - / uintl6
34.86 | Den vyjimky 12 Viz 34.78 Den vyjimky 4. -/ uintl6
34.87 Den vyjimky 13 Viz 34.78 Den vyjimky 4. -/ uintl6
34.88 | Den vyjimky 14 Viz 34.78 Den vyjimky 4. -/ uintl6
34.89 | Den vyjimky 15 Viz 34.78 Den vyjimky 4. -/ uintl6
34.90 | Den vyjimky 16 Viz 34.78 Den vyjimky 4. -/ uintl6
34.100 |Casovanafunkcel |Definuje, které ¢asovade jsou pripojeny k ¢asované funkci 3000 0000 0000 0000
1 uintl16

0 = Nepfipojeno.
1 = Pfipojeno.

Viz 34.01 Stav ¢asovanych funkci.

b0 | Casovac 1

Pro véechny ¢asovace:

0 = Neaktivni.
1 = Aktivni.

b1|Casovac 2

b2 | Casovac 3
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
b3|Casovat 4
b4 | Casovaé 5
b5 | Casovat 6
b6 | Casovad 7
b7 |Casovac 8
b8 | Casovad 9
b9 | Casovac 10
b10 | Casovat 11
b11 | Casovat 12
bi12...15| Reserved
0000h...FFFFh 1/1
34.101 |Casovanafunkce?2 |Urluje, které ¢asovale jsou pfipojeny k ¢asované funkci2. |-/ uintl6
Dostupné vybéry viz 34.100 Casovana funkce 1.10.
Viz 34.01 Stav ¢asovanych funkci.
34.102 | Casovana funkce3 | Urduje, které ¢asovace jsou pripojeny k asované funkci3. |-/ uint16
Dostupné vybéry viz 34.100 Casovana funkce 1.10.
Viz 34.01 Stav ¢asovanych funkci.
34.110 | Funkce Casu zesileni | UrCuje, které ¢asované funkce (tj. casovace pfipojené k 0000 000000000000
¢asovanym funkcim) jsou aktivovany funkci ¢asu posileni. |/ uintl6
b0 | Casovana funkcel |0 = Neaktivni.
1= Aktivni.
b1 Casovana funkce2 |0 = Neaktivni.
1 = Aktivni.
b2 | Casovana funkce 3 | 0 = Neaktivni.
1= Aktivni.
b3...15  Reserved
0000h...FFFFh 1/1
34.111 | Zdroj aktivace ¢asu | Vybira zdroj aktiva¢niho signalu ¢asu zesileni. Vypnuto / uint32
zesileni
Vypnuto 0. (o]
Zapnuto 1. 1
DI1 Digitdlni vstup DI1 (10.02 Stav opozdény DI bit O, DI1). 2
DI2 Digitdlni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI bit 1, DI2). 3
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
34.112 |Doba trvani zesileni | Definuje dobu, béhem které je ¢as zesileni deaktivovan po |0 / uintl6
vypnuti signalu aktivace ¢asu zesileni.
00 00:00...07 00:00 | Doba trvani zesileni. 1=1
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Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

35

Tepelnad ochrana mo-
toru

Nastaveni tepelné ochrany motoru a ochrany motoru proti
pretiZeni, jako je konfigurace méreni teploty, definice zaté-
zové krivky a konfigurace fizeni ventildtoru motoru. Viz
Tepelna ochrana motoru (strana 62) a Ochrana proti preti-
zeni motoru (strana 68).

35.01

Odhadovana teplota
motoru

Zobrazuje teplotu motoru odhadovanou modelem vnitini
tepelné ochrany motoru (viz 35.50...35.55). Jednotka se
vybird pomoci parametru 96.16 Vybér jednotky.

Tento parametr je jen pro Cteni.

-/ real32

-60.0...1000.0 Celsia

1=1Celsia/1=1Cel-
sia

35.02

MéFend teplota 1

Zobrazuje teplotu pfijatou prostfednictvim zdroje defino-
vaného v poloZce 35.11 Teplota 1-zdroj. Jednotka je volena
parametrem 96.16 Vybér jednotky.

Tento parametr je jen pro ¢teni.

-/ real32

-60...1000 Celsia

Namérena teplota 1.

Poznamka: U senzoru PTC je jednotka ohm. Pokud je volba
zdroje mérené teploty 35.11 Teplota 1 - zdroj PTC analogovy
1/0 nebo Struktura déli¢e napéti PTC Al/DI, funkce tepelné
ochrany motoru prevede analogovy vstupni signal 35.14
Teplota 1 Zdroj Al na hodnotu odporu PTC (ohmy) a zobrazi
jivtomto parametru. To platiiv pfipadé, Ze nazev parametru
ajednotka odkazuji na teplotu motoru (°C nebo F). Prozatim
nelze zménit jednotku na ohm 96.16 Vybér jednotky.

1=1Celsia/1=1Cel-
sia

35.03

Namérena teplota 2

Zobrazuje teplotu pfijatou prostfednictvim zdroje defino-
vaného parametrem 35.21 Teplota 2 — zdroj. Jednotka je
volena parametrem 96.16 Vybér jednotky.

Tento parametr je jen pro ¢teni.

-/ real32

-60...1000 Celsia

Namérend teplota 2.

Poznamka: U senzoru PTC je jednotka ohm. Pokud je volba
zdroje mérené teploty 35.21 Teplota 2 — zdroj PTC analogovy|
1/0 nebo Struktura déli¢e napéti PTC Al/DI, funkce tepelné
ochrany motoru prevede analogovy vstupni signdl 35.21
Teplota 2 - zdroj na hodnotu odporu PTC (ohmy) a zobrazi
jivtomto parametru. To platiiv pfipadé, Ze nazev parametru
ajednotka odkazuji na teplotu motoru (°C nebo F). Prozatim
nelze zménit jednotku na ohm 96.16 Vybér jednotky.

1=1Celsia/1=1Cel-
sia

35.05

Uroven pretizeni mo-
toru

Zobrazuje pretizeni motoru v poméru k mezi poruchy pre-
tizeni motoru. Viz Ochrana proti pretizeni motoru (stra-
na 68).

Tento parametr je jen pro ¢teni.

-/ real32

0.0...300.0 procento

Urovef pretizeni motoru.
0,0 % Z4dné pretizeni motoru.

88,0 % Motor je pretizen na Uroveri varovani.

100,0 % Motor je pretizen na Urover poruchy.

10 =1procento /1=1
procento
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
35.11 Teplota 1 - zdroj Zvoli zdroj, ze kterého se ¢te namérend teplota 1. Zakazano / uint32

Obvykle je tento zdroj ze senzoru pripojeného k motoru
ovladaného méni¢em, ale mohl by byt pouzit k méfeni a
monitorovani teploty zjinych ¢asti procesu, pokud je pouzit
vhodny senzor podle seznamu pro vybér.

Poznamka: V zavislosti na volbé tohoto parametru fidici
program skryva nerelevantni parametry v této skupiné.

Zakazano

Zé&dny. Funkce sledovani teploty 1 je

deaktivovana.

Odhadovana teplota

Odhadovana teplota motoru (viz 35.01 Odhadovand teplota
motoru).

Teplota se odhaduje zinterniho vypoctu ménice. Je dilezité
nastavit okolni teplotu motoru v 35.50 Okolni teplota mo-
toru.

KTY84 analogovy /O

Senzor KTY84 pfipojeny k analogovému vstupu vybranému
pomoci 35.14 Teplota 1 Zdroj Al a analogovému vystupu.

Jsou vyzadovana nasledujici nastaveni:

- Nastavte prepinac souvisejici s analogovym vstupem na
U (napéti). Jakakoli zména musi byt ovérena restartem
fidici jednotky.

«  Veskupiné parametrl 14 Rozsifujici modul I/O 1 nastavte|
prislusny parametr vybéru analogové vstupni jednotky
naV (volt).

«  Veskupiné parametrd 14 Rozsifujici modul 1/0 1 nastavte
parametr vybéru zdroje analogového vystupu na Buzeni
senzoru teploty 1.

Analogovy vystup dodava konstantni proud senzoru. Jak

se zvySuje odpor senzoru spolu s jeho teplotou, zvySuje se

napéti na senzoru. Napéti se ¢te analogovym vstupem a

prevadi se na stupné.

1 x Pt100 analogovy
1/0

Senzor Pt100 pfipojeny ke standardnimu analogovému
vstupu vybranému pomoci 35.14 Teplota 1 Zdroj Al a ana-
logovy vystup.

Jsou vyzadovana nasledujici nastaveni:

- Nastavte hardwarovy jumper nebo prepina¢ analogového|
vstupu na U (napéti). Jakakoli zména musi byt ovérena
restartem fidici jednotky.

«  Veskupiné parametrl 14 Rozsifujici modul I/O 1 nastavte|
prislusny parametr vybéru analogové vstupni jednotky
naV (volt).

«  Veskupiné parametr( 14 Rozsifujici modul I/O 1 nastavte|
parametr vybéru zdroje analogového vystupu na Buzeni
senzoru teploty 1.

Analogovy vystup dodava konstantni proud senzoru. Jak

se zvySuje odpor senzoru spolu s jeho teplotou, zvySuje se

napéti na senzoru. Napéti se ¢te analogovym vstupem a

prevadi se na stupné.

2 x Pt100 analogovy
1/0

Stejné jako volba 1 x Pt100 analogovy 1/0, ale se dvéma
senzory zapojenymi v sérii. PouZiti vice senzorl vyrazné

zlepsSuje presnost méreni.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
3 x Pt100 analogovy |Jako vybér 1 x Pt100 analogovy 1/0O, ale se tfemi senzory 7
1/0 zapojenymi v sérii. PouZiti vice senzorl vyrazné zlepSuje
presnost méreni.
PTC analogovy I/O | Senzor PTC pfipojeny k analogovému vstupu zvolenému |20

pomoci 35.14 Teplota 1 Zdroj Al a analogovy vystup.

PoZadovand nastaveni jsou stejna jako u vybéru KTY84
analogovy I/0.

Poznamka: PFi této volbé fidici program prevede analogovy
signdl na hodnotu odporu PTC v ohmech a zobrazi ji v 35.02
Mérena teplota 1. Nazev parametru a jednotka stéle odkazuji
na teplotu.

Struktura déli¢e napé-
ti PTC Al/DI

Senzor PTC pfipojeny k analogovému vstupu zvolenému
pomoci 35.14 Teplota 1 Zdroj Al, DIn a 10 V reference.

Misto normalniho pfipojeni PTC musi byt pouZito specidlni
pripojeni déli¢e napéti. Pfipojeni délice napéti vyuziva
svorky +10V, digitalni vstup a analogovy vstup. Informace
o skute¢ném zapojeni naleznete v hardwarové priru¢ce
jednotky.

Tato volba umozriuje pfipojeni PTC, pokud nenik dispozici
zadny analogovy vystup.

PoZadovand nastaveni jsou stejna jako u vybéru KTY84
analogovy 1/0.V pfipadé PTC se napéti odeétené analogo-
vym vstupem prevede na ohmy.

Poznamky:

«  PoutZity DI nesmi byt konfigurovan pro spusténi jakékoli
¢innosti v tomto nastaveni.

. Ujistéte se, ze digitdInivstup, ktery pripojujete k tomuto
obvodu délice napéti, neni v fidicim programu pouzit k
zadnému jinému Gcelu.

«  PFitomto vybéru 35.01 Odhadovana teplota motoru
zobrazuje odpor PTC v ohmech, ne teplotu motoru, i kdyZ
nazev parametru a jednotka stéle odkazuji na teplotu.

PFima teplota Teplota je prevzata ze zdroje vybraného podle 35.14 Teplota |11
1Zdroj Al. Pfedpoklada se, Ze hodnota zdroje je v jednotce
teploty uvedené v 96.16 Vybér jednotky.

KTY83 analogovy I/0 | Senzor KTY83 pfipojeny k analogovému vstupu zvolenému |12

pomoci 35.14 Teplota 1 Zdroj Al a analogovy vystup.

Jsou vyzadovana nasledujici nastaveni:

« Nastavte hardwarovy jumper nebo prepinac analogového|
vstupu na U (napéti). Jakakoli zména musi byt ovérena
restartem ridici jednotky.

«  Veskupiné parametrd 14 Rozsifujici modul I/O 1 nastavte|
prislusny parametr vybéru analogové vstupni jednotky
naV (volt).

«  Veskupiné parametrd 14 Rozsifujici modul I/O 1 nastavte|
parametr vybéru zdroje analogového vystupu na Buzeni
senzoru teploty 1.

Analogovy vystup doddva konstantni proud senzoru. Jak
se zvySuje odpor senzoru spolu s jeho teplotou, zvySuje se
napéti na senzoru. Napéti se ¢te analogovym vstupem a
prevadi se na stupné.
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vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

1x Pt1000 analogovy
1/0

Senzor Pt1000 pfipojeny ke standardnimu analogovému
vstupu zvolenému pomoci 35.14 Teplota 1 Zdroj Al a analo-
govy vystup.

Jsou vyzadovana nasledujici nastaveni:

- Nastavte hardwarovy jumper nebo prepinac analogového
vstupu na U (napéti). Jakakoli zména musi byt ovérena
restartem ridici jednotky.

«  Veskupiné parametr( 14 Rozsifujici modul I/O 1 nastavte|
prislusny parametr vybéru analogové vstupni jednotky
naV (volt).

«  Veskupiné parametr( 14 Rozsifujici modul I/O 1 nastavte|
parametr vybéru zdroje analogového vystupu na Buzeni
senzoru teploty 1.

Analogovy vystup dodava konstantni proud senzoru. Jak

se zvySuje odpor senzoru spolu s jeho teplotou, zvySuje se

napéti na senzoru. Napéti se ¢te analogovym vstupem a

prevadi se na stupné.

13

2 x Pt1000 analogovy
1/0

Stejné jako vybér 1 x analogovy vstup/vystup Pt1000, ale
se dvéma senzory zapojenymi v sérii. PouZiti vice senzorl
vyrazné zlepsSuje presnost méreni.

14

3x Pt1000 analogovy
1/0

Jako vybérl x Pt1000 analogovy 1/0, ale se tfemi senzory
zapojenymi v sérii. PouZiti vice senzorl vyrazné zlepsSuje
pfesnost méreni.

15

Ni1000

Senzor Ni1000 pfipojeny k analogovému vstupu zvolenému
pomoci 35.14 Teplota 1 Zdroj Al a analogovy vystup.

Jsou vyzadovana nasledujici nastaveni:

- Nastavte hardwarovy jumper nebo prepina¢ analogového|
vstupu na U (napéti). Jakakoli zména musi byt ovérena
restartem fidici jednotky.

- Veskupiné parametr( 14 Rozsifujici modul I/O 1 nastavte
prislusny parametr vybéru analogové vstupni jednotky
naV (volt).

«  Veskupiné parametr( 14 Rozsifujici modul I/O 1 nastavte|
parametr vybéru zdroje analogového vystupu na Buzeni
senzoru teploty 1.

Analogovy vystup dodava konstantni proud senzoru. Jak

se zvySuje odpor senzoru spolu s jeho teplotou, zvySuje se

napéti na senzoru. Napéti se ¢te analogovym vstupem a

prevadi se na stupné.

16

35.12

Teplota 1 mez poru-
chy

Definuje mez poruchy funkce kontroly teploty 1. Jednotka
je volena parametrem 96.16 Vybér jednotky.

Poznamka: U senzoru PTC je jednotka ohm.

130 Celsia / real32

-60...5000 Celsia

1=1Celsia/1=1Cel-
sia

3513

Teplotalmezvarova-
ni

Definuje mez varovani pro funkci kontroly teploty 1. Jednot-
ka je volena parametrem 96.16 Vybér jednotky.

Poznamka: U senzoru PTC je jednotka ohm.

110 Celsia / real32

-60...5000 Celsia

1=1Celsia/1=1Cel-
sia
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
35.14 | Teplota1ZdrojAl Zvoli vstup pro nasledujici volby v 35.11 Teplota 1 —zdroj: | Nevybrano / uint32
+ 1xPt100 analogovy I/O
« 2xPt100 analogovy I/O
+ 3 xPt100 analogovy I/0
«  Pfima teplota.
Nevybrano Z4dny. 0
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
35.21 Teplota 2 — zdroj Zvoli zdroj, ze kterého se ¢te namérenad teplota 2. Zakazano / uint32

Obvykle je tento zdroj senzor pripojeny k motoru ovlada-
ného ménicem, ale mohl by byt pouzit k méfeni a monito-
rovani teploty z jinych ¢asti procesu, pokud je pouZit
vhodny senzor podle seznamu pro vybér.

Zakazano

Z4dny. Funkce sledovani teploty 2 je zakazéna.

Odhadovana teplota

Odhadovana teplota motoru (viz 35.01 Odhadovana teplota
motoru).

Teplota se odhaduje zinterniho vypoctu ménice. Je dllezité
nastavit okolni teplotu motoru v 35.50 Okolni teplota mo-
toru.

KTY84 analogovy I/O

Senzor KTY84 pripojeny k analogovému vstupu vybranému
parametrem 35.24 Teplota 2 Zdroj Al a analogovy vystup.

Jsou vyZzadovana nasledujici nastaveni:

- Nastavte prepinac souvisejici s analogovym vstupem na|
U (napéti). Jakakoli zména musi byt ovéfena restartem

fidici jednotky.

«  Veskupiné parametrd 14 Rozsifujici modul I/0 1 nastavte

prislusny parametr vybéru analogové vstupni jednotky
naV (volt).

«  Veskupiné parametrd 14 Rozsifujici modul I/O 1 nastavte|
parametr vybéru zdroje analogového vystupu na Buzeni

senzoru teploty 2.

Analogovy vystup doddva konstantni proud senzoru. Jak
se zvySuje odpor senzoru spolu s jeho teplotou, zvySuje se
napéti na senzoru. Napéti se ¢te analogovym vstupem a
prevadi se na stupné.

1x Pt100 analogovy
1/0

Senzor Pt100 pripojeny ke standardnimu analogovému
vstupu vybranému parametrem 35.24 Teplota 2 Zdroj Al a
analogovy vystup.

Jsou vyzadovana nasledujici nastaveni:

« Nastavte hardwarovy jumper nebo prepinac analogového|

vstupu na U (napéti). Jakakoli zména musi byt ovérena
restartem ridici jednotky.

«  Veskupiné parametrd 14 Rozsifujici modul I/O 1 nastavte|

prislusny parametr vybéru analogové vstupni jednotky
naV (volt).

«  Veskupiné parametrd 14 Rozsifujici modul I/0 1 nastavte
parametr vybéru zdroje analogového vystupu na Buzeni

senzoru teploty 2.
Analogovy vystup doddva konstantni proud senzoru. Jak
se zvySuje odpor senzoru spolu s jeho teplotou, zvySuje se
napéti na senzoru. Napéti se ¢te analogovym vstupem a
prevadi se na stupné.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
2 x Pt100 analogovy |Jako vybér 1 x Pt100 analogovy I/0O, ale se dvéma senzory |6
1/0 zapojenymi v sérii. PouZiti vice senzorl vyrazné zlepsuje
pfesnost méreni.
3 x Pt100 analogovy |Jako vybér 1 x Pt100 analogovy I/0O, ale se tfemi senzory |7
1/0 zapojenymi v sérii. PouZiti vice senzoru vyrazné zlepsuje
pfesnost méreni.
PTC analogovy I/O | Senzor PTC pfipojeny k analogovému vstupu zvolenému |20

parametrem 35.24 Teplota 2 Zdroj Al a analogovy vystup.

Pozadovand nastaveni jsou stejna jako u vybéru KTY84
analogovy 1/0.

Poznamka: PFi této volbé prevede fidici program analogovy)
signal na hodnotu odporu PTC v ohmech a zobrazijejv 35.03
Namérena teplota 2. Nazev parametru a jednotka stéle odka-
zuji na teplotu.

Struktura déli¢e napé-
ti PTC Al/DI

Snimaé PTC pfipojeny k analogovému vstupu vybranému
pomoci 35.24 Teplota 2 Zdroj Al, DIn a 10 V reference.

Misto normalniho pfipojeni PTC musi byt pouZito specialni
pripojeni délice napéti. Pfipojeni délice napéti vyuziva
svorky +10V, digitalni vstup a analogovy vstup. Informace
o skute¢ném zapojeni naleznete v hardwarové prirucce
jednotky.

Tato volba umozriuje pfipojeni PTC, pokud nenik dispozici
zadny analogovy vystup.

Pozadovand nastaveni jsou stejna jako u vybéru KTY84
analogovy 1/0.V pfipadé PTC se napéti odeétené analogo-
vym vstupem prevede na ohmy.

Poznamky:

- Poutzity DI nesmi byt konfigurovan pro spusténi jakékoli
¢innosti v tomto nastaveni.

- Ujistéte se, Ze digitdIni vstup, ktery pripojujete k tomuto
obvodu déli¢e napéti, neni v Fidicim programu pouzit k
zadnému jinému ucelu.

«  Pfitomto vybéru 35.03 Namérena teplota 2 zobrazuje
odpor PTC v ohmech, ne teplotu motoru, i kdyZz ndzev
parametru a jednotka stéle odkazuji na teplotu.

Pfima teplota

Teplota je ziskavana ze zdroje vybraného pomoci 35.24
Teplota 2 Zdroj Al. Pfedpoklada se, Ze hodnota zdroje je v
jednotce teploty uvedené v 96.16 Vybér jednotky.
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vybér
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Def / Typ
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KTY83 analogovy I/0O

Senzor KTY83 pfipojeny k analogovému vstupu vybranému
pomoci 35.24 Teplota 2 Zdroj Al a analogovy vystup.

Jsou vyZzadovana nasledujici nastaveni:

- Nastavte hardwarovy jumper nebo prepinac analogového|
vstupu na U (napéti). Jakakoli zména musi byt ovérena
restartem fidici jednotky.

«  Veskupiné parametrd 14 Rozsifujici modul I/O 1 nastavte|
prislusny parametr vybéru analogové vstupni jednotky
naV (volt).

«  Veskupiné parametrd 14 Rozsifujici modul I/O 1 nastavte|
parametr vybéru zdroje analogového vystupu na Buzeni
senzoru teploty 2.

Analogovy vystup dodava konstantni proud senzoru. Jak

se zvySuje odpor senzoru spolu s jeho teplotou, zvySuje se

napéti na senzoru. Napéti se ¢te analogovym vstupem a

prevadi se na stupné.

12

1x Pt1000 analogovy
1/0

Senzor Pt1000 pripojeny ke standardnimu analogovému
vstupu vybranému pomoci 35.24 Teplota 2 Zdroj Al a ana-
logovému vystupu.

Jsou vyzadovana nasledujici nastaveni:

- Nastavte hardwarovy jumper nebo prepina¢ analogového
vstupu na U (napéti). Jakakoli zména musi byt ovérena
restartem ridici jednotky.

«  Veskupiné parametrl 14 Rozsifujici modul I/O 1 nastavte|
pFislusny parametr vybéru analogové vstupni jednotky
naV (volt).

- Veskupiné parametr( 14 Rozsifujici modul 1/0 1 nastavte
parametr vybéru zdroje analogového vystupu na Buzeni
senzoru teploty 2.

Analogovy vystup doddava konstantni proud senzoru. Jak

se zvySuje odpor senzoru spolu s jeho teplotou, zvySuje se

napéti na senzoru. Napéti se ¢te analogovym vstupem a

prevadi se na stupné.

2 x Pt1000 analogovy
1/0

Jako vybér 1x Pt1000 analogovy 1/0, ale se dvéma senzory
zapojenymi v sérii. PouZiti vice senzorl vyrazné zlepsuje
presnost méreni.

14

3 x Pt1000 analogovy
1/0

Jako vybér 1 x Pt1000 analogovy 1/0, ale se tfemi senzory
zapojenymi v sérii. PouZiti vice senzorl vyrazné zlepsuje
prfesnost méreni.

15

Ni1000

Analogovy vystup doddva konstantni proud senzoru. Jak
se zvySuje odpor senzoru spolu s jeho teplotou, zvySuje se
napéti na senzoru. Napéti se ¢te analogovym vstupem a
prevadi se na stupné.

16

35.22

Teplota 2 mez poru-
chy

Definuje mez poruchy funkce kontroly teploty 2. Jednotka
je volena parametrem 96.16 Vybér jednotky.

Poznamka: U senzoru PTC je jednotka ohm.

130 Celsia / real32

-60...5000 Celsia

1=1Celsia/1=1Cel-
sia

35.23

Teplota2 mezvarova-
ni

Definuje mez varovani pro funkci kontroly teploty 2. Jed-
notka je volena parametrem 96.16 Vybér jednotky.

Poznamka: U senzoru PTC je jednotka ohm.

110 Celsia / real32
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
-60...5000 Celsia 1=1Celsia/1=1Cel-
sia
35.24 | Teplota 2 Zdroj Al Zvoli vstup pro 35.21 bit 11, Pfima teplota. Nevybrano / uint32
Nevybréno Zadny. 0
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
35.31 Bezpedna teplota Aktivuje diagnostickou funkci bezpeéné teploty motoru Vypnuto / uint16
motoru povolena (SMT)
Vypnuto 0. 0
Zapnuto 1. 1
35.50 Okolni teplota moto- | Definuje okolni teplotu motoru pro model tepelné ochrany |20 Celsia / real32
ru motoru. Jednotka je volena parametrem 96.16 Vybér jed-
notky.
Model tepelné ochrany motoru odhaduje teplotu motoru
na zdkladé parametri 35.50...35.55. Teplota motoru se
zvySuje, pokud pracuje v oblasti nad kfivkou zatizeni, a
snizuje se, pokud pracuje v oblasti pod kfivkou zatizeni.
APOZOR | Model nem(ize chrénit motor, pokud motor
se neochladi spravné kvuli prachu, ne¢istotam atd.
-60...100 Celsia 1=1Celsia/1=1Cel-
sia
35.51 Krivka zatizeni moto- | Definuje kfivku zatizeni motoru spole¢né s parametry 35.52 | 110 procento / uintl6

ru

Zatizeni pfi nulovych otdékéach a 35.53 Mezni bod. Kfivka
zatizeni se pouziva u modelu tepelné ochrany motoru k
odhadu teploty motoru.

Pokud je parametr nastaven na 100 %, povaZzuje se za ma-
ximalni zatiZzeni hodnota 99.06 Jmenovity proud motoru
(vy$&i zatizeni motor zah¥ivd). Uroveri zatézové kfivky by
méla byt upravena, pokud se teplota okoli li$i od jmenovité
hodnoty nastavené v bodé 35.50 Okolni teplota motoru.

Ik
o) 1= Proud motoru
Iy = jmenovity proud motoru

150

35.51

100

50 T
35.52

Vystupni
frekvence
ménice

3553

50...150 procento

Maximalni zatiZzeni pro kFivku zatizeni motoru.

1=1procento/1=1
procento
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(o]}

Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

35.52

ZatiZeni pfi nulovych
otackach

Definuje kfivku zatizeni motoru spole¢né s parametry 35.51
KFivka zatizeni motoru a 35.53 Mezni bod. Definuje maxi-
malni zatizeni motoru pfi nulovych otaékach krivky zatizeni.
Vy3$3sihodnotu Ize pouzit, pokud ma motor externi ventila-
tor motoru pro zesileni chlazeni. Viz doporuceni vyrobce
motoru.

Viz 35.51 Kfivka zatiZzeni motoru.

70 procento / uintl6

25...150 procento

Zatizeni pfi nulovych otackach pro kfivku zatizeni motoru.

l1=1procento/1=1
procento

35.53

Mezni bod

Definuje kfivku zatizeni motoru spole¢né s parametry 35.51
KFivka zatizeni motoru a 35.52 Zatizeni pfi nulovych otaé-
kach. Definuje frekvenci bodu zlomu zatézové kfivky, tj.
bod, ve kterém zadina klesat zatéZzova krivka motoru od
hodnoty parametru 35.51 Kfivka zatizeni motoru smérem
k hodnoté parametru 35.52 ZatiZeni pfi nulovych otackach.

Viz 35.51 Kfivka zatiZzeni motoru.

45.00 Hz / uint16

1.00...598.00 Hz

Mezni bod pro kfivku zatizeni motoru. Viz

100=1Hz/1=1Hz

35.54

Narudst jmenovité
teploty motoru

Definuje narlst teploty motoru nad okolni teplotu, kdyz je
motor zatiZzen jmenovitym proudem. Viz doporuceni vyrob-
ce motoru.

Jednotka je volena parametrem 96.16 Vybér jednotky.

Teplota

Imenovity
ndrdst teploty|
motoru

Okolni teplota

-/ real32

Celsia

NarUst teploty.

1=1Celsia/1=1Cel-
sia
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
35.55 Teplotni éasova Definuje tepelnou éasovou konstantu pro pouziti s mode- |256 s / uint16
konst motoru lem tepelné ochrany motoru, definovanou jako ¢as pro
dosaZeni 63% jmenovité teploty motoru. Viz doporuceni
vyrobce motoru.
Proud motoru
100 |
%
Ndrust teploty . Cas
00 |
%
63 | _ _ .
%
Dc:b»a teplotniho Cas
narustu motoru
100...10000 s Teplotni ¢asova konstanta motoru. 1=1s/1=1s
3556 | Cinnost pretizeni Definuje, jakou akci ma méni¢ provést, kdyz systém dete- |Varovani a porucha /
motoru kuje pretizeni motoru specifikované parametrem 35.57 uintl6
TFida pretizeni motoru.
Z4dna &innost Neprovedena zadna ¢innost. 0
Pouze varovani Ménic generuje varovani A783 Pretizeni motoru, kdyz je 1
motor pretizen na Urover varovani, tj. kdyz 35.05 Uroven
pretizeni motoru dosahne hodnoty 88,0 %.
Varovani a porucha |Méni¢ generuje varovani A783 PretiZzeni motoru, kdyz je 2
motor pretiZzen na Uroveri varovani, tj. kdyz 35.05 Uroven
pretizeni motoru dosahne hodnoty 88,0 %.
Ménic se vypne pfi poruse 7122 Pretizeni motoru, kdyz je
motor pretizen na Grover poruchy, tj. 35.05 Uroven preti-
zeni motoru dosdhne hodnoty 100,0 %.
35.57 TFida pretizeni moto- | Definuje tfidu pretizeni motoru, kterd se ma pouzit. Tfidu | Tfida 20 / uint16
ru ochrany zadava uzivatel jako dobu vypnutiv sekundach pfi
Sestindsobku proudu vypinaci Grovné.
Funkce sdili nasledujici parametry s tepelnym modelem
motoru: 35.51 Kfivka zatiZzeni motoru...35.53 Mezni bod.
Tyto tfi parametry spole¢né nastavuji vypinaci Uroveri jako
funkci frekvence motoru.
Tfida 5 TFida pretizeni motoru 5. 0
Tfida 10 Trida pretizeni motoru 10. 1
Tfida 20 TFida pretizeni motoru 20. 2
Tfida 30 TFida pretizeni motoru 30. 3
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
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Trida 40 TFida pretizeni motoru 40. 4
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
36 Analyzator zatizeni | Nastavenizaznamniku Spic¢kovych hodnot a amplitudy. Viz
Analyzator zatizeni (strana 100)
36.01 | zdroj signalu PVL Zvoli, ktery signdl je monitorovan zapisovacem $pickovych | Vystupni vykon /
hodnot. uint32
Signal je filtrovan pomoci doby filtrovani zadané paramet-
rem 36.02 Filtra¢ni doba PVL.
Spi¢kova hodnota je ulozena spolu s dal$imi v daném oka-
mziku pfedem vybranymi signaly v parametrech
36.10...36.15. Zdznamnik Spickovych hodnot Ize resetovat
pomoci parametru 36.09 Zaznamniky resetovani. Datum
a ¢as posledniho resetu jsou uloZeny v parametrech 36.16
Datum resetu PVL a 36.17 Doba resetu PVL.
Nevybrano Zadny (zaznamnik $pi¢kovych hodnot zakéazan). 0
Pouzité otacky moto- | 01.01 Pouzité otacky motoru. 1
ru
Vystupni frekvence | 01.06 Vystupni frekvence. 3
Proud motoru 01.07 Proud motoru.
Tocivy moment moto- | 01.10 Todivy moment motoru.
ru
Stejnosmérné napéti| 01.11 Stejnosmérné napéti. 7
Vystupni vykon 01.14 Vystupni vykon. 8
Vstup rampy referen- | 23.01 Vstup rampy reference otacek. 10
ce otacek
Vystup rampy referen- | 23.02 Vystup rampy reference otacek. 11
ce otacek
Pouzitd reference 24.01 Pouzité reference otacek. 12
otacek
Pouzita reference to- | 26.02 Pouzity referenéni moment. 13
¢ivého momentu
Pouzitd referenéni | 28.02 Vystup rampy referenéni frekvence. 14
frekvence
Vystup PID procesu |40.01 Aktudlni vystup procesu PID 16
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
36.02 | Filtra¢ni doba PVL Filtra¢ni doba zdznamniku $pic¢kovych hodnot. Viz 36.01 2.00s / real32

Zdroj signalu PVL.

0.00...120.00 s

Filtra¢ni doba zdznamniku $pi¢kovych hodnot.

100=1s/1=1s
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
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36.06 | Zdroj signalu AL2 Uréuje, ktery signal je monitorovén zapisovacem amplitud |- / uint32
2. Signdl je vzorkovan v intervalech 200 ms.
Vysledky jsou zobrazeny podle parametr( 36.40...36.49.
Kazdy parametr predstavuje rozsah amplitudy a zobrazuje,
kterd ¢ast vzorkd spada do tohoto rozsahu.
Hodnota odpovidajici 100 % je definovana parametrem
36.07 Skdlovani signélu AL2.
Zapisova¢ amplitud 2 Ize resetovat pomoci parametru
36.09 Zaznamniky resetovani. Datum a ¢as posledniho vy-
nulovani se ukladaji do 36.50 Datum resetu AL2 a 36.51
Doba resetu AL2.
Dostupné volby viz parametr 36.01 Zdroj signalu PVL.
36.07 | Skalovanisignalu AL2 | Definuje monitorovanou hodnotu signalu pro amplitudovy |100.00 Jednotka &. /
zapisoval AL2, kterd odpovida 100 % vzorkované hodnoty. |real32
0.00 ... 32767.00 Jed- | Hodnota signalu odpovida 100 %. 1=1Jednotka¢./1=
notka ¢. 1 Jednotka ¢.
36.09 | Zadznamniky resetova- | Resetuje zaznamnik $pic¢kovych hodnot a/nebo zaznamnik |Hotovo / uint16
ni amplitudy 2. (Zaznamnik amplitudy 1 nelze resetovat.)
Hotovo Reset je dokoncen nebo nenivyzadovan (normalni provoz). |0
Vse Resetovat jak zaznamnik $pic¢kovych hodnot, tak zdznamnik |1
amplitudy 2.
PVL Resetovat zaznamnik Spi¢kovych hodnot. 2
AL2 Resetovat zaznamnik amplitudy 2. 3
36.10 Hodnota $picky PVL | Spi¢kovéa hodnota zaznamenana zaznamnikem $pickovych | -/ real32
hodnot.
-32768.00 ... 32767.00 | Spic¢kova hodnota. 1=1/1=1
36.11 Datum $picky PVL Datum zaznamenané vrcholové hodnoty. 0 / uintl6
- Datum vyskytu Spicky. 1=1
36.12 Doba Spicky PVL Cas zaznamenané vrcholové hodnoty. 0 / uint32
00:00:00...23:59:59 | Cas vyskytu $picky. 1=1
36.13 Proud PVL pfi $pic¢ce | Proud motoru v okamziku zaznamenané vrcholové hodnoty. |- / real32
-32768.00...32767.00 | Proud motoru ve Spicce. 1=1A/1=1A
A
36.14 DC napéti PVL pfi Napéti v meziobvodu stejnosmérného proudu ménice v -/ real32
Spicce okamziku zaznamenané Spi¢kové hodnoty.
0.00...2000.00 V Stejnosmérné napéti ve Spicce. 10=1V/1=1V
36.15 Otacky PVL pri Spicce | Otacky motoru v okamziku zaznamenané Spi¢kové hodnoty. |-/ real32
-30000.00 ... Otacky motoru ve Spiéce. l1=1lot/min/1=1
30000.00 rpm ot/min
36.16 Datum resetu PVL Datum posledniho resetovani zaznamniku $pic¢kovych 0 / uintl6e
hodnot.
- Datum posledniho resetu zdznamniku Spi¢kovych hodnot. |1=1
36.17 Doba resetu PVL Cas posledniho resetovani zdznamniku $pi¢kovych hodnot. |0 / uint32
00:00:00...23:59:59 | Cas posledniho resetu zaznamniku $pi¢kovych hodnot. 1=1
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36.20 |AL10nal0% Procento vzork( zaznamenanych zaznamnikem amplitudy |-/ real32
1, které spadaji mezi 0 a 10%.
100 % odpovidéd hodnoté | uvedené v tabulce jmenovi-
tych hodnot v kapitole Technické Gdaje v hardwarové pfi-
rucce.
0.00...100.00 procen- | Zadznamnik amplitudy 1 vzorky mezi 0 a 10%. l1=1procento/1=1
to procento
36.21 AL110 az 20% Procento vzork( zaznamenanych zdznamnikem amplitudy |-/ real32
1, které spadaji mezi 10 a 20%.
0.00...100.00 procen- | Zdznamnik amplitudy 1 odebird vzorky mezi 10 a 20 %. 1=1procento/1=1
to procento
36.22 AL120 na 30 % Procento vzork( zaznamenanych zdznamnikem amplitudy |-/ real32
1, které spadaji mezi 20 a 30%.
0.00...100.00 procen- | Zdznamnik amplitudy 1 vzorky mezi 20 a 30%. l1=1procento/1=1
to procento
36.23 AL130 na 40 % Procento vzork( zaznamenanych zdznamnikem amplitudy |-/ real32
1, které spadaji mezi 30 a 40%.
0.00...100.00 procen- | Zdznamnik amplitudy 1 vzorky mezi 30 a 40%. l1=1procento/1=1
to procento
36.24 AL140 na 50 % Procento vzork( zaznamenanych zdznamnikem amplitudy |-/ real32
1, které spadaji mezi 40 a 50%.
0.00...100.00 procen- | Zdznamnik amplitudy 1 vzorky mezi 40 a 50%. l1=1procento/1=1
to procento
36.25 |AL150na60 % Procento vzork(i zaznamenanych zdznamnikem amplitudy |- / real32
1, které spadaji mezi 50 a 60%.
0.00...100.00 procen- | Zdznamnik amplitudy 1 vzorky mezi 50 a 60%. l1=1procento/1=1
to procento
36.26 |AL160na70 % Procento vzork(i zaznamenanych zdznamnikem amplitudy |- / real32
1, které spadaji mezi 60 a 70%.
0.00...100.00 procen- | Zdznamnik amplitudy 1 vzorky mezi 60 a 70%. l1=1procento/1=1
to procento
36.27 AL170 na 80 % Procento vzork(i zaznamenanych zdznamnikem amplitudy |- / real32
1, které spadaji mezi 70 a 80%.
0.00...100.00 procen- | Zdznamnik amplitudy 1 vzorky mezi 70 a 80%. l1=1procento/1=1
to procento
36.28 |AL180Nna90 % Procento vzork(i zaznamenanych zdznamnikem amplitudy |- / real32
1, které spadaji mezi 80 a 90%.
0.00...100.00 procen- | Zdznamnik amplitudy 1 vzorky mezi 80 a 90%. l1=1procento/1=1
to procento
36.29 | ALlnad90% Procento vzork(i zaznamenanych zdznamnikem amplitudy |- / real32
1, které presahuji 90 %.
0.00...100.00 procen- | Zdznamnik amplitudy 1 odebira vzorky nad 90 %. l1=1procento/1=1
to procento
36.40 |AL20nal0% Procento vzork(i zaznamenanych zdznamnikem amplitudy |- / real32

2, které spadaji mezi 0 a 10%.

0.00...100.00 procen-
to

Zaznamnik amplitudy 2 vzorky mezi O a 10%.

l1=1procento/1=1
procento
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36.41 | AL210az20% Procento vzorkl zaznamenanych zaznamnikem amplitudy |- / real32
2, které spadaji mezi 10 a 20%.
0.00...100.00 procen- | Zdznamnik amplitudy 2 vzorky mezi 10 a 20%. 1=1procento/1=1
to procento
36.42 |AL220na30 % Procento vzorki zaznamenanych zaznamnikem amplitudy |- / real32
2, které spadaji mezi 20 a 30%.
0.00...100.00 procen- | Zdznamnik amplitudy 2 vzorky mezi 20 a 30%. 1=1procento/1=1
to procento
36.43 |AL230na40 % Procento vzorki zaznamenanych zaznamnikem amplitudy |- / real32
2, které spadaji mezi 30 a 40%.
0.00...100.00 procen- | Zdznamnik amplitudy 2 vzorky mezi 30 a 40%. 1=1procento/1=1
to procento
36.44 |AL240na50 % Procento vzorkl zaznamenanych zaznamnikem amplitudy |- / real32
2, které spadaji mezi 40 a 50%.
0.00...100.00 procen- | Zdznamnik amplitudy 2 vzorky mezi 40 a 50%. 1=1procento/1=1
to procento
36.45 |AL250na60 % Procento vzorkl zaznamenanych zaznamnikem amplitudy |- / real32
2, které spadaji mezi 50 a 60%.
0.00...100.00 procen- | Zdznamnik amplitudy 2 vzorky mezi 50 a 60 %. 1=1procento/1=1
to procento
36.46 |AL260na70 % Procento vzorkl zaznamenanych zaznamnikem amplitudy |- / real32
2, které spadaji mezi 60 a 70%.
0.00...100.00 procen- | Zdznamnik amplitudy 2 vzorky mezi 60 a 70%. 1=1procento/1=1
to procento
36.47 |AL270na80 % Procento vzorkl zaznamenanych zaznamnikem amplitudy |- / real32
2, které spadaji mezi 70 a 80%.
0.00...100.00 procen- | Zdznamnik amplitudy 2 vzorky mezi 70 a 80%. 1=1procento/1=1
to procento
36.48 |AL280na90 % Procento vzorkl zaznamenanych zaznamnikem amplitudy |- / real32
2, které spadaji mezi 80 a 90%.
0.00...100.00 procen- | Zdznamnik amplitudy 2 vzorky mezi 80 a 90%. 1=1procento/1=1
to procento
36.49 AL2 nad 90% Procento vzorkl zaznamenanych zaznamnikem amplitudy |- / real32
2, které presahuji 90 %.
0.00...100.00 procen- | Zdznamnik amplitudy 2 odebira vzorky pres 90 %. l=1procento/1=1
to procento
36.50 | Datum resetu AL2 Datum posledniho resetovani amplitudového zaznamniku |0 / uint16
2.
- Datum posledniho resetu zaznamniku amplitudy 2. 1=1
36.51 Doba resetu AL2 Cas posledniho resetovani amplitudového zaznamniku 2. |0 / uint32
00:00:00...23:59:59 | Cas posledniho resetu zdznamniku amplitudy 2. 1=1
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37 KFivka zatéZe uzivate- | Nastaveni krivky zatéze uZivatele. Viz Ochrana proti preti-
le Zeni motoru (strana 68).
37.01 Stavové slovo vystu- | Zobrazuje stav sledovaného signalu 37.02. 00000000 0000 0000
pu ULC . .. - . / uint16
Stav se zobrazuje pouze, kdyz je ménic v chodu. Stavové
slovo je nezavislé na ¢innostech a prodlevach vybranych
parametry 37.03, 37.04, 37.41 and 37.42.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
b0 | Pod mezi zatéze 1 = Signal niz$i nez krivka nedostate¢ného zatizeni.
bl|V rozmezi zatéze 1 = Signal mezi kiivkou nedostate¢ného zatizeni a kiivkou
pretizeni.
b2 | Mez pretizeni 1 = Signal vy$si nez krivka pretizeni.
b3 | Mimo limit vnéj§iho |1 = Signal nizsi nez kfivka nedostateéného zatizeni nebo
zatizeni vy$si nez krivka pretizeni.
b4...15 Reserved
0000h...FFFFh 1/1
37.02 ULC kontrolni signal | Zvoli signal, ktery ma byt monitorovan. Funkce porovnava | Tocivy moment moto-
absolutni hodnotu signdlu s kfivkou zatizeni. ru % / uint32
Nevybrano Neni vybran zadny signdl. Monitorovani zakdzano. 0
Otacky motoruv % |01.03 Otacky motoru v %. 1
Proud motoru % 01.08 Proud motoru v % nomindlu motoru. 2
Tocivy moment moto- | 01.10 Todivy moment motoru. 3
ru %
Vystupnivykonv % | 01.15 Vystupni vykon v % nominalu motoru. 4
nominalu motoru
37.03 ULC akce pfi pretizeni | Zvoli, jak bude ménic¢ reagovat, pokud absolutni hodnota |Zakazano / uint16
sledovaného signalu zlistane nad kfivkou pretizeni déle,
nez je hodnota 37.41 ULC ¢asovac pretizeni
Zakazano Nejsou generovdna zadnd varovani ani zavady. 0
Varovani Méni¢ generuje varovani ASBE ULC pretizeni. 1
Porucha Mé&nic vypne s poruchou 8002 ULC pretizeni. 2
Varovani/chyba Ménic¢ generuje varovani ABBE ULC pretizeniavypnes po- |3
ruchou 8002 ULC pretizeni.
37.04 | ULCakce pfinedosta- | Zvoli, jak bude méni¢ reagovat, pokud absolutni hodnota |Zakazano / uint1l6

tecné zatézi

sledovaného signdlu ziistane pod kfivkou pretizeni déle,
nezje hodnota 37.42 ULC ¢asovac nedostatecného zatizeni.

Zakazéano Nejsou generovédna zadna varovani ani zavady. 0
Varovani Mé&nic generuje varovani A8BF ULC nedostatec¢né zatizeni. |1
Porucha Ménic¢ vypne s poruchou 8001 ULC nedostateéné zatizeni. |2
Varovani/chyba Méni¢ generuje varovani A8BF ULC nedostatec¢né zatizeni |3

a vypina se pfii poruse 8001 ULC nedostatecné zatiZeni.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
37.11 ULC otacky bod 1 Definuje prvni z péti bodl rychlosti na ose X kfivky zatéze |150.0 rpm / real32
uzivatele.
Hodnoty parametrd musi splfiovat: -30000,0 ot/min < 37.11
ULC otacky bod 1 < 37.12 ULC otacky bod 2 < 37.13 ULC
otdcky bod 3 < 37.14 ULC otacky bod 4 < 37.15 ULC otacky
bod 5 < 30000,0 ot/min.
Body otacek se pouzivaji, pokud je parametr 99.04 Rezim
fizeni motoru nastaven na Vektor nebo pokud je 99.04
ReZim fizeni motoru nastaven na Skalar a referen¢nijednot-
kou jsou ot/min.
Téchto pét bodd musi byt v pofadi od nejnizsiho k nejvys-
§imu. Body jsou definovany jako kladné hodnoty, ale rozsah
je symetricky uéinny i v zaporném sméru. Monitorovani
mimo tyto dvé oblasti neni aktivni.
-30000.0 ... 30000.0 |Otacky. 1=1lot/min/1=1
rpm ot/min
37.12 ULC otacky bod 2 Definuje druhy bod rychlosti. 750.0 rpm / real32
Viz parametr 37.11 ULC otacky bod 1.
-30000.0 ... 30000.0 1=1ot/min/1=1
rpm ot/min
37.13 ULC otacky bod 3 Definuje tfeti bod rychlosti. 1290.0 rpm / real32
Viz parametr 37.11 ULC otacky bod 1.
-30000.0 ... 30000.0 1=1lot/min/1=1
rpm ot/min
37.14 ULC otacky bod 4 Definuje Ctvrty bod rychlosti. 1500.0 rpm / real32
Viz parametr 37.11 ULC otéacky bod 1.
-30000.0 ... 30000.0 1=1lot/min/1=1
rpm ot/min
37.15 ULC otacky bod 5 Definuje paty bod rychlosti. 1800.0 rpm / real32
Viz parametr 37.11 ULC otacky bod 1.
-30000.0 ... 30000.0 1=1lot/min/1=1
rpm ot/min
37.16 ULC frekvence bod 1 | Definuje prvni z péti bodl kmitoétu na ose X kfivky zatéze |5.0 Hz / real32
uzivatele.
Hodnoty parametr{ musi splfiovat: - 500,0 Hz < 37.16 ULC
frekvence bod 1 < 37.17 ULC frekvence bod 2 < 37.18 ULC
frekvence bod 3 < 37.19 ULC frekvence bod 4 < 37.20 ULC
frekvence bod 5 < 500,0 Hz.
Frekvencni body se pouzivaji, pokud je parametr 99.04
ReZim fizeni motoru nastaven na Skalar a referen¢nijednot-
kou jsou Hz.
Téchto pét bodl musi byt v pofadi od nejnizsiho k nejvys-
§imu. Body jsou definovany jako kladné hodnoty, ale rozsah
je symetricky G¢inny i v zadporném sméru. Monitorovani
mimo tyto dvé oblasti neni aktivni.
-598.0 ... 598.0 Hz Frekvence. 1=1Hz/1=1Hz
37.17 ULC frekvence bod 2 | Definuje druhy bod kmitoctu. 25.0 Hz / real32

Viz parametr 37.16 ULC frekvence bod 1.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
-598.0 ... 598.0 Hz 1=1Hz/1=1Hz
37.18 ULC frekvence bod 3 | Definuje tfeti bod kmitoctu. 43.0 Hz / real32
Viz parametr 37.16 ULC frekvence bod 1.
-598.0 ... 598.0 Hz 1=1Hz/1=1Hz
37.19 ULC frekvence bod 4 | Definuje ¢tvrty bod kmitoctu. 50.0 Hz / real32
Viz parametr 37.16 ULC frekvence bod 1.
-598.0 ... 598.0 Hz 1=1Hz/1=1Hz
37.20 ULC frekvence bod 5 | Definuje paty bod kmitoctu. 60.0 Hz / real32
Viz parametr 37.16 ULC frekvence bod 1.
-598.0 ... 598.0 Hz 1=1Hz/1=1Hz
37.21 ULC nedostate¢na | Definuje prvniz pétibodl naoseY, které spole¢nés odpo- |10.0 procento / real32
zatéz bod 1 vidajicim bodem na ose X (37.11 ULC otacky bod 1... 37.15
ULC otéacky bod 5 nebo 37.15 ULC otacky bod 5...37.15 ULC
otacky bod 5) definuji kfivku nedostateéného zatizeni
(dolni kFivku).
Musi byt splnény nasledujici podminky:
« 37.21 ULC nedostateéna zatéz bod 11 <= 37.31 ULC bod
pretizeni 1
« 37.22 ULC nedostate¢nd zatéz bod 2 <= 37.32 ULC bod
pretizeni 2
« 37.23 ULC nedostate¢nd zatéz bod 3 <= 37.33 ULC bod
pretizeni 3
« 37.24 ULC nedostatecna zatéz bod 4 <= 37.34 ULC bod
pretizeni 4
« 37.25ULC nedostateéna zatéz bod 5 <= 37.35 ULC bod
pretizeni 5
-1600.0 ... 1600.0 Bod nedostatecného zatizeni. 1=1procento/1=1
procento procento
37.22 ULC nedostate¢nda | ULC nedostateéna zatéz bod 2 15.0 procento / real32
zatéz bod 2
-1600.0 ... 1600.0 Definuje druhy bod nedostate¢ného zatizeni. l1=1procento/1=1
procento Viz parametr 37.21 ULC nedostateéna zatéz bod 1. procento
37.23 ULC nedostatec¢na | Definuje tieti bod nedostateéného zatizeni. 25.0 procento / real32
zatézbod 3 Viz parametr 37.21 ULC nedostateéna zatéz bod 1.
-1600.0 ... 1600.0 1=1procento/1=1
procento procento
37.24 ULC nedostate¢na | Definuje Ctvrty bod nedostate¢ného zatizeni. 30.0 procento / real32
zatéz bod 4 Viz parametr 37.21 ULC nedostatec¢na zatéz bod 1.
-1600.0 ... 1600.0 1=1procento/1=1
procento procento
37.25 ULC nedostate¢na | Definuje paty bod nedostateéného zatizeni. 30.0 procento / real32

zatéz bod 5

Viz parametr 37.21 ULC nedostateéna zatéz bod 1.

-1600.0 ... 1600.0
procento

l1=1procento/1=1
procento
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
37.31 ULC bod pfetizeni1l | Definuje prvniz pétibodl naoseY, které spole¢né s odpo- |300.0 procento / re-
vidajicim bodem na ose X (37.11 ULC otacky bod 1...37.15 | al32
ULC otdcky bod 5 nebo 37.15 ULC otacky bod 5...37.20 ULC
frekvence bod 5) definuji kfivku pretizeni (horni).
V kazdém z péti bod musi byt hodnota bodu kFivky nedo-
state¢ného zatizeni mensi nebo rovna hodnoté bodu krivky
pretizeni.
Viz parametr 37.21 ULC nedostate¢nd zatéz bod 1.
-1600.0 ... 1600.0 Bod pretizeni. 1=1procento/1=1
procento procento
37.32 ULC bod pretizeni2 | Definuje druhy bod pretizeni. 300.0 procento / re-
Viz parametr 37.31 ULC bod pretizeni 1 als2
-1600.0 ...1600.0 1=1procento/1=1
procento procento
37.33 ULC bod pfetizeni 3 | Definuje tfeti bod pretiZeni. 300.0 procento / re-
Viz parametr 37.31 ULC bod pretizeni137.31 Bod pretizeni als2
ULC 1.
-1600.0 ... 1600.0 l1=1procento/1=1
procento procento
37.34 ULC bod pretizeni 4 | Definuje ¢tvrty bod pretizeni. 300.0 procento / re-
Viz parametr 37.31 ULC bod pretizeni 1 al32
-1600.0 ... 1600.0 1=1procento/1=1
procento procento
37.35 ULC bod pretizeni 5 | Definuje paty bod pretizeni. 300.0 procento / re-
Viz parametr 37.31 ULC bod pretizeni 1 als2
-1600.0 ... 1600.0 l1=1procento/1=1
procento procento
37.41 ULC casovac pretize- | Definuje dobu, po kterou musi sledovany signdl nepfetrzité |20.0 s / real32
ni zGstat nad kfivkou pretiZeni, nez ménic provede akci zvole-
nou v 37.03 ULC akce pfi pretizeni.
0.0...10000.0 s Cas. 1=1s/1=1s
37.42 ULC ¢asovac nedosta- | Definuje dobu, po kterou musi monitorovany signdl nepre- |20.0 s / real32

te¢ného zatizeni

trzité zGstat pod kfivkou nedostate¢ného zatizeni, nez
méni¢ provede ¢innost vybranou pomoci 37.04 ULC akce
pri nedostatecné zatézi.

0.0...10000.0 s

Cas.

1=1s/1=1s
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vyber FbEq 16b / 32b
40 Set 1 pro vybér zdroje | Hodnoty parametr( pro procesni PID regulaci.
aktivace PID
40.01 | Aktudlnivystup proce- | Zobrazuje vystup procesniho PID reguldtoru. Viz schéma |- / real32
su PID fidiciho Fetézce.
Tento parametr je jen pro cteni.
-200000.00 ... l1=1procento/1=1
200000.00 procento procento
40.02 | Aktudlnizpétndvazba | Zobrazuje hodnotu zpétné vazby procesu po vybéru zdroje, |-/ real32
procesu PID matematickou funkci (parametr 40.10 Set 1-funkce zpétné
vazby) a filtrovani. Viz schéma fidiciho fetézce.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-200000.00 ... 1=1PID_Vlastni-
200000.00 Jednotka/1=1
PID_Vlastnilednotka PID_Vlastnilednotka
40.03 | Aktudlninastaveny | Zobrazuje hodnotubodu nastaveniprocesuPID povybéru |-/ real32
bod procesu PID zdroje, matematickou funkci (40.18 Set 1 - funkce nastave-
ného bodu), omezeni a rampovani. Viz schéma fidiciho re-
tézce.
Tento parametr je jen pro Cteni.
-200000.00 ... 1=1PID_Vlastni-
200000.00 Jednotka /1=1
PID_VlastniJednotka PID_VlastniJednotka
40.04 | Aktudlni odchylka Zobrazuje odchylku procesu PID. Ve vychozim nastaveni |-/ real32
procesu PID se tato hodnota rovna bodu nastaveni - zpétna vazba, ale
odchylku Ize invertovat parametrem 40.31 Set 1 inverze
odchylky. Viz schéma fidiciho fetézce.
Tento parametr je jen pro cteni.
-200000.00 ... 1=1PID_Vlastni-
200000.00 Jednotka /1=1
PID_VlastniJednotka PID_VlastniJednotka
40.05 | Aktudlni vystup dola- | Zobrazuje upraveny referencni vystup. -/ real32
d'ovani procesu PID s o
Tento parametr je jen pro Cteni.
-32768.0 ... 32767.0 1=1Jednotkaé. /1=
Jednotka ¢. 1Jednotka ¢.
40.06 | Stavové slovo proce- | Zobrazuje stavové informace o Fizeni procesu PID. 000000000000 0000
su PID / uintl6

Tento parametr je jen pro Cteni.

b0

PID aktivni

1 = Rizeni procesu PID aktivni.

b:

=y

Bod nastaveni zablo-
kovan

1 = Bod nastaveni procesu PID zablokovan.

b2

Vystup zablokovany

1 = Vystup procesu PID fadice zablokovany.

b3

Klidovy rezim PID

1 = Klidovy rezim aktivni.

b4

Zesileni klidového re-
zimu

1 = Zesileni klidového rezimu aktivni.

b5

Rezim dolad'ovani

1 = Funkce dolad'ovani aktivni.

b6

ReZim sledovani

1 = Funkce sledovani aktivni.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vyber FbEq 16b / 32b
b7 |Horni mez vystupu | 1= PID vystup je omezen parametrem 40.37 Set 1 vystup
max.
b8 | Spodni mez vystupu |1 = PID vystup je omezen parametrem 40.36 Set 1 vystup
min.
b9 | Pasmo necitlivosti 1 = Aktivni pdsmo necinnosti (viz parametr 40.39 Set 1 -
aktivni rozsah pasma necitlivosti).
b10 | Set PID 0 = set 1 parametru se pouziva. 1 = set 2 parametru se po-
uziva.
bll| Reserved
b12 | Interni bod nastaveni | 1 = Aktivni interni bod nastaveni (viz parametry 40.16 Set
je aktivni 1 - zdroj nastaveného bodu 1...40.23 Set 1 - interni bod
nastaveni 3).
b13 | Aktivni hodnoty auto- | Aktivni hodnoty automatického ladéni PID.
matického ladéni PID
b14 | Omezené automatic- | Automatické ladéni PID omezeno.
ké ladéni PID
b15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
40.07 | ProcesniPID provozni | Aktivuje/deaktivuje regulaci procesu PID. Vypnuto / uint16
rezim
Poznamka: Procesni PID regulace je k dispozici pouze v ex-
ternim fizent; viz ¢ast Mistni a externi fidici mista (strana 33).
Vypnuto Rizeni procesu PID neaktivni. 0
Zapnuto Rizeni procesu PID aktivni. 1
Zapnuto pfi bézicim | Regulace procesu PID je aktivni, kdyz je ménic v chodu. 2
ménici
40.08 |Setl-zdrojzpétné |Zvoli primarnizdroj zpétné vazby procesu. Viz Bod nasta- |Nevybrano / uint32
vazby 1 veni procesu PID a vybér zdroje zpétné vazby (strana 455).
Nevybrano Zadny. 0
Datové Ulozisté zpét- | Parametr 40.91 Datové UloZisté zpétné vazby. 10
né vazby
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
40.09 | Set1-zdrojzpétné |Zvolidruhy zdroj zpétné vazby procesu. Druhy zdroj se -/ uint32
vazby 2 pouziva pouze v pripadé, ze funkce bodu nastavenivyzaduje
dva vstupy.
Dostupné moznosti vybéru viz parametr 40.08 Set 1-zdroj
zpétné vazby 1.
40.10 |Set1-funkce zpétné | Definuje zplsob vypocltu konecné zpétné vazby procesu Inl / uint16
vazby ze dvou zdrojl vybranych v parametrech 40.08 Set 1 - zdroj
zpétné vazby 1a 40.09 Set 1 - zdroj zpétné vazby 2.
In1 Zdroj 1. 0
In1+In2 Soucet zdrojlila 2. 1
In1-In2 Zdroj 2 odecteny od zdroje 1. 2
In1*In2 Zdroj 1 vynasobeny zdrojem 2. 3
In1/In2 Zdroj 1 déleno zdrojem 2. 4
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
MIN(In1,In2) Mensi ze dvou zdroju. 5
MAX(In1,In2) Vétsi ze dvou zdrojh. 6
AVE(In1,In2) Primér ze dvou zdrojh. 7
odm(In1) Druha odmocnina zdroje 1. 8
odm(In1-In2) Druha odmocnina (zdroj 1 - zdroj 2). 9
odm(In1+In2) Druha odmocnina (zdroj 1 + zdroj 2). 10
odm(In1)+odm(In2) |Druha odmocnina zdroje 1 + druhda odmocnina zdroje 2. 11
40.11 Set 1 - filtra¢ni doba | Definuje ¢asovou konstantu filtru pro zpétnou vazbu pro- |0.000 s / real32
zpétné vazby cesu.
0.000...30.000s 1=1s/1=1s
40.14 | Set1-8kdlovanina- |Spole¢né s parametrem 40.15 Set 1 - Skdlovani vystupu 0.00 Jednotka ¢. / re-
staveného bodu definuje obecny méfitkovy soudinitel pro fetézec procesni- |al32
ho fizeni PID.
Skalovani Ize pouzit, kdy? je naptiklad bod nastaveni pro-
cesu vstupem v Hz a vystup PID reguldtoru je pouzit jako
hodnota otdcek za minutu v fizeni otacek.
V tomto pfipadé muze byt tento parametr nastaven na 50
a parametr 40.15 Set 1 - Skdlovani vystupu na jmenovité
otdcky motoru pfi 50 Hz. Ve skuteénosti je vystup PID re-
gulatoru =40.15], kdyZ je odchylka (bod nastaveni—zpétna
vazba) =40.14] a 40.32] = 1.
Poznamka: Méfitko je zaloZzeno na poméru mezi 40.14 a 40.15,
Napriklad hodnoty 50 a 1500 vytvofi stejné skalovani jako 1]
a30.
-200000.00 ... Baze bodu nastaveni procesu. 1=1Jednotkaé. /1=
200000.00 Jednotka 1Jednotka ¢.
&
40.15 Set 1-8kdlovanivy- |Viz parametr 40.14 Set 1 - Skalovani nastaveného bodu. 0.00 Jednotka €. / re-
stupu al32
-200000.00 ... Baze vystupu procesniho PID reguldtoru. 1=1Jednotkad. /1=
200000.00 Jednotka 1Jednotka ¢&.
[
40.16 | Setl-zdrojnastave- | Zvoli primarni zdroj bodu nastaveni procesu PID. Viz Nevybrano / uint32

ného bodu 1

schéma fidiciho retézce.

Nevybréno Zadny. o]

Interni bod nastaveni | Interni bod nastaveni. Viz parametr 40.19 Set 1 - interni 2
bod nastaveni vybér 1.

Potenciometr motoru | Parametr 22.80 Skutec¢na reference potenciometru motoru |8

(vystup motorového potenciometru).
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Ovladaci panel (ref | Reference panelu (parametr 03.01 Reference panelu) uloze- |13
uloZena) na Fidicim systémem pro misto, kam se fizeni vraci, se po-

uziva jako reference.
Reference
A ‘ ® Reference EXT1
X- K -% - pe—H—* X Ext2 Reference
— Aktivni reference
—o—o—9-0- -0 -
* Neaktivni referenc
T »
EXT1-> EXT2
Ovladaci panel (ref | Referenénihodnota panelu (parametr 03.01 Reference pa- |14
zkopirovana) nelu) pro predchozi misto fizeni se pouzije jako reference
prizméné mista fizeni, pokud jsou reference pro obé mista
stejného typu (napr. frekvence/otdcky/moment/PID). V
opaéném piipadé se jako nova reference pouzije skuteény
signal.
Reference
| @ Reference EXT1
X Ext2 Reference
" Aktivni reference
* " Neaktivni reference
Extl-> Ext2
FB Arefl Parametr 03.05 FB A - reference 1. 15
FB Aref2 Parametr 03.06 FB A - reference 2. 16
Ulozisté dat bodu na- | Parametr 40.92 Ulozisté dat bodu nastavent. 24
staveni
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -

40.17 Set 1-zdroj nastave- | Zvoli druhy zdroj bodu nastaveni procesu. Druhy zdroj se |- / uint32
ného bodu 2 pouziva pouze v pfipadé, ze funkce bodu nastavenivyzaduje

dva vstupy.
Dostupné volby viz parametr 40.16 Set 1-zdroj nastavené-
ho bodu 1.

40.18 | Set1-funkce nasta- | Zvoli funkci mezi zdroji bodl nastaveni zvolenymi parame- |Inl / uint16

veného bodu try 40.16 Set 1 - zdroj nastaveného bodu 1a 40.17 Set 1 —

zdroj nastaveného bodu 2.

In1 Zdroj 1. 0
In1+In2 Soucet zdrojli 1a 2. 1
In1-In2 Zdroj 2 odecteny od zdroje 1. 2
In1*In2 Zdroj 1 vyndsobeny zdrojem 2. 3
In1/In2 Zdroj 1 déleno zdrojem 2. 4
MIN(In1,In2) Mensi ze dvou zdroju. 5
MAX(In1,In2) Vétsi ze dvou zdroju. 6
AVE(In1,In2) Pramér ze dvou zdrojl. 7
odm(In1) Druhd odmocnina zdroje 1. 8
odm(In1-In2) Druhd odmocnina (zdroj 1 - zdroj 2). 9
odm(Ini+In2) Druh& odmocnina (zdroj 1 + zdroj 2). 10
odm(In1l)+odm(In2) | Druhd odmocnina zdroje 1 + druhd odmocnina zdroje 2. 11
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
40.19 |Set1-internibod Spole¢né s 40.20 Set 1-interni bod nastavenivybér 2 vybird | Nevybrdno / uint32
nastaveni vybér 1 interni bod nastaveni z pfedvoleb definovanych parametry
40.21 Set 1 —interni bod nastaveni 1...40.23 Set 1 —interni
bod nastaveni 3.
Poznamka: Parametry 40.16 Set 1 - zdroj nastaveného bodu
1a40.17 Set 1-zdroj nastaveného bodu 2 musi byt nastaveny|
na Interni bod nastaveni.
Zdroj definovany | Zdroj definovany | Internibod nasta-
v40.19 Set1-in-| v40.20 Set1-in-| veni je aktivni
ternibod nastave- | ternibod nastave-
nivybér 1 ni vybér 2
0 0 ZdrojBodu nasta-
veni
1 0 1 (parametr 40.21
Set 1-internibod
nastaveni 1)
0 1 2 (parametr 40.22
Set 1-internibod
nastaveni 2)
1 1 3 (parametr 40.23
Set 1-internibod
nastaveni 3)
Nevybrano 0. 0
Zvoleno 1 1
DI1 Digitdlni vstup DI1 (10.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitalni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
Casovand funkce1 | Bit O parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 20
Kontrola 1 Bit 0 z 32.01 Stav kontroly. 21
Kontrola 2 Bit 132.01 Stav kontroly. 22
Kontrola 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly. 23
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
40.20 | Setl-internibod Spoleéné s parametrem 40.19 Set 1—internibod nastaveni |-/ uint32
nastaveni vybér 2 vybér 1 uréuje, ktery interni bod nastaveni se pouZije jako
reference procesniho PID reguldtoru, kdyz je parametr
40.16 Set 1 - zdroj nastaveného bodu 1 nebo parametr
40.17 Set 1-zdroj nastaveného bodu 2 nastaven na Interni
bod nastaveni.
Viz parametr 40.19 Set 1 - interni bod nastaveni vybér 1.
40.21 |Setl-internibod Interni bod nastaveni 1 procesu. 0.00 PID_Vlastni-

nastaveni 1

Viz parametr 40.19 Set 1 - interni bod nastaveni vybér 1.

Jednotka / real32
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ

vybér FbEq 16b / 32b

-200000.00 ... 1=1PID_Vlastni-

200000.00 Jednotka /1=1

PID_Vlastnilednotka PID_Vlastnilednotka
40.22 |Set1l-interni bod Interni bod nastaveni 2 procesu. -/ real32

nastaveni 2 Viz parametr 40.19 Set 1 - interni bod nastaveni vybér 1.

-200000.00 ... 1=1PID_Vlastni-

200000.00 Jednotka /1=1

PID_VlastniJednotka PID_VlastniJednotka
40.23 | Setl-interni bod Interni bod nastaveni 3 procesu. -/ real32

nastaven 3 Viz parametr 40.19 Set 1 - interni bod nastaveni vybér 1.

-200000.00 ... 1=1PID_Vlastni-

200000.00 Jednotka /1=1

PID_VlastniJednotka PID_VlastniJednotka
40.24 | Setl-internibod Interni bod nastaveni O procesu. -/ real32

nastaveni 0 Viz parametr 40.19 Set 1 - interni bod nastaveni vybér 1.

-200000.00 ... 1=1PID_Vlastni-

200000.00 Jednotka /1=1

PID_VlastniJednotka PID_VlastniJednotka
40.26 | Setl-nastaveny bod | Definuje minimalnilimit pro bod nastaveniprocesniho PID |0.00 PID_Vlastni-

min reguldtoru. Jednotka / real32

-200000.00 ... 1=1PID_Vlastni-

200000.00 Jednotka /1=1

PID_VlastniJednotka PID_VlastniJednotka
40.27 | Set1l-nastaveny bod | Definuje maximalnilimit pro bod nastaveniprocesniho PID |200000.00 PID_Vlast-

max regulatoru. niJednotka / real32

-200000.00 ... 1=1PID_Vlastni-

200000.00 Jednotka /1=1

PID_Vlastnilednotka PID_Vlastnilednotka
40.28 | Set1-doba zvySeni | Definuje minimalni¢as potfebny ke zvySenibodu nastaveni |0.0's / real32

nastaveného bodu |z 0 % na 100 %.

0.0...1800.0 s 1=1s/1=1s
40.29 |Set1l-dobasnizeni | Definuje minimalnicas potfebny ke snizenibodu nastaveni | 0.0 s / real32

nastaveného bodu |ze 100 % na 0 %.

0.0...1800.0 s 1=1s/1=1s
40.30 | Set1-umoznéno Zablokuje, nebo definuje zdroj, ktery Ize pouzit k zabloko- | Nevybrano / uint32

blokovani nastavené-
ho bodu

vani, bodu nastaveni procesniho PID regulatoru.

Tato funkce je uzite¢nd, kdyz je reference zalozena na
zpétné vazbé procesu pripojené k analogovému vstupu a
senzor musi byt obsluhovén bez zastaveni procesu.

1 = Bod nastaveni procesniho PID regulatoru zablokovan

Viz také parametr 40.38 Set 1-umoznéno blokovani vystu-
pu.

Nevybrano Bod nastaveni procesniho PID regulatoru neni zablokovan. |0
Zvoleno Bod nastaveni procesniho PID regulatoru zablokovan. 1
DIl DigitdlIni vstup DI1 (10.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 DigitdlIni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Casovana funkce1 | Bit O parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 20
Kontrola 1 Bit 0 z 32.01 Stav kontroly. 21
Kontrola 2 Bit 132.01 Stav kontroly. 22
Kontrola 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly. 23
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -

40.31 Set linverze odchylky | Invertuje vstup procesniho PID reguldtoru. Neinvertovana (Ref -

0 = Odchylka neni invertovana (Odchylka = bod nastaveni Fbk) / uint32
- Zpétna vazba)
1 = Odchylka je invertovana (Odchylka = Zpétna vazba —
bod nastaveni)
Viz také ¢ast Funkce klidového reZimu a zesileni pro pro-
cesni PID regulator (strana 71) .
Neinvertovana (Ref - | 0. 0
Fbk)
Invertovan (Fbk - Ref) | 1. 1
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
4032 | Setlzisk Definuje zisk pro procesni PID reguldtor. 1.00 Jednotka €. / re-
Viz parametr 40.33 Set 1 integrac¢ni doba. als2
Vystup Chyba/Reguldtor
/o
|
I
Gxl { ,
|
I
Gxl |
I
%/—/‘ Cas
Ti
| = vstup regulatoru (chyba)
O = vystup reguldtoru
G = zisk
Ti = integra¢ni doba
0.01...100.00 Jednot- 100 =1Jednotka¢. /1
ka ¢&. =1Jednotka ¢.
40.33 | Setlintegraénidoba | Definuje integra¢ni dobu pro procesni PID reguldtor. Defi- |60.0 s / real32

nuje rychlost, jakou se méni V)'/stL{p reguldtoru pfi konstant-
ni hodnoté regula¢ni odchylky. Cim kratsi je integra¢ni
doba, tim rychleji je opravena doba spojité chyby.

0,0 = Nevybrano

0.0...9999.0s

1=1s/1=1s
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
40.34 | Set1derivaénidoba |Definuje dobu derivace procesniho PID regulatoru. 0.000 s / real32
Derivaéni slozka na vystupu reguldtoru se vypocitd na za-
kladé dvou po sobé jdoucich hodnot chyb (E, , a E,) podle
nasledujiciho vzorce:
PID DERIV TIME x (E, - E,,)/T, kde
Tg = vzorkovaci ¢as 2 ms
E = Regula¢ni odchylka = bod nastaveni procesu - zpétna
vazba procesu.
0.000...10.000 s 1000=1s/1=1s
40.35 | Set1derivacni filtra¢- | Definuje éasovou konstantu jednopdlového filtru pouzitého |0.0's / real32
ni doba k vyhlazeni deriva¢ni slozky procesniho PID reguldtoru.
%
Nefiltrovany
Zsigna’l
100 | -
63
\ Filtrovany signal
1
|
1
— Cas
T
O=Ix(1-etT)
| = vstup filtru (krok)
O = vystup filtru
t=<das
T = ¢asova konstanta filtru
0.0..10.0s 10=1s/1=1s
40.36 | Set1vystup min Definuje minimalni limit pro vystup procesniho PID reguld- | 0.00 procento / real32
toru.
Pouzitim minimalniho a maximalniho limitu je mozné
omezit provozni rozsah.
-200000.00 ... 1=1procento/1=1
200000.00 procento procento
40.37 | Set1vystup max Definuje maximalni limit pro vystup procesniho PID regu- |100.00 procento / re-
latoru. Viz parametr 40.36 Set 1 vystup min. al32
-200000.00 ... 1=1procento/1=1

200000.00 procento

procento
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
40.38 |Set1-umoznéno Zablokuje (nebo definuje zdroj, ktery |ze pouzit k zabloko- | Nevybrdno / uint32
blokovani vystupu vani) vystupu procesniho PID reguldtoru, pfi¢emz udrzi
vystup na hodnoté, kterd byla pred aktivaci zablokovani.
Tuto vlastnost Ize pouzit, kdyz je potreba napriklad opravit
senzor poskytujici zpétnou vazbu procesu, aniz by byl
proces zastaven.
1 = Vystup procesu PID fadice zablokovany.
Viz také parametr 40.30 Set 1-umoznéno blokovani nasta-
veného bodu.
Nevybrano Vystup procesniho PID reguldtoru neni zablokovany. 0
Zvoleno Vystup procesniho PID reguldtoru zablokovany. 1
DI1 Digitdlni vstup DI1 (10.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitélni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
Casovand funkce1 | Bit O parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 20
Kontrola 1 Bit 0 z 32.01 Stav kontroly. 21
Kontrola 2 Bit 132.01 Stav kontroly. 22
Kontrola 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly. 23
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
40.39 | Setl-rozsah pasma | Definuje pdsmo necitlivosti kolem bodu nastaveni. Kdykoli | 0.00 Celsia / real32
necitlivosti zpétna vazba procesu vstoupi do padsma necitlivosti,
spusti se ¢asovac prodlevy.
Pokud zpétna vazba zlstava v pdsmu necitlivosti déle nez
prodleva (40.40 Set 1 prodleva pasma necitlivosti), vystup
PID reguldtoru je zablokovan. Normalni provoz se obnovi
poté, co hodnota zpétné vazby opusti pasmo necitlivosti.
40395et1
rozsah pdsma
necitivosti
Bod nastaveni’
Zpétna
vazba
regulitoru’ N .
Wystup pID
P > regulitoru je
zablokovany
40.40 Set 1 prodleva pdsma
necitlivosti
Cas
0.00...200000.00 1=1Celsia/1=1Cel-
Celsia sia
40.40 |Setlprodlevapdsma | Zpozdénipasma necitlivosti pro funkci pdsma necitlivosti. |0.0's / real32

necitlivosti

Viz parametr 40.39 Set 1 — rozsah pasma necitlivosti.

0.0...3600.0 s

1=1s/1=1s
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
40.43 | Set 1 urovern klidové- | Definuje limit spusténi pro funkci spanku. 0.0 procento / real32
ho rezimu Pokud je hodnota 0,0, klidovy reim sady 1 je deaktivovan.
Funkce spanku porovnava rychlost motoru s hodnotou
tohoto parametru. Pokud rychlost motoru zlistane pod
touto hodnotou déle nez je prodleva spanku definovana
parametrem 40.44 Set 1 prodleva klidového rezimu, ménic
prejde do rezimu spanku a zastavi motor.
0.0 ...200000.0 pro- l1=1procento/1=1
cento procento
40.44 | Set1prodlevaklidové- | Pro zamezeni nezadouciho prechodu do spanku definuje | 60.0 s / real32
ho rezimu prodlevu pfed aktivaci funkce spanku.
Casovac prodlevy se spusti, kdy? je klidovy rezim povolen
parametrem 40.43 Set 1 Urover klidového reZzimu, a obnovi
se, kdyz je klidovy rezim zakazan.
0.0...3600.0 s 1=1s/1=1s
40.45 | Set1-doba zesileni | Definuje dobu zesileni pro krok zesileni klidového rezimu. |0.0s / real32
klidového rezimu Viz parametr 40.46 Set 1 - krok zesileni klidového rezimu.
0.0...3600.0 s 1=1s/1=1s
40.46 | Set1l-krokzesileni |Kdyz méni¢ vstupuje do klidového rezimu, bod nastaveni |0.00 Celsia / real32
klidového rezimu procesu se zvysi o tuto hodnotu po dobu definovanou pa-
rametrem 40.45 Set 1 - doba zesileni klidového rezimu.
Pokud je aktivni, zesileni klidového rezimu se po probuzeni
ménice prerusi.
0.00 ...200000.00 1=1Celsia/1=1Cel-
Celsia sia
40.47 | Set1-odchylka obno- | Definuje Uroven probuzenijako odchylku mezi bodem na- |-/ real32
veni staveni procesu a zpétnou vazbou.
KdyZ odchylka pfesédhne hodnotu tohoto parametru a z0-
stane tam po dobu prodlevy probuzeni (40.48 Set 1 - pro-
dleva obnoveni), ménic se probudi.
Viz také parametr 40.31 Set 1 inverze odchylky.
-200000.00 ... 1=1Celsia/1=1Cel-
200000.00 Celsia sia
40.48 | Setl-prodlevaobno- | Definuje prodlevu probuzeni pro funkci klidového rezimu, |0.50 s / real32
veni aby se zabranilo obtézujicim probuzenim.
Casovac prodlevy se spusti, kdyz odchylka prekroéi Groveri
probuzeni (40.47 Set 1 - odchylka obnoveni) a resetuje se,
pokud odchylka klesne pod Uroveri probuzeni.
0.00...60.00 s 1=1s/1=1s
40.49 Aktivuje (nebo zvoli zdroj, ktery aktivuje) rezim sledovani. | Nevybrano / uint32

Set1-rezim sledova-
ni

V rezimu sledovani je hodnota vybrana parametrem 40.50
Set 1 -volba referenéniho sledovani nahrazena za vystup
PID regulatoru.

1 = Rezim sledovani povolen

Viz také ¢ast Sledovani (strana 72) .

Nevybrano

0.

Zvoleno

1
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
DI1 Digitalni vstup DI1 (10.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitdlni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
Casovana funkce 1 | Bit O parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 18
Casovand funkce 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 20
Kontrola 1 Bit 0 z 32.01 Stav kontroly. 21
Kontrola 2 Bit 132.01 Stav kontroly. 22
Kontrola 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly. 23
Kontrola 4 Bit 3 32.01 Stav kontroly. 24
Kontrola 5 Bit 4 32.01 Stav kontroly. 25
Kontrola 6 Bit 5 32.01 Stav kontroly. 26
40.50 |Set1-volbareferené-| Zvoli zdroj hodnoty pro rezim sledovani. Nevybrano / uint32
niho sledovani Viz parametr 40.49 Set 1 - rezim sledovani.
Nevybréno Zadny. 0
FB Arefl 03.05 FB A - reference 1 3
FB Aref2 03.06 FB A —reference 2 4
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
40.51 | Set1-rezim dolad'o- | Aktivuje funkcidolad'ovania vybira mezi pfimym apropor- |Vypnuto / uint16
vani ciondlnim dolad'ovanim. Pomoci dolad'ovani je mozné po-
uzit korekéni faktor na referenci ménice.
Vystup po dolad'ovani je dostupny jako parametr 40.05
Aktudlni vystup dolad'ovani procesu PID.
Vypnuto Funkce dolad'ovani je neaktivni. 0
Primy Funkce dolad'ovani je aktivni. 1
Faktor dolad'ovani je vztaZzeny k maximalnim otac¢kam, to-
¢ivému momentu nebo frekvenci; vybér mezi nimi se pro-
vadi parametrem 40.52 Set 1 - volba dolad'ovani.
Proporcionalni Funkce dolad'ovani je aktivni. 2
Koeficient omezenije relativnik referenci vybrané parame-
trem 40.53 Set 1 - ukazatel referen¢niho dolad'ovani.
Kombinované Funkce dolad'ovani je aktivni. 3
Koeficient omezeni je kombinaci pfimého a proporcional-
niho reZzimu; poméry kazdého z nich jsou definovany para-
metrem 40.54 Set 1 - mix dolad'ovani.
40.52 Set 1 - volba dolad'o- | Zvoli, zda se pro korekci reference otacek, to¢ivého momen- | Otacky / uint1l6
vani tu nebo frekvence pouzije dolad'ovani.
Utahovaci moment | Dolad'ovani reference to¢ivého momentu. 1
Otacky Dolad'ovani reference otacek. 2
Frekvence Dolad'ovani referencni frekvence. 3
40.53 | Set1-ukazatel refe- | Zvoli zdroj signalu pro referenci dolad'ovani. Nevybrano / uint32

renéniho dolad'ovani

Poznamka: Plati pouze pro proporcionalni a kombinovany
rezim.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Nevybrano Zadny. 0
FB Arefl 03.05 FB A -reference 1 3
FB Aref2 03.06 FB A —reference 2 4
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
40.54 | Setl-mixdolad'ova- | KdyZ je parametr 40.51 Set 1 - rezim dolad'ovani nastaven |0.000 Jednotka ¢. /
ni na Kombinovany, definuje Uc¢inek pfimych a proporcional- |real32
nich zdroju dolad'ovani ve vysledném dolad'ovacim faktoru.
0,000 =100% proporcionalni
0,500 = 50% proporciondlni, 50% pfimy
1,000 = 100% piimy
Poznamka: Plati pouze pro Kombinovany rezim.
0.000...1.000 Jednot- 1=1Jednotkaé. /1=
ka ¢. 1 Jednotka ¢.
40.55 | Setl-upravadolad'o- | Definuje nasobitele pro faktor dolad'ovani. 1.000 Jednotka&. / re-
vani Tato hodnota se nasobi vysledkem parametru 40.51 Set 1 als2
- rezim dolad'ovani. Vysledek nasobeni se tedy pouzije k
znasobeni vysledku parametru 40.56 Set 1 - zdroj dolad'o-
vani.
-100.000 ... 100.000 1=1Jednotka¢. /1=
Jednotka ¢. 1Jednotka ¢.
40.56 | Set1-zdrojdolad'o- | Zvoli referenci, ktera ma byt doladéna. Vystup PID / uint16
vani
Reference PID Bod nastaveni PID. 1
Vystup PID Vystup PID regulatoru. 2
40.57 | Volba setl/set2 PID |Zvolizdroj, ktery uréuje, zda se pouziva proces PID set pa- |PID set1 / uint32

rametr( 1 (parametry 40.07 Procesni PID provozni re-
7im...40.50 Set 1 -volba referenéniho sledovani) nebo set
2 (skupina).

0 = Pouziva se PID set 1
1 = Pouziva se PID set 2

PID set1 PID set 1. 0
PID set 2 PID set 2. 1
DI1 Digitalni vstup DI1 (10.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 DigitdIni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DIO1 D)igitélm’ vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav prodlevy DIO, bit |10
0).
DIO2 DigitdIni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav prodlevy DIO, bit |11
1).
Casovana funkce 1 | Bit O parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 19
Casovand funkce 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 20
Kontrola 1 Bit 0 z 32.01 Stav kontroly. 21
Kontrola 2 Bit 132.01 Stav kontroly. 22
Kontrola 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly. 23
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
40.58 | ZvySeniprevence Set | Aktivuje prevenci zvySovaniintegraéniho ¢lenu PID pro PID | Ne / uint32
1 set 1.
Ne Prevence zvySeni se nepouziva. 0
Omezujici Integracni ¢len procesniho PID se nezvysuje. 1
Tento parametr je platny pro PID set 1.
40.59 | Snizeni prevence Set | Aktivuje prevenci snizovaniintegraéniho ¢lenu PID pro PID | Ne / uint32
1 set 1.
Ne Prevence snizeni se nepouziva. 0
Omezujici Integracni ¢len procesniho PID se nesniZuje. 1
Tento parametr je platny pro PID set 1.
40.60 | Set1-zdrojaktivace | Zvoli zdroj pro aktivaci procesniho PID reguldtoru set 1. Zapnuto / uint32
PID
Vypnuto Set 1 - zdroj aktivace PID je Vypnuto. 0
Zapnuto Set 1 - zdroj aktivace PID je Zapnuto. 1
Drzet se vybéru Vybér nasleduje hodnotu parametru 19.11 Volba Ext1/Ext2. |2
Extl/Ext2 Pfepnutim na Fidici umisténi Ext2 se aktivuje procesni PID
set1.
Di1 Digitalni vstup DI1 (10.02 Stav opozdény DI, bit 0). 3
DI2 Digitalni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI, bit 1). 4
40.61 |Bod nastaveniaktual- | Skalovani skute&ného bodu nastaveni. Viz parametr 40.14 | 0.00 Jednotka &. / re-
niho Skélovani Set 1 - Skalovani nastaveného bodu. al32
-200000.00 ... 1=1Jednotkaé. /1=
200000.00 Jednotka 1Jednotka ¢.
&
40.62 | Internibod nastaveni| Zobrazuje hodnotu interniho bodu nastaveni. Viz schéma |- / real32
PID aktualni fidiciho retézce.
Tento parametr je jen pro Cteni.
-200000.00 ... 1=1PID_Vlastni-
200000.00 Jednotka /1=1
PID_VlastniJednotka PID_VlastniJednotka
40.65 | Automatické pripoje- | Povoluje automatické pripojeni PID dolad'ovani a pfipojuje | Zakazano / uint16
ni dolad'ovani 40.05 Aktudlni vystup dolad'ovani procesu PID k fetézcim
otacek, momentu nebo frekvence na zdkladé parametru
volby dolad'ovani 40.52 Set 1-volba dolad'ovani nebo 41.52
Set 2 - volba dolad'ovani.
Zakazano Zakazuje automatické pfipojeni PID dolad'ovani. 0
Povolit Povoluje automatické pripojeni PID dolad'ovani. 1
40.79 | Jednotky set 1 Zvoli jednotku pouzivanou pro PID set 1. °C / uint16
UZivatelsky text UZivatelsky upravitelny text. Vychozi hodnota je ,,PID jed- |0
notka 1“.
% Procento. 4
bar Bar. 74
kPa Kilopascal. 75
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Pa Pascal. 7
psi Libra na ¢tveredni palec. 76
CFM Krychlové stopy za minutu. 26
inH.O Palce vody. 58
°C Stupné Celsia. 150
°F Fahrenheita. 151
mbar Millibar. 44
m3/h Krychlové metry za hodinu. 78
dm?3/h Krychlové decimetry za hodinu. 21
I/s Litry za sekundu. 79
I/min Litry za minutu. 37
I/h Litry za hodinu. 38
m3/s Krychlovy metr za sekundu. 88
m?/min Krychlovy metr za minutu. 40
km?/h Krychlovy kilometr za hodinu. 131
gal/s Galony za sekundu. 47
ft¥/s Krychlové stopy za sekundu. 50
ft*/min Krychlové stopy za minutu. 51
ft*/h Krychlové stopy za hodinu. 52
ppm Dilli na milién. 34
inHg Palce rtuti. 29
kCFM Tisice krychlovych stop za hodinu. 126
inwC Vodni sloupec v palcich. 65
gpm Galony za minutu. 80
gal/min Galony za minutu. 48
inwg Palce vody. 59
MPa Megapascal. 94
ftwC Vodni sloupec ve stopach. 125
40.80 | Set1-minzdrojvy- |Zvolizdroj pro set 1 minimalniho vystupu PID. Setl vystup min /
stupu PID uint32
Zéadny Zadny. 0
Setl vystup min 40.36 Set 1 vystup min 1
40.81 | Set1-max zdrojvy- | Zvoli zdroj pro set 1 maximalniho vystupu PID. Setl vystup max /
stupu PID uint32
Zadny Zadny. o]
Setl vystup max 40.37 Set 1 vystup max 1
40.89 |Setl-nasobitel bo- | Definuje ndsobitel, s nimz je vysledek funkce specifikovany |1.00 null / real32

du nastaveni

parametrem 40.18 Set 1 - funkce nastaveného bodu vyna-
soben.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vyber FbEq 16b / 32b
-200000.00 ... 1=1/1=1
200000.00
40.90 |Set 1nasobitel zpét- | Definuje nasobitel, s nimz je vysledek funkce specifikovany |1.00 null / real32
né vazby parametrem 40.10 Set 1 - funkce zpétné vazby vyndsoben.
-200000.00 ... 1=1/1=1
200000.00
40.91 Datové Ulozisté zpét- | UloZeni parametru pro piijem hodnoty zpétné vazby pro- |0.00 Jednotka &. / re-
né vazby cesu. al32
Nastavte parametr vybéru cile téchto konkrétnich dat na
Ulozisté dat zpétné vazby. V parametru 40.08 Set 1 - zdroj
zpétné vazby 1 (nebo 40.09 Set 1 - zdroj zpétné vazby 2)
vyberte Ulozisté dat zpétné vazby.
-327.68 ... 327.67 Jed- 100 =1Jednotka¢. /1
notka ¢&. =1Jednotka ¢.
40.92 | Ulozisté dat bodu na-  Pamétovy parametr pro pfijem bodu nastaveni procesu. | 0.00 Jednotka &. / re-
staven Nastavte parametr vybéru cile téchto konkrétnich dat na als2
Ulozi$té bodd nastaveni. V parametru 40.16 Set 1 - zdroj
nastaveného bodu 1 (nebo 40.17 Set 1 -zdroj nastaveného
bodu 2), vyberte Ulozi$t& bod(i nastaveni.
-327.68 ... 327.67 Jed- 100 =1Jednotka ¢. /1
notka ¢&. =1Jednotka ¢.
40.96 | Proces PID, vystup % | Procentudlné skalovany signal parametru 40.01 Aktualni | 0.00 procento / real32
vystup procesu PID.
-100.00 ...100.00 100 =1procento /1=
procento 1 procento
40.97 | Proces PID, zpétna | Procentudlné skdlovany signal parametru 40.02 Aktudlni | 0.00 procento / real32
vazba % zpétna vazba procesu PID.
-100.00 ...100.00 100 =1procento /1=
procento 1 procento
40.98 | ProcesPID,bod nasta- | Procentudlné skalovany signal parametru 40.03 Aktualni | 0.00 procento / real32
veni % nastaveny bod procesu PID.
-100.00 ...100.00 100 =1procento /1=
procento 1 procento
40.99 | Proces PID, odchylka | Procentudlné Skalovany signdl parametru 40.04 Aktudlni | 0.00 procento / real32

%

odchylka procesu PID.

-100.00 ...100.00
procento

100 =1 procento /1=
1 procento
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41 Procesni PID set 2 Druhy set hodnot parametrd pro regulaci procesu PID.

41.08 |Set2-zdrojzpétné |Viz parametr 40.08 Set 1 - zdroj zpétné vazby 1. -/ uint32
vazby 1

41.09 Set 2 —zdroj zpétné | Viz parametr 40.09 Set 1 - zdroj zpétné vazby 2. -/ uint32
vazby 2

41.10 Set 2 - funkce zpétné | Viz parametr 40.10 Set 1 - funkce zpétné vazby. - / uintl6
vazby

4111 Set 2 - filtra¢ni doba | Viz parametr 40.11 Set 1 - filtracni doba zpétné vazby. -/ real32
zpétné vazby

41.14 Set 2-méritko nasta- | Viz parametr 40.14 Set 1 - Skalovani nastaveného bodu. -/ real32
veného bodu

4115 Set 2-méritko vystu- | Viz parametr 40.15 Set 1 - Skdlovani vystupu. -/ real32
pu

41.16 Set 2-zdrojbodu na- | Viz parametr 40.16 Set 1 - zdroj nastaveného bodu 1. -/ uint32
staveni 1

41.17 Set 2-zdroj bodu na- | Viz parametr 40.17 Set 1 - zdroj nastaveného bodu 2. -/ uint32
staveni 2

41.18 Set 2 — funkce bodu | Viz parametr 40.18 Set 1 — funkce nastaveného bodu. -/ uintl6
nastaveni

41.19 Set2 —internibod na- | Viz parametr 40.19 Set 1 - interni bod nastaveni vybér 1. -/ uint32
staveni vybér 1

41.20 Set 2 —interni bod Viz parametr 40.20 Set 1 - interni bod nastaveni vybér 2. -/ uint32
nastaveni vybér 2

41.21 Set 2 - interni bod Viz parametr 40.21 Set 1 - interni bod nastaveni 1. -/ real32
nastaveni 1

41.22 Set 2 —interni bod Viz parametr 40.22 Set 1 - interni bod nastaveni 2. -/ real32
nastaveni 2

41.23 Set 2 —interni bod Viz parametr 40.23 Set 1 —interni bod nastaveni 3. -/ real32
nastaveni 3

4124 Set 2 —interni bod Viz parametr 40.24 Set 1 - interni bod nastaveni 0. -/ real32
nastaveni O

41.26 Set2—min bod nasta- | Viz parametr 40.26 Set 1 - nastaveny bod min. -/ real32
veni

41.27 Set2-maxbod nasta- | Viz parametr 40.27 Set 1 — nastaveny bod max. -/ real32
veni

41.28 Set 2 - doba zvySeni |Viz parametr 40.28 Set 1-doba zvySeni nastaveného bodu. |-/ real32
bodu nastaveni

41.29 Set 2 - doba snizeni |Vizparametr40.29 Set1-doba sniZzeninastavenéhobodu. |-/ real32
bodu nastaveni

41.30 Set 2 - umoznéno Viz parametr 40.30 Set 1-umoznéno blokovani nastavené- |-/ uint32
blokovanibodu nasta- | ho bodu.
veni

4131 Set 2-inverze odchyl- | Viz parametr 40.31 Set 1 inverze odchylky. -/ uint32
ky

41.32 Set 2 - zisk Viz parametr 40.32 Set 1 zisk. -/ real32

41.33 Set 2 —integra¢ni do- | Viz parametr 40.33 Set 1 integraéni doba. -/ real32

ba
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41.34 Set 2-deriva¢nidoba | Viz parametr 40.34 Set 1 deriva¢ni doba. -/ real32

41.35 Set 2 — derivaéni fil- | Viz parametr 40.35 Set 1 derivaéni filtra¢ni doba. -/ real32
tra¢ni doba

41.36 Set 2 - vystup min Viz parametr 40.36 Set 1 vystup min. -/ real32

41.37 Set 2-vystup max | Viz parametr 40.37 Set 1 vystup max. -/ real32

41.38 Set 2—-umoznéno Viz parametr 40.38 Set 1 — umoznéno blokovani vystupu. |-/ uint32
blokovani vystupu

41.39 Set 2 -rozsah pasma | Viz parametr 40.39 Set 1 - rozsah padsma necitlivosti. -/ real32
necitlivosti

41.40 Set 2 - prodleva Viz parametr 40.40 Set 1 prodleva pasma necitlivosti. -/ real32
pasma necitlivosti

41.43 Set 2-Uroveri klidové- | Viz parametr 40.43 Set 1 Uroven klidového rezimu. -/ real32
ho rezimu

41.44 Set 2-prodleva klido- | Viz parametr 40.44 Set 1 prodleva klidového rezimu. -/ real32
vého rezimu

41.45 Set 2 — doba zesileni | Viz parametr 40.45 Set 1 - doba zesileni klidového rezimu. |-/ real32
klidového rezimu

41.46 Set 2 — krok zesileni | Viz parametr 40.46 Set 1 - krok zesileni klidového rezimu. |-/ real32
klidového rezimu

41.47 Set2-odchylka obno- | Viz parametr 40.47 Set 1 - odchylka obnoveni. -/ real32
veni

41.48 Set2-prodleva obno- | Viz parametr 40.48 Set 1 - prodleva obnoveni. -/ real32
veni

41.49 Set2-reZim sledova- | Viz parametr 40.49 Set 1 - rezim sledovani. -/ uint32
ni

41.50 Set 2 - volba referen- | Viz parametr 40.50 Set 1 - volba referen¢niho sledovani. -/ uint32
ce sledovani

41.51 Set 2 - rezim dolad'o- | Viz parametr 40.51 Set 1 - rezim dolad'ovani. -/ uintl6
vani

41.52 Set 2 - volba dolad'o- | Viz parametr 40.52 Set 1 - volba dolad'ovani. - / uintl6
vani

41.53 Set 2-doladény refe- | Viz parametr 40.53 Set 1 - ukazatel referen¢niho dolad'ova- |- / uint32
rencni ukazatel ni.

41.54 Set 2-mix dolad'ova- | Viz parametr 40.54 Set 1 — mix dolad'ovani. -/ real32
ni

41.55 Set2-Upravadolad'o- | Viz parametr 40.55 Set 1 - Uprava dolad'ovani. -/ real32
vani

41.56 Set 2 — zdroj dolad'o- | Viz parametr 40.56 Set 1 — zdroj dolad'ovani. - / uintl6
vani

41.58 Set 2-zvysit prevenci | Viz parametr 40.58 Zvyseni prevence Set 1. -/ uint32

41.59 Set 2 —snizit prevenci | Viz parametr 40.59 SniZeni prevence Set 1. -/ uint32

41.60 Set 2 - zdroj aktivace | Viz parametr 40.60 Set 1 - zdroj aktivace PID. -/ uint32
PID

41.79 Set 2 — Jednotky Viz parametr 40.79 Jednotky set 1. -/ uintl6
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41.80 | Set2-zdrojminvy- | Zvoli zdroj pro set 2 minimalniho vystupu PID. Set2 — vystup min /
stupu PID uint32
Zéadny Zadny. 0
Set2 — vystup min 41.36 Set 2 — vystup min 1
41.81 Set 2 — zdroj max vy- | Zvoli zdroj pro set 2 maximalniho vystupu PID. Set2 - vystup max /
stupu PID uint32
Zéadny Z&dny. 0
Set2 — vystup max 41.37 Set 2 — vystup max 1
41.89 Set 2 — nasobitel bo- | Viz parametr 40.89 Set 1 — nasobitel bodu nastaveni. -/ real32
du nastaveni
4190 | Set2-nasobitel Definuje ndsobitel k pouzivany ve vzorcich parametru 41.10 |- / real32

zpétné vazby

Set 2 - funkce zpétné vazby.

Viz parametr 40.90 Set 1 nasobitel zpétné vazby.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
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43 Brzdny chopper Nastaveni interniho brzdného chopperu.
43.01 Teplota brzdného od- | Zobrazuje odhadovanou teplotu brzdného odpornikunebo |- / real32
porniku to, jak blizko je brzdny odpornik tomu, aby byl jiz pfilis
horky.
Hodnota je udavana v procentech, kde 100 % je pripadna
teplota, které by rezistor dosahl pfi dostatecné dlouhém
zatizeni svou jmenovitou maximalni zatizitelnosti 43.09
Pmax brzdného odporniku.
Vypodet teploty vychdzizhodnot parametrd 43.08 Teplotni
¢asova konst brzdného odporniku, 43.09 Pmax brzdného
odporniku a 43.10 Brzdny odpor a z predpokladu, Ze rezistor
je instalovan podle pokynt vyrobce (tj. chladne podle oce-
kavani).
0.0 ...120.0 procento | Odhadovana teplota brzdného odporniku. 1=1procento /100 =
1 procento
43.06 | Brzdny chopper povo- | Povoluje ovladani brzdného chopperu a zvoli metodu Zakazano / uintl6
len ochrany proti pretiZzeni brzdného odporniku (vypocet nebo

méreni).

Pfed povolenim Fizeni brzdného chopperu se ujistéte, Ze:

« je pfipojen brzdny odpornik

« kontrola prepéti je vypnutd (parametr 30.30 Prepétova
ochrana)

« rozsah napdjeciho napéti(parametr 95.01 Napdjeci napé-
ti) byl spravné zvolen.

Zakazano Rizeni brzdného chopperu zakazano. 0
Povoleno s teplotnim | Rizeni brzdného chopperu povoleno s ochranou brzdného |1
modelem odporniku zaloZenou na teplotnim modelu.
Pokud zvolite tuto moznost, musite také zadat hodnoty
potiebné pro model (parametry 43.08 Teplotni ¢asova
konst brzdného odporniku...43.12 Mez varovani brzdného
odporniku). Viz datovy list vyrobce odporu.
Povoleno bez teplotni- | Rizeni brzdného chopperu povoleno bez ochrany proti 2

ho modelu

pretizeni odporu zaloZzené na tepelném modelu, pokud je
odpor vybaven tepelnym spina¢em, ktery je zapojen tak,
aby pfi prehrati odporu rozpojil hlavni stykaé ménice.

Dal$i informace naleznete v kapitole Brzdéni rezistorem v
hardwarové pfirucce.
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Prepétova ochrana | Rizenibrzdného chopperu povolenovpodminkéach prepéti. |3
proti Spickam Toto nastaveni je uréeno pro situace, kdy

« brzdny chopper neni potfebny pro provoz doby béhu, tj.
pro odvadéni setrvacné energie motoru,

- motor je schopen ukladat zna¢né mnozstvi magnetické
energie do svych vinuti a

- motor by mohl byt zdmérné nebo neimysiné zastaven
dobéhem.

V takové situaci by motor potencialné zpusobil vyboj

magnetické energie smérem k ménici, dostatecné k tomu,

aby zpusobil jeho poskozeni. K ochrané ménice Ize brzdny

chopper pouzit s malym rezistorem dimenzovanym pouze

na zpracovani magnetické energie (nikoli setrvaéné ener-

gie) motoru. Pfitomto nastavenije brzdny chopper aktivo-

van pouze tehdy, kdyz stejnosmérné napéti prekro¢i limit

prepéti. Pfi normalnim pouzivani, brzdny chopper neniv

provozu.

43.07 Provoz brzdného Zapind nebo vypina fidici pulzy brzdného stfidace. Zapnuto / uint32
chopperu povolen Vypnuto: Impulzy IGBT brzdného chopperu jsou preruseny.

Zapnuto: Ridici pulzy IGBT brzdného chopperu jsou vypnuty
(povoleny).
Vypnuto Impulzy IGBT brzdného chopperu jsou preruseny. 0
Zapnuto Pulzy IGBT brzdného chopperu jsou zapnuty, tj. je povoleno |1
normalni fizeni IGBT brzdného chopperu.

43.08 | Teplotni ¢asova Definuje tepelnou ¢asovou konstantu tepelného modelu |0 s / real32
konst brzdného od- | brzdového odporu.
porniku
0..10000 s Teplotni ¢asova konstanta brzdového odporu (jmenovitd |[100=1s/100=1s

doba pro dosazeni 63% teploty).

43.09 Pmax brzdného od- | Definuje maximalni trvalé zatizeni brzdného odporniku, 0.00 kW / real32
porniku které nakonec zvysiteplotu rezistoru na maximalni povole-

nou hodnotu (= kapacita trvalého Uniku tepla rezistoru v
kw), ale ne nad ni.
Hodnota se pouziva v ochrané proti pretizeni rezistoru na
zakladé teplotniho modelu.
Viz parametr 43.06 Brzdny chopper povolen.
Viz datovy list pouzitého brzdného odporu.
0.00...10000.00 kW | Maximalni nepretrzité zatizeni brzdného odporniku. 1000 =1kw /1000 =1
kw
43.10 Brzdny odpor Minimalni povolend hodnota odporu brzdného odporniku. | 0.0 Ohm / real32

Hodnota se pouziva pro ochranu brzdného odporniku na
zakladé teplotniho modelu. Viz parametr 43.06 Brzdny
chopper povolen.

0.0...1000.0 Ohm

Hodnota odporu brzdného odporniku.

1000 =1 Ohm / 1000
=10hm
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43.11 Mez poruchy brzdné- | Zvoli mez poruchy pro ochranu brzdného odporniku na 105 procento / real32
ho odporniku zakladé teplotniho modelu. Viz parametr 43.06 Brzdny
chopper povolen.
Pokud je limit pfekro¢en, ménic se vypne na poruchu 7183
BR nadmérna teplota.
Hodnota je uvedena jako procento teploty, kterou rezistor
dosahne pfi zatizeni vykonem definovanym parametrem
43.09 Pmax brzdného odporniku.
0...150 procento Mez poruchy teploty brzdného odporniku. 100 =1 procento /100
=1procento
43.12 Mez varovani brzdné- | Definuje mez varovani pro ochranu brzdného odporniku 95 procento / real32

ho odporniku

na zakladé teplotniho modelu. Viz parametr 43.06 Brzdny
chopper povolen.

PFi prekroceni limitu méni¢ generuje vystrahu A793 BR
nadmérna teplota.

Hodnota je uvedenajako procento teploty, kterou rezistor
dosdahne pfi zatizeni vykonem definovanym parametrem
43.09 Pmax brzdného odporniku.

0...150 procento

Mez varovani teploty brzdného odporniku.

100 =1procento /100
=1 procento
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44 Rizeni mechanické | Konfigurace fizeni mechanické brzdy. Viz Rizeni mechanické
brzdy brzdy (strana 79).
44.01 | Stav fizeni brzdy Zobrazuje stavové slovo fizeni mechanické brzdy. 000000000000 0000
- P / uint16
Tento parametr je jen pro ¢teni.
bO0 | Pfikaz rozepnuti Pfikaz sepnuti/rozepnuti stykace brzdy (0 = sepnout, 1 =
rozepnout). Pfipojte tento bit k pozadovanému vystupu.
b1l | Pozadavek momentu |1 = PoZadavek momentu rozepnuti z logiky ménice.
rozepnuti
b2 | PoZzadavek pridrzeni |1 = Pfidrzeni pozadované z logiky ménice.
b3 Rampa do zastaveni |1=Rampovaninanulové otacky pozadované z logiky méni-
ce.
b4 | Povoleno 1 = Rizeni brzdy zapnuto.
b5 | Sepnuti 1 = Logika ovladani brzdy je ve stavu BRZDA SEPNUTA.
b6 | Rozepnuti 1= Logika ovladani brzdy je ve stavu BRZDA SE ROZEPINA.
b7 Rozepnuto 1 = Logika ovladani brzdy je ve stavu BRZDA ROZEPNUTA.
b8 | Sepnuti 1 = Logika ovladani brzdy ve stavu BRZDA SE SPINA.
b9...15| Reserved
0000h...FFFFh 1/1
44.02 Pamét momentu brz- | Zobrazuje moment (v procentech) v okamziku pfedchoziho |-/ real32
dy prikazu k sepnuti brzdy.
Tuto hodnotu Ize pouzit jako referenci pro moment roze-
pnuti brzdy. Viz parametry 44.09 Zdroj momentu rozepnuti
brzdy a 44.10 Moment rozepnuti brzdy.
-1600.0 ... 1600.0 l1=1procento/1=1
procento procento
44.03 | Referen¢ni moment | Zobrazuje aktudlné aktivni moment rozepnuti brzdy. -/ real32
rozepnuti brzdy Viz parametry 44.09 Zdroj momentu rozepnuti brzdy a
44.10 Moment rozepnuti brzdy.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
-1600.0 ...1600.0 1=1procento/1=1
procento procento
44.04 | Rezim potvrzeni brz- | Zvolte, jak se systém chova pfi pfijeti zpétné vazby zroze- |Pouze kontrola /

dy

pnuti mechanické brzdy.

uint32

Pouze kontrola

Zpétnovazebni signdl se pouziva pouze pro diagnostiku
poruch.

Kdyz systém nastavi prodlevu rozepnuti brzdy, obdrzi
zpétnou vazbu a potvrzeni od mechanické brzdy, systém
¢ekd, dokud neuplyne prodleva, a poté prejde do stavu ro-
zepnuti brzdy.

Pokud systém neobdrzi potvrzeni véas, je generovana po-
rucha.

0
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Rychlé rozepnuti Normadlni provoz je povolen okamzité po zméné potvrzova- |1

ciho signalu na rozepnuto.

Pokud systém nastavil prodlevu rozepnuti brzdy, obdrzel

zpétnou vazbu a potvrzeni od mechanické brzdy, systém

necekd na uplynuti prodlevy, ale pfejde do stavu rozepnuti
brzdy co nejrychleji.

Pokud systém neobdrzi potvrzeni v¢as, je generovana po-
rucha.

44,06 | Rizenibrzdy povoleno | Aktivuje/deaktivuje (nebo vybira zdroj, ktery aktivuje/de- | Nevybrano / uint32

aktivuje) logiku fizeni mechanické brzdy.

0 = Ovladani brzdy neaktivni.

1 = Ovladani brzdy aktivni.
Nevybrano Funkce ovladani brzdy je zakdzana. 0
Zvoleno Funkce ovladani brzdy je povolena. 1
DI1 Digitélni vstup DI1 (10.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 Digitdlni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DIO1 D)igitélnfvstup/vystup DIO1 (11.02 Stav prodlevy DIO, bit |10

0).
DIO2 D)igitélm’ vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav prodlevy DIO, bit |11

1).
Casovana funkce1 | Bit O parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 18
Casovand funkce 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 20
Kontrola 1 Bit 0 z 32.01 Stav kontroly. 24
Kontrola 2 Bit 1 32.01 Stav kontroly. 25
Kontrola 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly. 26
Kontrola 4 Bit 3 32.01 Stav kontroly. 27
Kontrola 5 Bit 4 32.01 Stav kontroly. 28
Kontrola 6 Bit 5 32.01 Stav kontroly. 29

44.07 | Volbapotvrzenibrzdy | Aktivuje/deaktivuje a vybira zdroj pro kontrolu nad stavem | Zadné potvrzeni /

otevieni/zavieni brzdy (potvrzeni).

Kdy?Z je detekovana chyba ovladani brzdy (neocekavany
stav signdlu potvrzeni), ménic reaguje podle definice v
parametru 44.17 Funkce chyby brzdy:

0 = Brzda sepnuta
1 = Brzda rozepnuta

Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic v
chodu.

uint32

Vypnuto

Funkce potvrzeni brzdy je zakdzana.

Zapnuto

Funkce potvrzeni brzdy je povolena.

Z4dné potvrzeni

Kontrola rozepnuti/sepnuti brzdy zakazana.

DI1

Digitdlni vstup DI1 (10.02 Stav opozdény DI, bit 0).

DI2

Digitdlni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI, bit 1).

AWl NV = O
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Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
44.08 | Prodlevarozepnuti | Definuje prodlevu rozepnuti brzdy, tzn. prodlevu meziin- | 0.00 s / real32
brzdy ternim prikazem k rozepnuti brzdy a uvolnénim fizeni ota-
¢ek motoru.
Casovac prodlevy se spusti, jakmile méni¢ zmagnetizuje
motor. Soucasné se spusténim asovace logika fizeni brzdy
aktivuje vystup fizeni brzdy a brzda se za¢ne rozepinat.
Nastavte tento parametr na hodnotu mechanické prodlevy
rozepnuti stanovenou vyrobcem brzdy.
0.00..5.00s 100=1s/1=1s
44.09 | Zdrojmomenturoze- | Definuje zdroj, ktery se pouziva jako referenéni moment Moment rozepnuti
pnuti brzdy pro rozepnuti brzdy, pokud: brzdy / uint32
- jehoabsolutnihodnota je vétsi nez nastaveni parametru
44.10 Moment rozepnuti brzdy, a
- jeho znaménko je stejné jako nastaveni 44.10 Moment
rozepnuti brzdy.
Nula Nula. 0
FBA refl 03.05 FB A -reference 1 3
FBA ref2 03.06 FB A —reference 2 4
Pamét momentu brz- | Parametr 44.02 Pamét momentu brzdy. 7
dy
Moment rozepnuti | Parametr 44.10 Moment rozepnuti brzdy. 8
brzdy
44.10 Moment rozepnuti | Definuje znaménko (tj. smér otdéeni) a minimalniabsolutni | 0.0 procento / real32
brzdy hodnotu uvolfiovaciho momentu brzdy (pozadovany mo-
ment motoru pfi uvolnénibrzdy v procentech jmenovitého
momentu motoru).
Hodnota zdroje vybraného parametrem 44.09 Zdroj mo-
mentu rozepnutibrzdy se pouZije jako uvolfiovaci moment
brzdy pouze tehdy, ma-li stejné znaménko jako tento para-
metr a ma vétsi absolutni hodnotu.
Poznamka: Tato funkce neni G¢inna v rezimu skalarniho fizeni
motoru.
-1600.0 ...1600.0 1=1procento/1=1
procento procento
44.11 Udrzeni sepnuti brz- | Zvoli zdroj, ktery zabranuje rozepnuti brzdy. Nevybrano / uint32

dy

0 = Normalni provoz brzdy
1 = Udrzovat brzdu sepnutou

Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic v
chodu.

Nevybrano 0. 0
Zvoleno 1 1
Di1 DigitdIni vstup DI1 (10.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 DigitdlIni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
DIO1 DigitdlIni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav prodlevy DIO, bit |10

0).
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav prodlevy DIO, bit |11
1).
Casovand funkce1 | Bit O parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 18
Casovana funkce 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 20
Kontrola 1 Bit 0 z 32.01 Stav kontroly. 24
Kontrola 2 Bit 132.01 Stav kontroly. 25
Kontrola 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly. 26
Kontrola 4 Bit 3 32.01 Stav kontroly. 27
Kontrola 5 Bit 4 32.01 Stav kontroly. 28
Kontrola 6 Bit 5 32.01 Stav kontroly. 29
44.12 Pozadavek sepnuti | Vybere zdroj signalu externiho poZzadavku na sepnutibrzdy. |-/ uint32
brzdy Pokud je aktivni, signal prepise internilogiku a sepne brzdu.
0 = Normalni provoz/Nepfipojen zadny externi signal pro
sepnuti
1 = Sepnout brzdu
Poznamka: V aplikaci s otevienou smyckou (bez enkodéru),
pokud je brzda udrZovéna v sepnutém stavu pozadavkem na
sepnuti brzdy proti modulujicimu ménici po dobu delsi nez
5 sekund, je brzda nucena k sepnuti a ménic se vypne kvali
poruse 71A5 Rozpojeni mechanickych brzd neni povoleno.
Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic v chodu.
Pro dostupné moznosti vybéru viz parametr 44.11 Udrzeni
sepnuti brzdy.
4413 Prodleva sepnutibrz- | Urcuje prodlevu mezi prikazem pro sepnuti (tj. kdyz je vy- | 0.00 s / real32
dy stup Fizeni brzdy bez napéti) a kdyz ménic prestane modu-
lovat. To znamena udrzovat motor pod napétim a pod
kontrolou, dokud se brzda skute¢né nesepne.
Nastavte tento parametr na hodnotu stanovenou vyrobcem
brzdy jako ¢as mechanického probuzeni brzdy.
0.00...60.00 s 100=1s/1=1s
4414 Uroven sepnutibrzdy | Definuje rychlost sepnuti brzdy jako absolutni hodnotu. 10.00 rpm / real32
Po zpomaleni otacek motoru na tuto Groveri je vydan piikaz
k sepnuti.
0.00...1000.00 rpm 1=1ot/min/1=1
ot/min
4415 Prodleva Urovné se- | Definuje prodlevu Urovné sepnuti brzdy. 0.00s / real32
pnuti brzdy Viz parametr 44.14 Uroven sepnuti brzdy.
0.00...10.00s 100=1s/1=1s
44.16 Prodleva opétovného | Definuje minimalni ¢asovy interval mezi sepnutim brzdya |0.00 s / real32

rozepnuti brzdy

naslednym prikazem k rozepnuti.

0.00...10.00s

100=1s/1=1s
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44.17

Funkce chyby brzdy

Urcuje, jak ménic reaguje pfi chybé fizeni mechanické brzdy.

Poznamka: Pokud je parametr 44.07 Volba potvrzeni brzdy
nastaven na Bez potvrzeni, je kontrola nad stavem potvrzeni
zcela zakdzana a negeneruje zadna varovani ani poruchy.
Podminky rozepnuti brzdy jsou v8ak vzdy pod dohledem.

Porucha / uint16

Porucha

Ménic se vypne pfi poruse 71A2 Porucha sepnuti mechanic-
ké brzdy.

Ménic se vypne pfi poruse A7A5 Neumoznéno rozpojeni
mechanické brzdy, pokud nelze spinit podminky pro roze-
pnuti brzdy (napfiklad neni dosazen pozadovany rozbéhovy
moment motoru).

Varovani

Ménic generuje poruchu 71A2 Porucha sepnuti mechanické
brzdy.

Méni¢ generuje varovani A7A5 Neumoznéno rozpojeni
mechanické brzdy, pokud nelze spinit podminky pro roze-
pnuti brzdy (napfiklad neni dosazen pozadovany rozbéhovy
moment motoru).

Porucha rozepnuti

Pfi sepnuti brzdy generuje ménic varovani A7A1 Porucha
sepnuti mechanické brzdy, pokud stav potvrzeni neodpo-
vida stavu predpokladanému logikou ovladani brzdy.

Ménic vypne pfi poruse 71A5 Rozpojeni mechanickych brzd
neni povoleno, pokud nelze splnit podminky pro rozepnuti
brzdy (napfiklad neni dosaZzen pozadovany rozbéhovy
moment motoru).

44.18

Prodleva chyby brzdy

Definuje prodlevu poruchy zavieni (tj. éas mezi zavienim
brzdy a vypnutim pfi poruse zavieni brzdy).

0.00s / real32

0.00...60.00 s

100=1s/1=1s

44.211

Prodlouzend doba
béhu

Definuje Casovy Usek, béhem kterého ménic udrzuje motor
magnetizovany po sepnuti brzdy.

Funkce prodlouzeného chodu je povolena, pokud je tato
hodnota mensi nez 3600 sekund a vétsi nez 0 sekund.

Poznamka: Funkce prodlouzeného chodu je aktivni pouze
tehdy, jsou-li spInény obé tyto podminky: ménic je nastaven
na vektorovy rezim fizeni motoru a ménic je v rezimu dalko-|
vého ovladani.

APOZOR | Prodlouzeny chod zptisobuje zahfivani
motoru. V pfipadech, kdy je vyzadovana dlouhd doba
magnetizace, je nutné pouzivat motory s externim
chlazenim.

0.0 s /real32

0.0...3600.0 s

10=1s/1=1s

44.212

Prodlouzend doba
béhu sw

Zobrazuje stav funkce prodlouzeného chodu.

Tento parametr je jen pro ¢teni.

00000000 00000000
/ uint16

b0

Prodlouzeny béh v
provozu

0 = Prodlouzeny chod je aktivni.
1 = Prodlouzeny chod nenf aktivni.

b1

Prodlouzeny chod
povolen

1 = Funkce prodlouzeného ¢asu chodu je povolena.
0 = Funkce prodlouzeného ¢asu chodu je zakdzana.
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0

b2...15 | Reserved

0000h...FFFFh 1/1
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45

Energeticka u¢innost

Nastaveni pro kalkuldtory Uspory energie.

45.01

Usporené GW hodiny

Uspora energie v GWh ve srovnani s pfimym pfipojenim
motoru na sit. Zvysi se, kdyz se preklopi 45.02 Usporené
MW hodiny.

Tento parametr je pouze pro ¢teni (viz parametr 45.21 Reset
kalkulace energie).

0 GWh / uint16

0...65535 GWh

1=1GWh/1=1GWh

45.02

Usporené MW hodiny

Uspora energie v MWh ve srovndni s pfimym pfipojenim
motoru na sit. ZvySuje se, kdyz parametr 45.03 Usporené
kW hodiny pretece.

Kdyz tento parametr pretece, parametr 45.01 Usporené
GW hodiny se zvysi.

Tento parametr je pouze pro ¢teni (viz parametr 45.21 Reset
kalkulace energie).

0 MWh / uint16

0...999 MWh

1=1MWh /1=1MWh

45.03

Usporené kW hodiny

Uspora energie v kWh ve srovnani s pfimym pFipojenim
motoru na sit.

Pokud je povolen interni brzdny chopper ménice, predpo-
klada se, Ze veskera energie dodavana motorem do ménice
se preméni na teplo, ale vypocet stale zaznamenava Gspory
provedené fizenim otdcek. Pokud je brzdny chopper zaka-
zan, zaznamenava se zde také regenerovana energie z
motoru.

Kdyz tento parametr pretece, parametr 45.02 Usporené
MW hodiny se zvysi.

Tento parametr je pouze pro ¢teni (viz parametr 45.21 Reset
kalkulace energie).

0.0 kWh / uint16

0.0...999.9 kWh

10=1kwh /1=1kwh

45.04

Usporena energie

Uspora energie v kWh ve srovnani s pfimym pFipojenim
motoru na sit.

Tento parametr je pouze pro ¢teni (viz parametr 45.21 Reset
kalkulace energie).

0.0 kWh / real32

0.0 ...214748364.7
kwh

1=1kwWh /1=1kwh

45.05

Usporené penize
x1000

Zobrazi finanéni Uspory v tisicich ve srovnani s pfimym
pripojenim motoru. ZvySuje se, kdyz parametr 45.06
Usporené penize pretece.

Tento parametr je pouze pro ¢teni (viz parametr 45.21 Reset
kalkulace energie).

0 EUR x1000 / uint32

0 EUR x1000

1=1EURX1000/1=1
EUR x1000

45.06

Usporené penize

Penézni Uspory ve srovnani s pfimym pripojenim motoru
na sit. Vypocita se vyndsobenim usporené energie v kWh
aktualné platnou energetickou sazbou 45.14 Volba tarifu.

KdyzZ tento parametr pretece, parametr 45.05 Usporené
penize x1000 se zvysi.

Tento parametr je pouze pro ¢teni (viz parametr 45.21 Reset
kalkulace energie).

0.00 EUR / uint32
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0.00 ... 999.99 EUR 1=1EUR/1=1EUR
45.07 Usporené mnozstvi | Penézni Uspory ve srovnani s pfimym pfipojenim motoru | 0.00 EUR / real32
na sit. Vypocita se vynasobenim usporené energie v kWh
aktudlné platnou energetickou sazbou 45.14 Volba tarifu.
Tento parametr je pouze pro ¢teni (viz parametr 45.21 Reset
kalkulace energie).
0.00 ... 21474830.00 1=1EUR/1=1EUR
EUR
45.08 Redukce CO2 v kilo- | SniZzeni emisi CO2 v metrickych kilotundch ve srovnani s 0 metricka kilotuna /
tunach primym pfipojenim motoru na sit. Zvysi se, kdyz parametr | uint16
45.09 Redukce CO2 v tunéch pretece.
Tento parametr je pouze pro ¢teni (viz parametr 45.21 Reset
kalkulace energie).
0...65535 metricka ki- 1=1metricka kilotuna
lotuna / 1=1metricka kilotu-
na
45.09 Redukce CO2 v Snizeni emisi CO2 v metrickych tunach ve srovnani s 0.0 metricka tuna /
tunach pFimym pfipojenim motoru. Tato hodnota se vypo¢ita vy- |uintl6
nasobenim usetrfené energie v MWh hodnotou parametru
45.18 Konverzni faktor CO2 (ve vychozim nastaveni 0.5
metrickych tun/MWwh).
Kdyz tento parametr pretece, parametr 45.08 Redukce
CO2 v kilotunach se zvysi.
Tento parametr je pouze pro ¢teni (viz parametr 45.21 Reset
kalkulace energie).
0.0 ... 999.9 metricka 1=1metrickd tuna /1
tuna =1 metricka tuna
45.10 Celkova Uspora CO2 | Snizeni emisi CO2 v metrickych tunach ve srovnanis 0.0 metricka tuna /
primym pripojenim motoru. Tato hodnota se vypocita vy- | real32
nasobenim usetfené energie v MWh hodnotou parametru
45.18 Konverzni faktor CO2 (ve vychozim nastaveni 0.5
metrickych tun/Mwh).
Tento parametr je pouze pro ¢teni (viz parametr 45.21 Reset
kalkulace energie).
0.0...214748300.0 1=1metrickd tuna /1
metrickd tuna =1 metricka tuna
45.11 Optimalizator ener- | Povoluje/zakazuje funkci optimalizace energie. Zakazano / uintl6

gie

Tato funkce optimalizuje indukci motoru tak, aby se snizila
celkova spotieba energie a Urover hluku motoru, kdyz
méni¢ pracuje pod jmenovitym zatizenim. Celkovou G¢in-
nost (motor a ménic) Ize zlepsit 0 1...20 % v zavislosti na
zatéZzovém momentu a otackach.

Poznamka: U motoru s permanentnimi magnety je optimali-
zace magnetického toku vzdy povolena bez ohledu na tento|
parametr.

Zakazano

Optimalizace energie vypnuta.

Povolit

Optimalizace energie zapnuta.
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45.12 Energeticky tarif 1 Definuje energeticky tarif 1 (cena energie za kWh). 0.100 EUR / uint32
V zavislosti na nastaveni parametru 45.14 Volba tarifu se
pro vypocet penéznich Uspor pouzije bud' tato hodnota,
nebo 45.13 Energeticky tarif 2.
Poznamka: Tarify jsou odecteny pouze v okamziku vybéru a
neuplatriuji se zpétné.
EUR 1=1EUR/1=1EUR
4513 Energeticky tarif 2 Definuje energeticky tarif 2 (cena energie za kwWh). 0.200 EUR / uint32
Viz parametr 45.12 Energeticky tarif 1.
EUR 1=1EUR/1=1EUR
4514 | Volba tarifu Zvoli, ktery preddefinovany energeticky tarif je pouzit. Energeticky tarif 1/
uint32
Energeticky tarif 1 | 45.12 Energeticky tarif 1 0
Energeticky tarif 2 | 45.13 Energeticky tarif 2 1
Di1 Digitalni vstup DI1 (10.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2
DI2 DigitdlIni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
4518 Konverznifaktor CO2 | Definuje faktor pro pfevod usporené energie na emise CO, |0.500 tn_MWh / uint16
(kg/kWh nebo tn/MWwh).
Napriklad: 45.10 Celkovd ispora CO2 = 45.03 Usporené kW
hodiny x 45.18 Konverzni faktor CO2 (t/MWh).
tn_MWh Faktor pro pfeménu usporené energie na emise CO2. 1=1tn_MWh/1=1
tn_MWh
45.19 Komparaéni vykon Skutecny vykon, ktery motor spotiebuje pfi pfimém pfipo- |0.00 kW / real32
jeni a provozovani aplikace. Pouziva se k vypoctu Uspory
energie.
Viz parametry 45.04 Usporena energie, 45.07 Usporené
mnozstvi a 45.10 Celkova Uspora CO2.
Poznamka: Pfesnost vypoctu Uspory energie zavisi na pres-|
nosti této hodnoty. Pokud zde neni zadana zadna hodnota,
vypocet pouziva jmenovity vykon motoru. To mize nadhod-
notit vykazované Uspory energie, protoZze mnoho motorud
neodebird vykon uvedeny na typovém Stitku.
0.00 ... 10000000.00 | Vykon motoru. 1=1kw/1=1kw
kw
4521 Reset kalkulace ener- | Vynuluje parametry ¢itade Uspor 45.01 Usporené GW hodi- | Hotovo / uintl6
gie ny...45.10 Celkova Uspora CO2.
Hotovo Reset neni vyZzadovan (normalni provoz) nebo reset je do- |0
kondcen.
Reset Reset parametr ¢itade Uspor. Hodnota se automaticky 1

vrati na Hotovo.
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4524 | Hodinova hodnota |Hodnota $pi¢kového vykonu béhem posledni hodiny, tj. -/ real32
Spickového vykonu | poslednich 60 minut po zapnuti ménice.
Aktualizovano jednou za 10 minut, pokud se hodinova
Spicka nenachazi v poslednich 10 minutach. V takovém
pfipadé se hodnoty zobrazi okamzZité.
-3000.00 ... 3000.00 10=1kw /1=1kw
kw
4525 | Hodinova doba 3pi¢- | Cas hodnoty $pickového vykonu b&hem posledni hodiny. |0 / uint32
kového vykonu
00:00:00...23:59:59 1=1
45.26 Hodinova celkova Celkova spotieba energie za posledni hodinu (poslednich |-/ real32
energie (resetovatel- | 60 minut).
né) Pro vynulovani hodnoty nastavte na nulu.
-3000.00 ... 3000.00 10=1kWh /1=1kWh
kWh
4527 | Dennihodnota $pi¢- | Hodnota $pi¢kového vykonu od pllnoci dnesniho dne. -/ real32
kového vykonu (rese- Pro vynulovani hodnoty nastavte na nulu.
tovatelné)
-3000.00 ... 3000.00 10=1kwW /1=1kw
kw
45.28 Denni doba $pi¢kové- | Cas $pickového vykonu od plinoci dneéniho dne. 0 / uint32
ho vykonu
00:00:00...23:59:59 1=1
45.29 Denni celkova energie | Celkové spotfeba energie od pllnoci dnesniho dne. -/ real32
(resetovateiné) Pro vynulovani hodnoty nastavte na nulu.
-30000.00.... 1=1kWh /1=1kWh
30000.00 kWh
4530 | Celkovaenergie minu- | Celkova spotieba energie béhem predchoziho dne, tj. mezi |- / real32
Iého dne pullnoci pfedchoziho dne a pulnoci dne$niho dne.
-30000.00 ... 1=1kWh /1=1kWh
30000.00 kWh
4531 Mésiéni hodnota Hodnota $pi¢kového vykonu béhem tohoto mésice (od -/ real32
Spickového vykonu | pulnoci prvniho dne tohoto mésice).
(resetovateiné) Pro vynulovani hodnoty nastavte na nulu.
-3000.00 ... 3000.00 10=1kw /1=1kw
kw
45.32 Mésicnidatum Spicko- | Datum Spickového vykonu béhem aktudlniho mésice. 0 / uint16
vého vykonu
- 1=1
45.33 Mési¢ni doba $picko- | Cas $pickového vykonu béhem tohoto mésice. 0 / uint32
vého vykonu
00:00:00...23:59:59 1=1
45.34 | Mési¢nicelkova ener- | Celkova spotifeba energie od za¢atku tohoto mésice. -/ real32

gie (resetovatelné)

Pro vynulovani hodnoty nastavte na nulu.
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-1000000.00 ... 1=100kWh/1=1
1000000.00 kWh kwh
4535 | Celkova energie minu- | Celkova spotieba energie béhem predchoziho mésice -/ real32
ly mésic (mezi palnoci prvniho dne pfedchoziho mésicem a pllnoci
prvniho dne tohoto mésice).
-1000000.00 ... 1=100kwh/1=1
1000000.00 kWh kWh
45.36 Hodnota $pickového | Hodnota Spickového vykonu po celou dobu Zivotnosti -/ real32
vykonu v dobé zZivot- | ménice.
nosti
-3000.00 ... 3000.00 10=1kw /1=1kW
kw
4537 Datum $pic¢kového | Datum $pi¢kového vykonu po celou dobu Zivotnostiménice. |0 / uintl6
vykonu v dobé Zivot-
nosti
- 1=1
4538 | Cas $pickového vyko- | Cas $pickového vykonu po celou dobu Zivotnosti ménice. |0 / uint32
nu v dobé Zivotnosti
00:00:00...23:59:59 1=1
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46

Nastaveni monitoro-
vani/skalovani

Nastaveni kontroly otacek; filtrovani skute¢ného signalu;
obecné nastaveni skalovani.

46.01

Skélovani otacek

Definuje maximalni hodnotu otacek pouzitou k definovani
miry zrychlovaci rampy a po¢atec¢ni hodnotu otacek pouzi-
tou k definovani miry zpomalovaci rampy (viz skupina pa-
rametr( 23 Rampa referenénich otacek). Casy zrychlovaci
a zpomalovaci rampy otacek proto souviseji s touto hod-
notou nikoli parametrem 30.12 Maximalni otacky.

Také definuje 16bitové Skdlovani parametrl souvisejicich
s ota¢kami. Hodnota tohoto parametru odpovida 20000
napriklad v komunikaci sbérnice FBA A.

1500.00 rpm / real32

0.10...30000.00 rpm

Pocatec¢ni/koneéné otdcky zrychleni/zpomaleni.

1=1lot/min/1=1
ot/min

46.02

Skélovani frekvence

Definuje maximalni hodnotu frekvence pouzitou pro defi-
nici rychlosti akceleraéni rampy a poc¢ateéni hodnotu frek-
vence pouZitou pro definici rychlosti zpomalovaci rampy
(viz skupina parametr( 28 Retéz referen¢ni frekvence).

Frekvence délky zrychleni a zpomaleni rampy proto souvi-
seji s touto hodnotou nikoli s parametrem 30.14 Maximalni
frekvence.

Také definuje 16bitové Skalovani parametrd souvisejicich
s frekvenci. Hodnota tohoto parametru odpovida 20000
napfiklad v komunikaci sbérnice FBA A.

50.00 Hz / real32

0.10...1000.00 Hz

Pocatecni/koneéna frekvence zrychleni/zpomaleni.

10=1Hz/1=1Hz

46.03

Skélovani momentu

Definuje 16bitové skalovani parametrd to¢ivého momentu.

Hodnota tohoto parametru (jako procento jmenovitého
tocivého momentu motoru) odpovida hodnoté 10000 napf.
v komunikaénim rozhrani FBA A.

100.0 procento / re-
al32

0.1...1000.0 procen-
to

Todivy moment odpovidajici hodnoté 10000 na rozhrani
FBA A.

10=1procento/1=1
procento

46.04

Skalovani vykonu

Definuje 16bitové skalovani parametrd vykonu.

Hodnota tohoto parametru odpovida hodnoté 10000 v
komunikaci rozhrani FBA A. Jednotka se vybird pomoci
parametru 96.16 Vybér jednotky. Pro 32bitové skalovani
viz parametr 46.43 Desetinna mista hodnoty vykonu.

100.00 Jednotka €. /
real32

0.10...30000.00 Jed-
notka ¢&.

Vykon odpovidajici hodnoté 10000 na rozhrani FBA A.

1=1Jednotkac. /1=
1Jednotka ¢&.

46.05

Skalovani proudu

Definuje 16bitové $kalovani parametru proudu.

Hodnota tohoto parametru odpovida hodnoté 10000 v
komunikaénim rozhrani FBA A. Pro 32bitové Skalovani viz
parametr 46.44 Desetinna mista hodnoty proudu.

100 A / real32

0...30000 A

Proud odpovidajici hodnoté 10000 na rozhrani FBA A.

1=1A/1=1A

46.06

Reference otacek bez
Skalovani

Definuje otacky odpovidajici nulové referenci prijaté z
rozhrani FBA A.

Napriklad s nastavenim 500 by referenéni rozsah sbérnice
0...20000 odpovidal rychlosti 500...[46.01 Skalovani ota-
¢ek] ot/min.

Poznamka: Tento parametr je G¢inny pouze u komunikacniho
profilu méni¢a ABB.

0.00 rpm / real32
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
0.00...30000.00 rpm | Otacky odpovidajici minimalni referenci sbérnice. l1=1ot/min/1=1
ot/min
46.07 | Reference frekvence | Definuje frekvenci odpovidajici nulové referenci prijaté z | 0.00 Hz / real32
bez Skalovani rozhrani FBA A.
Napriklad pfi nastaveni 30 by rozsah reference rozhrani
FBA A 0...20000 odpovidal vystupni frekvenci 30...[46.02
Skalovani frekvence] Hz.
Poznamka: Tento parametr je G¢inny pouze u komunikacniho|
profilu ménica ABB.
0.00...1000.00 Hz | Otacky odpovidajici minimalni referenci sbérnice. 10=1Hz/1=1Hz
46.11 Filtra¢ni doba otdcek | Definuje dobu filtrace pro signdly 01.01 PouZzité otacky 500 ms / real32
motoru motoru a 01.02 Vypoctené otacky motoru.
2...20000 ms Filtra¢ni doba signalu ota¢ek motoru. 1=1ms/1=1ms
46.12 Filtra¢ni doba vystup- | Definuje Cas filtrace pro signdl 01.06 Vystupni frekvence. |500 ms / real32
ni frekvence
2...20000 ms Filtra¢ni doba signalu vystupni frekvence. 1=1ms/l=1ms
46.13 Filtra¢ni doba mo- Definuje as filtrace pro signal 01.10 To¢ivy moment moto- | 100 ms / real32
mentu motoru ru.
2...20000 ms Filtra¢ni doba signalu to¢ivého momentu motoru. 1=1ms/1=1ms
46.14 | Vykonvdobé filtrova- | Definuje as filtrace pro signal 01.14 Vystupni vykon. 100 ms / real32
ni
2...20000 ms Filtra¢ni doba signalu vystupniho vykonu. 1=1ms/1=1ms
46.21 Hystereze otadek Definuje limity ,pfi nastavené hodnoté“ pro fizeni otdcek |50.00 rpm / real32

ménice.

Kdyz je rozdil mezi referenci (22.87 Aktualni reference ota-
Cek 7) a rychlosti (24.02 Pouzitd zpétna vazba otacek)
mensi nez 46.21 Hystereze rychlosti, je méni¢ povazovan

za ,na bodu nastaveni“. Toto je indikovano bitem 8 v 06.11
Hlavni stavové slovo.

24.02
‘ (ot./min.)

| 22.87+ 46.21
(ot./min.)
Ménic na bodu
nastaveni
(06.11 bit8=1)

_22,87
(ot./min.)

| 22.87-46.21
(ot./min.)

1 o
(ot./min.)
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
0.00...30000.00 rpm | Mez pro indikaci ,pfi bodu nastaveni“ v fizeni otacek. 1=1ot/min/1=1
ot/min
46.22 Hystereze frekvence | Definuje limity ,pfibodu nastaveni“ pro regulaci frekvence |2.00 Hz / real32
ménice.
Kdyz je absolutni rozdil mezi referen¢ni frekvenci (28.01
Vstup rampy referenéni frekvence) a aktudlni frekvenci
(01.06 Vystupni frekvence) mensi nez 46.22 Frekvenéni
hystereze, je méni¢ povazovan za ,na nastavené hodnoté“.
Toto je indikovano bitem 8 v 06.11 Hlavni stavové slovo.
‘ 01.06 (Hz)
—1— 28.96+ 46.22 (Hz)
Méni¢ na bodu
nastaveni —1— 28.96 (Hz)
(06.11 bit 8 =1)
—1—28.96- 46.22 (Hz)
——0 (Hz)
0.00...1000.00 Hz Mez pro indikaci ,pfi bodu nastaveni“vregulacifrekvence. |1=1Hz/1=1Hz
46.23 Hystereze momentu | Definuje meze ,v referenci“ pro fizeni otacek ménice. 5.0 procento / real32

Kdy?z je absolutni rozdil mezi referenénim momentem (26.73
Aktudlni referenéni moment 4) a skute¢nym momentem

(01.10 Tocivy moment motoru) mensi neZ 46.23 pfi hyste-
rezimomentu, je méni¢ povazovan za v nastavené hodno-
té“. Toto je indikovano bitem 8 v 06.11 Hlavni stavové slovo.

‘ 0L.10 (%)

26.73 + 46.23 (%)

Méni¢ na bodu
nastaveni
(06.11 bit8=1)

26.73 (%)

26.73 - 46.23 (%)

0 (%)
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
0.0...300.0 procento | Meze pro indikaci v referenci“ v fizeni to¢ivého momentu. |1=1procento/1=1
procento
46.31 Nad limitem otacek | Definuje Urover spousténi pro indikaci,nad meznihodno- |1500.00 rpm / real32
tou“v fizeni otacek.
Toto je indikovano bitem 10 parametru 06.11 Hlavni stavové
slovo a parametru 06.17 Stavové slovo 2 ménice. Kdyz
skute¢na rychlost prekrodi limit, je nastaven bit 10 v 06.17
Stavové slovo 2 ménice.
0.00...30000.00 rpm | Uroveri spousténiindikace ,Nad limitem* pro fizeni ota¢ek. |1=1ot/min/1=1
ot/min
46.32 Nad limitem frekven- | Definuje Uroven spousténi pro indikaci ,nad meznihodno- |50.00 Hz / real32
ce tou“ v regulaci frekvence.
Toto je indikovano bitem 10 parametru 06.11 Hlavni stavové
slovo a parametru 06.17 Stavové slovo 2 ménice. Kdyz
skutecna frekvence prekrodi limit, je nastaven bit 10 ve
06.17 Stavové slovo 2 ménice.
0.00...1000.00 Hz | Uroven spousténi indikace ,Nad limitem* pro regulaci 1=1Hz/1=1Hz
frekvence.
46.33 Nad limitem momen- | Definuje Urover spousténi pro indikaci ,nad meznihodno- |300.0 procento / re-
tu tou“ v fizeni to¢ivého momentu. al32
Toto je indikovano bitem 10 parametru 06.11 Hlavni stavové
slovo a parametru 06.17 Stavové slovo 2 ménice. Kdyz
skute¢ny moment prekrodi limit, nastavi se bit 10 v 06.17
Stavové slovo 2 ménice.
0.0 ...1600.0 procen- | Uroveri spousténiindikace ,Nad meznihodnotou“ profizeni |1=1procento/1=1
to toéivého momentu. procento
46.41 | impulsni Skalovani | Definuje Uroven spousténi pro ,kWh impulz“ zapnut na50 |1.000 kWh / real32
kwh ms. Vystup impulzu je bit 9 parametru 05.22 Diagnostické
slovo 3.
0.001...1000.000 »KWh impulz“ na Urovni spousténi. 1=1kWh /1=1kWh
kwh
46.43 | Desetinna mista hod- | Definuje pocet zobrazeni desetinnych mist a 32bitové 2 Jednotka €. / uint16
noty vykonu Skalovani parametri souvisejicich s vykonem.
Hodnota tohoto parametru odpovida poctu desetinnych
mist predpokladanych v 32-bitovém celém ¢isle komunikace
sbérnice. Pro 16bitové $kalovani viz parametr 46.04 Skalo-
vani vykonu.
0...3 Jednotka ¢&. Pocet desetinnych mist. 1=1Jednotkaé. /1=
1 Jednotka ¢.
46.44 | Desetinnd mista hod- | Definuje polet zobrazeni desetinnych mist a 32bitové 2 Jednotka &. / uint16

noty proudu

Skdlovani parametr( souvisejicich s proudem.

Hodnota tohoto parametru odpovida poctu desetinnych
mist predpokladanych pfi 32bitové celociselné komunikaci
po sbérnici (pro 16bitové skalovani viz parametr 46.05
Skalovani proudu).

0...3 Jednotka ¢.

Pocet desetinnych mist.

1=1Jednotka¢. /1=
1Jednotka ¢.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
47 Ulozisté dat Parametry datového Ulozisté, do kterého Ize zapisovat a z
kterého Ize ¢ist pomoci zdrojovych a cilovych nastavent ji-
nych parametrd. Viz Parametry Ulozisté dat (strana 102).
47.01 Uloziété dat 1real32 |Parametr Glozi$té dat 1. -/ real32
Parametry 47.01...47.08 jsou redlna 32bitova &isla, kterd
Ize pouzit jako zdrojové hodnoty jinych parametrd.
-2147483.000 ... 32bitové redlné &islo (s plovouci desetinnou ¢arkou). 1=1Jednotkad. /1=
2147483.000 Jednot- 1Jednotka ¢.
ka ¢.
47.02 Uloziété dat 2 real32 | Parametr GloZi$té dat 2. -/ real32
Viz také parametr 47.01 Ulozi$té dat 1 real32.
-2147483.000 ... 1=1Jednotkad. /1=
2147483.000 Jednot- 1Jednotka ¢&.
ka ¢.
47.03 UloZiété dat 3 real32 | Parametr Uloziété dat 3. -/ real32
Viz také parametr 47.01 UloZité dat 1 real32.
-2147483.000 ... 1=1Jednotkad. /1=
2147483.000 Jednot- 1Jednotka ¢&.
ka ¢&.
47.04 | Uloziété dat 4 real32 | Parametr GloZi$té dat 4. -/ real32
Viz také parametr 47.01 Ulozité dat 1 real32.
-2147483.000 ... 1=1Jednotkad. /1=
2147483.000 Jednot- 1Jednotka ¢.
ka ¢&.
47.05 | Ulozisté dat 5 real32 | Parametr Gloziété dat 5. -/ real32
Viz také parametr 47.01 Uloziété dat 1 real32.
-2147483.000 ... 1=1Jednotkaé. /1=
2147483.000 Jednot- 1Jednotka ¢.
ka ¢&.
47.06 Uloziété dat 6 real32 | Parametr GloZi$té dat 6. -/ real32
Viz také parametr 47.01 Uloziété dat 1 real32.
-2147483.000 ... 1=1Jednotka¢./1=
2147483.000 Jednot- 1Jednotka ¢.
ka ¢.
47.07 Uloziété dat 7 real32 | Parametr GloZi$té dat 7. -/ real32
Viz také parametr 47.01 UloZiété dat 1 real32.
-2147483.000 ... 1=1Jednotkad. /1=
2147483.000 Jednot- 1Jednotka ¢.
ka ¢.
47.08 UloZi$té dat 8 real32 | Parametr tloziété dat 8. -/ real32

Viz také parametr 47.01 UloZité dat 1 real32.

-2147483.000 ...
2147483.000 Jednot-
ka ¢.

1=1Jednotkac. /1=
1Jednotka ¢&.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vyber FbEq 16b / 32b
4711 | Uloziété dat 1int32 | Parametr GloZi$té dat 9. -/int32
Parametry 47.11...47.18 UloZi$té dat 8 int32 jsou 32bitova
redlnd ¢isla, kterd Ize pouzit jako zdrojové hodnoty jinych
parametru.
-2147483648..2147483647 | 32-bitové celé Cislo. 1=1Jednotka¢. /1=
Jednotka ¢. 1Jednotka ¢.
4712 | Uloziété dat2int32 | Parametr Glozi$té dat 10. -/int32
Viz také parametr 47.11 Ulozi$té dat 1 int32.
-2147483648.. 2147483647 1=1Jednotkad./1=
Jednotka ¢. 1Jednotka ¢.
4713 | Uloziété dat 3int32 | Parametr UloZisté dat 11. -/int32
Viz také parametr 47.11 UloZiété dat 1 int32.
-2147483648..2147483647 1=1Jednotka¢./1=
Jednotka ¢. 1Jednotka ¢.
4714  Ulozi$té dat 4int32 | Parametr UloZiété dat 12. - /int32
Viz také parametr 47.11 Ulozi$té dat 1int32.
-2147483648..2147483647 1=1Jednotka¢./1=
Jednotka ¢. 1Jednotka ¢.
4715 | Uloziété dat 5int32 | Parametr tloZité dat 13. - /int32
Viz také parametr 47.11 UloZité dat 1 int32.
-2147483648.2147483647 1=1Jednotkad. /1=
Jednotka ¢. 1Jednotka ¢.
4716 | Ulozist& dat 6int32 |Parametr UloZisté dat 14. -/int32
Viz také parametr 47.11 UloZiété dat 1 int32.
-2147483648.2147483647 1=1Jednotkaé. /1=
Jednotka ¢. 1Jednotka ¢.
4717 UloZiété dat 7int32 | Parametr UloZiété dat 15. - /int32
Viz také parametr 47.11 UloZi$té dat 1 int32.
-2147483648..2147483647 1=1Jednotka¢./1=
Jednotka ¢&. 1Jednotka ¢.
4718 | Uloziété dat 8int32 | Parametr tloZité dat 16. - /int32
Viz také parametr 47.11 UloZi$té dat 1 int32.
-2147483648.. 2147483647 1=1Jednotkad. /1=
Jednotka ¢. 1Jednotka ¢.
4721 | UloZité dat1intl6 | Parametr dloZisté dat 17. -/int16
Parametry 47.21...47.28 Uloziété dat 8 int16 jsou 16bitova
celd ¢isla, ktera Ize pouzit jako zdrojové hodnoty jinych
parametrd.
-32768...32767 Jednot- | 16-bitové celé &islo. 1=1Jednotkaé. /1=
ka ¢. 1Jednotka ¢.
4722 | Ulozidté dat2intl6 | Parametr GloZité dat 18. - /int16

Viz také parametr 47.21 Ulozi$té dat 1 int16.

-32768...32767 Jednot-
ka ¢.

1=1Jednotkaé. /1=
1 Jednotka ¢.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
4723 | Uloziété dat 3intl6 | Parametr tloZiété dat 19. - /int16
Viz také parametr 47.21 Uloziété dat 1int16.
-32768...32767 Jednot- 1=1Jednotkac. /1=
ka ¢&. 1Jednotka ¢&.
4724 | Uloziété dat 4intl6 | Parametr GloZité dat 20. - /int16
Viz také parametr 47.21 Ulozi$té dat 1int16.
-32768...32767 Jednot- 1=1Jednotka¢./1=
ka ¢&. 1Jednotka ¢.
4725 | Uloziété dat 5intl6 | Parametr GloZi$té dat 21. - /intl6
Viz také parametr 47.21 Ulozi$té dat 1int16.
-32768...32767 Jednot- 1=1Jednotkaé. /1=
ka ¢. 1Jednotka ¢.
4726 | UloZi$té dat 6intl6 | Parametr Uloziété dat 22. - /int16
Viz také parametr 47.21 Ulozi$té dat 1int16.
-32768...32767 Jednot- 1=1Jednotkac. /1=
ka ¢&. 1Jednotka ¢&.
4727 | Uloziété dat 7intl6 | Parametr tloZité dat 23. - /int16
Viz také parametr 47.21 Uloziété dat 1int16.
-32768...32767 Jednot- 1=1Jednotkac. /1=
ka ¢&. 1Jednotka ¢&.
4728 | Ulozit& dat 8intl6 | Parametr UloZisté dat 24. - /int16

Viz také parametr 47.21 Ulozi$té dat 1int16.

-32768...32767 Jednot-
ka ¢.

1=1Jednotkaé./1=
1Jednotka ¢.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
49 Komunikace portl | Nastaveni komunikace pro port ovlddaciho panelu na mé-
panelu ni¢i. MoZnosti pfipojeni naleznete v priru¢ce k hardwaru.
49.01 | Cislo ID uzlu Definuje ID uzlu ménice. VSechna zafizeni pfipojend k siti | 1 Jednotka €. / uint32
musi mit jedine¢né ID uzlu.
Poznamka: U sitové propojenych méni¢l doporuc¢ujeme vy-
hradit ID 1 pro nadhradni/zéloZzni ménice.
1...32 Jednotka ¢. ID uzlu. 1=1Jednotkaé¢./1=
1Jednotka ¢.
49.03 | Prenosovarychlost | Definuje rychlost pfenosu meziobvodu. 115,2 kb/s / uint32
V zavislosti na elektrickych charakteristikach kabelaze
muze spolehlivd komunikace vyZzadovat niz§i nastaveni.
38,4 kb/s 38,4 kbit/s. 1
57,6 kb/s 57,6 kbit/s. 2
86,4 kb/s 86,4 kbit/s. 3
115,2 kb/s 115,2 kbit/s. 4
230,4 kb/s 230,4 kbit/s. 5
49.04 | Doba ztraty komuni- | Nastavuje ¢asovy limit pro komunikaci ovladaciho panelu |10.0 s / uint32
kace (nebo PC nastroje).
Pokud preruseni komunikace trva déle nez ¢asovy limit,
provede se akce uvedend v parametru 49.05 Cinnost pri
ztraté komunikace.
0.3...3000.0s éasovy limit komunikace panelu/PC nastroje. 10=1s/1=1s
49.05 | Cinnost pri ztraté ko- | Zvoli, jak ménic reaguje na prerudeni komunikace ovladaci- | Porucha / uint16
munikace ho panelu (nebo PC nastroje).
Z&dna &innost Neprovedena zadna ¢innost. 0
Porucha Méni¢ vypne pfi ztraté ovladaciho panelu 7081. 1
Posledni otacky Méni¢ generuje varovani A7TEE Ztrata ovladaciho panelua |2
zmrazi rychlost na Urovni, pfi které méni¢ pracoval.
Otacky se urcuji na zakladé skutecnych otdéek pomoci 850
ms filtrovanim dolni propusti.
APOZOR | Ujistéte se, Ze je bezpe&né pokracovat v
provozu v pfipadé preruseni komunikace.
Bezpecéna reference | Méni¢ generuje varovani A7EE Ztrata ovladaciho panelua |3
otacek nastavi rychlost na hodnotu definovanou parametrem 22.41
Bezpecéna reference otacek (nebo 28.41 Bezpeéna referencni
frekvence pfi pouziti referenéni frekvence).
APOZOR | Ujistéte se, Ze je bezpeéné pokracovat v
provozu v pripadé preruseni komunikace.
49.06 Aplikuje nastaveni z parametrd 49.01 Cislo ID uzlu...49.05 | Hotovo / uint16

Aktualizovat nastave-
ni

Cinnost pfi ztraté komunikace.

Poznamka: Obnoveni mlze zpUsobit pferuseni komunikace.
Muze byt nutné méni¢ znovu pripojit.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Hotovo Obnoveni dokonéeno nebo neni vyZzadovano. 0
Konfigurovat Obnovovaci parametry 49.01 Cislo ID uzlu...49.05 Cinnost |1
pri ztraté komunikace. Hodnota se automaticky vrati na
Hotovo.
49.19 | Vychozindhled zdklad- | Zvoli parametry, které se zobrazuji v zakladnim zobrazeni |Auto / uint32

niho panelu 1

1 ovladaciho panelu EMID-30.

Auto Zobrazuje vychozi tovarni parametry. 0
Pouzité otacky moto- | 01.01 Pouzité otacky motoru 1
ru
Vystupni frekvence |01.06 Vystupni frekvence 3
Proud motoru 01.07 Proud motoru 4
Proud motoru v % 01.08 Proud motoru v % nomindlu motoru 5
nominalniho proudu
motoru
Todivy moment moto- | 01.10 Todivy moment motoru 6
ru
Stejnosmérné napéti | 01.11 Stejnosmérné napéti 7
Vystupni vykon 01.14 Vystupni vykon 8
Vstup rampy referen- | 23.01 Vstup rampy reference otacek 10
ce otacek
Vystup rampy referen- | 23.02 Vystup rampy reference otacek 11
ce otacek
Pouzita reference 24.01 Pouzité reference otacek 12
otacek
Pouzitd referenéni | 28.02 Vystup rampy referencni frekvence 14
frekvence
Vystup PID procesu |40.01 Aktudlni vystup procesu PID 16
Zpétna vazba PID 40.02 Aktudlni zpétna vazba procesu PID 17
Bod nastaveniproces- | 40.03 Aktudlni nastaveny bod procesu PID 18
niho PID
Buzeni teplotniho Vystup se pouziva k pfivedeni budiciho proudu do teplot- |20
senzoru 1 niho senzoru 1, viz parametr 35.11 Teplota 1 - zdroj.
Buzeni teplotniho Vystup se pouziva k privedeni budiciho proudu k teplotni- |21
senzoru 2 mu senzoru 2.

Viz parametr 35.21 Teplota 2 — zdroj
Absolutni pouZité 01.61 Absolutni pouzité otacky motoru 26
otacky motoru
Absolutniotac¢ky mo- | 01.62 Absolutni otacky motoru v % 27
toruv %
Absolutni vystupni | 01.63 Absolutni vystupni frekvence 28
frekvence
Absolutni toivy mo- | 01.64 Absolutni tocivy moment motoru 30
ment motoru
Absolutni vystupni | 01.66 Absolutni vykon v % nomindlu motoru 31

vykon
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vyber FbEq 16b / 32b
Absolutnivykon moto- | 01.68 Absolutni vykon motoru na hrideli 32
ru na hrideli
Vystup externiho 71.01 Aktuadlni hodnota externiho PID 33
PID1

49.20 | Vychozinadhled zéklad- | Vybere parametry, které se zobrazi v zakladnim zobrazeni |- / uint32
niho panelu 2 2 ovladaciho panelu EMID-30.

Dostupné volby viz parametr 49.19 Vychozi nahled zaklad-
niho panelu 1.

49.21 | Vychozinahled zéklad- | Zvoli parametry, které se zobrazujivdomovském zobrazeni |- / uint32
niho panelu 3 3 ovladaciho panelu EMID-30.

Dostupné volby viz parametr 49.19 Vychozi ndhled zaklad-
niho panelu 1.
49.30 | Skrytizakladni nabid- | Skryva nabidky hlavni drovné v ovliddacim panelu EMID-30. | 0000 0000 0000 0000
ky panelu Hodnoty jsou: / uintl6
0 = Nabidka viditelna
1 = Nabidka skryta
b0 | Hlavni nabidka ¢.1 | Hlavni nabidka ¢. 1 je skryta v ovladacim panelu EMID-30.
Nema vliv na ostatni nastroje.
b1 | Hlavni nabidka ¢.2 | Hlavni nabidka ¢. 2 je skryta v ovladacim panelu EMID-30.
Nema vliv na ostatni nastroje.
b2 | Hlavni nabidka ¢.3 | Hlavni nabidka €. 3 je skryta v ovladacim panelu EMID-30.
Nema vliv na ostatni nastroje.
b3 | Hlavni nabidka ¢. 4 | Hlavni nabidka €. 4 je skryta v ovladacim panelu EMID-30.
Nema vliv na ostatni nastroje.
b4 | Hlavni nabidka ¢.5 | Hlavni nabidka €. 5 je skryta v ovladacim panelu EMID-30.
Nema vliv na ostatni nastroje.
b5 | Hlavni nabidka ¢.6 | Hlavni nabidka ¢. 6 je skryta v ovlddacim panelu EMID-30.
Nema vliv na ostatni nastroje.
b6...15| Reserved
0000h...FFFFh 1/1

49.219 | Vychozinahled zdklad- | Zvoli parametry, které se zobrazuji v domovském zobrazeni |- / uint32
niho panelu 4 4 ovladaciho panelu EMID-30.

Dostupné volby viz parametr 49.19 Vychozi nahled zaklad-
niho panelu 1.
49.220 | Vychozinahled zaklad- | Zvoli parametry, které se zobrazujivdomovském zobrazeni |- / uint32
niho panelu 5 5 ovlddaciho panelu EMID-30.
Dostupné volby viz parametr 49.19 Vychozi nahled zaklad-
niho panelu 1.
49.221 | Vychozinahled zéklad- | Zvoli parametry, které se zobrazujivdomovském zobrazeni |- / uint32

niho panelu 6

6 ovladaciho panelu EMID-30.

Dostupné volby viz parametr 49.19 Vychozi ndhled zaklad-
niho panelu 1.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
50 Adaptér sbérnice Konfigurace komunikace sbérnice. Viz Rizeni pres sbérnici
(FBA) prostfednictvim integrovaného fidiciho Ethernetu (stra-
na 389).
50.01 FBA A-povolena Povoluje/zakazuje komunikaci mezi méni¢em a rozhranim | Povolit / uint16
sbérnice A.
Zakdazéno Komunikace mezi méni¢em a sbérnicovym rozhranim Aje |0
zakdzana.
Povolit Komunikace mezi méni¢em a sbérnicovym rozhranim Aje |1
povolena.
50.02 | FBAA-funkce ztraty | Zvoli, jak bude méni¢ reagovat pfi preruseni komunikace | Zadna ¢innost / uinti6

kom

sbérnice.

Casova prodleva je definovana parametrem 50.03 FBA A —
¢as lim ztraty kom.

Z4dna &innost

Neprovedena zadna ¢innost.

Porucha

Méni¢ vybavi na poruchu 7510 Komunikace FBA A.

K tomu dochazi, pouze pokud je fizeni oéekavano od
sbérnice (FBA A je vybran jako zdroj start/stop/reference
v aktudlné aktivnim ovladacim misté).

-

Posledni otacky

Detekce preruseni komunikace je aktivni.

PFi preruseni komunikace ménic generuje varovani (A7C1
Komunikace FBA A) a zmrazi rychlost na Urovni, pfi které
méni¢ pracoval. Otacky se urcuji na zakladé skuteénych
otacek pomoci 850 ms filtrovanim dolni propusti.

MAPOZOR Ujistéte se, e je bezpe&né pokraovat v
provozu v pfipadé preruseni komunikace.

Bezpecna reference
otacek

Detekce preruseni komunikace je aktivni.

PFi preruseni komunikace ménic generuje varovani (A7C1
Komunikace FBA A) a nastavi rychlost na hodnotu defino-
vanou parametrem 22.41 Bezpecna reference otécek (nebo
28.41 Bezpeéna referenéni frekvence, pokud se pouziva
referenéni frekvence).

APOZOR | Ujistéte se, Ze je bezpeéné pokracovat v
provozu v pripadé preruseni komunikace.

Chyba vzdy

Ridicijednotka stroje vybavi pfi poruse komunikace, i kdyz
se ze sbérnice neocekéva zadné fizeni.

IS

Varovani

Ridici jednotka stroje generuje komunikaé¢ni varovan,
prestoze ze sbérnice neni oéekavano zadné fizeni.
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Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

50.03

FBA A-¢as lim ztraty
kom

Definuje ¢asovou prodlevu pied provedenim akce stanove-
né parametrem 50.02 FBA A — funkce ztraty kom. Odpoci-
tavani éasu zacina, kdyz komunikaénilinka nemuze aktua-
lizovat zpravu.

Poznamky:

. Okamzité po spusténi privodu energie je 60-sekundova
prodleva spusténi. BEhem prodlevy je monitorovani pre-
ruseni komunikace deaktivovano (ale samotna komuni-
kace muze byt aktivni).

. Tento ¢asovac se spusti poté, co se hodnota parametru
51.31 D2FBA A —stav komunikace zméni na Offline. Tento
¢asovac pouze zpozd'uje funkci vybranou v 50.02 FBA A
—funkce ztraty kom.

0.3s / uintl6

0.3s

Casova prodleva.

10=1s/1=1s

50.04

FBA A - typ refl

Zvoli typ a Skalovani reference 1 pfijaté z rozhrani sbérnice
A.

Méritko reference je definovano parametry 46.01...46.04
v zavislosti na typu reference zvoleném timto parametrem.

Otacky nebo frekvence
/ uint16

Otacky nebo frekven-
ce

Typ a Skalovani se voli automaticky podle aktudlné aktivni-
ho provozniho rezimu nasledujicim zplsobem:

Provozni rezim
(viz par. 19.01)

Typ reference 1

Rizeni otacek Otacky

Rizeni to¢ivého momentu | Otacky

Skalarni (Hz) Frekvence

o

Transparentni

Neni pouzito Zadné skalovani (Skalovani je 1 = 1jednotka).

Poznamka: VSechny desetinné informace jsou ztraceny, na-|
priklad 1,23 = 1.

-

Obecné infomrace

Obecna reference se $kalovanim 100 = 1 (celé ¢&islo a dvé
desetinnd mista).

Poznamka: VSechna data po dvou desetinnych mistech jsou
ztracena, napfiklad 1,234 = 123.

Utahovaci moment

Skélovéni je definovdno parametrem 46.03 Skélovani mo-
mentu.

Otacky

Skélovani je definovano parametrem 46.01 Skalovani ota-
cek.

Frekvence

Skélovani je definovano parametrem 46.02 Skalovani
frekvence.

50.05

FBA A -typ ref2

Zvoli typ a $kalovanireference 2 pfijaté zrozhrani sbérnice
A.

Méfitko reference je definovano parametry 46.01...46.04

Otacky nebo frekvence
/ uintl6

v zavislosti na typu reference zvoleném timto parametrem.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Otacky nebo frekven- | Typ a Skalovani se voli automaticky podle aktualné aktivni- |0
ce ho provozniho rezimu nasledujicim zplsobem:
Provozni rezim Typ reference 2
(viz par. 19.01)
Rizeni otacek Otéacky
Rizeni to¢ivého momentu | Otacky
Skalarni (Hz) Frekvence
Transparentni Neni pouzito zadné Skalovani (Skalovanije 1 =1jednotka). |1
Poznamka: VSechny desetinné informace jsou ztraceny, na-
pfiklad 1,23 = 1.
Obecné infomrace | Obecna reference se Skdlovanim 100 =1 (celé ¢isloadvé |2
desetinna mista).
Poznamka: VSechna data po dvou desetinnych mistech jsou
ztracena, napfiklad 1,234 = 123.
Utahovaci moment | Skalovéni je definovano parametrem 46.03 Skalovani mo- |3
mentu.
Otéacky Skalovani je definovano parametrem 46.01 Skalovéni ota- |4
cek.
Frekvence Skalovani je definovano parametrem 46.02 Skalovani 5
frekvence.
50.06 |FBA A SW volba Zvoli zdroj stavového slova, které ma byt odeslano do Auto / uint16
sbérnicové sité pres sbérnicové rozhrani A.
Auto Zdroj stavového slova je vybran automaticky. (o]
Transparentni rezim | Zdroj vybrany parametrem 50.09 FBA A — transparentni 1
zdroj SW je prenasen jako stavové slovo do sité sbérnice
pres rozhrani sbérnice A.
50.07 |FBAA-typ skutecné | Zvoli typ a Skalovani skute¢né hodnoty 1 prenasené do Otacky nebo frekvence
hodnoty 1 sbérnicové sité pres sbérnicové rozhrani A. / uintl6e

Méfitko hodnoty je definovano parametry 46.01...46.04 v
zavislosti na typu skute¢né hodnoty vybrané timto parame-
trem.
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vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

Otacky nebo frekven-

ce

Typ a Skalovani se voli automaticky podle aktudlné aktivni-
ho provozniho rezimu nasledujicim zplsobem:

Provozni rezim
(viz par. 19.01)

Typ skutecné
hodnoty 1 (zdroj)

Skalovani

Rizeni otacek

Otacky
(01.01 Pouzité

46.01 Skalovani
otacek

Rizeni todivého
momentu

otacky motoru)

46.02 Skélovani
frekvence

Frekvence

(01.06 Vystupni
frekvence)

Skalarni (Hz)

0

Transparentni

Hodnota vybrand parametrem 50.10 FBA A—transparentni
zdroj aktl je odeslana jako skute¢na hodnota 1. Neni pou-
Zito Zadné skalovani (Skalovani je 1 = 1 jednotka).

Poznamka: VSechny desetinné informace jsou ztraceny, na-
priklad 1,23 = 1.

-

Obecné infomrace

Hodnota vybrand parametrem 50.10 FBA A—transparentni
zdroj aktl je odeslana jako skute¢na hodnota 1 s méfitkem
100 =1 jednotka (tj. celé ¢islo a dvé desetinnd mista).

Poznamka: VSechna data po dvou desetinnych mistech jsou
ztracena, napfiklad 1,234 = 123.

n

Utahovaci moment

01.10 Tocdivy moment motoru je odeslan jako skute¢na
hodnota 1. Skalovani je definovdno parametrem 46.03
Skalovani momentu.

Otacky

01.01 Pouzité otacky motoru je odeslana jako skuteé¢na
hodnota 1. Skélovani je definovano parametrem 46.01
Skalovani otacek.

Frekvence

01.06 Vystupni frekvence je odesldna jako skute¢nd hodno-
ta 1. Skélovani je definovano parametrem 46.02 Skélovani
frekvence.

50.08

FBA A - typ skute¢né

hodnoty 2

Zvolityp a Skalovani skutecné hodnoty 2 pfenasené do sité
sbérnice prostfednictvim rozhrani sbérnice A.
Méfitko hodnoty je definovano parametry 46.01...46.04, v

zavislosti na typu skute¢né hodnoty vybrané timto parame-
trem.

Rizeni todivého
momentu

Provoznirezim | Skuteénd hodno- | Skalovani

(vizpar.19.01) | ta2typ (zdroj)

Rizeni otacek Otacky 46.01 Skalovani
otacek

01.01 Pouzité
otacky motoru)

Skalarni (Hz)

Frekvence

01.06 Vystupni
frekvence)

46.02 Skalovani
frekvence

Otacky nebo frekvence
/ uintl6
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Otacky nebo frekven- | Hodnota vybrana parametrem 50.10 FBA A-transparentni |0
ce zdroj akt1 je odeslana jako skute¢na hodnota 1. Neni pou-
Zito Zadné skdlovani (Skdlovani je 1 = 1 jednotka).
Poznamka: VSechny desetinné informace jsou ztraceny, na-
pfiklad 1,23 = 1.
Transparentni Hodnota zvolend parametrem 50.11 FBA A—transparentni |1
zdroj akt2 je odeslana jako skute¢na hodnota 1. Neni pou-
Zito Zadné Skdlovani (Skdlovani je 1 = 1 jednotka).
Poznamka: Viechny desetinné informace jsou ztraceny, na-|
pfiklad 1,23 = 1.
Obecné infomrace | Hodnota zvolena parametrem 50.11 FBA A —transparentni |2
zdroj akt2 je odeslana jako skute¢nd hodnota 2 s méritkem
100 =1 jednotka (tj. celé &islo a dvé desetinnd mista).
Poznamka: VSechna data po dvou desetinnych mistech jsou
ztracena, napfiklad 1,234 = 123.
Utahovaci moment | 01.01 Pouzité otacky motoru jsou odeslany jako skutecna |3
hodnota 2. Skalovani je definovano parametrem 46.03
Skalovani momentu.
Otacky 01.01 PouZité otacky motoru jsou odeslany jako skute¢nd |4
hodnota 2. Skalovani je definovano parametrem 46.01
Skalovani otacek.
Frekvence 01.06 Vystupni frekvence je odesilana jako skute¢na hod- |5
nota 2. Skalovani je definovano parametrem 46.02 Skalo-
vani frekvence.
50.09 |FBAA-transparentni| Zvoli zdroj stavového slova sbérnice, kdyz je parametr Nevybrano / uint32
zdroj SW 50.06 FBA A SW volba nastaven na Transparentni rezim.
Nevybrano Neni vybran zadny zdroj. 0
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
50.10 FBAA-transparentni| Kdyz je parametr 50.07 FBA A - typ skutecné hodnoty 1 Nevybrano / uint32
zdroj aktl nastaven na Transparentni, tento parametr vybira zdroj
skuteéné hodnoty 1 pfenasené do sité sbérnice pres roz-
hrani sbérnice A.
Nevybrano Neni vybran zadny zdroj. 0o
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
50.11 FBA A-transparentni| KdyZ je parametr 50.08 FBA A — typ skute¢né hodnoty Nevybrano / uint32
zdroj akt2 2nastaven na hodnotu Transparent, tento parametr vybira
zdroj skute¢né hodnoty 2 pfenasené do sité sbérnice pro-
stfednictvim rozhrani sbérnice A.
Nevybrano Neni vybran zadny zdroj. 0
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
50.12 Rezim ladéni FBA A | Povoluje rezim ladéni. Zobrazuje nezpracovana (nemodifi- | Zakdzano / uint16

kovanad) data pfijatd a odeslana do rozhrani sbérnice Av
parametrech 50.13...50.18.

Zakdazano

Rezim ladéni zakazan.

Rychly

ReZim ladéni povolen. Cyklicka aktualizace dat je co nejrych-
lejsi, coz zvySuje zatizeni procesoru na ménici.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
50.13 FBA A -fidici slovo | Zobrazuje nezpracované (nemodifikované) fidici slovo 0 / uint32
odeslané masterem (PLC) na rozhrani sbérnice A, pokud
je ladéni povoleno parametrem 50.12 Rezim ladéni FBA A.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
00000000...FFFFFFF- | Ridici slovo odeslané masterem na sbérnicové rozhrani A. [1=1
Fh
50.14 FBA A-referencel |Zobrazuje nezpracovanou (nemodifikovanou) referenci -/ int32
REF1 odeslanou masterem (PLC) na rozhrani sbérnice A,
pokud je ladéni povoleno parametrem 50.12 Rezim ladéni
FBA A.
Tento parametr je jen pro Cteni.
Jednotka ¢. Nezpracovana REF1 odeslana masterem do adaptéru A 1=1Jednotka¢./1=
sbérnice. 1Jednotka ¢.
50.15 FBA A-reference 2 | Zobrazuje nezpracovanou (nemodifikovanou) referenci -/ int32
REF2 odeslanou masterem (PLC) na rozhrani sbérnice A,
pokud je ladéni povoleno parametrem 50.12 Rezim ladéni
FBA A.
Tento parametr je jen pro ¢teni.
Jednotka ¢. Nezpracovana REF2 odeslana masterem do adaptéru A 1=1Jednotka¢./1=
sbérnice. 1Jednotka ¢.
50.16 FBA A-stavové slovo | Zobrazuje nezpracované (nemodifikované) stavové slovo |0 / uint32
odeslané rozhranim sbérnice A do masteru (PLC), pokud
je ladéni povoleno parametrem 50.12 Rezim ladéni FBA A.
Tento parametr je jen pro Cteni.
00000000...FFFFFFF- | Stavové slovo zaslané z rozhrani sbérnice A do fidicijednot- |1 =1
Fh ky.
50.17 FBA A —aktualni hod- | Zobrazuje nezpracované (nemodifikované) stavové slovo |-/ int32
nota 1 odeslané rozhranim sbérnice A do masteru (PLC), pokud
je ladéni povoleno parametrem 50.12 Rezim ladéni FBA A.
Tento parametr je jen pro Cteni.
Jednotka ¢. Nezpracovand hodnota ACT1 odesland rozhranim sbérnice |1=1Jednotkaé. /1=
A do fidici jednotky. 1Jednotka ¢.
50.18 FBA A - skuteéna Zobrazuje nezpracovanou (nemodifikovanou) skute¢nou |-/ int32

hodnota 2

hodnotu ACT2 odeslanou rozhranim sbérnice A do masteru
(PLC), pokud je ladéni povoleno parametrem 50.12 Rezim
ladéni FBA A.

Tento parametr je jen pro Cteni.

Jednotka ¢.

Nezpracovand hodnota ACT2 odeslana rozhranim sbérnice
A do fidici jednotky.

1=1Jednotkaé. /1=
1Jednotka ¢.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b

51 FBA A - nastaveni Konfigurace rozhrani sbérnice A. Viz Rizeni pres sbérnici

prostfednictvim integrovaného fidiciho Ethernetu (stra-

na 389).
51.01 FBAA-typ Zobrazuje typ sbérnice pripojené k rozhrani sbérnice A -/ uint16

(FBAA).

Tento parametr je jen pro ¢teni.
51.02 FBA A-Par2 Parametry 51.02...51.26 jsou specifické pro protokol. -/ uintl6

Dali informace viz Rizeni pfes sbérnici prostiednictvim

integrovaného fidiciho Ethernetu (strana 389).

Poznamka: Ne vSechny tyto parametry se nutné pouzivaji.

0...65535 Jednotka €. | Konfiguraéni parametr rozhrani sbérnice. 1=1Jednotka¢. /1=
1Jednotka ¢.

51.03 FBA A-Par3 Viz parametr 51.02 FBA A — Par2. -/ uintl6
51.04 FBA A -Par4 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uintl6
51.05 FBA A-Par5 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uintl6
51.06 FBA A -Par6 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uintl6
51.07 FBA A-Par7 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uintlée
51.08 FBA A-Par8 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uintlé
51.09 FBA A-Par9 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uintlée
51.10 FBA A-Parl0 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uintlée
51.11 FBA A - Parll Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uintl6
51.12 FBA A-Parl2 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uint16
51.13 FBA A-Parl3 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uint16
51.14 FBA A -Parl4 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uintl6e
51.15 FBA A -Parl5 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uintlée
51.16 FBA A -Parl6 Viz parametr 51.02 FBA A — Par2. -/ uintl6
51.17 FBA A -Parl7 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. - / uintl6
51.18 FBA A-Parl8 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uint16
51.19 FBA A-Parl9 Viz parametr 51.02 FBA A — Par2. -/ uint1l6
51.20 FBA A -Par20 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uintl6
51.21 FBA A-Par2l Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uintl6e
51.22 FBA A-Par22 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uintl6
51.23 FBA A-Par23 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uintlée
51.24 FBA A-Par24 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uintlé
51.25 FBA A-Par25 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uintlée
51.26 FBA A-Par26 Viz parametr 51.02 FBA A - Par2. -/ uintlée
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
51.27 FBA A - aktualizace | Ovéfuje veskerd zménéna nastaveni konfigurace rozhrani |Hotovo / uint16
parametrl sbérnice.
Po obnoveni se hodnota automaticky vrati na hodnotu
Hotovo.
Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic v
chodu.
Hotovo Obnoveni dokonéeno. 0
Konfigurovat Obnoveni. 1
51.28 FBA A-ver tabulky | Zobrazuje revizi tabulky parametrd souboru mapovani 0 / uintl6
par rozhrani sbérnice (uloZzeného v paméti ménice).
Ve formatu axyz, kde ax = ¢islo hlavni revize tabulky; yz =
cislo vedlejsi revize tabulky.
Tento parametr je jen pro Cteni.
0000...FFFFh Revize tabulky parametr( rozhrani sbérnice. 1=1
51.29 FBA A —kdd typu mé- | Zobrazuje kdd typu ménice v souboru mapovani rozhrani |- / uintl6
nice sbérnice (ulozeném v paméti ménice).
Tento parametr je jen pro Cteni.
Jednotka ¢. Kéd typu ménice uloZeny v souboru mapovani. 1=1Jednotka¢./1=
1 Jednotka ¢.
51.30 FBA A-ver mapovaci- | Zobrazuje revizi mapovaciho souboru rozhrani sbérnice - / uintl6
ho souboru uloZenou v paméti ménice v desitkovém formatu.
Tento parametr je jen pro Cteni.
Jednotka ¢. Revize mapovaciho souboru. 1=1Jednotkaé. /1=
1Jednotka ¢.
51.31 D2FBA A-stav komu- | Zobrazuje stav komunikace rozhrani sbérnice. Neni konfigurovano /
nikace uint16
Poznamka: Poté, co FBA zjisti ztratu komunikace, poc¢ka s
¢asovou prodlevou, nez zméni hodnotu tohoto parametru
stavu komunikace na Off-line. Pokud tato ¢asova prodleva
existuje pro modul FBA, bude uvedena v sekci specifické pro|
dany modul. Viz parametry 51.02...51.26 pro vice podrobnosti.
Neni konfigurovano | Rozhrani sbérnice neni nakonfigurovano. 0
Inicializuje se Probiha inicializace rozhrani sbérnice. 1
Casova prodleva Doslo k vyprseni ¢asového limitu v komunikaci mezirozhra- |2
nim sbérnice a ménicem.
Chyba konfigurace | Chyba konfigurace sbérnicového rozhrani: mapovaci sou- |3
bor nebyl nalezen v souborovém systému jednotky nebo
se nahrani mapovaciho souboru nezdafilo vice nez tfikrat.
Offline Komunikace sbérnice je offline. 4
Online Komunikace s primyslovou sbérnici probiha on-line nebo |5
bylo rozhrani primyslové sbérnice nakonfigurovano tak,
aby nedetekovalo preruseni komunikace.
Reset Sbérnicové rozhrani provadi hardwarovy reset. 6
51.32 FBA A-ver kom SW | Zobrazuje béZnou revizi programu rozhrani sbérnice ve 0 / uint16

formatu axyz, kde a = &islo hlavni revize, xy = ¢&islo vedlejsi

revize, z = ¢islo nebo pismeno opravy.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
0000...FFFFh Spoleéna revize programu modulu adaptéru. 1=1

51.33 FBA A - ver apl SW Zobrazuje revizi aplikaéniho programu modulu adaptéru |0 / uintl6

ve formatu axyz, kde a = ¢islo hlavni revize, xy = ¢islo ved-
lejSi revize, z = &islo nebo pismeno opravy.
0000...FFFFh Verze aplika¢niho programu modulu adaptéru. 1=1
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52 FBA A — datovy vstup | Vybér dat, ktera se maji prendset z méniéevdo fidici jednot-
ky sbérnice pres rozhrani sbérnice A. Viz Rizeni pres sbér-
nici prostfednictvim integrovaného fidiciho Ethernetu (stra-
na 389).
52.01 FBA A-datovy vstupl | Parametry 52.01...52.12 vybiraji data, kterd maji byt pfena- | Zadny / uint32
Senazménice do sbérnicové fidicijednotky pres sbérnicové
rozhrani A.
Zadny Zéadny. 0
CW 16bit Ridici slovo (16 bitd). 1
Refl 16bit Reference REF1 (16 bit0). 2
Ref2 16bit Reference REF2 (16 bitd). 3
SW 16bit Stavové slovo (16 bitu). 4
Actl16bit Skuteénd hodnota ACT1 (16 bitd). 5
Act216bit Skute¢nd hodnota ACT2 (16 bit(). 6
CW 32bit Ridici slovo (32 bitd). 11
Refl 32bit Reference REF1 (32 bit(). 12
Ref2 32bit Reference REF2 (32 bit(). 13
32bit Stavové slovo (32 bit(). 14
Actl 32bit Skute¢na hodnota ACT1 (32 bitd). 15
Act2 32bit Skuteéna hodnota ACT2 (32 bitu). 16
SW2 16bit Stavové slovo 2 (16 bitd). 24
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
52.02 FBA A - datovy Viz parametr 52.01 FBA A - datovy vstupl. -/ uint32
vstup2
52.03 FBA A - datovy Viz parametr 52.01 FBA A — datovy vstupl. -/ uint32
vstup3
52.04 |FBAA-datovy Viz parametr 52.01 FBA A - datovy vstupl. -/ uint32
vstup4
52.05 FBA A - datovy Viz parametr 52.01 FBA A — datovy vstupl. -/ uint32
vstup5
52.06 | FBAA-datovy Viz parametr 52.01 FBA A - datovy vstupl. -/ uint32
vstup6
52.07 FBA A - datovy Viz parametr 52.01 FBA A — datovy vstupl. -/ uint32
vstup7
52.08 |FBAA-datovy Viz parametr 52.01 FBA A - datovy vstupl. -/ uint32
vstup8
52.09 | FBAA-datovy Viz parametr 52.01 FBA A - datovy vstupl. -/ uint32
vstup9
52.10 FBA A - datovy Viz parametr 52.01 FBA A - datovy vstupl. -/ uint32
vstupl0
52.11 FBA A - datovy Viz parametr 52.01 FBA A — datovy vstupl. -/ uint32
vstupll
52.12 FBA A - datovy Viz parametr 52.01 FBA A — datovy vstupl. -/ uint32

vstupl2
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52.13 FBA A - datovy Viz parametr 52.01 FBA A — datovy vstupl. -/ uint32
vstupl3

52.14 FBA A - datovy Viz parametr 52.01 FBA A - datovy vstupl. -/ uint32
vstupl4

52.15 FBA A - datovy Viz parametr 52.01 FBA A — datovy vstupl. -/ uint32
vstupl5

52.16 FBA A - datovy Viz parametr 52.01 FBA A — datovy vstupl. -/ uint32
vstupl6

52.17 FBA A -datovy Viz parametr 52.01 FBA A — datovy vstupl. -/ uint32
vstupl?

52.18 FBA A - datovy Viz parametr 52.01 FBA A - datovy vstupl. -/ uint32
vstupl8

52.19 FBA A - datovy Viz parametr 52.01 FBA A — datovy vstupl. -/ uint32
vstup19

52.20 |FBA A-datovy Viz parametr 52.01 FBA A - datovy vstupl. -/ uint32
vstup20

52.21 FBA A - datovy Viz parametr 52.01 FBA A - datovy vstupl. -/ uint32
vstup2l

52.22 FBA A - datovy Viz parametr 52.01 FBA A - datovy vstupl. -/ uint32
vstup22

52.23 FBA A - datovy Viz parametr 52.01 FBA A — datovy vstupl. -/ uint32
vstup23

52.24 FBA A - datovy Viz parametr 52.01 FBA A — datovy vstupl. -/ uint32

vstup24
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53 FBA A - datovy vy- Vybér dat, kterd se maji prenaset z Fidicijednotky sbérnice
stup do ménice pres rozhrani sbérnice A. Viz Rizeni pres sbérnici
prostiednictvim integrovaného fidiciho Ethernetu (stra-
na 389).
53.01 FBA A - datovy vy- Parametry 53.01...53.12 vybiraji data, ktera se maji prenaset | Zadny / uint32
stupl zfidicijednotky sbérnice do ménice pres rozhrani sbérnice
A.
Zadny Zéadny. 0
CW 16bit Ridici slovo (16 bit(). 1
Refl 16bit Reference REF1 (16 bit0). 2
Ref2 16bit Reference REF2 (16 bitd). 3
CW 32bit Ridici slovo (32 bit). 11
Refl 32bit Reference REF1 (32 bitd). 12
Ref2 32bit Reference REF2 (32 bitl). 13
CW2 16bit Ridici slovo 2 (16 bitd). 21
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
53.02 FBA A - datovy vy- Viz parametr 53.01 FBA A - datovy vystupl. -/ uint32
stup2
53.03 FBA A - datovy vy- Viz parametr 53.01 FBA A — datovy vystupl. -/ uint32
stup3
53.04 |FBAA-datovyvy- |Vizparametr 53.01 FBA A -datovy vystupl. -/ uint32
stup4
53.05 |FBAA-datovy vy- Viz parametr 53.01 FBA A - datovy vystupl. -/ uint32
stup5
53.06 |FBAA-datovy vy- Viz parametr 53.01 FBA A — datovy vystupl. -/ uint32
stup6
53.07 FBA A - datovy vy- Viz parametr 53.01 FBA A — datovy vystupl. -/ uint32
stup?
53.08 |FBAA-datovyvy- |Vizparametr 53.01 FBA A -datovy vystupl. -/ uint32
stup8
53.09 |FBAA-datovy vy- Viz parametr 53.01 FBA A — datovy vystupl. -/ uint32
stup9
53.10 FBA A - datovy vy- Viz parametr 53.01 FBA A — datovy vystupl. -/ uint32
stupl0
53.11 FBA A - datovy vy- Viz parametr 53.01 FBA A — datovy vystupl. -/ uint32
stupll
53.12 FBA A - datovy vy- Viz parametr 53.01 FBA A — datovy vystupl. -/ uint32
stup12
53.13 FBA A - datovy vy- Viz parametr 53.01 FBA A — datovy vystupl. -/ uint32
stup13
53.14 FBA A-datovy vy- | Viz parametr 53.01 FBA A — datovy vystupl. -/ uint32
stupl4
53.15 FBA A - datovy vy- Viz parametr 53.01 FBA A — datovy vystupl. -/ uint32
stupl5
53.16 FBA A - datovy vy- Viz parametr 53.01 FBA A — datovy vystupl. -/ uint32

stupl6
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53.17 FBA A-datovy vy- | Viz parametr 53.01 FBA A - datovy vystupl. -/ uint32
stupl7

53.18 FBA A - datovy vy- Viz parametr 53.01 FBA A - datovy vystupl. -/ uint32
stupl8

53.19 FBA A - datovy vy- Viz parametr 53.01 FBA A — datovy vystupl. -/ uint32
stupl9

53.20 FBA A - datovy vy- Viz parametr 53.01 FBA A — datovy vystupl. -/ uint32
stup20

53.21 FBA A - datovy vy- Viz parametr 53.01 FBA A—datovy vystup153.01 Data vystu- |-/ uint32
stup21 pu FBA Al.

53.22 FBA A-datovy vy- | Viz parametr 53.01 FBA A - datovy vystupl. -/ uint32
stup22

53.23 FBA A - datovy vy- Viz parametr 53.01 FBA A — datovy vystupl. -/ uint32
stup23

53.24 |FBAA-datovyvy- |Vizparametr 53.01 FBA A —datovy vystupl. -/ uint32

stup24
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7 Externi PID1 Konfigurace externiho PID.
71.01 Aktualni hodnota ex- | Viz parametr 40.01 Aktudlni vystup procesu PID. -/ real32
terniho PID
71.02 AktudIni hodnota Viz parametr 40.02 Aktudlni zpétna vazba procesu PID. -/ real32
zpétné vazby
71.03 Aktuadlnihodnota bo- | Viz parametr 40.03 Aktudlni nastaveny bod procesu PID. -/ real32
du nastaveni
71.04 Aktualnihodnota od- | Viz parametr 40.04 Aktualni odchylka procesu PID. -/ real32
chylky
71.06 Stavové slovo PID Zobrazuje informace o stavu externiho fizeni PID procesu. | 0000 0000 0000 0000
s T / uint16
Tento parametr je jen pro ¢teni.
b0 | PID aktivni 1 = Rizeni procesu PID aktivni.
bl Reserved
b2 | Vystup zablokovany |1=Vystup procesu PID reguldtoru zablokovan. Bit je nasta-
ven, pokud je parametr 71.38 Zamrznuti vystupu zapnout
v hodnoté TRUE nebo je aktivni funkce pasma necitlivosti
(je nastaven bit 9).
b3...6 | Reserved
b7 |Horni mez vystupu |1 = Vystup PID je omezen parametrem 40.37.
b8 | Spodni mez vystupu |1 = Vystup PID je omezen parametrem 40.36.
b9 | Pasmo necitlivosti |1 = Pasmo necitlivosti je aktivni.
aktivni
b10...11 | Reserved
b12 | Interni bod nastaveni | 1 = Aktivni interni bod nastaveni (viz parametry
je aktivni 40.16...40.16).
b13...15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
71.07 Provoznirezim PID | Viz parametr 40.07 Procesni PID provozni rezim. - / uintl6
71.08 Zdroj Zpétné vazby 1 | Viz parametr 40.08 Set 1 - zdroj zpétné vazby 1. -/ uint32
7111 Zpétna vazba doby | Viz parametr 40.11 Set 1 - filtracni doba zpétné vazby. -/ real32
filtrovani
7114 Skalovéanibodu nasta- | Definuje spolu s parametrem 71.15 Skélovéni vystupu, 1500.00 Jednotka &. /

veni

obecny faktor Skalovani pro fidici fetézec externiho PID.

Skalovani Ize pouzit, kdy? je napiiklad bod nastaveni pro-
cesu vstupem v Hz a vystup PID reguldtoru je pouzit jako
hodnota otaéek za minutu v fizeni otaéek. Vtomto pfipadé
miiZe byt tento parametr nastaven na 50 a parametr 71.15
na jmenovité otacky motoru pfi 50 Hz.

Ve skutecnostije vystup PID regulatoru [71.15] kdyZ odchyl-
ka (reference — zpétnd vazba) = [71.14] a [71.32] = 1.

Poznamka: Skalovani vychazi z poméru mezi hodnotami71.14
a71.15. Napfiklad hodnoty 50 a 1500 vytvori stejné skalovani
jakola3.

real32
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-200000.00 ... Baze bodu nastaveni procesu. 1=1Jednotkad. /1=
200000.00 Jednotka 1Jednotka ¢&.
¢
7115 Skalovani vystupu Viz parametr 71.14 Skélovéani bodu nastaven. 1500.00 Jednotka ¢. /
real32
-200000.00 ... Baze vystupu procesniho PID regulatoru. 1=1Jednotkac. /1=
200000.00 Jednotka 1Jednotka ¢.
&
71.16 Zdroj Bodu nastaveni | Viz parametr 40.16 Set 1 - zdroj nastaveného bodu 1. -/ uint32
1
71.19 Interni bod nastaveni | Viz parametr 40.19 Set 1 - interni bod nastaveni vybér 1. -/ uint32
vybér 1
71.20 Interni bod nastaveni | Viz parametr 40.20 Set 1 - interni bod nastavenivybér2. |-/ uint32
vybér 2
71.21 Interni bod nastaveni | Viz parametr 40.21 Set 1 —interni bod nastaveni 1. -/ real32
1
71.22 Interni bod nastaveni | Viz parametr 40.22 Set 1 —interni bod nastaveni 2. -/ real32
2
71.23 Interni bod nastaveni | Viz parametr 40.23 Set 1 —interni bod nastaveni 3. -/ real32
3
71.26 Bod nastaveni min | Viz parametr 40.26 Set 1 - nastaveny bod min. -/ real32
71.27 Bod nastaveni max | Viz parametr 40.27 Set 1 - nastaveny bod max. -/ real32
71.31 Inverze odchylky Viz parametr 40.31 Set 1 inverze odchylky. -/ uint32
71.32 Zisk Viz parametr 40.32 Set 1 zisk. -/ real32
71.33 Cas integrace Viz parametr 40.33 Set 1 integra¢ni doba. -/ real32
71.34 Cas derivace Viz parametr 40.34 Set 1 derivac¢ni doba. -/ real32
71.35 Filtra¢ni doba deriva- | Viz parametr 40.35 Set 1 derivaéni filtraéni doba. -/ real32
ce
71.36 Vystup min Viz parametr 40.36 Set 1 vystup min. -/ real32
7137 Vystup max Viz parametr 40.37 Set 1 vystup max. -/ real32
71.38 Zamrznuti vystupu | Viz parametr 40.38 Set 1 - umoznéno blokovani vystupu. |-/ uint32
zapnout
71.39 Rozsah pasma necitli- | Ridici program porovnava absolutni hodnotu parametru | 0.0 procento / real32

vosti

71.04 Aktudlni hodnota odchylky a rozsah pasma necitlivos-
ti definovaného timto parametrem.

Pokud je absolutni hodnota v pdsmu necitlivosti po dobu
definovanou parametrem 71.40 Prodleva pasma necitlivos-
ti, aktivuje se rezim pasma necitlivosti PID a nastavi se bit
9 Pasmo necitlivosti aktivniv 71.06 Stavové slovo PID. Poté
je vystup PID zablokovan a nastavi se bit 2 Vystup zabloko-
vany v 71.06 Stavové slovo PID.

Pokud je absolutni hodnota stejna nebo vétsi nez rozsah
pasma necitlivosti, PID reZzim pasma necitlivosti je deakti-
vovan.

0.0...200000.0 pro-
cento

Rozsah.

1=1procento/1=1
procento
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71.40 Prodleva pasma necit- | Definuje prodlevu padsma necitlivosti pro funkci pdsma 0.0s / real32
livosti necitlivosti. Viz parametr 71.39 Rozsah pasma necitlivosti.
0.0...3600.0 s Prodleva. 1=1s/1=1s
71.58 Zvysit prevenci Aktivuje zvySeni prevence integra¢niho ¢lenu PID pro Ext | Ne / uint32
PID 1.
Ne Prevence zvySeni se nepouziva. 0
Omezujici Integracni ¢len Ext PID se nezvysuje. 1
Min lim procesu PID | Integracni ¢len Ext PID se nezvySuje, kdyz vystup procesni- |2
ho PID dosédhne své minimalni meze. V tomto nastaveni se
externi PID pouziva jako zdroj pro procesni PID.
Tento parametr je platny pro PID sadu 1.
Max lim procesu PID | Integracni ¢len Ext PID se nezvysSuje, kdyz vystup procesni- |3
ho PID dosahne své maximalni meze.
V tomto nastaveni se externi PID pouziva jako zdroj pro
procesni PID.
71.59 Snizit prevenci Aktivuje prevenci snizeni integracniho ¢lenu PID pro Ext Ne / uint32
PID 1.
Ne Prevence zvy$eni se nepouziva. 0
Omezujici Integracni ¢len Ext PID se nesnizuje. 1
Min lim procesu PID | Integra¢ni ¢len Ext PID se nesnizuje, kdyz vystup procesniho |2
PID dosahne své minimalni meze.
V tomto nastaveni se externi PID pouziva jako zdroj pro
procesni PID.
Max lim procesu PID | Integra¢ni ¢len Ext PID se nesnizuje, kdyz vystup procesniho |3
PID dosahne své maximalni meze.
V tomto nastaveni se externi PID pouziva jako zdroj pro
procesni PID.
71.62 Interni bod nastaveni, | Viz parametr 40.62 Interni bod nastaveni PID aktudlni. -/ real32
aktualni
71.79 Externi jednotky PID |Viz parametr 40.79 Jednotky set 1. - / uintl6
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76 Vlastnosti aplikace | Parametry aplikace.
76.01 | Stavfizenizlimitu na| Zobrazuje stav stavového automatu fizeni z limitu na limit. | Max. ot., max. rychlost
limit Viz Rizeni koncovych poloh (funkce Limit to limit) (stra- vpred / uintl6
na 93).
Neni inicializovdno | Pocateéni hodnota stavového automatu. 0
Nulové ot., max. rych- | Zpétna rychlost je omezena na nulovou rychlost arychlost |1
lost vpred v dopredném sméru 1 neni omezena fizenim z limitu na li-
mit.
Bezpeclné ot., max. | Zpétnarychlost je omezena na bezpeénou rychlostarych- |2
rychlost vpred lost v dopfedném sméru 2 neni omezena fizenim z limitu
na limit.
Max. ot., max. rych- | Zpétna rychlost neni omezena a rychlost v dopfedném 3
lost vpred sméru neni omezena fizenim z limitu na limit.
Max. ot., bezpe¢nd | Zpétna rychlost neni omezena a rychlost v dopfedném 4
rychlost vpred sméru je omezena na bezpecnou rychlost fizenim z limitu
na limit.
Max. ot., nulova rych- | Zpétna rychlost neni omezena a rychlost v dopfedném 5
lost vpred sméru je omezena na nulovou rychlost fizenim z limitu na
limit.
Bezpedné ot., nulova | Zpétna rychlost je omezena na bezpeénou rychlostarych- |6
rychlost vpred lost v dopfedném sméru je omezena na nulovou rychlost
fizenim z limitu na limit.
Nulové ot., bezpeéna | Zpétna rychlost je omezena na nulovou rychlost arychlost |7
rychlost vpred v dopfedném sméru je omezena na bezpeénou rychlost fi-
zenim z limitu na limit.
Bezpelné ot., bezped- | Zp&tnd rychlost je omezena na bezpecnou rychlostarych- |8
na rychlost vpred lost vdopredném sméru je omezena na bezpeénou rychlost
fizenim z limitu na limit.
Nulové ot., nulova Zpétnd rychlost je omezena na nulovou rychlost arychlost |9
rychlost vpred v dopredném sméru je omezena na nulovou rychlost fizenim
z limitu na limit.
76.02 Povoleni fizeni z limi- | Povoluje fizeni z limitu na limit nebo vybira zdroj pro funkci | Nevybrano / uint32
tu na limit Fizeni z limitu na limit. Viz Rizeni koncovych poloh (funkce
Limit to limit) (strana 93).
Nevybrano Zakazano. 0
Zvoleno Povoleno. 1
DI1 Digitdlni vstup DI1 (parametr 10.02, bit 0). 2
DI2 Digitdlni vstup DI2 (parametr 10.02, bit 1). 3
DIO1 Digitalni vstup/vystup DIO1 (parametr 11.02, bit 0). 10
DIO2 Digitdlni vstup/vystup DIO2 (parametr 11.02, bit 1). 11
Casovana funkce 1 Bit O parametru 34.01. 18
Casovand funkce2 | Bit 1 parametru 34.01. 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 parametru 34.01. 20
Kontrola 1 Bit 0z 32.01. 24
Kontrola 2 Bit 132.01. 25
Kontrola 3 Bit 2 32.01. 26
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Kontrola 4 Bit 332.01. 27
Kontrola 5 Bit 4 32.01. 28
Kontrola 6 Bit 5 32.01. 29
76.03 | Typ spousténi fizeni | Vybira typ spousténi fizeni z limitu na limit. Viz Rizeni N&bézna hrana /
z limitu na limit koncovych poloh (funkce Limit to limit) (strana 93). uint16
Nabézna hrana Bezpedéné a koncové limity jsou zpracovany jako impulsy. |0
Stavovy automat fizeni z limitu na limit méni stavy v dusled-
ku ndbézné hrany.
Sestupna hrana Bezpecné a koncové limity jsou zpracovany jako impulsy. |1
Stavovy automat fizeni z limitu na limit méni stavy v dusled-
ku sestupné hrany.
Vysoka Uroven Bezpeclné a koncové limity jsou zpracovany jako statické |2
signaly. Stavovy automat fizeniz limitu na limit méni stavy
v dusledku stavu vysokého signalu.
Nizkd Uroven Bezpedné a koncové limity jsou zpracovany jako statické |3
signaly. Stavovy automat fizeni z limitu na limit méni stavy
v dusledku stavu nizkého signalu.
76.04 | Limitzastavenidopre- | Vybira zdroj pro aktivaci funkce koncového limitu dopfed- | Nevybrano / uint32

du

ného sméru.

Pokud je povoleno, aktivuje piikaz zastaveniv dopfedném
sméruaménic se zastavi podle rezimu zastaveni definova-
ného parametrem 76.12.

Nevybrano Zakaze funkci koncového limitu, pokud je typ spousténi 0
fizeni z limitu na limit (76.03) Nabé&zna hrana nebo Uroven
vysoka.

Povoli funkci, pokud je typ spousténi Sestupna hrana nebo
Uroven nizka.

Zvoleno Povoli funkci koncového limitu, pokud je typ spousténi fi- |1
zeni z limitu na limit (76.03) Nabézna hrana nebo Urovef
vysoka.

Povoli funkci, pokud je typ spousténi Sestupna hrana nebo
Urovef nizka.

DI1 DigitdIni vstup DI1 (parametr 10.02, bit 0). 2

DI2 DigitdIni vstup DI2 (parametr 10.02, bit 1). 3

DIO1 DigitélIni vstup/vystup DIO1 (parametr 11.02, bit 0). 10

DIO2 DigitdlIni vstup/vystup DIO2 (parametr 11.02, bit 1). 11

Casovana funkce 1 Bit O parametru 34.01. 18

Casovana funkce 2 | Bit 1 parametru 34.01. 19

Casovana funkce 3 | Bit 2 parametru 34.01. 20

Kontrola 1 Bit 0 z 32.01. 24

Kontrola 2 Bit 132.01. 25

Kontrola 3 Bit 2 32.01. 26

Kontrola 4 Bit 332.01. 27

Kontrola 5 Bit 4 32.01. 28

Kontrola 6 Bit 5 32.01. 29
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76.05 Limit zpomaleni Vybira zdroj pro aktivaci funkce limitu zpomaleni dopfed- |- / uint32
vpred ného sméru.
Pokud je povoleno, méni¢ omezi zadani rychlosti na hodno-
tu parametru 76.08. Frekvence zpomaleni je nactena z pa-
rametru 76.09.
Dostupné vybéry viz parametr 76.04.
76.06 | Limit zastavenidoza- | Vybird zdroj pro aktivaci funkce koncového limitu zpétného |- / uint32
du sméru.
Pokud je pfikaz aktivni, méni¢ omezi zadani rychlosti na
hodnotu parametru 76.08.
Frekvence zpomaleni je na¢tena z parametru 76.09.
Dostupné vybéry viz parametr 76.04.
76.07 Limit zpomalenivzad | Vybira zdroj pro aktivaci funkce limitu zpomalenizpétného |- / uint32
sméru.
Pokud je prikaz aktivni, méni¢ omezi zadani rychlosti na
hodnotu parametru 76.08.
Frekvence zpomaleni je naétena z parametru 76.09.
Dostupné vybéry viz parametr 76.04.
76.08 | Rychlost zpomaleni | Definuje rychlost zpomaleni. 0.00 rpm / real32
0.00...30000.00 rpm | Rychlost zpomaleni. 1=1ot/min/1=1
ot/min
76.09 Frekvence zpomaleni | Definuje frekvenci zpomaleni. 0.00 Hz / real32
0.00 ... 500.00 Hz Frekvence zpomaleni. 1=1Hz/1=1Hz
76.11 Rezim limitniho zasta- | Vybird rezim rampy zastaveni pfi aktivaci pfikazu koncové- | Rezim normalniho za-
veni ho zastaveni. staveni / uint16
Rezim normalniho za- | Motor prejde do stejného rezimu zastaveni, jaky byl nasta- |0
staveni venv21.03.
ReZim zastaveni limit- | Motor pfejde do reZimu zastaveni rampy a doba rampy je |1
ni rampy definovana pomoci 76.12 Omezeni doby zastaveni rampy.
76.12 Omezeni doby zasta- | Definuje ¢as, béhem kterého je ménic zastaven parametrem |3.000 s / real32
veni rampy 76.11 (tj. dobu potfebnou ke zméné otacek z hodnoty ota-
¢ek definované parametrem 46.01 nebo 46.02 na nulu).
0.000 ... 3000.000 s | Casova hodnota. 10=1s/1=1s
76.31 Shoda otdéek motoru | Povoluje funkci shody otacek nebo vybird zdroj signdlu pro |- / uint32
povoleni/zakazani.
Dostupné volby naleznete v parametru 76.02.
76.32 Urovef ustdlené od- | Definuje povolenou trover odchylky ota¢ek motoru (abso- |30.00 rpm / real32
chylky otacek motoru | lutni hodnota) pro ustaleny provoz (motor spustén a bézi-
ci).
0.00...30000.00 rpm | Urover odchylky otac¢ek motoru. 1=1lot/min/1=1
ot/min
76.33 Uroveri odchylky na- | Definuje povolenou trover odchylky ota¢ek motoru (abso- | 70.00 rpm / real32

béhu otacek motoru

lutni hodnota) pro provoz ve stavu nabéhu (zrychleni/zpo-
maleni) (motor spustén a bézici).

0.00...30000.00 rpm

Uroveri odchylky otaéek motoru.

1=1ot/min/1=1
ot/min
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
76.34 Zpozdéni poruchy Definuje ¢asové zpozdéni pro generovani poruchy D105 1000 ms / real32

shody otacek

Shoda otdcek a vystrahy D200 Prokluz brzd pfi zastaveni2.

0...30000 ms

Casova prodleva.

10=1ms/1=1ms




328 Parametry

c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
95 HW konfigurace RUzna nastaveni souvisejici s hardwarem.
95.01 Napdjeci napéti Zvoli rozsah napajeciho napéti. Automaticky / nezvole-
Siox v Y. s v (oo no / uint16
Slouzi ménici k uréeni jmenovitého napéti napdjeci sité.
Parametr také ovliviiuje jmenovité hodnoty proudu a
funkce fizeni stejnosmérného napéti (mezni hodnoty akti-
vace brzdného chopperu a preruseni) ménice.
Viz Rizeni napéti a mezni hodnoty vypnuti (strana 89).
APOZOR Nespravné nastaveni mize zplisobit ne-
kontrolovatelny nabéh motoru nebo pretizeni brzdného
chopperu nebo brzdného odporniku.
Poznamka: Dostupné vybéry zavisi na hardwaru ménice.
Pokud je pro méni¢ platny pouze jeden rozsah napéti, je
tento rozsah zvolen jako vychozi.
Automaticky / nezvo- | Nenizvolen Zadny rozsah napéti. Rozsah napdjeciho napéti |0
leno bude zvolen automaticky na zékladé naméreného stejno-
smérného napéti.
380...415V 380...480 V. 2
440...480V 440..480 V. 3
95.02 | Adaptivnilimity napé- | Povoluje adaptivni limity napéti. Tato funkce je uzite¢na, |Povolit / uint16
ti pokud je stfidavé napdjeci napéti do ménice vysoké, pro-
toze se odpovidajicim zplsobem zvysi Urovné varovani.
Viz 95.03.
Zakdazano Adaptivni limity napéti zakazany. 0
Povolit Adaptivni limity napéti povoleny. 1
95.03 | Odhadované stfid. | Zobrazuje odhad napajeciho stfidavého napétivypocteny |-/ uintl6
napajeci napéti méni¢em. Odhad se provadi pfi kazdém zapnuti méniée a
je zaloZzen na naméreném stejnosmérném napéti
(UDC/1,41). Viz 95.01, volba Automaticky / nezvoleno.
0...65535V Napéti. 1=1v/1=1V
95.04 | Napajeni fidici desky | Uréuje, jak je napajena Fidici deska ménice. Interni 24 V / uint16
Interni 24 V Ridici deska ménice je napajena z napajeci jednotky ménice, |0
ke které je pfipojena.
Externi 24 V Ridici deska ménice je napajena z externiho zdroje napajeni. |1
95.15 Nastaveni specidlniho | Povoluje nebo zakazuje specialni nastaveni souvisejici s 00000000 0000 0000
HW hardwarem. / uint16
b0 | Reserved
bl | ABB sinusovy filtr Nastavte bit, pokud je na vystupu ménice pfipojen sinusovy
filtr.
b2...15 | Reserved
0000h...FFFFh 1/1
95.20 |HW moznostislovl |Uréuje moznosti souvisejici s hardwarem, které vyzaduji | 0000 0000 0000 0000
vychozi nastaveni diferencovanych parametra. / uint16

Tento parametr neni ovlivnén obnovenim parametru.
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Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

b0

Napajeci kmitocet 60
Hz

0...50 Hz.
1...60 Hz.

bi...12

Reserved

b13

du/dt aktivace filtru

Nastavte tento bit, pokud je k vystupu ménice/invertoru

pripojen externi du/dt filtr. Nastaveni omezi spinaci frek-
vencivystupu a vynutiventilator modulu ménice/invertoru
na pIné otacky.

0 = du/dt filtr neaktivni.
1 = du/dt filtr aktivni.

b14

Rezervovéano

Nastavte tento bit, pokud instalujete vystupni stykac.

b15

Komunikace INU-ISU

Komunikace INU-ISU.

0000h...FFFFh

1/1

95.26

Detekce odpojeni
motoru

Povoluje nebo zakazuje pouZiti odpojovaciho spinace mo-
toru. Je-li povoleno, ménic se pfi detekci odpojeni nepfepne
do poruchového stavu, ale zlistava v provozu a po opétov-
ném pripojeni se vrati do normalniho provozu.

Kdyz je tento parametr povolen, méni¢ projde nasledujici

sekvenci:

1.  Odpojeni motoru: Méni¢ detekuje odpojeni a signalizuje
jej varovanim A784. Ménic zlstava v provozu a ¢eka na
opétovné pripojeni motoru.

2. Motor znovu pfipojen: Méni¢ detekuje opétovné pripo-
jeni, odstrani varovani a vrati se do normalniho provozu.,
Je pouZita posledni aktivni reference pred odpojenim.

Poznamky:

- Tato funkce je k dispozici pouze ve skalarnim rezimu.

Tento parametr nema vliv na chovani vektorového rezimu.

- Pro odpojeni motoru ve vektorovém rezimu se ujistéte,

Ze provedete nasledujici kroky:

1: Nastavte hodnotu tohoto parametru na Zakazat.

2: Povolte parametr 31.12 bit 5. Je to proto, Ze pfi pouZziti
vystupniho stykace v rezimu vektorové regulace se mlze
ménic obcas vypnout kvili poruse typu prekroceni otaéek
/ prilis vysoka frekvence.

Zakazano / uintl6

Zakazano

Zakazat odpojeni motoru.

Povolit

Detekce odpojeni motoru.

95.200

ReZim ventilatoru
chlazeni

Provozni rezim ventilatoru chlazeni.

Auto / uint16

Auto Ventilator v normalnim chodu: Zapnuti/vypnutiventilatoru, |0
reference otacek ventilatoru se mdze automaticky ménit
podle stavu ménice.

Vzdy zapnuto Ventilator je vZdy v chodu pfi 100 % referenci rychlosti. 1
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ

vybér FbEq 16b / 32b

96 Systém Vybérjazyka, Urovné pristupu, ulozenia obnoveni parame-
trd, restart ridici jednotky, uzivatelské sady parametrd,
vybér jednotky, vypocet kontrolniho souétu parametrd,
uzivatelsky zamek.

96.01 | Jazyk Zvolijazyk pro texty ovladaciho panelu (jsou-li k dispozici). | Nevybrano / uint16
Poznérnka: Ne vSechny niZe uvedené jazyky jsou nutné pod-
porovany.

Poznamka: Tento parametr nema vliv na jazyky viditelné v

pocitatovém nastroji Drive Composer.
Nevybrano Vychozi hodnota. 0
angli¢tina 1033
Deutsch 1031
Italiano 1040
Espafol 3082
Portugues 2070
Nederlands 1043
Francais 1036
Suomi 1035
Svenska 1053
Russki 1049
Polski 1045
Tirkge 1055
Cindtina (zjiednoduse- 2052

na, PRC)
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vyber FbEq 16b / 32b
96.02 | Kéd Funguje jako spoleéné pole pro zadani pfistupového kédu |0 / uint32
pro tyto funkce ménice:
+  Zamek parametr(
- Urovné pFistupu96.03 Stav pfistupové Urovné
« Utzivatelsky zdmek. Viz UZivatelsky zamek (strana 103).
Kazda funkce ma pridéleny pristupovy kéd nebo pristupové
kédy.
. ZAMEK PARAMETERU: Zadénf ,358“ pfepne blokovani
parametru, které brani zméné véech dal$ich parametru
prostrednictvim ovladdaciho panelu nebo poditatového
nastroje Drive Composer.
«  Urovné pristupu: PFistupové kédy jsou dostupné pouze
od spole¢nosti ABB.
«  UZivatelsky zamek: Zadanim pristupového kédu uzivatel-
ského zamku (ve vychozim nastaveni "10000000") se
aktivuji parametry 96.100...96.102, pomoci kterych Ize
definovat novy pristupovy kéd uzivatele a vybrat akce,
které maji byt zamezeny pomoci funkce uzivatelského
zamku.
Pokud je uzivatelsky zdmek otevrieny, zadejte neplatny
pristupovy kéd, aby se uzamkl. Kdyz je uZivatelsky zamekl
uzavien, parametry 96.100...96.102 jsou skryté.
Poznamka: Doporucujeme, abyste zménili vychozi uzivatelsky
zamkovy kéd.
0...99999999 Kéd. 1=1
96.03 | Stav prFistupové Urov- | Zobrazuje, které Urovné pristupu byly aktivovany pfistupo- | 00000000 0000 0001
né vymi kédy zadanymi do parametru 96.02 Kéd. / uint16
b0 | Konecny uzivatel
bl Servis
b2...10 | Reserved
b1l | OEM pfistupova uro-
ven 1
b12 | OEM pfistupova Uro-
ven 2
b13 | OEM pfistupova uro-
ven 3
bl4 | Zamek parametrd
b15 | Rezervovano
0000h...FFFFh 1/1
96.06 | Obnoveni parametru | Obnovi pavodni nastaveni fidiciho programu (vychozi Hotovo / uint16

hodnoty parametr).

Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic v
chodu.

Hotovo

Obnoveni je dokonéeno.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Obnovit tovarni hod- | VSechny editovatelné hodnoty parametrl jsou obnoveny |8
noty na vychozi hodnoty s vyjimkou nasledujicich:

« dat motoru a vysledku ID chodu
- nastaveni rozsifujiciho modulu I/0
. uzivatelské texty, jako jsou pfizpusobena varovani a po-|
ruchy (externi poruchy a zménéné), a ndzev ménice
- nastaveni komunikace na ovladacim panelu / PC
- nastaveni rozhrani sbérnice
« parametr 95.20 HW moZnostislov 1ajim implementovand
diferencovand vychozi nastaveni.
Vymazat vse Vsechny editovatelné hodnoty parametr( jsou obnoveny |62
na vychozi hodnoty s vyjimkou nasledujicich:
. uzivatelské texty, jako jsou pfizplsobend varovani a po-
ruchy (externi poruchy a zménéné), a ndzev ménice
- nastaveni komunikace na ovladacim panelu / PC
« nastaveni rozhrani sbérnice (vymazat veskera existujici
nastaveni)
«  parametr 95.20 HW moznostislov1a jim implementovand
diferencovand vychozi nastaveni.
Komunikace s ndstrojem PC je pferusena béhem obnovy
hodnot.
Resetovat data moto- | Obnovi véechny jmenovité hodnoty motoru a vysledky ID |2
ru chodu motoru na vychozi hodnoty.
VSe na vychozi nasta- | Obnovinastaveniavs$echny upravitelné parametry zpétna |34560
veni vyrobce pocatedni tovarni hodnoty, kromé
- diferencované vychozi hodnoty zavedené parametrem
95.20
Poznamka: Pfipadny adaptivni program bude také odstranén,
96.07 | Ruéniulozeniparame- | Ukladd aktudlni hodnoty parametr( do trvalé paméti na Hotovo / uint16

tru

fidici desce ménice. Tim je zajisténo, Ze provoz muize po-
kracovat i po odpojeni a opétovném pripojeni napajeni.
UloZte hodnoty pomoci tohoto parametru:

« kuloZeni hodnot odeslanych ze sbérnice

. pfipouziti externiho stejnosmérného napajeni +24 V do|
fidicijednotky: k uloZzenizmén parametru pred vypnutim
fidici jednotky. Napdjeni ma pfi vypnuti velmi kratkou
dobu pfidrzeni.

Poznamka: Nové hodnoty parametr(i se automaticky ukladaji,
pokud jsou upraveny pomoci PC nastroje nebo panelu, nikoli
vSak pokud jsou upraveny prostfednictvim pripojeni ke
sbérnici.

Hotovo

UloZeni dokonéeno.

Ulozit

Probihd ulozeni.




Parametry 333

c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
96.08 | Nacteni fidici desky |Zména hodnoty tohoto parametru na 1 restartuje fidici Z&dna ¢innost / uint16
jednotku (bez nutnosti cyklu vypnuti/zapnuti celého mo-
dulu ménice).
Hodnota se automaticky vratina 0.
A _ Tento parametr by nemél byt zapisovan
prostrednictvim sbérnice nebo adaptivniho programu,
protoZze by to mohlo zpUsobit nepretrzitou smycku
restarty, kterd by ménié paralyzovala.
Z&dna ¢innost Z4dna dinnost. 0
Restartovat Restartujte fidici jednotku. 1
96.10 | Uziv nastaveni - stav | Zobrazuje stav uzivatelskych sad parametru. nenidostupné / uint16

Tento parametr je jen pro ¢teni. Viz Sety uZivatelskych pa-
rametr( (strana 101).

neni dostupné Nebyly uloZzeny zadné uZivatelské sady parametrd. 0

Nacitani Probiha naditani uzivatelské sady. 1

Ukladani Uklada se uzivatelska sada. 2

Porucha Neplatny nebo prazdny set parametrd. 3

UZivatelsky set 11/0 | UzZivatelsky set 1 byl vybrdn parametry 96.12 Uzivatelsky 4

aktivni set—1/0 rezim vstupl a 96.13 UZivatelsky set — 1/O rezim
vstup2.

Uzivatelsky set 2 1/0 | UZivatelsky set 2 byl vybran parametry 96.12 UzZivatelsky |5

aktivni set —1/0 rezim vstupl a 96.13 UZivatelsky set —1/0 rezim
vstup2.

UZivatelsky set 3 1/0 | UZivatelsky set 3 byla vybrana parametry 96.12 UZivatelsky |6

aktivni set - 1/0 rezim vstupl a 96.13 UZivatelsky set - 1/O rezim
vstup2.

UZivatelsky set 4 I/0 | UZivatelsky set 4 byl vybran parametry 96.12 Uzivatelsky |7

aktivni set —1/0 rezim vstupl a 96.13 UZivatelsky set —1/0 rezim
vstup2.

UzZivatelsky set 1zdlo- | UZivatelsky set 1 byl ulozen nebo nacten. 8

ha

UzZivatelsky set 2 zalo- | UZivatelsky set 2 byl uloZen nebo nacten. 9

ha

UzZivatelsky set 3 zalo- | UZivatelsky set 3 byl uloZen nebo nacten. 10

ha

UZivatelsky set 4 zdlo- | UZivatelsky set 4 byl uloZzen nebo nacten. 11

ha
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
96.11 Uziv nastaveni—uloZe- | Povoluje ukladani a obnoveni a? ¢tyf vlastnich set(i nasta- | Zadna ¢innost / uint16
ni/nahrani veni parametrd. Viz Sety uZivatelskych parametrt (stra-
na 101).
Set, ktery byl pouzivan pfed vypnutim ménice, je pouzivan
po dalsim zapnuti.
Poznamky:
- Nastavenihardwarové konfigurace, naptiklad rozsifujici-
ho modulu 1/0 a konfiguraénich parametra sbérnice
(skupiny 14 a 50...53 a ) nejsou zahrnuty v nastaveni uZi-
vatelskych parametrd.
- Zmény parametru provedené po nacteni setu se neuloZi
automaticky musi byt ulozeny pomoci tohoto parametru.,|
- Tento parametr nelze zménit, kdyz je méni¢ v chodu.
Z4dna &innost Operace nacteni nebo ulozeni dokonéena. Bézny provoz. |0
UzZivatelsky set - 1/0 | Nateni uzivatelského setu parametrd pomoci parametri |1
rezim 96.12 UzZivatelsky set—1/0 reZim vstupla 96.13 UZivatelsky
set —1/0 rezim vstup2.
Nahrat set 1 Nacist uzivatelsky set parametrd 1. 2
Nahrat set 2 Nadist uzivatelsky set parametrd 2. 3
Nahrat set 3 Nadist uzivatelsky set parametru 3. 4
Nahrat set 4 Nacist uzivatelsky set parametru 4. 5
UloZzit do setu 1 UlozZit uzivatelsky set parametrd 1. 18
UloZit do setu 2 UloZit uzivatelsky set parametrud 2. 19
Ulozit do setu 3 Ulozit uzivatelsky set parametru 3. 20
Ulozit do setu 4 Ulozit uzivatelsky set parametru 4. 21
96.12 UZivatelsky set - 1/0 | Kdyz je parametr 96.11 UZiv nastaveni — uloZeni/nahrani

rezim vstupl

nastaven na uzivatelsky rezim 1/0, vybird uzivatelsky set
parametrud spole¢né s parametrem 96.13 UZivatelsky set —
1/0 rezim vstup2 nasledovné:

Stav zdroje defino- | Stav zdroje defino- | Set uzivatelskych
vany par. 96.12 vany par. 96.13 parametri zvolen
0 0 Set1l
1 0 Set2
0 1 Set3

Viz Sety uZivatelskych parametr( (strana 101).

Nevybrano / uint32

Nevybrano 0. 0

Zvoleno 1. 1

Di1 Digitdlni vstup DI1 (10.02 Stav opozdény DI, bit 0). 2

DI2 Digitalni vstup DI2 (10.02 Stav opozdény DI, bit 1). 3

DIO1 Digitdlni vstup/vystup DIO1 (11.02 Stav prodlevy DIO, bit |10
0).

DIO2 Digitalni vstup/vystup DIO2 (11.02 Stav prodlevy DIO, bit |11
1).

Casovand funkce1 | Bit O parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 18
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
Casovana funkce 2 | Bit 1 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 19
Casovana funkce 3 | Bit 2 parametru 34.01 Stav ¢asovanych funkci. 20
Kontrola 1 Bit 0 z 32.01 Stav kontroly. 24
Kontrola 2 Bit 132.01 Stav kontroly. 25
Kontrola 3 Bit 2 32.01 Stav kontroly. 26
Kontrola 4 Bit 3 32.01 Stav kontroly 27
Kontrola 5 Bit 5 32.01 Stav kontroly. 28
Kontrola 6 Bit 6 32.01 Stav kontroly. 29

96.13 Uzivatelsky set - 1/O | Viz parametr 96.12 UZivatelsky set —1/0 rezim vstupl. -/ uint32
rezim vstup2

96.16 Vybér jednotky Zvolijednotku parametr( indikujici vykon, teplotu a toéivy |- / uint16

moment.
& | Jednotka Moznosti
0 | Napajecijednot- | 0: kW (kilowatt)
ka 1: hp (koRskd sila)
2 | Teplotnijednot- | 0: °C: (Celsia)
ka 1: °F: (Fahrenheit)
4 | Todiva jednotka | 0: Nm (newtonmetr)
1: Ibft (librostopa)

96.20 | Synchronizace ¢asu | Definuje externizdroj prvni priority pro synchronizaci ¢asu | Sbérnice A / uint16

primarni zdroj a data ménice.
Datum a ¢as Ize také nastavit pfimo pomoci parametra
96.24...96.26, v takovém piipadé se tento parametr ignoru-
je.
Sbérnice A Rozhrani sbérnice A. 3
Panelové spojeni Cas ménice Ize nastavit pomoci asistenéniho ovladaciho |8
panelu nebo poditatového nastroje pripojeného k pripojeni
panelu.

96.24 | Celédnyod1l.ledna |Pocet celych dnl uplynulych od za¢atku roku 1980. 12055 dny / uint16

1980 Tento parametr spole¢né s 96.25 Cas v minutach v rdmci
24 hodin a 96.26 Cas v ms v ramci jedné minuty umoziuje
nastavit datum a ¢as v ménici prostrednictvim parametric-
kého rozhrani ze sbérnice nebo aplika¢niho programu. To
muze byt nutné, pokud protokol sbérnice nepodporuje
synchronizaci ¢asu.
1...59999 dny Dny od zac¢atku roku 1980. 1=1dny/1=1dny

96.25 | Casvminutdch bé- | Pocet celych minut uplynulych od ptinoci. Napfiklad hod- |0 min / uint16

hem 24 h nota 860 odpovida 14:20.
Viz parametr 96.24 Celé dny od 1. ledna 1980.
0...1439 min Minuty od pullnoci. 1=1min/1=1min

96.26 | Cas v ms béhem jed- | Pocet milisekund, které uplynuly od pfedchozi minuty. Viz |0 ms / uint16

né minuty

parametr 96.24 Celé dny od 1. ledna 1980.

0...59999 ms

Pocet milisekund od posledni minuty.

1=1ms/1=1ms
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
96.41 Pfikaz zdlohovani/ob- | Spousti operaci zalohovani nebo obnoveni. Z4dna ¢innost / uint16
noveni Stav probihajici operace je zobrazen v parametru 96.43
Stav procesu zalohovani/obnoveni.
Z&dna ¢innost Necinnost. 0
Zélohovani Vytvari zalozni soubor na disku. 1
Poznamka: Obsah zalohy zavisi na vybéru v parametru 96.102
Funkénost uzivatelského zamku.
Obnova Obnovuje zalohu z disku. 2
Poznamka: Obnoveny obsah zavisi na vybéru v parametru
96.102 Funkénost uzivatelského zamku.
96.43 | Stav procesu zaloho- | Stav operace zalohovani nebo obnoveni. -/ uintl6
vani/obnoveni
0...65535 Jednotka ¢. || Hod- | Nazev Popis 1=1Jednotka¢. /1=
no- 1Jednotka ¢&.
ta
0 Zadny provoz | Neprobiha zadny provoz. Toto je
vychozi makro.
1 Probiha zéloho- | Probiha operace zalohovani.
vani
2 Probihd obnove- | Probiha operace obnoveni.
ni
3 Probiha zapis UZivatel zapisuje zaloZni soubor na
zalohy na disk | disk.
4 Probihd ¢teni za- | Uzivatel ¢te zalozni soubor z disku.
lohy z disku
96.44 | Stav souboru zdlo- | Stav zdloZniho nebo obnovovaciho souboru. -/ uintl6

hy/obnoveni
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0...65535 Jednotka &. || Hod- | Nazev Popis 1=1Jednotka&. /1=

no- 1Jednotka ¢.

ta

0 24dna zaloha Nebyla provedena ani naétena

zadna zaloha.

1 Zaloha na disku | Na disku existuje zaloha, kterou Ize

obnovit.

2 Obnoveno ze za- | Bylo provedeno obnoveni ze zaloz-
lohy na disku niho souboru na disku.

10 | Zaloha na disku | Zalozni soubor na disku je nekom-
je nekompatibil- | patibilni s firmwarem disku a nelze
ni jej obnovit.

11 | Zaloha na disku | ZaloZni soubor na disku neprosel
je poskozena kontrolou integrity a nelze jej obno-

vit.

20 | Obnoveni se ne- | Operace obnoveni se nezdafrila.
zdafilo Disk je ve stavu ¢aste¢ného obno-

veni.

96.51 Zaznamnik vynulova- | Vynuluje vSechny udalosti ze zadznamu poruch a udalosti Hotovo / uintl6
nych chyb a uddlosti | ménice.

Hotovo 0 = Z4dn4 &innost. 0
Reset 1 = Resetuje (vymaze) protokol chyb a udalosti. 1
96.54 | Akce kontrolniho Zvoli, jak ménic reaguje Z4dnd ¢innost / uint16

souctu

.« kdy? 96.55 Ridici slovo kontrolniho souétu, bit 8 = 1
(Schvéleny kontrolni soucet A): pokud se kontrolni soudet|
parametru 96.68 Aktudlni kontrolni soucet A neshoduje!
s 96.71 Schvaleny kontrolni soucet A, a/nebo

«  kdyZ 96.55 Ridici slovo kontrolniho souétu, bit 9 = 1
(Schvéleny kontrolni soucet B): pokud se kontrolni soucet|
parametru 96.69 Aktudlni kontrolni soucet B neshoduje!
s 96.72 Schvaleny kontrolni soucet B.

Zadnéa &innost Neprovedena zadna ¢innost. (Prvek kontrolniho souétuse |0
nepouziva.)

Z3apis udalosti Ménic vygeneruje zdznam v protokolu udalosti (B686 Ne- |1
shoda kontrolniho souctu).

Varovani Méni¢ vygeneruje varovani (A686 Neshoda kontrolniho 2
souctu).

Varovani a zabranéni | Méni¢ vygeneruje varovani (A686 Neshoda kontrolniho 3

startu souctu).
Spusténi ménice je zabranéno.

Porucha Méni¢ vypne na zdkladé 6200 Neshoda kontrolniho souctu. |4
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96.55 | Ridici slovo kontrolni- | Definuje operace kontrolniho souctu. 00000000 0000 0000
h ¢ . T . £ svrs s int1
0 souctu Bity 8...9 urcuji, kterd porovnani fidici program provede: / uint16
«  Bit 8 =1 (schvaleny kontrolni soucet A): 96.68 Aktualni
kontrolni soucet A je porovnan s 96.72 Schvaleny kontrolni
soucet B, a/nebo
. Bit9=1(Schvéleny kontrolni soucet B): pokud 96.69 Ak-
tudlni kontrolni soucet B je porovnan s 96.72 Schvaleny
kontrolni soucet B.
Bity 12...13 zvoli parametr/parametry schvaleného (refe-
renéniho) kontrolniho souétu, do kterého je/jsou zkopiro-
van(y) skuteény/skutecné kontrolnisouéet/soulty z para-
metru/parametr:
. Bit12=1(Nastavit schvdleny kontrolni soucet A): Hodno-
ta 96.68 Aktualni kontrolni soucet A je zkopirovéna do
96.72 Schvéleny kontrolni soucet B a/nebo
- Bit13=1(nastavit schvdleny kontrolnisoucet B): Hodnota,
96.69 Aktudlni kontrolni soucet B zkopirovana do 96.72
Schvéleny kontrolni soucet B.
bO0...7 | Reserved
b8 | Schvaleny kontrolni |1 = Aktivovdno: Kontrolni soucet A (96.71) je dodrzen. 0 =
soucet A Zakazano.
b9 | Schvaleny kontrolni |1 = Aktivovdno: Kontrolni soucet B (96.72) je dodrzen. 0 =
soucet B Zakazano.
b10...11 | Reserved
b12 | Nastavit schvdleny | 1= Nastavit: Zkopirovat hodnotu z 96.68 do 96.71. 0 = Ho-
kontrolni souéet A tovo (byla vytvorena kopie).
b13 | Nastavit schvdleny | 1= Nastavit: Zkopirovat hodnotu z 96.69 do 96.72. 0 = Ho-
kontrolni soucet B | tovo (byla vytvorena kopie).
b14...15  Reserved
0000h...FFFFh 1/1
96.68 | Aktudlni kontrolni Zobrazuje aktudIni kontrolni souéet konfigurace parametri |0 / uint32
soucet A A. Kontrolni soucet A je generovan a aktualizovan vzdy,
kdyz je vybrana akce v 96.54 Akce kontrolniho souctu a
96.54 Akce kontrolniho souctu, bit 8 =1 (Schvaleny kontrol-
ni soucet A).
Set parametr( pro vypocet kontrolniho souétu A nezahrnuje
parametry nastaveni sbérnice.
Parametry zahrnuté do vypoctu kontrolniho souctu A jsou
uzivatelsky upravitelné parametry ve skupindch parametrt
10, 19, 20, 21 22 23, 24, 25 28, 30, 31 32, 34, 35, 36, 37 40, 41,
43,45,46,71,76, 95, 96, 97, 98 a 99.
Viz také ¢ast Vypocet kontrolniho souctu parametrd.
00000000...FFFFFFF- | Aktualni kontrolni soucet A. 1=1

Fh
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96.69 | Aktudlni kontrolni Zobrazuje aktualni kontrolni souéet konfigurace parametrd |0 / uint32
soucet B B. Kontrolni soucet B je generovan a aktualizovan vzdy,
kdyz je vybrana akce v 96.54 Akce kontrolniho souctu a
96.54 Akce kontrolniho souctu, bit 9 =1 (Schvéleny kontrol-
ni soucet B)
Set parametr( pro kontrolni soucet B nezahrnuje:
. nastaveni sbérnice
+ nastaveni dat motoru a
. parametry nastaveni energetickych dat.
Parametry zahrnuté do vypoctu kontrolniho souétu B jsou
uzivatelsky upravitelné parametry ve skupinach parametrd
10, 19, 20, 21 22 23, 24, 25 28, 30, 31 32, 34, 35, 36, 37 40, 41,
43,46,71,76, 95,96 a 97.
Viz také ¢ast Vypocet kontrolniho sou¢tu parametrd.
00000000...FFFFFFF- | Aktualni kontrolni soucet B. 1=1
Fh
96.70 | Zakazat adaptivni Urcuje, zda je adaptivni program povolen nebo zakazan. Ano / uintl6
program Viz Adaptivni programovani (strana 40).
Ne Adaptivni program je povolen. 0
Adaptivni program se automaticky nastavi do provozniho
rezimu pfi zapnuti ménice. Pfepnuti adaptivniho programu
do provozniho rezimu je mozné z pocitacového nastroje.
Ano Adaptivni program je zakdzan. 1
Nastaveni adaptivniho programu do provozniho rezimu
neni mozné. Pokud byl adaptivni program spustén pfi de-
aktivaci, pak je adaptivni program zastaven a nastaven do
vychoziho stavu.
96.71 Schvaleny kontrolni | Schvaleny (referen¢ni) kontrolni soucet A. 0 / uint32
soucet A
00000000...FFFFFFF- | Schvéleny kontrolni soucet A. 1=1
Fh
96.72 Schvaleny kontrolni | Schvaleny (referen¢ni) kontrolni soucet B. 0 / uint32
soucet B
00000000...FFFFFFF- | Schvaleny kontrolni soucet B. 1=1
Fh
96.78 Legacy Modbus ma- | Povoluje mapovani registrd Modbus ACx550 pro pfistup | Zakdzéno / uintl6
povani k parametrim ménice.
Zakazano 0
Povolit 1
96.79 Vybere pouzivany profil plvodniho Fizeni. Nevybrano / uint16

Pavodni profil ovlada-
ni

Nevybrano 0
DCU profil 1
ABB Drives 2

3

Omezeny ABB ménic
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96.100 | Zménit uzivatelsky | Definuje novy pfistupovy kdéd pro funkci uZivatelského 10000000 / uint32
prist. kéd zamku. Viz UzZivatelsky zamek (strana 103)
Poznamka: Tento parametr je viditelny pouze v pfipadé, ze
je uzivatelsky zamek otevieny (96.02).
Pro zménu aktualniho uzivatelského pristupového kédu
zadejte novy kéd do tohoto parametru a 96.101 Potvrdit
uzivatelsky pristupovy kéd. Varovani bude aktivni, dokud
nebude potvrzeno novy kéd.
Chcete-li zrusit zménu kédu, zaviete uZivatelsky zamek bez
potvrzeni.
Pro uzavreni zamku zadejte neplatny pristupovy kéd v pa-
rametru 96.02 Kéd, aktivujte parametr 96.08 Nacteni ridici
desky nebo proved'te cyklus napajeni.
10000000...99999999 | Novy kéd uZivatele. 1=1
96.101 P?,twd]t u’z1v§telsky Poznamka: Tento parametr je viditelny pouze tehdy, kdyz je 10000000 / uint32
pfistupovy kéd S - .
uzivatelsky zamek otevreny.
Potvrzuje novy uzivatelsky pristupovy kéd zadany v para-
metru 96.100 Zménit uzivatelsky prist. kdd.
10000000...99999999 | Potvrzeni nového kédu uZzivatele. 1=1
96.102 | Funk¢nost uzivatel- . R . . | 000000000000 0000
ského zamku Poznamka: Tento parametr je viditelny pouze tehdy, kdyz je / uint16

uzivatelsky zamek otevieny.

Urcuje, které akce nebo funkce jsou zakazany uzivatelskym
zamkem. Zmény se projevi pouze po uzavieni uzivatelského
zamku.

Viz parametr 96.02 Kod.

Poznamka: ABB doporuduje vybrat v§echny ¢innosti a funkce,
pokud to aplikace nevyzaduje jinak

b0 | Zakazat pfistupové |1 = Zakdzat pFistupové Urovné ABB.
¥ né ABB . . vire . .
urovne To zahrnuje servis, pokrocilého programatora atd. Viz pa-
rametr 96.03 Stav pfistupové urovné.
b1| Zablokovat parametr | 1 = Zakazat nahravani soubor do ménice.
amk .
stavu zamku To plati pro:
. aktualizace firmwaru, obnoveni parametrt
« nahrdvani adaptivnich nebo aplika¢nich programu
« zména vychoziho zobrazeni ovladaciho panelu
. Upravy textl méniée
« Upravy seznamu oblibenych parametrd na ovladacim
panelu
« konfigura¢ni nastaveni provedena prostfednictvim
ovlddaciho panelu, jako jsou formaty ¢asu/data a aktivo-
vani/deaktivovani zobrazeni hodin.
b2 | Zakazat stahovani | 1= Zakdazat zapis na sbérnici pfi uzaviené Urovni pfistupu.
souboru
b3 | Reserved
b4 | Zakazat zalohy 1 = Zakdzat stahovani zéloznich soubord.

b5

Reserved
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b6 | Ochrana aplikace 1 = Zalohy nelze vytvaret ani obnovovat.
b7 | Zakazat Bluetooth |1 = Zakdazat Bluetooth panelu.
panelu
b8 | Chranit AP 0 = Povolit operaci zédlohovani. AP je soucasti zalozniho
souboru.
1 = Povolit operaci zalohovani. AP neni soucasti zalozniho
souboru. Zakazat pfistup pro ¢teni k AP.
b9...10  Reserved
b1l Zakdazat pristupovou |1 = Zakazat Uroven pristupu OM 1.
droveri 1 OEM
b12 | Zakdzat pristupovou |1 = Zakazat Urover pfistupu OM 2.
uroven 2 OEM
b13 | Zakdazat pfistupovou |1 = Zakdzat Uroveri pfistupu OM 3.
uroven 3 OEM
b14...15 | Reserved

0000h...FFFFh

1/1
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97 Rizeni motoru Spinaci frekvence, zesileni skluzu, napétova rezerva, brzdéni
tokem, ochrana proti zpozd'ovani (vstfikovani signalu), IR
kompenzace.
97.01 Spinaci referen¢ni Definuje spinacifrekvenci ménice, kterd se pouzivd, dokud |4 kHz / uint32
frekvence se ménic pfilis nezahtiva.
Viz &ast Spinaci frekvence. Vyssi spinaci frekvence ma za
nasledek nizsi akusticky hluk.
V systémech s vice motory neméite spinaci frekvenci z jeji
vychozi hodnoty.
4 kHz 4 kHz. 4
8 kHz 8 kHz.
12 kHz 12 kHz. 12
16 kHz 16 kHz. 16
97.02 Minimalni spinaci Nejnizsi povolena spinaci frekvence. 1.5 kHz / uint32
frekvence (s . Loz
Zavisi na velikosti ramu.
1.5 kHz 1.5 kHz. U nékterych vétsich velikosti rdmi se misto toho |1
pouziva 1 kHz.
2 kHz 2 kHz. 2
4 kHz 4 kHz. 4
8 kHz 8 kHz.
12 kHz 12 kHz. 12
16 kHz 16 kHz. 16
97.03 | Zisk skluzu Definuje zesileni pro kompenzovani skluzu, ktery se pouziva |100 procento / real32
ke zlepSeni odhadovaného skluzu motoru.
100% znamena plIné zesileni pro kompenzovani skluzu; 0
% znamena zadné zesileni pro kompenzovani skluzu. Vy-
chozi hodnota je 100 %.
Dal$i hodnoty Ize pouzit, pokud je detekovdna chyba sta-
tické rychlosti, pfestoze je nastaveni na plny zesileni pro
kompenzovani skluzu.
0...200 procento Zisk skluzu. 1=1procento /100 =
1 procento
97.04 | Zaloha napéti Definuje minimalni povolenou zalohu napéti. -2 procento / real32

Kdyz se zaloha napéti snizi na nastavenou hodnotu, ménic
prejde do oblasti s oslabujicim polem.

Poznamka: Toto je parametr na Urovni odbornika a nemél
by byt upravovan bez odpovidajicich dovednosti.

Pokud je stejnosmérné napéti meziobvodu,,,. = 550 V a na-
pétova rezerva je 5 %, je efektivni hodnota maximalniho vy-
stupniho napéti v ustaleném stavu 0,95 x 550 V / sqrt(2) =
369 V.

Dynamicky vykon fizeni motoru v oblasti s oslabujicim polem
1ze zlepsit zvySenim hodnoty zélohy napéti, ale ménic vstupu-
je do oblasti s oslabujicim polem dfive.
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-5...50 procento Zaloha napéti. 1=1procento /100 =
Nastaveni napétové rezervy na -5...-4 % povoluje pIné vy- Lprocento
stupninapéti (napéti motoru = sitové napéti pfijmenovité
frekvenci). Toto zvySuje harmonické proudu do motoru a
muze vést k zahfivani motoru.
97.05 | Brzdéni tokem Definuje Uroven brzdné sily toku. (Dal$i reZimy zastaveni | Zakdzano / uint16
a brzdéni Ize nastavit ve skupiné parametrd 21 Rezim
spusténi/zastaveni).
Poznamka: Toto je parametr na uUrovni odbornika a nemél
by byt upravovan bez odpovidajicich dovednosti.
Zakazano elektromagnetické brzdéni je zakazano. 0
Stredni Urovefi toku je béhem brzdéni omezena. Doba zpomaleni |1
je ve srovnani s plnym brzdénim delsi.
Piny Maximalni brzdny vykon. Témér veskery dostupny proud |2
se pouziva k pfeméné mechanické brzdné energie na
energii tepelnou v motoru.
APOZOR PripIném elektromagnetickém brzdéni se
motor zahrivd, zejména v cyklickém provozu. Pokud se
jedna o cyklickou aplikaci, ujistéte se, Ze to motor vydr-
Zi.
97.06 | Volba referen¢niho | Definuje zdroj reference magnetického toku. Uzivatelsky referenéni
magnetického toku . tok / uint32
Poznamky:
. Toto je parametr na Urovni odbornika a nemél by byt
upravovan bez odpovidajicich dovednosti.
«  NepouZivejte tento parametr v rezimu skalarniho fizeni,
pokud je parametr 97.20 Pomér U/F nastaven na hodnotu
Kvadraticky.
Nula Minimalni hodnota parametru 97.07 Uzivatelsky referencni |0
tok.
Uzivatelsky referenc- | Parametr 97.07 Uzivatelsky referencni tok. 1
ni tok
Dalsi [bit] Viz Pouzité pojmy a zkratky (strana 109). -
97.07 UZivatelsky referenc- | Definuje referenci toku, kdyz je parametr 97.06 Volbarefe- |100.00 procento / re-
ni tok ren¢niho magnetického toku nastaven na Referenci toku | al32
uzivatele.
Poznamky:
«  ABB doporucuje rozsah 20,00 %...120,00 %.
0.00...200.00 procen- | UZivatelem definovana reference toku. 100 =1 procento /1=
to 1 procento
97.08 | Optimalizadtor min | Definuje hodnotu zvy$eni momentu. Vhodné nastavena 0.0 procento / real32

momentu

hodnota zlepSuje dynamiku fizeni synchronniho reluktanc-
niho motoru nebo synchronniho motoru s permanentnimi
magnety.

Jako priblizné pravidlo definujte Uroven, na kterou musi
vystupni to¢ivy moment vystoupit s minimalni prodlevou.
Tim se zvysi proud motoru a zlep$i se odezva tocivého

momentu pfi nizkych otackach.
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0.0 ...1600.0 procen- | Optimalizator limitniho momentu. 1=1procento /100 =
to 1 procento

97.11 Ladéni TR Definuje ladéni ¢asové konstanty rotoru. 100 procento / real32

Tento parametr Ize pouzit ke zlepSeni pfesnosti tocivého
momentu v fizeni uzaviené smycky indukéniho motoru.
Normalné identifika¢ni chod motoru poskytuje dostatec-
nou presnost todivého momentu, ale ve vyjimeéné naroc-
nych aplikacich Ize provést ru¢ni jemné doladéni, aby se
dosahlo optimalniho vykonu.

Poznamka: Toto je parametr na Urovni odbornika a nemél
by byt upravovan bez odpovidajicich dovednosti.

25...400 procento

Ladéni ¢asové konstanty rotoru.

1=1procento /100 =
1 procento
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97.13 IR kompenzace Definuje relativni zesileni vystupniho napéti pfi nulovych | 0.00 procento / real32

otdckach (IR kompenzace). To je uzite¢né v aplikacich s
vysokym rozjezdovym momentem, kde nelze pouzit vekto-
rové fizeni.

(%l /Un
Relativni vystupni napéti.
Kompenzace IR nastavena na 15

%.
100

%

‘ Relativni vystupni napéti.

15% [~ %‘— Z4dn4 IR kompenzace.
I

| Oslabeni pole

|
50 % jmenovité frekvence

Viz IR kompenzace pro skalarni fizeni motoru (strana 53).

Typické hodnoty IR kompenzace jsou uvedeny nize:
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3fazové ménice 380...480 V
Py 037075/ L1 [22 |4 7,5 | 15| 22
(kw)
IR 3,5 3,5 3,2 2,5 2 1,5 1, |1,
kom- 25| 2
pen-
zace
(%)
3fazové ménice 200...240 V
Py 0,37/ 0,75 1,1 2,2 3 7,5 11
(kw)
IR 3,5 3,5 2,6 2,4 2,2 1,7 1,
kom- 5
pen-
zace
(%)
1fazové ménice 200...240 V
Py 0,37 0,75 1,1 1,5 2,2
(kw)
IR 3,0 2,3 2 1,7 1
kom-
pen-
zace
(%)
A _ Nastavte hodnotu IR kompenzace na co
nejnizsi moznou uroven. Vy$si hodnoty IR kompenzace
mohou vést k pfehrati motoru a poskozeni ménice pfi
dlouhodobém provozu pfi nizkych otackach.
0.00...50.00 procen- | ZvySeni napéti pfi nulovych otackach vyjadrené jako pro- |1 =1procento /100 =
to cento jmenovitého napéti motoru. 1 procento
97.15 Adaptace teploty Urcuje, zda se teplotné zavislé parametry (jako je odpor Zakazano / uintl6
modelu motoru statoru nebo rotoru) modelu motoru pfizplsobuji skute¢né
(mérené nebo odhadované) teploté &i nikoli.
Zdroje méreni teploty viz skupina parametr( 35 Tepelna
ochrana motoru.
Zakazano Teplotni adaptace modelu motoru je zakdzana. 0
Odhadovana teplota | Odhadovana teplota (35.01 Odhadovana teplota motoru) |1
pouzivana pro adaptaci modelu motoru.
97.20 Pomér U/F Zvoli tvar pro pomér U/f (napéti a frekvence) pod bodem | Linearni / uint32

oslabeni pole. Viz Pomér U/f (strana 56).

Pouze pro skaldrni fizeni.
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Linedrni Linedrni pomér pro aplikace s konstantnim to¢ivym mo- |0
mentem.
Kvadraticky Pomér umocnéni pro aplikace s odstfedivym Cerpadlema |1
ventilatorem.
S pomérem umocnéni U/f je Groven hluku pro vétsinu
provoznich frekvenci nizsi. Nedoporucuje se pro motory s
permanentnimi magnety.
97.23 ReZim dlouhych kabe- | Povoluje nebo zakazuje rezim dlouhého kabelu. Konzultujte |Vypnuto / uintl6
14 s ABB pro dalsi pokyny.
Vypnuto Rezim dlouhého kabelu je zakazan. 0
Zapnuto ReZim dlouhého kabelu je povolen. 1
97.33 Cas filtru odhadu Definuje dobu filtrace pro odhadovanou rychlost. 0.00 ms / real32
rychlosti
0.00...100.00 ms Doba filtrace pro odhadovanou rychlost. 1000=1ms /1000=1
ms
97.48 | Udc stabilizator Povoluje nebo zakazuje stabilizator napéti DC sbérnice. Po | Zakdzano / int16
aktivaci Ize zesileni vybrat ze seznamu.
Stabilizator se pouziva k prevenci moznych oscilaci napéti
stejnosmérné sbérnice ménice, které jsou zplsobeny a
vyvolany kombinaci vystupniho vykonu ménice (vykonu
motoru) a parametr( stejnosmérné sbérnice ménice a pa-
rametrl na strané sité (indukénosti, kapacit a odport). V
pripadé kolisani napéti méni¢ upravuje interni referenci
momentu/frekvence pro stabilizaci oscilace napéti stejno-
smérné sbérnice.
Napovéda: Pokud dojde k vypnuti ménice z divodu poruchy
vypadku faze napajeni, mize to indikovat uréité oscilace
napéti stejnosmérné sbérnice. V takovém pfipadé je
vhodné povolit stabilizator stejnosmérné sbérnice.
Zakazano Stabilizator napéti DC sbérnice zakdzan. 0
Zapnuto minimalni | Stabilizator napéti DC sbérnice aktivovan, minimalni stabi- |50
lizace.
Zapnuto mirné Stabilizator napéti DC sbérnice aktivovan, slaba stabilizace. | 100
Zapnuto médium Stabilizator napéti DC sbérnice aktivovan, stfedni stabili- | 300
zace.
Zapnuto silné Stabilizator napéti DC sbérnice aktivovan, silna stabilizace. | 500
Zapnuto maximalni | Stabilizator napéti DC sbérnice aktivovdn, maximalni sta- | 800
bilizace.
97.49 | Klouzavy zisk pro Nastavuje zisk pro kompenzaci skluzu (v %), kdyZz méni¢ | 0 procento / real32

skalar

pracuje v rezimu skalarni regulace.

Poznamky:

- Motor s rotorem nakratko klouze pod zatizenim. Zvy$o-
vani frekvence s rostoucim to¢ivym momentem motoru
kompenzuje prokluz.

« Vyzaduje parametr 99.04 Rezim fizeni motoru = Skalar.

0 = Bez kompenzace skluzu.

1...200 = Rostouci kompenzace skluzu. 100 % znamena pl-

nou kompenzaci skluzu podle parametrt 99.08 Jmenovita

frekvence motoru a 99.09 Jmenovité ota¢ky motoru.
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
0...200 procento Kompenzace skluzu v %. 1=1procento /100 =
1 procento
97.94 IR kompenzace maxi- | Nastavuje frekvenci, pfi které IR kompenzace (nastavena | 80.0 procento /real32
malni frekvence parametrem 97.13 IR kompenzace) dosdhne 0 V. Jednotkou
je % jmenovité frekvence motoru.
Pokud je povolena, IR kompenzace poskytuje dodate¢né
zvySeninapéti pro motor pfi nizkych otackach. IR kompen-
zaci pouzijte napfiklad v aplikacich, které vyzaduji vysoky
zabérovy moment.
A Napéti motoru
A = IR kompenzovano
97.13
-
I
97.94
1.0 ... 200.0 procento | Maximalni frekvence IR kompenzace v %. 1=1procento /100 =
1 procento
97.135 | Zvinéni UDC Vypoctené zvinéni napéti. -/ real32
0.0..200.0V Napéti. 1=1v/1=1V
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
98 UZivatelské paramet- | Hodnoty motoru poskytnuté uZivatelem, které jsou pouzity
ry motoru v modelu motoru.
98.01 | ReZim uzivatelského | Aktivuje parametry modelu motoru 98.02...98.14 aparametr | Nevybrano / uint16
modelu motoru offsetu Ghlu rotoru 98.15.
Poznamky:
« Automaticky se nastavi na nulu, kdyz je vybran rezim
IDrun pomoci parametru 98.13 Sl Ld uziv. Hodnoty para-|
metrd 98.02...98.15 se aktualizuji podle charakteristik
motoru zjisténych béhem ID.
«  Méfeni provadéna pfimo na svorkdch motoru béhem ID
chodu pravdépodobné zpusobi mirné odlisné hodnoty
nezty, které jsou uvedeny v datovém listu vyrobce moto-
ru.
Tento parametr nelze zménit, kdyz je méni¢ v chodu.
Nevybrano Parametry 98.02...98.12 neaktivni. 0
Parametry motoru | Jako model motoru jsou pouzity hodnoty parametr( 1
98.02...98.12.
98.02 |Rsuziv Definuje odpor statoru Rg modelu motoru. 0.00000 pu / real32
U motoru zapojeného do hvézdy, R je odporem jednoho
vinuti. U motoru se zapojenim do trojlhelniky, Rg je tfeti-
nou odporu jednoho vinuti.
0.00000 ... 0.50000 | Odpor statoru na jednotku. 1=1pu/1=1pu
pu
98.03 Rr uziv Definuje odpor rotoru R, modelu motoru. 0.00000 pu / real32
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro asynchronni
motory.
0.00000 ... 0.50000 | Odpor rotoru na jednotku. 1=1pu/1=1pu
pu
98.04 | Lm uziv Definuje hlavni indukénost LM modelu motoru. 0.00000 pu / real32
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro asynchronni
motory.
0.00000 ... 10.00000 | Hlavni indukénost na jednotku. 1=1pu/1=1pu
pu
98.05 | Sigmal uziv Definuje svodovou indukénost . 0.00000 pu / real32
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro asynchronni
motory.
0.00000 ... 1.00000 | Unikové indukénost na jednotku. 1=1pu/1=1pu
pu
98.06 | Ld uziv Definuje podélnou indukénost (synchronni). 0.00000 pu / real32

Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro motory s
permanentnimi magnety.

0.00000 ... 10.00000
pu

Podélnd indukénost na jednotku.

1=1pu/1=1pu
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
98.07 Lq uziv Definuje pfi¢nou indukénost (synchronni). 0.00000 pu / real32
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro motory s
permanentnimi magnety.
0.00000 ... 10.00000 | Pfi¢na indukénost na jednotku. 1=1pu/1=1pu
pu
98.08 | PM tok uziv Definuje tok permanentniho magnetu. 0.00000 pu / real32
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro motory s
permanentnimi magnety.
0.00000 ...2.00000 | Tok permanentniho magnetu na jednotku. 1=1pu/1=1pu
pu
98.09 | SIRs uzZiv Definuje odpor statoru Rg modelu motoru. 0.00000 Ohm / real32
0.00000 ... Odpor statoru. 100=10hm/1=1
100.00000 Ohm Ohm
98.10 SI Rr uziv Definuje odpor rotoru RR modelu motoru. 0.00000 Ohm / real32
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro asynchronni
motory.
0.00000 ... Odpor rotoru. 100=10hm/1=1
100.00000 Ohm Ohm
98.11 Sl Lm uziv Definuje hlavni indukénost LM modelu motoru. 0.00 mH / real32
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro asynchronni
motory.
0.00 ...100000.00 Hlavni induk¢nost. 100=1mH /1000=1
mH mH
98.12 S| Sigmal uziv Definuje svodovou indukénost | .. 0.00 mH / real32
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro asynchronni
motory.
0.00...100000.00 | Unikova induk&nost. 100=1mH /1000=1
mH mH
98.13 Sl Ld uziv Definuje podélnou indukénost (synchronni). 0.00 mH / real32
Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro motory s
permanentnimi magnety.
0.00...100000.00 Podélna indukénost. 100=1mH /1000 =1
mH mH
98.14 Sl Lq uziv Definuje pfi¢nou indukénost (synchronni). 0.00 mH / real32

Poznamka: Tento parametr je platny pouze pro motory s
permanentnimi magnety.

0.00 ... 100000.00
mH

PFi¢na induk¢nost.

100=1mH /1000 =1
mH
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
98.15 Uzivatelskd odchylka | Definuje odchylku Ghlu mezi nulovou polohou synchronniho | 0.0 st / real32

polohy

motoru a nulovou polohou senzoru polohy.

Poznamky:

- Hodnota je v elektrickych stupnich. Elektricky Ghel se
rovna mechanickému Uhlu vyndsobenému poétem paru
pdld motoru.

. Tento parametr je platny pouze pro motory s permanent-
nimi magnety.

0.0...360.0 st

Odchylka thlu.

360=1st/360=1st
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0

Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

99 Data motoru

Nastaveni konfigurace motoru.

99.03 Typ motoru

Zvoli typ motoru.

Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic v
chodu.

Asynchronni motor /
uint16

Asynchronni motor

Standardniindukéni motor s kotvou nakratko (asynchronni
indukéni motor).

o

Motor s permanentni-
mi magnety

Motor s permanentnimi magnety. TFifazovy synchronni
motor na stfidavy proud s rotorem s permanentnimi
magnety a sinusovym napétim BackEMF.

Poznamka: U motord s permanentnimi magnety je tfeba
vénovat zvlastni pozornost spravnému nastavenijmenovitych
hodnot motoru v této skupiné parametr (99 Udaje o moto-
ru). Musite pouzit vektorové fizeni. Pokud neni k dispozici
jmenovité napéti BackEMF motoru, mél by byt pro zlepseni
vykonu proveden tplny ID chod.

SynRM

Synchronni reluktanéni motor. TFifazovy synchronni motor
(stfidavy proud) s rotorem s vyjadfenymi pdly bez perma-
nentnich magneta.

PMaSynRM

Synchronni reluktan¢ni motor s permanentnimi magnety.

3

99.04 |ReZim fizeni motoru

Zvoli reZim fizeni motoru.

Skalar / uintl6

Vektor

Vektorové fizeni. Vektorové fizeni je presnéjsi nez skalarni
fizeni, ale nelze jej pouZit ve vSech situacich (viz volba
Skalarni nize).

VyZaduje identifika¢ni chod motoru (ID chod). Viz parametr
99.13 VyZadovan identifikaéni chod.

Poznamka: Ve vektorovém fizeni méni¢ provede klidovy ID
chod pfi prvnim spusténi, pokud ID chod nebyl dfive prove-
den. Po spusténiklidového ID chodu je vyZzadovan novy pfikaz
ke spusténi.

Poznamka: Chcete-li dosahnout lepsiho vykonu fizeni motoru,
muzete provést normalni ID chod bez zatizeni.

Viz také ¢ast Provozni rezimy a Rezim fizeni motoru (strana
50).

0
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Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

Skalar

Skalarni fizeni.
Vhodné pro vétsinu aplikaci, pokud nenivyZzadovan $pi¢ko-
vy vykon. Identifika¢ni chod motoru neni vyzadovan.

Poznamka: Skalarni fizeni je nutné pouzit v nasledujicich si-
tuacich:

. svicendsobnymi aplikacemi motort 1) pokud neni zatéz
rovnomérné rozdélena mezi motory, 2) pokud maji moto-
ry rizné velikosti nebo 3) pokud budou motory vyménény,
po ID chodu motoru

. pokud je jmenovity proud motoru mensi nez 1/6 jmeno-
vitého vystupniho proudu ménice

. pokud je méni¢ pouzivan bez pripojeného motoru (napfi-
klad pro testovaci ucely).

Poznamka: Spravny provoz motoru vyzaduje, aby magneti-
zaéni proud motoru neprekrocil 90 % jmenovitého proudu
invertoru.

Viz také ¢ast Udaje o provedeni regulace otacek a ¢ast
Provozni rezimy a rezimy fizeni motoru.

1

99.06

Jmenovity proud mo-
toru

Definuje jmenovity proud motoru.

Musi se rovnat hodnoté uvedené na vykonnostnim Stitku
motoru. Pokud je k méniéi pfipojeno vice motord, zadejte
celkovy proud motora.

Poznamky:

- Spravny provoz motoru vyzaduje, aby magnetiza¢ni proud
motoru neprekrodil 90 % jmenovitého proudu ménice.

. Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic¢ v chodu.

0.0 A/ real32

0.0...3000.0 A

Jmenovity proud motoru.

Pfipustny rozsah:
« rezim vektorového fizeni: 1/6...2 x | ménice
+ rezim skaldrniho fizeni: 0...2 x I ménice.

Poznamka: Pfi pouZiti letmého startu v reZzimu skaldrniho fi-
zeni (viz parametr 21.19) musi byt jmenovity proud v rozsahu
povoleném pro rezim vektorového fizeni.

1=1A/1=1A

99.07

Jmenovité napéti
motoru

Definuje jmenovité napéti motoru dodavané do motoru.
Toto nastaveni se musishodovat s hodnotou na vykonnost-
nim Stitku motoru.

« Jmenovité napéti u motord s permanentnimi magnety
je napéti BackEMF pfi jmenovitych otdékach motoru.
Pokud je napéti uvedeno jako napéti na otacku, napf. 60
V na 1000 ot/min, napéti pro jmenovité otacky 3000
ot/min je 3 x 60 V =180 V. Upozoriiujeme, Ze jmenovité
napéti se nerovna ekvivalentnimu napéti stejnosmérného
motoru (EDCM), které uvadéji néktefi vyrobci motora.
Jmenovité napéti Ize vypocitat vydélenim napéti EDCM
hodnotou 1,7 (nebo odmocninou ze 3).

»  Napéti na izolaci motoru je vzdy zavislé na napajecim
napéti ménice. To plati také pro pfipad, kdy je jmenovité
napéti motoru nizsi nez napéti ménice a napajeni.

«  Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic v chodu.

0.0V /real32

0.0...2000.0V

Jmenovité napéti ménice.

10=1V/1=1V
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b
99.08 |Imenovita frekvence | Definuje jmenovitou frekvenci motoru. Toto nastavenise |0.00 Hz / real32
motoru musishodovat s hodnotou na vykonnostnim Stitku motoru.
Z divodu predpisu o dvojim uziti je vystupni frekvence
méni¢e omezena na 598 Hz.
Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic v
chodu.
0.00 ... 500.00 Hz Jmenovita frekvence motoru. 10=1Hz/1=1Hz
99.09 | Imenovité otacky Definuje jmenovité ota¢ky motoru. Nastaveni se musi Orpm / real32
motoru shodovat s hodnotou na vykonnostnim Stitku motoru.
Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je méni¢ v
chodu.
0...30000 rpm Jmenovité otacky motoru. 1=1ot/min/1=1
ot/min
99.10 | IJmenovity vykon mo- | Definuje jmenovity vykon motoru. Toto nastaveni se musi |-/ real32
toru shodovat s hodnotou na vykonnostnim Stitku motoru.
Pokud je k ménici pfipojeno vice motor(, zadejte celkovy
vykon motord. Jednotka se vybird pomoci parametru 96.16
Vybér jednotky.
Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic v
chodu.
kw Jmenovity vykon motoru. 1=1kw /1=1kw
99.11 Jmenovité cos ¢ mo- | Definuje cos ¢ motoru pro presnéj$i model motoru. 0.00 Jednotka &. / re-
toru Tato hodnota neni povinna, ale je uzite¢na u asynchronniho als2
motoru, zejména pii provadéni klidového identifikaéniho
chodu. S motorem s permanentnimi magnety nebo syn-
chronnim reluktan¢nim motorem neni tato hodnota nutna.
« Nezadavejte odhadovanou hodnotu. Pokud neznate
pfesnou hodnotu, ponechte hodnotu na nule.
« Tento parametr nelze zménit, kdyz je méni¢ v chodu.
0.00...1.00 Jednotka | U¢inik motoru cos ¢. 100 =1Jednotka ¢. /1
[ =1Jednotka ¢.
99.12 Jmenovity to¢ivy mo- | Definuje jmenovity todivy moment hfidele motoru pro 0.000 Nm / uint32

ment motoru

presnéjsi model motoru. Neni povinné.

Jednotka se vybird pomoci parametru 96.16 Vybér jednotky.

Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je ménic v
chodu.

0.000 ...
4000000.000 Nm

Jmenovity to¢ivy moment motoru.

1=100Nm /1=1Nm
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c. Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b

99.13 Vyzadovan identifi- | Zvoli typ procesu identifikace motoru (ID chod) provadé- | Zadny / uint16
kac¢ni chod ného pfi pristim spusténi ménic¢e. Béhem ID chodu méni¢

identifikuje charakteristiky motoru pro optimalni fizeni

motoru. Po dokonceni identifikace se ménic zastavi.

Pokud dosud nebyl proveden Zzadny ID chod nebo pokud

byly obnoveny vychozi hodnoty parametrd pomoci parame-

tru96.06 Obnoveni parametru, je tento parametr automa-
ticky nastaven na hodnotu Standstill, coz znamend, ze
musi byt proveden ID chod.

Po spusténi ID se ménic zastavi a tento parametr se auto-

maticky nastavi na hodnotu Zadny.

Poznamky:

« Aby bylo zajisténo spravné fungovani chodu ID, musi byt
meze pohonu ve skupiné 30 Limity (maximalni minimalni
otdcky, maximalnia minimalni tocivy moment) dostated-
né velké (rozsah uré¢eny mezemi musi byt dostatec¢né Si-
roky). Pokud jsou napftiklad mezni otacky nizsi nez jme-
novité otac¢ky motoru, nelze ID chod dokonit.

«  ProPokrocily ID chod musi byt strojni zafizeni vzdy odpo-
jeno od motoru.

« Umotorus permanentnim magnetem nebo synchronniho
reluktanéniho motoru je pro normaini, redukovany nebo
klidovy chod ID nutné, aby hiidel motoru nebyla zabloko-
vana a aby zatézny moment byl mensi nez 10 %.

« Jakmileje ID chod aktivovan, mize byt zrusen zastavenim
ménice.

« Identifika¢ni chod musi byt proveden vzdy, kdyz byly
upraveny jakékoli parametry motoru (99.04,
99.06...99.12).

- Vrezimu skalarniho fizeni (parametr 99.04 ReZim Fizeni
motoru = Skaldr) neni ID chod vyZadovéan automaticky.
Pro pfesnéjsi odhad to¢ivého momentu vsak Ize provést|
ID chod.

. Zajistéte, aby byly béhem ID chodu sepnuty okruhy bez-
peéného odpojeni od momentu a nouzového zastaveni
(pokud existuji).

« Mechanickd brzda (pokud je poZivana) neni logikou pro
ID chod rozpojena.

«  Tento parametr nelze ménit za chodu ménice.

Zé&dny Neni vyzadovan ID chod motoru. Tento rezim lze zvolit 0

pouze v pfipadé, Ze jiz byl jednou proveden ID chod (Nor-
malni/Redukovany/V klidu/Pokrocily).
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0

Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

Normalini

NormalniID chod. Zaruéuje dobrou pfesnost fizeni ve vsech
pripadech. ID chod trva asi 90 sekund. Kdykoli je to mozné,
vyberte tento rezim.

Poznamka:

«  Pokud bude zatéZovy moment vy3si nez 20 % jmenovité-
ho toc¢ivého momentu motoru nebo pokud strojni zafizeni
nenischopno odolat pfechodnému jmenovitému todivé-
mu momentu béhem ID chodu, musi byt pohanéné
strojni zafizeni odpojeno od motoru béhem normalniho|
ID chodu.

«  Pred spusténim ID chodu zkontrolujte smér otaceni mo-|
toru. BEhem chodu se motor bude otacet dopredu.

APOZOR | B&hem ID chodu motor pobéZi az na pi-
blizné 50...100 % jmenovitych ota¢ek. PRED PROVEDE-
NiM ID CHODU OVERTE, ZE JE PROVOZ MOTORU
BEZPECNY!

1

Redukovany

Redukovany ID chod. Tento rezim by mél byt zvolen namisto
normalniho nebo pokrodilého identifika¢niho chodu, pokud

« mechanické ztraty jsou vy$si nez 20 % (tj. motor nelze
odpojit od pohanéného zafizeni), nebo pokud

« redukce toku neni povolena za chodu motoru (tj. v pripa-
dé motoru s integrovanou brzdou napajenou ze svorek
motoru).

U tohoto rezimu ID chodu neni vysledné fizeni motoru v
oblasti s oslabujicim polem nebo pfi vysokych tocivych
momentech nutné tak presné, jako fizeni motoru pfi nor-
malnim ID chodu. Redukovany ID chod je dokonéen rychleji
nez normalni ID chod (< 90 sekund).

Poznamka: Pfed spusténim ID chodu zkontrolujte smér ota-|
¢eni motoru. Béhem chodu se motor bude otacet dopredu.

APOZOR Bé&hem ID chodu motor pobézi aZ na pfi-
blizné 50...100 % jmenovitych otac¢ek. PRED PROVEDE-
NiM ID CHODU OVERTE, ZE JE PROVOZ MOTORU
BEZPECNY!

Klidovy

Klidovy ID chod. Motor je napajen stejnosmérnym proudem.
U indukéniho (asynchronniho) motoru se stfidavym prou-
dem se hiidel motoru neotaci. U motoru s permanentnim
magnetem se muze hfidel otacet az o pal otacky.

Poznamka: Tento rezim by mél byt zvolen pouze v pfipadé,
Ze normalni, redukovany nebo pokrocily ID chod neni mozny
z dlivodu omezeni zplisobenych pfipojenou mechanikou
(napf. u jefabovych aplikaci).
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Nazev / rozsah /
vybér

Popis

Def / Typ
FbEq 16b / 32b

Automatické fazovani

Rutina automatického fazovani urcuje pocateéni ihel mo-
toru s permanentnimi magnety nebo synchronniho reluk-
tanéniho motoru. Automatické fazovani neaktualizuje
ostatni hodnoty modelu motoru.

Automatické fazovani se provadi automaticky jako soucast
identifika¢niho chodu v reZimu Normalni, Redukovany, V
klidu nebo Pokrodily. Pomoci tohoto nastaveni je mozné
provést samostatné automatické fazovani. Toto je uziteéné
po zméndch v konfiguraci zpétné vazby.

Poznamka:

. Toto nastaveni Ize pouZit pouze po jiz provedeném
identifika¢nim chodu v rezimu Normalni, Redukovany,
Klidovy nebo Pokrocily.

« Vzavislostinazvoleném rezimu automatické fazovanise
hridel mGze béhem automatického fazovani otadet.

4

Pokrodily

Pokrocily ID chod. Zaruduje nejlep$i moznou presnost fize-
ni.

Dokoncit ID chod trva velmi dlouho. Tento rezim by mél
byt vybran, kdy?Z je v celé pracovni oblasti vyZzadovan $pic-
kovy vykon.

)]

Adaptivni

Ménic nejprve provede identifikaéni chod v klidovém stavu.
Poté budou parametry motoru béhem bézného provozu
upfesnény pro dosazeni optimalnéjsiho vykonu. Po dokon-
&eni procesu adaptace modelu motoru se parametr 99.14
zméni z hodnoty Klidovy stav na Adaptivni.

Adaptivni ID chod se pouZiva u motor( s permanentnimi
magnety k presnéjsimu uréeni zpétného elektromotorické-
ho napéti motoru v pfipadech, kdy nelze provést bézny
identifika¢ni chod. Nejprve se provede identifika¢ni chod
v klidovém stavu a po kratké dobé stabilniho béhu pfi vice
nez 50 % jmenovitych ota¢ek motoru se zpétné elektromo-
torické napéti prepocita a automaticky aktualizuje. Pro
dosazeni co nejlepsich vysledkl se doporucuje zadat
zpétné elektromotorické napéti co nejpresnéji.

99.14

Posledni provedeny
identifika¢ni chod

Ukazuje typ ID chodu, ktery byl proveden naposledy.

Z&dny / uint16

Zadny

Nebyl proveden zadny ID chod.

Normalni

Normalni ID chod.

Redukovany

Redukovany ID chod.

Klidovy

Klidovy ID chod.

Automatické fazovani

Automatické fazovani ID chodu.

Pokrocily

Pokrocily ID chod.

Adaptivni

Adaptivni ID chod.

99.15

Vypoctené pdlové pa-
ry motoru

Vypocteny pocet parli péld motoru.

Poznamka: Tento parametr je jen pro Cteni.

Ol o M| W| N | O

Jednotka &. / uintl6

0...1000 Jednotka ¢.

Podet parl pdla.

1=1Jednotkad¢. /1=
1Jednotka ¢.
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0

Nazev / rozsah / Popis Def / Typ
vybér FbEq 16b / 32b

99.16 Poradi fazi motoru | Pfepind smér otaéeni motoru. Tento parametr Ize pouzit, |UV W / uintl6
pokud se motor otadéi nespravnym smérem (napfiklad
kv(li §patnému poradi fazi v kabelu motoru) a oprava ka-

beldZe je povazovana za nepraktickou.

Poznamka: Zména tohoto parametru nema vliv na polaritu
reference otacek, takze kladna reference rychlosti otoci
motor dopredu. Vybér fazového poradi pouze zajistuje, ze
,dopredu“ je ve skute¢nosti spravnym smérem.

uvw Normalni. 0

uwyv Smér otaceni dozadu. 1

Rozdily ve vychozich hodnotach nastaveni mezi 50 Hz a 60
Hz napajeci frekvence

Parametr 95.20 HW moznosti slov 1 bit 0 méni vychozi hodnoty parametri ménice
podle napdjeci frekvence, 50 Hz nebo 60 Hz. Bit je nastaven podle trhu pred dodanim
ménice.

Pokud potrebujete zménit frekvenci z 50 Hz na 60 Hz nebo naopak, zmérite hodnotu
bitu a poté proved'te Uplny reset ménice (96.06 Obnoveni parametr).

V nasledujici tabulce jsou uvedeny parametry, jejichz vychozi hodnoty zavisi na nasta-
veni frekvence napdjeni. Nastaveni napajeci frekvence s typovym oznacenim ménice
ovlivriuje také hodnoty parametrd skupiny 99 Udaje o motoru (nejsou uvedeny v tabulce).

Ne Nazev 95.20 HW moznostislov 1 bit | 95.20 HW moznostislov 1 bit
0 Napajeci frekvence 60 Hz | 0 Napajeci frekvence 60 Hz
=50 Hz =60 Hz
22.26 | Konstantni otacky 1 300.00 ot/min 360.00 ot/min
22.27 | Konstantni otacky 2 600.00 ot/min 720.00 ot/min
22.28 | Konstantni otacky 3 900.00 ot/min 1080.00 ot/min
22.29 | Konstantni otacky 4 1200.00 ot/min 1440.00 ot/min
22.30 | Konstantni otacky 5 1500.00 ot/min 1800.00 ot/min
22.31| Konstantni otacky 6 2400.00 ot/min 2880.00 ot/min
22.32 | Konstantni otacky 7 3000.00 ot/min 3600.00 ot/min
28.26 | Konstantni frekvence 1 5.00 Hz 6.00 Hz
28.27 | Konstantni frekvence 2 10.00 Hz 12.00 Hz
28.28 | Konstantni frekvence 3 15.00 Hz 18.00 Hz
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Ne Nazev 95.20 HW moznostislov 1 bit | 95.20 HW moznostislov 1 bit

0 Napajeci frekvence 60 Hz | 0 Napajeci frekvence 60 Hz
=50 Hz =60 Hz

2829 | Konstantni frekvence 4 20.00 Hz 24.00 Hz

2830 | Konstantni frekvence 5 25.00 Hz 30.00 Hz

28.31| Konstantni frekvence 6 40.00 Hz 48.00 Hz

28.32| Konstantni frekvence 7 50.00 Hz 60.00 Hz

30.11| Minimalni otacky -1500,00 ot/min -1800,00 ot/min

30.12 | Maximalni otacky 1500.00 ot/min 1800.00 ot/min

30.13| Minimalni frekvence -50.00 Hz -60.00 Hz

30.14 | Maximalni frekvence 50.00 Hz 60.00 Hz

31.26 | Limit zablokovani otaéek 150.00 ot/min 180.00 ot/min

31.27 | Limit zablokovani frekvence 15.00 Hz 18.00 Hz

31.30| Hranice vypnuti z divodu 500.00 ot/min 500.00 ot/min

prekroceni otacek
46.01| Skalovani otadek 1500.00 ot/min 1800.00 ot/min

46.02

Skalovani frekvence

50.00 Hz

60.00 Hz




360




Zjistovani poruch 361

ZjiStovani poruch

Co obsahuje tato kapitola

V této kapitole jsou uvedena vystrazna a poruchova hlaseni véetné moznych pricin a
napravnych ¢innosti. Pokud nelze vystrahy a poruchy identifikovat a odstranit pomoci
informaci uvedenych v této kapitole, kontaktujte servisniho zastupce spole¢nosti ABB.

Bezpecnost

APOZOR Rid'te se bezpe¢nostnimi pokyny ménice. Pokud je budete ignorovat,
muze dojit k poranéni, umrti ¢i Skodam na vybaveni. Pokud nejste kvalifikovany
elektrotechnicky odbornik, neprovadéjte instalaci, uvedeni do provozu ani udrzbu.

Indikace

Varovani a poruchy

Vystrahy a poruchy signalizuji abnormalni stav ménice. Kédy a ndzvy aktivnich vystrah
aporuch se zobrazujiv pocitacovém nastroji Drive Composer. Kédy jsou rovnéz dostupné
prostrednictvim sbérnice a zobrazuji se na ovladacim panelu EMID-30.

Neni nutné resetovat varovani. Pokud pfi¢ina varovani pomine, varovani se jiz nezobra-
zuje. Varovani nezastavuji a ménic nadale ovlada motor.

Poruchy zastavuji a zpUsobuji vypnuti ménice, pfi¢emz se motor zastavi. Po odstranéni
priciny poruchy je nutné poruchu resetovat z nastroje Drive Composer, ovladaciho pa-
nelu nebo ze zdroje vybraného v parametru 31.11 Volba resetovani poruchy (strana 222).
Resetovani poruchy vytvori udalost 64ff Reset poruchy. Po resetovani lze ménic restar-
tovat.
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Poznamka: U nékterych poruch je nutné restartovat ridici jednotku bud' vypnutim a
zapnutim napajeni, nebo pomoci parametru 96.08 Nacteni fidici desky (strana 333). Tato
informace je uvedena v seznamu poruch na pfislusném misté.

Zapisy udalosti

Kromé varovani a poruch existuji i zapisy udalosti, které se zaznamenavaji pouze do
zdznamU uddlosti ménice. Kédy téchto udalostijsou uvedeny v tabulce Vystrahy, poruchy
a dané uddlosti.

Zobrazeni informaci o varovani/poruse

Ridici program uchovéva seznam aktivnich poruch, aktivnich vystrah a protokol udalosti
(historii vSech indikaci). Informace o vystrahach a poruchach muizete zobrazit v nastroji
Drive Composer nebo na ovladacim panelu.

Pro kazdou poruchu méni¢ uklada kéd poruchy, ¢as a hodnoty deviti parametra (sku-
tec¢né signdly a stavova slova) v okamziku poruchy. Hodnoty pro posledni poruchu jsou
ulozeny v parametrech 05.80 Porucha otacek motoru...05.88 Reference pouzita pri po-
ruse.

Drive Composer 3
Zobrazeni poruch a vystrah:

- aktivni poruchy a vystrahy na ovladacim panelu ménice ve spodni ¢asti okna Drive
Composer

«  drive vzniklé poruchy a vystrahy v Protokolu udalosti

« jak aktivni, tak drive vzniklé poruchy a varovani ve skupiné parametrd 04 Varovani
a poruchy.

DalSiinformace o nastroji Drive Composer naleznete v uzivatelské priruc¢ce Drive Com-
poser 3 (3AXD50001145019 [angli¢tinal).

Ovladaci panel EMID-30
Zobrazeni poruch a vystrah:
« vnabidce Diagnostika; viz Hlavni nabidka (strana 19)

«  skupina parametr 04 Varovani a poruchy.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001145019&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001145019&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch

Varovna, poruchova a Cisté udalostni hlaseni
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”

Nazev udalosti

Kéd (hex) 7 kéd Aux PFi¢ina Co délat
2281 Kalibrace Porucha: Mérend korekce méreni vystupni- | Zkuste provést kalibraci proudu znovu.
ho fazového proudu nebo rozdil méfenych | Pokud porucha pretrvava, kontaktujte
fazi vystupniho proudu U2 a W2 je pfilis | svého mistniho zastupce ABB.
Kelll_(g (hodnotycjisou aktualizovany béhem Pokud porucha pretrvava, kontaktujte
alibrace proudu). svého mistniho zdstupce ABB.
2310 Nadproud Porucha: Vystupni proud prekrodil vnitfni | Zkontrolujte pomocny kéd (format XXXY-

limit poruchy. Kromé skute¢né situace
nadproudu muize byt tato porucha zplso-
bena také zemnim spojenim nebo vypad-
kem napajeci faze.

YYZZ):“2Z” oznaluje typ nadproudu a fazi,
kterd spustila poruchu: -bit 7 =1 oznaluje
SW nadproud «bit 0: Faze U -bit 1: Faze V

“2Z” oznaduje typ nadproudu a fazi, kterd
poruchu vyvolala:

« bit7=1o0znaduje SW pretizeni prou-
dem

« bit0:FazeU

- bitl:FazeV

« bit2:Fazew

Napfriklad: Pomocny kéd 0x83 oznaduje

SW nadproud faze U a V.

Pokud neni uveden pomocny kéd, zname-
na to, Ze bylo aktivovano hardwarové
nadproudové zatizeni.

Zkontrolujte zatizeni motoru.

Zkontrolujte ¢asy zrychleni ve skupiné
parametrd 23 Rampa reference otacek
(regulace otadek), 26 Retézec referenéniho
momentu (regulace momentu) nebo 28
Reté&zec referen¢ni frekvence (regulace
frekvence). Zkontrolujte také parametry
46.01 Skalovani otaéek, 46.02 Skalovani
frekvence a 46.03 Skélovéni to¢ivého mo-
mentu.

Zkontrolujte motor a kabel motoru (véet-
né fazovani a zapojeni trojuhel-
nik/hvézda).

Zkontrolujte, zda se v kabelu motoru ne-
spinaji a nerozepinaji stykace.
Zkontrolujte, zda Gdaje pro uvedeni do
provozu ve skupiné parametru 99 Udaje
o motoru odpovidaji vyrobnimu Stitku
motoru.

Zkontrolujte, zda v kabelu motoru nejsou
kondenzatory pro korekci U¢iniku nebo
tlumice raza.

Zkontrolujte zemni spojeni motoru nebo
motorovych kabeli méfenim izolaénich
odporl motoru a motorového kabelu.

Viz kapitola Elektrickd instalace, oddil
Kontrola izolace sestavy v hardwarové
pfiru¢ce pohonu.
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Nazev udalosti

Kaod (hex) / kéd Aux PFic¢ina Co délat
2330 Zemni svod Porucha: Méni¢ detekoval nevyvadzenost | Zkontrolujte, zda v kabelu motoru nejsou
zatéze obvykle kvili zemnimu spojeniv | kondenzatory pro korekci G¢iniku nebo
motoru nebo kabelu motoru. tlumice raza.
Zkontrolujte zemni spojeni motoru nebo
motorovych kabelt méfenim izola¢nich
odporl motoru a motorového kabelu.
Pokud je to povoleno, zkuste motor
spustit v rezimu skaldrniho fizeni. (Viz pa-
rametr 99.04 Rezim fizeni motoru.)
Pokud nelze detekovat zemni spojeni, ob-
ratte se na svého mistniho zdstupce ABB.
2340 Zkrat Porucha: Zkrat v kabelu (kabelech) motoru | Zkontrolujte, zda motor a kabel motoru
nebo v motoru. Pomocny kéd 0x0080 in- | neobsahuji chyby v kabeldzi.
?}ky]e, ZZ zpe’tgé \v/%z_b’a stavu ?leStUmeh Zkontrolujte, zda v kabelu motoru nejsou
azi neodpovida fdicim signalum. kondenzatory pro korekci U¢iniku nebo
Pomocny kéd 0x0080 indikuje, Zze zpétna | tlumice raza.
vazba stavu z vystupnich fazineodpovida vy ,nxte a zapnéte napajeni ménice.
fidicim signdldm.
2381 Nadmeérné zati- | Porucha: Nadmérnd teplota na IGBT prvku. | Zkontrolujte kabel motoru.
zeni IGBT Tat<? porucha hlida IGBT a muze byt akti- Zkontrolujte okolni podminky.
vovana zkratem v motorovém kabelu. ) .
Zkontrolujte pratok vzduchu a provoz
ventilatoru.
Zkontrolujte ¢istotu Zzeber chladice.
Zkontrolujte vykon motoru ku vykonu
ménice.
3130 Ztrata vstupni | Porucha: Napétistejnosmérného meziob- | Zkontrolujte pojistky vstupniho elektrické-
faze vodu osciluje z divodu chybéjici faze ho vedeni.
vsltupn1ho elektrického vedeni nebo spale- Zkontrolujte uvolnéna pFipojeni napajeci-
né pojistky. ho kabelu.
Zkontrolujte nevyvazenost vstupniho na-
pajeni.
Pokud jsou napajeci faze spravné pripoje-
ny a ménic stéle vyping, je vhodné povolit
parametr 97.48 Stabilizator napéti stejno-
smérného meziobvodu.
3181 Porucha kabela- | Porucha: Nespravné pfipojeni vstupniho | Zkontrolujte pfipojenivstupniho napajeni.

Zenebouzemné-
ni

napajeni a kabelu motoru (tj. vstupni na-
pajeci kabel ménice je pfipojen ke svorkam
pro napajeni motoru).
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Nazev udalosti

Kaéd (hex) / kéd Aux Pficina Co délat
3210 Prepéti stejno- | Porucha: Nadmérné stejnosmérné napéti | Zkontrolujte, zda je zapnutd kontrola
smérného mezi-  meziobvodu. prepéti (parametr 30.30 Kontrola prepéti).
obvodu Zkontrolujte, zda napajeci napéti odpovi-
da nominalnimu vstupnimu napéti ménice.
Zkontrolujte pritomnost statického nebo
prechodného prepéti v napajecim vodici.
Zkontrolujte brzdny chopper a brzdny
odpornik (jsou-li pfitomny).
Zkontrolujte dobu zpomaleni.
Pouzijte funkci zastaveni s volnym dobé-
hem (je-li na misté).
Dodateéné vybavte méni¢ brzdnym chop-
perem a brzdnym odpornikem.
Zkontrolujte, zda je brzdny odpornik
spravné dimenzovan a zda je odpor v pfi-
jatelném rozsahu pro ménic.
3220 Podpéti stejno- | Porucha: Napéti stejnosmérného meziob- | Zkontrolujte napdjeci kabeldz, pojistky a
smérného mezi- | vodu je nedostate¢né z diivodu chybéjici | rozvadéc.
obvodu napajeci faze, spalené pojistky nebo poru-
chy v usmérriovacim mastku.
3381 Ztrata vystupni | Porucha: Porucha obvodu motoru v disled- | Pfipojte kabel motoru.
faze ku Er’\%d’o(—_\’]lah? pripojent motczl"u (nell((tlelra Pokud je ménic ve skalarnim rezimu a
Z‘?ht”waZ‘ neni p_rJEOJerLa)_. v rez1mhu SKalar- | imenovity proud motoru je mendine? 1/6
mhz nzkzmvnjen]c ete’fUJiporuc upouze jmenovitého vystupniho proudu ménice,
te oy, xayzJe V}’itufm TEKVENCeVYSSINeZ | astavte parametr 31.19 Vypadek faze
10 % jmenovité frekvence motoru. motoru na hodnotu Bez akce.
V rezimu skalarniho fizeni ménic detekuje
poruchu pouze tehdy, kdyzZ je vystupni
frekvence vy3si nez 10 % jmenovité frek-
vence motoru.
3385 Automatické fa- | Porucha: Rutina automatického fazovani | Pokud mozno vyzkousejte dalsi rezimy
zovani (viz ¢ast Automatické fazovani) selhala. |automatického fazovani (viz parametr
21.13 Rezim automatického fazovani).
Zkontrolujte, zda ID chod motoru byl
uspésné dokoncen.
Vymazte parametr 98.15 UZivatelsky offset
polohy.
PFispusténi procesu automatického fazo-
vani zkontrolujte, zda se motor jiz neotdci.
Zkontrolujte nastaveni parametru 99.03
Typ motoru.
4110 Teplota fidici | Porucha: Teplota fidici desky je pfilis vyso- | Zkontrolujte spravné chlazeni ménice.
desky ka. Zkontrolujte pomocny ventilator chlazeni.
4210 Nadmérnateplo- | Porucha: Nadmérna odhadovana teplota | Zkontrolujte okolni podminky.
ta IGBT IGBT ménice.

Zkontrolujte pratok vzduchu a provoz
ventilatoru.

Zkontrolujte ¢istotu Zeber chladice.

Zkontrolujte vykon motoru ku vykonu
ménice.
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Kéd (hex)

Nazev udalosti
/ kéd Aux

Pficina

Co délat

4290

Chlazeni

Porucha: Nadmérna teplota modulu méni-
ce.

Zkontrolujte okolni teplotu. Pokud prekro-
¢&i 50 °C /122 °F, zajistéte, aby proudové
zatizeni neprekrocilo redukovanou zatizi-
telnost ménice. Viz kapitola Technické
udaje, oddil Odlehceniv priru¢ce k hardwa-
ru ménice.

Zkontrolujte pritok vzduchu a provoz
ventilatoru chlazeni modulu ménice.

Zkontrolujte, zda vnitfek skiiné a chladi¢

modulu ménice nejsou zanesené prachem.
Proved'te ¢isténi, kdykoli je to nutné.

42F1

Teplota IGBT

Porucha: Nadmérna teplota IGBT ménice.

Zkontrolujte okolni podminky.

Zkontrolujte pratok vzduchu a provoz
ventilatoru.

Zkontrolujte ¢istotu zeber chladice.

Zkontrolujte vykon motoru ku vykonu
ménice.

4310

Nadmérnateplo-
ta

Porucha: Nadmérna teplota modulu napa-
jeci jednotky.

Zkontrolujte okolni podminky.

Zkontrolujte pratok vzduchu a provoz
ventilatoru.

Zkontrolujte ¢istotu Zeber chladice.

Zkontrolujte vykon motoru ku vykonu
ménice.

4380

Rozdil nadmér-
nych teplot

Porucha: Nadmérny rozdil teplot mezi
IGBT raznych fazi.

Zkontrolujte kabeldz motoru. Zkontrolujte
chlazeni pohonného modulu/pohonnych
moduld.

Zkontrolujte chlazeni pohonného modu-
lu/pohonnych moduld.

4981

Vnéjsi teplota 1

Porucha: Namérena teplota 1 prekrodila
chybovou mez.

Zkontrolujte hodnotu parametru 35.02
Mérend teplota 1.

Zkontrolujte chlazeni motoru (nebo jiného
zafizeni, jehoz teplota se méfi).
Zkontrolujte hodnotu parametru 35.12
Poruchovy limit teploty 1.

4982

Vnéjsi teplota 2

Porucha: Namérenad teplota 2 prekrocila
chybovou mez.

Zkontrolujte hodnotu parametru 35.03
MéFend teplota 2.

Zkontrolujte chlazeni motoru (nebo jiného
zarizeni, jehoz teplota se méri).

Zkontrolujte hodnotu parametru 35.22
Poruchovy limit teploty 2.
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Nazev udalosti

Kaéd (hex) / kéd Aux Pficina Co délat
4990 CPTC-02 nenale- | Porucha: Volitelna jednotka FPTC-01 nebo | Zkontrolujte, zda je modul CPTC-02 ve
zen FPTC-02 aktivovana parametrem 35.30 | spravném slotu pro volitelné moduly a je
neni ve volitelném slotu nebo byla béhem | pevné pfipojen.
prov?zulocflstlranler;a. Pgmocny kéddefinu-| 7y sntrolujte, zda je sprévné pozice pro
Je volitelny slot 1, 2 nebo 3. modul doplfiku CPTC-02 aktivovana v pa-
rametru 35.30.
Zkontrolujte, zda modul doplriku CPTC-02
je nainstalovan ve spravné pozici fidici
jednotky.
Zkontrolujte, jestli volitelné prislusenstvi
CPTC-02 nebyl odstranéno a je pevné pfi-
pojeno.
4991 Bezpecna teplo- | Porucha: Modul doplriku FPTC-01 nebo | Zkontrolujte chlazeni motoru.
ta motoru FPTC-02v poz1c1V1 r]dlu jednotky akt‘l‘voval Zkontrolujte pFipojeni termistoru.
poruchu ,Bezpecna teplota motoru“. PTC . .
termistor pFipojeny ke vstupu X2 modulu | Zméfte odpor termistoru.
doplfiku indikuje pfilis vysokou teplotu | zkontrolujte zatizeni motoru a jmenovity
motoru. vykon ménice.
Stejna porucha se aktivuje také v pfipadé
zkratu nebo odpojeni termistoru.
5080 Ventilator Porucha: Ventildtor nesleduje referenci. | Zkontrolujte provoz a pfipojeni ventilato-
ru. Pokud je porouchany, vymérite jej.
5090 Hardwarova po- | Porucha: Diagnostika hardwaru STO zjisti- | Pro vyménu hardwaru kontaktujte svého
rucha STO la poruchu hardwaru. mistniho zastupce ABB.
5091 Bezpecné odpo- | Porucha: Funkce bezpecného odpojeniod | Zkontrolujte pfipojeni bezpeénostniho
jeni od momen- | momentu je aktivni, tj. v pribéhu spousté- | obvodu.
tu m'nel?lcl CEOdu ‘2'°J°'e kﬁrergse: s1gnal.u Dalsi informace naleznete v kapitole
(Sfﬁnal‘(u)k ezP:cnOSt;‘_' 0 ObVOdU PrIPOJe-| £\nkce bezpeného odpojeni od momentu
ného ke konektoru STO. v hardwarové pfiru¢ce ménice a v popisu
parametru 31.22 Indikace STO run/stop.
Zkontrolujte hodnotu parametru 95.04
Napajeni fidici desky.
5092 Porucha logiky | Porucha: Pamét napdjeci jednotky byla | Kontaktujte svého mistniho zdstupce ABB.
PU vymazana.
5093 Neshoda ID Porucha: Hardware ménice neodpovidd | Vypnéte a zapnéte napajeni ménice. Moz-
hodnoceni informaci ulozené v paméti. K tomu muze | na bude nutné tento proces opakovat.
dojit napf. po aktualizaci firmwaru.
5098 Ztrata komuni- | Porucha: Porucha komunikace ke standard- | Resetujte poruchu.
kace /0 nimu 1/0. Proved'te restart napajeni ménice.
5681 Komunikace PU | Porucha: Zjistény poruchy komunikace | Zkontrolujte spojeni mezi fidici jednotkou
mezi fidici jednotkou ménice a napajeci | ménice a napajeci jednotkou.
jednotkou. Zkontrolujte hodnotu parametru 95.04
Napajeni fidici desky.
5690 Interni komuni- | Porucha: Chyba interni komunikace. Jedna se o poruchu interniho fidiciho

kace PU

systému. Pokud reset nebo opétovné za-
pnuti pohonné jednotky nepomaze, nebo
se tato porucha objevuje ¢asto, vymérite
prosim ménic.
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Nazev udalosti

Kaod (hex) / kéd Aux PFic¢ina Co délat
5691 Méfici obvod Porucha: Porucha méficiho obvodu. Jedna se o poruchu interniho fidiciho
ADC systému. Pokud reset nebo opétovné za-
pnuti pohonné jednotky nepomze, nebo
se tato porucha objevuje ¢asto, vymérite
prosim ménic.

5692 Porucha napaje- | Porucha: Porucha napajeni napajeci jed- |Jedna se o poruchu interniho fidiciho

ni desky PU notky. systému. Pokud reset nebo opétovné za-
pnuti pohonné jednotky nepom0ze, nebo
se tato porucha objevuje ¢asto, vymérite
prosim ménic.

5693 Méfici obvod Porucha: Porucha méficiho obvodu. Jedna se o poruchu interniho Fidiciho

DFF systému. Pokud reset nebo opétovné za-
pnuti pohonné jednotky nepom0ze, nebo
se tato porucha objevuje ¢asto, vymérite
prosim ménic.

5697 Zpétnd vazba | Porucha: Chybisignal zpétné vazby nabije- | Zkontrolujte zpétnovazebni signal vycha-

nabijeni ni. zejici z nabijeciho systému.

5698 Neznama poru- | Porucha: Logika vykonové jednotky vyge- | Zkontrolujte kompatibilitu logiky a soft-

cha PU nerovala poruchu, kterd neni softwaru waru.

znama.

6181 Nekompatibilni | Porucha: Verze firmware a FPGA nejsou | Restartuijte fidici jednotku (pomoci para-

verze FPGA kompatibilni. metru 96.08 Nacteni ridici desky) nebo
vypnutim napajeni. Pokud problém pfetr-
vava, kontaktujte svého mistniho zastupce
ABB

6200 Neshoda kont- | Porucha: Vypo¢itany kontrolni soucet pa- | Viz A686 Nesoulad kontrolniho souctu

rolniho souétu | rametri neodpovida zadnému povolené- | (strana 506).

mu referen¢nimu souctu.

6306 Mapovaci sou- | Porucha: Chyba ¢tenimapovaciho souboru | Kontaktujte svého mistniho zdstupce ABB.

bor FBA A rozhrani sbérnice A.

6481 Pretizeni Ukolu | Porucha: Interni porucha. Restartujte Fidici jednotku (pomoci para-
metru 96.08 Nacteni ridici desky) nebo
vypnutim napéjeni. Pokud problém pretr-
vava, kontaktujte svého mistniho zastupce
ABB

6487 PfepInénizasob- | Porucha: Interni porucha. Restartujte Fidici jednotku (pomoci para-

niku metru 96.08 Nacteni ridici desky) nebo
vypnutim napdajeni. Pokud problém pretr-
vava, kontaktujte svého mistniho zastupce
ABB

64A1 Nahravéniinter- | Porucha: Chyba ¢teni souboru. Restartujte Fidici jednotku (pomoci para-

niho souboru metru 96.08 Nacteni ridici desky) nebo
vypnutim napdajeni. Pokud problém pretr-
vava, kontaktujte svého mistniho zastupce
ABB

64A4 Porucha ID hod- | Porucha: Naditani ID parametrické sady | Kontaktujte svého mistniho zastupce ABB.

not

selhalo. Tato porucha nastava pfi selhdni
nacitani UFF, pfi¢emz aktivovana porucha
je resetovatelna.
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Nazev udalosti

Kéd (hex) | /'y 5d Aux

Pfic¢ina

Co délat

64A5 Porucha tykajici
se licence

Porucha: Pozadovana licence chybi.

Zaznamenejte pom. kédy vSech aktivnich
poruch tykajicich se licence a obratte se
na dodavatele produktu, ktery vam poskyt-
ne dalsi pokyny.

64A6 Adaptivni pro-

Porucha: Adaptivni program selhal.

Zkontrolujte pomocny kdd. NiZze najdete

gram ¢innosti pro kazdy koéd.
000A: Program je poskozen nebo blok
neexistuje.
Obnovte Sablonovy program nebo stahné-
te program do ménice.
000C: Chybi povinny vstup bloku.
Zkontrolujte vstupy bloku.
OO0OE: Program je poskozen nebo blok
neexistuje.
Obnovte Sablonovy program nebo stdhné-
te program do ménice.
0011: Program je pfilis velky.
Odstrariujte bloky, dokud chyba nezmizi.
0012: Program je prazdny.
Opravte program a stahnéte jej do méni-
ce.
001C: Je pouZit neexistujici parametr nebo
blok v parametru.
Upravte program tak, aby byl odkaz na
parametr spravny, nebo pouZijte existujici
blok.
OO1E: Vystup do parametru selhal, protoze
parametr byl chranén proti zépisu.
Zkontrolujte odkaz na parametr v progra-
mu.
Zkontrolujte dalsi zdroje ovliviiujici cilovy
parametr.
0023: Programovy soubor neni kompatibil-
ni s aktudlni verzi firmwaru.
Prizplsobte program aktudlni knihovné
blokd a verzi firmwaru.
0024: Programovy soubor neni kompati-
bilni s aktudlini verzi firmwaru.
PFizpusobte program aktudlni knihovné
blokd a verzi firmwaru.
Jiné.
Kontaktujte mistniho zastupce spole¢nos-
ti ABB a uved'te pomocny kdéd.

64B1 Interni porucha | Porucha: Interni porucha SSW. Restartuijte Fidici jednotku bud' vypnutim
SSwW a zapnutim napajeni, nebo pomoci para-

metru 96.08 Spusténi ridici desky.
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Nazev udalosti

Kaod (hex) / kéd Aux PFic¢ina Co délat

64B2 Porucha uZiva- | Porucha: Naéteni setu uzivatelskych para- | Ujistéte se, Ze existuje platné nastaveni
telského nasta- | metru selhalo, protoze «pozadovany set |uZzivatelskych parametru. Pokud si nejste
veni neexistuje -set neni kompatibilni s Fidicim | jisti, nehrajte ho znovu.

programem «ménic¢ byl béhem naditani
vypnut.
¢ pozadované nastaveni neexistuje
* nastaveni neni kompatibilni s Fidicim
programem
¢ méni¢ byl béhem naditani vypnut.
64E1 PfetiZenijadra | Porucha: Chyba opera¢niho systému. Restartujte Fidici jednotku (pomoci para-
metru 96.08 Nacteni ridici desky) nebo
vypnutim napdajeni. Pokud problém pretr-
vava, kontaktujte svého mistniho zastupce
ABB
64FF Reset poruchy | Porucha: Porucha bylaresetovanaz pane-
lu, pocitacového ndstroje Drive Composer,
sbérnice nebo 1/0.
Resetovani poruchy hotovo.

6581 Systém parame- | Porucha: Selhalo nahrani nebo ulozeni Zkuste si vynutit ulozeni pomoci parame-
trd parametru. tru 96.07 Parametr ulozit ru¢né. Opakujte.

6591 Zalohovat/Ob- | Porucha: Panel nebo PC néstroj prestal | Zkontrolujte, zda je panel nebo PC ndstroj
novit ¢asovy li- | komunikovat s méni¢em béhem operace | stale ve stavu zdlohovani nebo obnoveni.
mit zalohovani nebo obnoveni.

65A1 Konflikt parame- | Porucha: Méni¢ nema funkci pozadovanou | Zkontrolujte programovani PLC.
tru FBAA PLC, n?bo pozadovana funkce nebyla akti- Zkontrolujte nastaveni skupin parametr

vovana. 50 Adaptér sbérnice (FBA) a 51 Nastaveni
FBAA.

6882 Preteceni 32-bi- | Porucha: Interni porucha. Resetujte poruchu. Pokud porucha pretr-
tové textové ta- vava, kontaktujte svého mistniho zdstupce
bulky ABB.

7081 Ztrata ovladaci- | Porucha: Ovladaci panel nebo PC nastroj | Zkontrolujte pfipojeni PC nastroje nebo

ho panelu

vybrany jako aktivni ovldadaci misto pro
jednotku prestal komunikovat.

ovlddaciho panelu.
Zkontrolujte konektor ovladaciho panelu.

Vymeérite ovladaci panel v montazni plat-
formé.
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Nazev udalosti

Kéd (hex) / kéd Aux PFi¢ina Co délat
7082 Ztrata komuni- | Porucha: Komunikace mezi ménicema | Zkontrolujte pomocny kéd (format XXYY
kace modulu rozsifujicim modulem 1/0 selhala. YYYY). XX urcuje ¢islo rozsifujiciho modulu
1/0 1/0 (01 odkazuje na skupinu parametrt 14

Rozsifujicimodul 1/0 1). YY YYYYoznacduje

problém (viz akce pro kazdy kéd nize).

0x0100 0001: Komunikace s modulem se-

Ihala.

< Zkontrolujte, zda je modul spravné
usazen ve slotu.

«  Zkontrolujte, zda nejsou modul a konek-|
tor slotu poskozeny.

0x0100 0005: Napajeni modulu neniv po-

fadku. Napajeni, které modul pfijima z

ménice, neodpovida ocekavanym hodno-

tam.

- Zkontrolujte, zda nejsou modul a konek-|
tor slotu poskozeny.

«  Zkontrolujte, zda je ménic¢ napajen bud
tfifazovym sitovym napétim, nebo ex-
ternim zdrojem 24 V.

« Restartujte systém ménice pro obnove-
ni komunikace mezi méni¢em a modu-
lem.

« Pokud zavada pretrvava i po kontrole
vy$e uvedenych krokd, kontaktujte
servisniho zastupce spole¢nosti ABB.

7085 Nekompatibilni | Porucha: Pouziva se nekompatibilni modul | Odstrarite nekompatibilni modul doplriku.
modul doplriku | dopliiku.
7086 Prepéti Al Porucha: Detekovano prepéti na analogo- | Zkontrolujte Urovné signalu Al.
vém vstupu v rezimu mA.
Analogovy vstup byl pfepnut do napétové-
ho rezimu pro ochranu fidici desky. Al se
automaticky vrati do rezimu mA, jakmile
bude uroveri signalu Al v pfipustnych me-
zich.
7087 Konfigurace Porucha: Verze konfigurace modulu 1/O | Viz pomocny kdd pro dal$i postup.
modulu I/0 neni podporovana nebo neni povolena. 1: Poloha pFepinae DIP S1/52 na BIO-01
se zménila po zapnuti fidici jednotky /
modulu. Toto neni povolena ¢innost. Re-
startujte ridici desku, aby se aktivovala
nova poloha prepinace DIP.
2: DO1 na BIO-01 nemUze byt soudasné
digitalnim vystupem i frekven¢nim vystu-
pem. Zkontrolujte polohu prepinade S1/S2
na BIO-01 tak, aby byl k DO1 pfipojen bud'
pin S1 nebo S2, nikoli oba.
7121 Zablokovani Porucha: Motor pracuje v oblasti zabloko- | Zkontrolujte zatizeni motoru a jmenovity
motoru vani, napf. zdlvodu nadmérného zatizeni | vykon ménice. Zkontrolujte parametry
nebo nedostate¢ného vykonu motoru. poruchové funkce.
7122 PretiZzeni moto- | Porucha: Proud motoru je pfili$ vysoky. | Zkontrolujte motor a strojni zafizenf pri-

ru

pojené k motoru z hlediska pretizeni.

Nastavte parametry pouzivané pro funkci
pretizeni motoru (35.51...35.53) a
35.55...35.56.
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Kéd (hex)

Nazev udalosti
/ kéd Aux

Pficina

Co délat

7183

Nadmérna teplo-
ta BR

Porucha: Teplota brzdového odporu pre-
krodila limit poruchy definovany paramet-
rem 43.11 Limit poruchy brzdového odpo-
ru.

Zastavte ménic. Nechte odpor vychlad-
nout.

Zkontrolujte nastaveni funkce ochrany
pretizeni odporniku (skupina parametrd
43 Brzdny chopper).

Zkontrolujte nastaveni limitu poruchy,
parametr 43.11 Limit poruchy brzdového
odporu.

Zkontrolujte, zda brzdny cyklus splriuje
povolené limity.

7184

Zapojenibrzdné-
ho rezistoru

Porucha: Zkrat brzdného rezistoru nebo
porucha ovladani brzdného chopperu.

Zkontrolujte pripojeni brzdného chopperu
a brzdného odporniku.

Zkontrolujte, zda neni poskozeny brzdny
odpornik.

7191

Zkrat BC

Porucha: Zkrat vIGBT brzdného chopperu.

Zkontrolujte, Ze je zapojen a neposkozen
brzdny odpornik.

Zkontrolujte elektrické specifikace brzdo-
vého odporu podle kapitoly Brzdéni odpor-
niku v hardwarové prirué¢ce pohonu.

Vymeérite brzdny chopper (je-li vyménitel-
ny).

7192

Nadmérnateplo-
ta BCIGBT

Porucha: Teplota IGBT brzdného chopperu
prekrocila vnitfni chybovou mez.

Nechejte chopper vychladnout.
Zkontrolujte nadmérnou okolni teplotu.
Zkontrolujte poruchu ventilatoru chlazeni.
Zkontrolujte prekazky v pratoku vzduchu.

Zkontrolujte nastaveni funkce ochrany
pretizeni odporniku (skupina parametrua
43 Brzdny chopper).

Zkontrolujte, zda brzdny cyklus splfiuje
povolené limity.

Zkontrolujte, zda napajeci stfidavé napéti
ménice neni nadmérné.

T1A2

Porucha sepnuti
mechanické
brzdy

Porucha: Porucha mechanického ovladani
brzd. Aktivovano naptiklad v pfipadé, ze
potvrzenibrzdy neodpovida oéekdvanému
stavu béhem sepnuti brzdy.

Zkontrolujte zapojeni mechanické brzdy.

Zkontrolujte nastaveni mechanické brzdy
ve skupiné parametrd 44 Ovladani mecha-
nické brzdy.

Zkontrolujte, zda signal potvrzeni odpovi-
da skute¢nému stavu brzdy.

71A3

Porucharozpoje-
ni mechanické
brzdy

Porucha: Porucha mechanického ovladani
brzd. Aktivovano napfiklad v pfipadé, ze
potvrzenibrzdy neodpovida oéekdavanému
stavu béhem otevirani brzdy.

Zkontrolujte zapojeni mechanické brzdy.

Zkontrolujte nastaveni mechanické brzdy
ve skupiné parametrt 44 Ovladani mecha-
nické brzdy.

Zkontrolujte, zda potvrzovaci signdl odpo-
vidd aktudlnimu stavu brzdy.

T1A5

Rozpojeni me-
chanickych brzd
neni povoleno

Porucha: Podminky pro otevieni mechanic-
ké brzdy nelze spinit (napfiklad rozepnuti
brzdy bylo zamezeno parametrem 44.11).

Zkontrolujte nastaveni mechanické brzdy
ve skupiné parametrd 44 Ovladani mecha-
nické brzdy (zejména 44.11).

Zkontrolujte, zda potvrzovaci signal (je-li
pouzit) odpovida skuteénému stavu brzdy.
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Kéd (hex) / kéd Aux PFi¢ina Co délat
7301 Zpétndvazba | Porucha: Nebyla pfijata zpétna vazba Zkontrolujte nastaveni parametru 90.41
otacek motoru | otacek motoru. a skute¢né zvoleny zdroj.
Pomocny kéd 4 = Zjistén drift.
Pomocny kéd 3FC = Nespravna konfigura-
ce zpétné vazby motoru.
7310 Prekroceni otd- | Porucha: Motor béZi rychleji, nez jsou nej- | Zkontrolujte nastaveni minimalnich/maxi-
cek vy$38i povolené otacky, z divodu nesprav- | malnich otaéek, parametry 30.11 Minimalni
ného nastaveni minimalnich/maximalnich | otacky a 30.12 Maximalni otacky.
otace;g nedostatecného brzdnéhomomen-| 7 1o lujte adekvétnost brzdného mo-
tunebozményv zatizeni pfi pouzitimomen- | o ne i motoru.
tové reference. . P~
Zkontrolujte vhodnost momentového fize-
ni.
Zkontrolujte zda je potfeba brzdny chop-
per a odpornik(y).
73BO Nouzova rampa | Porucha: Nouzové zastaveni nebylo dokon- | Zkontrolujte nastaveni parametrd 31.32
se nezdarila ¢eno v ocekavaném case. Hlidani nouzové rampy a 31.33 Prodleva
hlidani nouzové rampy.
Zkontrolujte preddefinované doby nabéhu
(23.11...23.15 pro rezim Off1, 23.23 pro re-
Zim Off3).
73F0 PFilis vysoka Porucha: Pfekro¢ena maximalni povolena | Zkontrolujte nastaveni minimalni/maxi-
frekvence vystupni frekvence. malni frekvence, parametry 30.13 Minimal-
ni frekvence a 30.14 Maximalni frekvence.
Zkontrolujte adekvatnost brzdného mo-
mentu motoru.
Zkontrolujte vhodnost momentového fize-
ni.
Zkontrolujte zda je potfeba brzdny chop-
per a odpornik(y).
7510 Komunikace Porucha: Ztrata cyklické komunikace mezi | Zkontrolujte stav komunikace sbérnice.
FBAA méni¢em a rozhranim sbérnice Anebo | Viz uzivatelska dokumentace sbérnicové-
mezi PLC a rozhranim sbérnice A. ho rozhrani.
Kontrola nastaveni skupin parametr( 50
Adaptér sbérnice (FBA), 51 Nastaveni FBA
A, 52 Vstupni data FBA A a 53 Vystupni
data FBA A.
Zkontrolujte kabelové pfipojeni.
Zkontrolujte jestli hlavni komunikace do-
kaze komunikovat.
8001 ULC nedostateé- | Porucha: Kfivka zatéze uzivatele: Signdl | Viz parametr 37.04 Opatfeni pfi nedosta-
né zatizeni byl pfili$ dlouho pod kfivkou nedostatec- | te¢ném zatizeni ULC.
ného zatizeni.
8002 ULC pretizeni | Porucha: Kfivka zatéze uzivatele: Signdl |Viz parametr 37.03 Akce pfipretizeni ULC.
byl pfilis dlouho nad kfivkou pretizeni.
80A0 Al chyba kontro- | Porucha: Analogovy signdl je mimo meze | Zkontrolujte Groven signalu na analogo-
ly stanovené pro analogovy vstup. vém vstupu.
Zkontrolujte elektrické vedeni pfipojené
ke vstupu.
80BO Kontrola signa- | Porucha: Porucha vyvolana funkci signalo- | Zkontrolujte zdroj poruchy (parametr

lu

vého kontroly 1.

32.07 Signal kontroly 1).
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80B1 Kontrola signa- | Porucha: Porucha vyvolana funkci signdlo- | Zkontrolujte zdroj poruchy (parametr
lu2 vého kontroly 2. 32.17 Signal kontroly 2).
80B2 Kontrola signa- | Porucha: Porucha vyvolana funkci signalo- | Zkontrolujte zdroj poruchy (parametr
lu3 vého kontroly 3. 32.27 Signal kontroly 3).
80B3 Kontrola signa- | Porucha: Porucha vyvolana funkci signdlo- | Zkontrolujte zdroj poruchy (parametr
lug vého kontroly 4. 32.37 Signal kontroly 4).
80B4 Kontrola signa- | Porucha: Porucha vyvolana funkci signalo- | Zkontrolujte zdroj poruchy (parametr
lus vého kontroly 5. 32.47 Signal kontroly 5).
80B5 Kontrola signa- | Porucha: Porucha vyvolana funkci signdlo- | Zkontrolujte zdroj poruchy (parametr
lué vého kontroly 6. 32.57 Signal kontroly 6).
9081 Externi udalost | Porucha: Porucha externiho zafizeni 1. Zkontrolujte externi zafizeni.
1 Zkontrolujte nastaveni parametru 31.01
Externi zdroj uddlosti 1.
9082 Externi udalost | Porucha: Porucha externiho zafizeni 2. Zkontrolujte externi zafizeni.
e Zkontrolujte nastaveni parametru 31.03
Externi zdroj uddlosti 2.
9083 Externi udalost | Porucha: Porucha externiho zafizeni 3. Zkontrolujte externi zafizeni.
3 Zkontrolujte nastaveni parametru 31.05
Externi zdroj udélosti 3.
9084 Externi udalost | Porucha: Porucha externiho zafizeni 5. Zkontrolujte externi zafizeni.
4 Zkontrolujte nastaveni parametru 31.07
Externi zdroj udalosti 4.
9085 Externi udalost | Porucha: Porucha externiho zafizeni 5. Zkontrolujte externi zafizeni.
5 Zkontrolujte nastaveni parametru 31.09
Externi zdroj uddlosti 5.
A2A1 Kalibrace prou- | Varovani: Pfi dalsim spusténibude prove- | -

du

dena kompenzace proudu a kalibrace
méreni zisku.
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A2B1

Nadproud

Varovani: Vystupni proud prekrodil vnitfni
chybovou mez.

Kromé skuteéné nadproudové situace
muZze byt toto varovani zplsobeno také
zemnim spojenim nebo ztratou faze napa-
jeni.

Zkontrolujte zatizeni motoru.

Zkontrolujte ¢asy zrychleni ve skupiné
parametr 23 Rampa reference otacek
(regulace otécek), 26 Retézec referenéniho
momentu (regulace momentu) nebo 28
Retézec referenéni frekvence (regulace
frekvence). Zkontrolujte také parametry
46.01 Skalovani otélek, 46.02 Skélovani
frekvence a 46.03 Skélovéni todivého mo-
mentu.

Zkontrolujte motor a kabel motoru (véet-
né fazovani a zapojeni trojuhel-
nik/hvézda).

Zkontrolujte zemni spojeni motoru nebo
motorovych kabeltl méfenim izola¢nich
odpor( motoru a motorového kabelu. Viz
kapitola Elektrickd instalace, oddil Kontro-
la izolace sestavy v hardwarové priruéce
pohonu.

Zkontrolujte, zda se v kabelu motoru ne-
spinaji a nerozepinaji stykace.
Zkontrolujte, zda Gdaje pro uvedeni do
provozu ve skupiné parametr( 99 Udaje
o motoru odpovidaji vyrobnimu Stitku
motoru.

Zkontrolujte, zda v kabelu motoru nejsou
kondenzatory pro korekci Gc¢iniku nebo
tlumice raza.

A2B3

Zemni svod

Varovani: Méni¢ detekoval nevyvazenost
zatéZe. To je ¢asto zplsobeno zemnim
spojenim v motoru nebo motorovém ka-
belu.

Zkontrolujte, zda v kabelu motoru nejsou
kondenzatory pro korekci Uc¢iniku nebo
tlumice raza.

Zkontrolujte zemni spojeni motoru nebo
motorovych kabeltl méfenim izolaénich
odpor( motoru a motorového kabelu. Viz
kapitola Elektricka instalace, oddil Kontro-
la izolace sestavy v hardwarové priru¢ce
pohonu. Pokud odhalite zemni spojent,
opravte nebo vymérite kabel motoru
a/nebo motor. Pokud nelze detekovat
zemni spojeni, obratte se na svého mistni-
ho zastupce ABB.

A2B4

Zkrat

Varovani: Zkrat v kabelu (kabelech) moto-
ru nebo v motoru.

Zkontrolujte, zda motor a kabel motoru
neobsahuji chyby v kabelazi.

Zkontrolujte motor a kabel motoru (véet-
né fazovani a zapojeni trojuhel-
nik/hvézda).

Zkontrolujte zemni spojeni motoru nebo
motorovych kabelll méfenim izolaénich
odporl motoru a motorového kabelu. Viz
kapitola Elektricka instalace, oddil Kontro-
la izolace sestavy v hardwarové priru¢ce
pohonu.

Zkontrolujte, zda v kabelu motoru nejsou
kondenzatory pro korekci U¢iniku nebo
tlumice razd.
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Kéd (hex)

Nazev udalosti
/ kéd Aux

Pficina

Co délat

A2BA

Nadmeérné zati-
Zeni IGBT

Varovani: Nadmérna teplota na IGBT prv-
ku. Toto varovani chrani IGBT a mUze byt
aktivovano zkratem v kabelu motoru.

Zkontrolujte kabel motoru.
Zkontrolujte okolni podminky.

Zkontrolujte pratok vzduchu a provoz
ventilatoru.

Zkontrolujte ¢istotu Zzeber chladice.

Zkontrolujte vykon motoru ku vykonu
ménice.

A3Al

Prepéti stejno-
smérného mezi-
obvodu

Varovani: Meziobvodové stejnosmérné
napétije prilis vysoké (pfi zastaveni méni-
ce).

Zkontrolujte nastaveni napajeciho napéti
(parametr 95.01 Napajeci napéti). Méjte
na paméti, Ze nespravné nastaveni para-
metru muze zpUsobit nekontrolovatelny
nabéh motoru nebo pretizeni brzdného
chopperu nebo brzdného odporniku.

Zkontrolujte napajeci napéti.

Pfesné hodnoty ziskate u svého mistniho
zastupce ABB.

A3A2

Podpéti stejno- | Varovani: PFili$ nizké stejnosmérné napéti
smérného mezi- meziobvodu (pfi zastaveni ménice).
obvodu

Zkontrolujte nastaveni napajeciho napéti
(parametr 95.01 Napajeci napéti). Méjte
na paméti, Ze nespravné nastaveni para-
metru muiZze zpUsobit nekontrolovatelny
nabéh motoru nebo pretizeni brzdného
chopperu nebo brzdného odporniku.

Zkontrolujte napajeci napéti.

Pfesné hodnoty ziskate u svého mistniho
zastupce ABB.

A3AA

Stejnosmérny
meziobvod ne-
byl nabit

Varovani: Napéti stejnosmérného meziob-
vodu nedosahlo provozni Urovné.

Zkontrolujte nastaveni napajeciho napéti
(parametr 95.01 Napajeci napéti). Méjte
na paméti, Ze nespravné nastaveni para-
metru muiZze zpUsobit nekontrolovatelny
ndbéh motoru nebo pretizeni brzdného
chopperu nebo brzdného odporniku.

Zkontrolujte napajeci napéti.

Pfesné hodnoty ziskate u svého mistniho
zastupce ABB.

A490

Nespravné na-
stavenisenzoru
teploty

Varovani: Nesoulad typu ¢idla.

Zkontrolujte nastaveni parametr( zdroje
teploty 35.11a 35.21.

A491

Vnéjsi teplota 1 | Varovani: Mérena teplota 1 prekrocila va-

rovnou mezni hodnotu.

Zkontrolujte hodnotu parametru 35.02
Méfend teplota 1.

Zkontrolujte chlazeni motoru (nebo jiného
zarizeni, jehoz teplota se méri).
Zkontrolujte hodnotu vystrazného limitu
35.13 Teplota 1.

A492

Varovani: Méfena teplota 2 pfekrodila va-
rovnou mezni hodnotu.

Vnéjsi teplota 2

Zkontrolujte hodnotu parametru 35.03
Mérend teplota 2.

Zkontrolujte chlazeni motoru (nebo jiného
zarizeni, jehoz teplota se méfi).

Zkontrolujte hodnotu vystrazného limitu
35.23 Teplota 2.
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Kéd (hex)

Nazev udalosti
/ kéd Aux

Pfic¢ina

Co délat

A4AO0

Teplota Fidici
desky

Varovani: Teplota Fidici desky je pfilis vy-
soka.

Zkontrolujte spravné chlazeni ménice.

Zkontrolujte pomocny ventilator chlazeni.

A4A1

Nadmérna teplo-
ta IGBT

Varovani: Nadmérnd odhadovana teplota
IGBT ménice.

Zkontrolujte okolni podminky.

Zkontrolujte pratok vzduchu a provoz
ventilatoru.

Zkontrolujte ¢istotu zeber chladice.

Zkontrolujte vykon motoru ku vykonu
ménice.

A4A9

Chlazeni

Varovani: Nadmérna teplota modulu mé-
nice.

Zkontrolujte okolni teplotu. Pokud pfekro-
¢&i 50 °C /122 °F, zajistéte, aby proudové
zatizeni neprekrocilo redukovanou zatizi-
telnost ménice. Viz kapitola Technické
Udaje, oddil Odlehéeniv pfirucce k hardwa-
ru ménice.

Zkontrolujte pratok vzduchu a provoz
ventilatoru chlazeni modulu ménice.
Zkontrolujte, zda vnitfek skiiné a chladi¢
modulu ménice nejsou zanesené prachem.
V pripadé potreby vyclistéte.

A4BO

Nadmérnateplo-
ta

Varovani: Nadmérna teplota modulu napa-
jeci jednotky.

Zkontrolujte okolni podminky.

Zkontrolujte pratok vzduchu a provoz
ventilatoru.

Zkontrolujte ¢istotu zeber chladice.

Zkontrolujte vykon motoru ku vykonu
ménice.

A4B1

Nadmérny roz-
dil teplot

Varovani: Nadmérny rozdil teplot mezi
IGBT ruznych fazi.

Zkontrolujte kabeldz motoru.

Zkontrolujte chlazeni pohonného modu-
lu/pohonnych moduld.

A4F6

Teplota IGBT

Varovani: Nadmérnd teplota IGBT ménice.

Zkontrolujte okolni podminky.

Zkontrolujte pratok vzduchu a provoz
ventilatoru.

Zkontrolujte ¢istotu Zeber chladice.

Zkontrolujte vykon motoru ku vykonu
ménice.

A581

Ventilator

Varovani: Ventilator nesleduje referenci.

Zkontrolujte provoz a pfipojeni ventilato-
ru.

Pokud je porouchany, vymérite jej.

A582

Pomocny venti-
lator chybi

Varovani: Pomocny ventildtor neni pfipo-
jen nebo ma zadvadu.

Zkontrolujte pfipojeni pomocného venti-
latoru.

Pokud je porouchany, vymérite jej.

A591

Inicializace HW
ménice

Varovani: Inicializace hardwaru ménice.

Zkontrolujte pomocny kdd. Nize najdete
¢innosti pro kazdy kéd.

0000: Probiha inicializace nastaveni
hardwaru ménice. Vyckejte na dokonceni
inicializace.

0001: Probiha prvni inicializace nastaveni
hardwaru. Vyckejte na dokonceni iniciali-
zace.
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Nazev udalosti

Kaod (hex) / kéd Aux PFic¢ina Co délat
A5A0 Bezpecné odpo- | Varovani: Funkce bezpecného odpojeni | Zkontrolujte pfipojeni bezpe¢nostniho
jeni od momen- | od momentu je aktivni, tj. dojde ke ztraté | obvodu. Dal$iinformace naleznete v kapi-
tu signalu (signalt) bezpe¢nostniho obvodu | tole Funkce bezpe¢ného odpojeni od mo-
pfipojeného ke konektoru STO. mentu v hardwarové priruéce méni¢e a v
popisu parametru 31.22 Indikace STO
run/stop (strana 284).
Zkontrolujte hodnotu parametru 95.04
Napajeni Fidici desky.
ASEA Teplota mé¥ici- | Varovani: Problém s vnitfnim mérenim Kontaktujte svého mistniho zastupce ABB.
ho obvodu teploty ménice.
A5EB Porucha napdje- | Varovani: Porucha napajeni napajeci jed- | Kontaktujte svého mistniho zastupce ABB.
ni desky PU notky.
ASED Mé¥ici obvod Varovani: Porucha méficiho obvodu. Kontaktujte svého mistniho zastupce ABB.
ADC
AS5EE Méfici obvod | Varovani: Porucha mériciho obvodu. Kontaktujte svého mistniho zastupce ABB.
DFF
A5EF Stavova zpétna | Varovani: Stavova zpétnd vazba z vystup- | Kontaktujte svého mistniho zastupce ABB.
vazba PU nich fazi neodpovida Fidicim signalim.
A5FO Zpétnd vazba | Varovani: Chybi signal zpétné vazby nabi- | Zkontrolujte zpétnovazebni signal vycha-
nabijeni jeni. zejici z nabijeciho systému.
A5F1 Zélozni méfeni | Varovani: Supervize redundantniho méfeni | Kontaktujte svého mistniho zastupce ABB.
indikovala rozdil v duplikovanych mére-
nich, ktery je mimo stanovené limity.
A682 Prekrocena Cet- | Varovani: Flash pamét (v pamétové jednot- | Vyvarujte se zbyte¢ného ukladani parame-
nost mazani ce) je mazana prilis ¢asto, coz zkracuje jeji | trd pomoci parametru 96.07 nebo cyklic-
Flash zivotnost. kych zapist parametr(, naptiklad spous-
téni uZivatelského loggeru prostrednic-
tvim parametr(.
Zkontrolujte pomocny kdd (format XYYY
YZZZ)."X" uréuje zdroj varovani (1: obecna
kontrola nad mazanim flash), "Zzz" uréuje
Cislo podsektor flash paméti, ktery vyge-
neroval varovani.
A685 UloZenivypadku | Varovani: Ukladani pfi vypadku napajeni | Zkontrolujte napajeci napéti.
energie je vyzadovano pfili§ ¢asto. Z divodu
omezeného intervalu ukladani nékteré
poZzadavky neaktivuji ukladani a data pfi
vypadku napajeni mohou byt ztracena.
Toto muzZe byt zplisobeno oscilaci stejno-
smérného napéti.
A686 Neshoda kont- | Varovani: Vypocitany kontrolni soucet Zkontrolujte, zda jsou v fidicim slové 96.55

rolniho souctu

parametr( neodpovida zddnému povole-
nému referenénimu souctu.

Kontrolni soucet povoleny vSechny potreb-
né schvalené (referen¢ni) kontrolni souty
(96.71...96.72).

Zkontrolujte konfiguraci parametrd. Po-
moci fidiciho slova 96.55 Kontrolni soucet
povolte parametr kontrolniho souctu a
zkopirujte do néj skuteény kontrolni sou-
Cet.
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Nazev udalosti

Kéd (hex) / kéd Aux PFi¢ina Co délat
A6A4 Jmenovita hod- | Varovani: Parametry motoru jsou nastave- | Zkontrolujte nastaveni konfigura¢nich
nota motoru ny nespravné. parametrt motoru ve skupiné 99.
Méni¢ neni spravné dimenzovan. Zkontrolujte, zda ma ménic¢ spravnou veli-
kost pro motor.
Zkontrolujte pomocny kéd:
0001: Skluzova frekvence je prilis nizka.
0002: Synchronniajmenovité rychlostise
prilis lisi.
0003: Imenovitd rychlost je vy$si nez syn-
chronni rychlost s 1pdlovym parem.
0004: IJmenovity proud je mimo limity.
0005: Jmenovité napéti je mimo limity.
0006: Jmenovity vykon je vy$sinez zdanli-
vy vykon.
0007: Jmenovity vykon neodpovidd jmeno-
vité rychlosti a to¢ivému momentu.
AGA5 Z4dna datamo- | Varovani: Skupina parametr(i 99 nebyla | Zkontrolujte, zda byly nastaveny véechny
toru nastavena. pozadované parametry ve skupiné 99.
Poznamka: Je normalni, Ze se toto varovani
objevi béhem spousténi a pokraduje, do-
kud nevloZite idaje motoru.
AGAG Zru$ena volba |Varovani: Kategorie napétinebyla defino- | Nastavte kategorii napéti v parametru
napétové kate- | vana. 95.01 Napajeci napéti.
gorie
AGAT Systémovy Cas | Varovani: Systémovy ¢as neni nastaven. | Nastavte systémovy ¢as manualné nebo
neni nastaven | Nelze pouzit ¢asované funkce a data za- | pripojte panel k ménici pro synchronizaci
znamniku poruch nejsou spravna. hodin.
Nastavte parametr 34.10 Casované funkce
povoleny na hodnotu Nevybréano pro zakaz
¢asovanych funkci.
A6BO UzZivatelsky za- | Varovani: Uzivatelsky zamek je otevien. | Uzavrete uzivatelsky zamek zadanim ne-
mek je otevien | Konfiguraéni parametry uzivatelského platného pfistupového kédu do parametru
zamku 96.100...96.102 jsou viditelné. 96.02 Heslo. Viz ¢ast Uzivatelsky zamek.
A6B1 Uzivatelsky kdd | Varovani: Uzivatelsky pristupovy kéd byl | Potvrd'te pristupovy kéd parametrem
nebyl potvrzen |zménén, ale nebyl potvrzen. 96.101 Potvrdit uzivatelsky pristupovy kéd.
A6D1 Konflikt parame- | Varovani: Méni¢ nema funkci poZzadovanou | Zkontrolujte programovani PLC.
tru FBAA PLClnebo pozadovana funkce nebyla akti- Zkontrolujte nastaveni skupin parametrdi
vovana. 50 Adaptér sbérnice (FBA).
AGE5 Parametrizace |Varovani: Hardwarové nastaveni prou- | Zkontrolujte vzaznamu udalosti pomocny
Al du/napétianalogového vstupu neodpovi- | kdd. Kéd identifikuje analogovy vstup, je-

da nastaveni parametrd.

hoz nastaveni jsou v konfliktu.

Poznamka: Pro ovéreni zmén v nastaveni

hardwaru je nutné restartovat fidici desku
(bud'vypnutim napdjeni, nebo prostrednic-
tvim parametru 96.08 Nacteni fidici desky).,
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Kéd (hex)

Nazev udalosti
/ kéd Aux

Pficina

Co délat

AGE6

ULC konfigura- | Varovani: Chyba konfigurace kfivky zatéze
ce uzivatele.

Zkontrolujte pomocny kdd. Nize najdete
¢innosti pro kazdy kéd.

0000: Body rychlostijsou nekonzistentni.
Zkontrolujte, zda kazdy bod rychlosti
(parametry 37.11...37.15) ma vy$si hodnotu
nez predchozi bod.

0001: Frekvenénibody jsou nekonzistent-
ni. Zkontrolujte, zda kazdy frekvenénibod
(37.16...37.20) ma vyssi hodnotu nez
pfedchozi bod.

0002: Bod nedostate¢ného zatizeni nad
bodem pretiZzeni. Zkontrolujte, zda kazdy
bod pretizeni (37.31...37.35) ma vy$si hod-
notu nez odpovidajici bod nedostate¢né-
ho zatizeni (37.21...37.25).

0003: Bod pretizeni pod bodem nedosta-
te¢ného zatiZeni. Zkontrolujte, zda kazdy
bod pretizeni (37.31...37.35) ma vy$si hod-
notu nez odpovidajici bod nedostate¢né-
ho zatizeni (37.21...37.25).

A780

Zablokovani
motoru

Varovani: Motor pracuje v oblasti zabloko-
vani, napfiklad z divodu nadmérného za-
tiZzeni nebo nedostate¢ného vykonu moto-
ru.

Zkontrolujte zatizeni motoru a jmenovity
vykon ménice.

Zkontrolujte parametry poruchové funkce.

A783

Pretizeni moto-
ru

Varovani: Proud motoru je pfilis vysoky.

Zkontrolujte motor a strojni zafizeni pfi-
pojené k motoru z hlediska pretizeni.
Nastavte parametry pouzivané pro funkci

pretizeni motoru (35.51...35.53) a
35.55...35.56.

A784

Odpojenimoto- | Varovani: VSechny tfi vystupni faze jsou
ru odpojeny od motoru.

Zkontrolujte, zda parametr 95.26 povoluje
pouziti odpojovace motoru. Pokud ne,
zkontrolujte, zda jsou vSechny spinace
mezi méni¢em a motorem sepnuty a zda
jsou vSechny kabely mezi méni¢em a mo-
torem pripojeny a zajistény.

Pokud nebyl zjistén zadny problém a vy-
stup ménice byl skute¢né pfipojen k mo-
toru, kontaktujte ABB.

A793

Nadmérnateplo- | Varovani: Teplota brzdového odporu pre-

taBR krodila vystrazny limit definovanou para-
metrem 43.12 Vystrazny limit brzdového
odporu.

Zastavte méni¢. Nechte odpornik vychlad-
nout.

Zkontrolujte nastaveni funkce ochrany
pretizeni odporniku (skupina parametrd
43 Brzdny chopper).

Zkontrolujte nastaveni meze vystrahy,
parametr 43.12 Limit vystrahy brzdového
odporu.

Zkontrolujte, zda byl odpornik spravné
dimenzovan.

Zkontrolujte, zda brzdny cyklus splfiuje
povolené limity.

A794

Data BR Varovani: Data brzdného odporniku nebyla

uvedena.

Zkontrolujte nastaveni dat odporu (para-
metry 43.08...43.10).
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Nazev udalosti
/ kéd Aux

Pfic¢ina

Co délat

AT799

Varovani Ztrata
komunikace s
modulem 1/0

Varovani: Selhala komunikace mezi méni-
¢em a rozsifujicim modulem 1/0.

Zkontrolujte pomocny kéd (format XXYY
YYYY). XX urcuje ¢islo rozsifujiciho modulu
1/0 (01 odkazuje na skupinu parametrt 14
Rozsifujicimodul 1/0 1). YY YYYYoznacduje
problém (viz akce pro kazdy kéd nize).

0x0100 0001: Komunikace s modulem se-
Ihala.

< Zkontrolujte, zda je modul spravné
usazen ve slotu.

«  Zkontrolujte, zda nejsou modul a konek-|
tor slotu poskozeny.

0x0100 0005: Napajeni modulu neniv po-

fadku. Napajeni, které modul pfijima z

ménice, neodpovida ocekavanym hodno-

tam.

- Zkontrolujte, zda nejsou modul a konek-|
tor slotu poskozeny.

- Zkontrolujte, zda je napajeci zdroj mé-|
nice fadny a stabilni.

- Restartujte systém ménice pro obnove-|
ni komunikace mezi méni¢em a modu-
lem.

- Pokud varovani pretrvavdipo kontrole
vyse uvedenych krokd, kontaktujte
servisniho zastupce spoleénosti ABB.

A79C

Nadmérna teplo-
ta BCIGBT

Varovani: Teplota IGBT brzdného choppe-
ru prekrodila interni varovny limit.

Nechejte chopper vychladnout.
Zkontrolujte nadmérnou okolni teplotu.
Zkontrolujte poruchu ventilatoru chlazeni.
Zkontrolujte prekazky v pratoku vzduchu.
Zkontrolujte dimenzovani a chlazeni skfi-
né.

Zkontrolujte nastaveni funkce ochrany

rezistoru proti pretizeni (parametry
43.06...43.10).

Zkontrolujte minimalni povolenou hodno-
tu odporniku pouzitého chopperu.
Zkontrolujte, zda brzdny cyklus splfiuje
povolené limity.

Zkontrolujte, zda napajeci stfidavé napéti
ménice neni nadmérné.

ATA1L

Porucha sepnuti
mechanické
brzdy

Varovani: Varovani mechanického ovladani
brzd.

Zkontrolujte zapojeni mechanické brzdy.

Zkontrolujte nastaveni mechanické brzdy
ve skupiné parametru 44 Ovladani mecha-
nické brzdy.

Zkontrolujte, zda potvrzovaci signél odpo-
vida skuteénému stavu brzdy.

ATA2

Porucharozpoje-
ni mechanické
brzdy

Varovani:

Varovani mechanického ovladani brzd.
Aktivovano napfiklad, pokud potvrzeni
brzdy neodpovida ocekavanibéhemroze-
pnuti brzdy

Zkontrolujte zapojeni mechanické brzdy.

Zkontrolujte nastaveni mechanické brzdy
ve skupiné parametr( 44.

Zkontrolujte, zda potvrzovaci signél odpo-
vida skuteénému stavu brzdy.
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Kéd (hex)

Nazev udalosti

7 kéd Aux PFic¢ina

Co délat

ATA5

Neumoznéno
rozpojeni me-
chanické brzdy

Varovani: Podminky pro otevieni mecha-
nické brzdy nelze splnit (napfiklad je roze-
pnuti brzdy znemoznéno parametrem
44.11)

Zkontrolujte nastaveni mechanické brzdy
ve skupiné parametrd 44 Ovladani mecha-
nické brzdy (zejména 44.11).

Zkontrolujte, zda potvrzovaci signal (je-li
pouzit) odpovida skuteénému stavu brzdy.

ATAB

Porucha konfi-
gurace rozsiruji-
ciho1/0 modulu

Varovani: Rozsifujici modul I/0 neni pfipo-
jen k ménidi, nebo existuje parametrizaéni

modulem I/0.
Napriklad pokud je méni¢ pfipojen k mo-

dulu1/0 &Modbus a nasledné je odpojen, | ,

ménic¢ zobrazi varovani, pokud dojde ke
ztraté spojeni mezi nékterym z parametr(
a nakonfigurovanym digitalnim/analogo-
vym vystupnim signdlem.

konflikt s aktudlné pripojenym rozsifujicim

- Zkontrolujte, zda je modul 1 (ktery je

nakonfigurovan ve skupiné 14) spravné

pfipojen ve slotu.

Zmérnite konfiguraci parametru 14.01

Typ modulu 1 na Zddny, abyste se vy-

hnuli tomuto varovani.

Ujistéte se, ze skutecné nainstalované

doplriky odpovidaji hodnotam parame-|

trd 07.35 (Konfigurace ménice), 07.36

(Konfigurace ménice 2) a 15.01 (Typ

rozsifujiciho modulu).

«  Pokud varovani pretrvavaipo kontrole|
vysSe uvedenych krokd, kontaktujte
servisniho zastupce spole¢nosti ABB.

Pokud neni pfitomen pomocny kéd (0x00),
ovérte, ze modul vybrany parametrem
14.01 Typ modulu 1 odpovidd modulu de-
tekovanému v parametru 14.03 Detekova-
ny modul 1.

Pomocny kéd 0x10 indikuje, Ze modul 1
(ktery je nakonfigurovan v parametrické
skupiné 14) je mimo provoz:

«  Firmware rozsifujiciho modulu 1/0
muiZe byt poskozen. Vymérite modul
nebo zkuste znovu nahrat firmware
(zatim neni podporovano v podateéni
verzi firmwaru modulu)

«  Restartujte systém ménice pro obnove-|
ni komunikace mezi méni¢em a modu-
lem.

A7C1

Komunikace
FBAA

Varovani: Ztrata cyklické komunikace mezi
méni¢em a rozhranim sbérnice A nebo
mezi PLC a rozhranim sbérnice A.

Zkontrolujte stav komunikace sbérnice.
Viz uzivatelska dokumentace sbérnicové-
ho rozhrani.

Kontrola nastaveni skupin parametr 50
Adaptér sbérnice (FBA), 51 Nastaveni FBA
A, 52 Vstupni data FBA A a 53 Vystupni
data FBA A.

Zkontrolujte kabelové pfipojeni.

Zkontrolujte jestli hlavni komunikace do-
kaze komunikovat.

ATEE

Ztrata ovladaci- | Varovani: Ovladaci panel nebo poditacovy
ho panelu nastroj vybrany jako aktivni kontrolni
misto ménice prestal komunikovat.

Zkontrolujte pfipojeni PC nastroje nebo
ovlddaciho panelu.

Zkontrolujte konektor ovladaciho panelu.

Pokud je pouzita, zkontrolujte montazni
plosinu.
Odpojte a znovu pfipojte ovladaci panel.

A88F

Ventilator chla- | Varovani: Varovani ventilatoru chlazeni.

zeni

Zvazte vyménu ventilatoru chlazeniménice
(viz parametr 05.04).
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Nazev udalosti

Kéd (hex) / kéd Aux PFi¢ina Co délat
A8AO0 Varovanikontro- | Varovani: Analogovy signal je mimo meze | Zkontrolujte Uroveri signalu na analogo-
ly Al stanovené pro analogovy vstup. vém vstupu.
Zkontrolujte elektrické vedeni pfipojené
ke vstupu.
A8A2 Varovani prepi- | Varovani: Vystup relé méni stavy rychleji, | Nahrad'te signal pfipojeny ke zdroji reléo-
nani RO nezje doporuceno, napf. pokud je k nému | vého vystupu méné ¢asto se ménicim
pripojen rychle se ménici frekven¢ni signal. | signdlem.
Zivotnost relé bude brzy prekrocena.
A8BO Kontrola signa- | Varovani: Varovani generované funkcifize- | Zkontrolujte zdroj varovani (parametr
lu ni signalu. 32.07 Signal kontroly 1).
A8B1 Kontrola signa- | Varovani: Varovani generované funkcifize- | Zkontrolujte zdroj varovani (parametr
lu2 ni signélu. 32.17 Signal kontroly 2).
A8B2 Kontrola signa- | Varovani: Varovani generované funkcifize- | Zkontrolujte zdroj varovani (parametr
lu3 ni signélu. 32.27 Signal kontroly 3).
A8B3 Kontrola signa- | Varovani: Varovani generované funkcifize- | Zkontrolujte zdroj varovani (parametr
lu4 ni signalu. 32.37 Signal kontroly 4).
A8B4 Kontrola signa- | Varovani: Varovani generované funkci fize- | Zkontrolujte zdroj varovani (parametr
lus ni signalu. 32.47 Signal kontroly 5).
A8B5 Kontrola signa- | Varovani: Varovani generované funkcifize- | Zkontrolujte zdroj varovani (parametr
lué ni signalu. 32.57 Signal kontroly 6).
A8BE ULC pretizeni | Varovani: Kfivka zatéze uzivatele: Signdl |Viz parametr 37.03 Akce pfipretizeni ULC.
byl pfili§ dlouho nad k¥ivkou pretizeni.
A8BF ULCnedostatec- | Varovani: Krivka zatéZe uzivatele: Signal | Viz parametr 37.04 Opatfeni pfi nedosta-
né zatizeni byl pfili$ dlouho pod kfivkou nedostatec- | te¢ném zatizeni ULC.
ného zatizeni.
A981 Externi udalost | Varovani: Porucha externiho zafizeni1. | Zkontrolujte externi zatizeni.
1 Zkontrolujte nastaveni parametru 31.01
Externi zdroj udalosti 1.
A982 Externi udalost | Varovani: Porucha externiho zafizeni2. | Zkontrolujte externi zafizeni.
2 Zkontrolujte nastaveni parametru 31.03
Externi zdroj udalosti 2.
A983 Externi udalost | Varovani: Porucha externiho zafizeni 3. | Zkontrolujte externi zafizeni.
3 Zkontrolujte nastaveni parametru 31.05
Externi zdroj udalosti 3.
A984 Externi udalost | Varovani: Porucha externiho zafizeni 5. | Zkontrolujte externi zafizeni.
4 Zkontrolujte nastaveni parametru 31.07
Externi zdroj udalosti 4.
A985 Externi udalost | Varovani: Porucha externiho zafizeni 5. | Zkontrolujte externi zafizeni.
5 Zkontrolujte nastaveni parametru 31.09
Externi zdroj udalosti 5.
AF88 Varovani konfi- | Varovani: Nakonfigurovali jste obdobi, | Nakonfigurujte obdobi s rostoucimi daty

gurace obdobi

kterd zacind pred pfedchozim obdobim.

zahajeni. Viz parametry 34.60...63.
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Nazev udalosti

Kaod (hex) / kéd Aux PFic¢ina Co délat
AF90 Automatické la- | Varovani: Reference to¢ivého momentu | Snizit velikost kroku automatického ladéni
déni regulatoru | nebyla zvy$ena na spravnou hodnotu, jesté | to¢ivého momentu (parametr 25.38) nebo
otédcek pred tim, nez automatickym ladénim byly | zvysit velikost kroku automatického ladéni
zjistény maximalni otacky. otacek (25.39).
Motor nezrychlil na maximalni nebo mini- | Zvysit velikost kroku to¢ivého momentu
malni otacky. automatického ladéni (25.38) nebo snizit
M&ni¢ nebyl v chodu pFed obdrenim pi- ;/eéli(o’stzkroku rychlosti automatického
kazu k automatickému ladéni. adéni (25.39).
Zapnéte ménic¢ pred prikazem k automa-
tickému ladéni.
AFAA Automaticky re- | Varovani: Porucha bude zahy automaticky | Informativni varovani. Viz nastaveni ve
set resetovana. skupiné parametr( 31 Poruchové funkce.
AFE1 Nouzové vypnu- | Varovani: Méni¢ pfijal pfikaz nouzového | Zkontrolujte, zda je bezpecné pokracovat
ti (Off2) zastaveni (vybér rezimu Off2). v provozu. Poté vratte tlac¢itko nouzového
zastaveni do normalni polohy.
Restartujte ménic.
Pokud bylo nouzové zastaveni neimysliné,
zkontrolujte zdroj zvoleny parametrem
21.05 Zdroj nouzového zastaveni.
AFE2 Nouzové vypnu- | Varovani: Ménic pfijal pfikaz nouzového | Zkontrolujte, zda je bezpe¢né pokracovat
ti (Offl nebo zastaveni (vybér rezimu Offl nebo Off3). |v provozu.
Off3) Vratte tlac¢itko nouzového zastaveni do
normalni polohy.
Restartujte ménic.
AFE9 Prodleva spusté- | Varovani: Prodleva spusténi je aktivnia | Informativni varovani. Viz parametr 21.22
ni ménic spusti motor po pfedem definované | Prodleva zpusténi.
prodlevé.
AFEB Povoleni chodu | Varovani: Nebyl obdrzen signal povoleni | Zkontrolujte nastaveni parametru 20.12
chybi béhu. Zdroj povoleni chodu 1.
Zapnéte signal (napf. v fidicim slové
sbérnice) nebo zkontrolujte zapojeni vy-
braného zdroje.
AFED Zapnout pro Varovani: Signal povolujici ota¢eni nebyl | Zapnéte signdl povoleni otaéeni (napf. v
otaceni prijat v pevné ¢asové prodlevé 240 s. digitalnich vstupech).
Zkontrolujte nastaveni (a zdroj vybrany)
parametrem 20.22 Povolit otaceni.
AFF6 Identifikaéni Varovani: ID chod motoru probéhne pfi | Informativni varovani.
béh pristim spusténi.
AFF7 Automatické fa- | Varovani: Pfi pFistim spusténi probéhne | Informativni varovani.
zovani automatické fazovani.
AFF8 Ohfivani moto- | Varovani: Probiha predehrev. Predehrfev motoru je aktivni. Motorem
ru je aktivni prochazi proud zadany parametrem 21.16.
B5A0 Udalost STO Zapis udalosti: Funkce bezpeéného odpo- | Zkontrolujte pfipojeni bezpeénostniho

jeni od momentu je aktivni, tj. dojde ke
ztraté signalu (signalll) bezpecnostniho
obvodu pripojeného ke konektoru STO.

obvodu.

Dalsi informace naleznete v kapitole
Funkce bezpeéného odpojeni od momentu
v hardwarové pfiru¢ce ménice a v popisu
parametru 31.22 Indikace STO run/stop
(strana 284).
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Nazev udalosti

Kéd (hex) / kéd Aux PFi¢ina Co délat
B5F6 ID chod hotov | Zapis udalosti: ID chod byl Uspésné prove-
den.
B680 Internidiagnos- | Zapis udalosti: Diagnostika systémového | Pomocné kddy obsahuji dal$i informace.
tika SSW SW zaznamenala béhem bézného provadé- | V pripadé interni chyby SSW nasledované
ni systémového SW vyjimeénou udalost. | 4 udalostmi interni diagnostiky SSW je
prvotni pri¢inou interni chyba SSW a uda-
losti interni diagnostiky SSW poskytuji
dodatecné informace o chybé.
Sekvenéni udalosti interni diagnostiky
SSWwW:
1. Programovy ¢itac
2. Registr spojeni
3. Stav poruchy 1
4. Stav poruchy 2
B686 Neshoda kont- | Zapis udalosti: Vypocitany kontrolni sou- | Viz A686 Nesoulad kontrolniho souctu.
rolniho souétu | ¢et parametrd neodpovida zadnému povo-
lenému referenénimu soudtu.
D100 Prokazani toci- | Porucha: Ménic¢ nebyl schopen vyvinout | Zkontrolujte motor a kabely motoru.
vého momentu dovs.ta’tecny todivy momwent béhem testu Zkontrolujte, zda jsou parametry nastave-
tocivého momentu. Rezim doby ny nasledovng:
predmagnetizace je nespravny nebo prilis .. ’ ) L
krétky. - 21.01ReZim vektorového spusténi =
Konstantni ¢as
« 21.02 Doba magnetizace = Nastaveni
neni fixni. Zadejte odpovidajici hodno-
tu.
D101 Prokluz brzd Porucha: Brzda proklouzla béhem zkousky | Zkontrolujte brzdu.
tocivého momentu. Zkontrolujte, zda brzda neprokluzuje v
uzavieném stavu.
D102 Bezpecnésepnu- | Porucha: Prikaz Start je aktivni, skutecné | Zkontrolujte, zda je nutné pohdnét zarizeni
ti brzdy otadky jsou nizsi nez mezni hodnota defi- | pfi nizké rychlosti. Pokud ne, zmérite
novand parametrem 44.208 Otacky bez- | hodnoty parametrt 44.208 Bezpeénd zavi-
peénostni uzavérky a uplynula prodleva | raci rychlost a 44.209 Bezpeéna prodleva
definovana parametrem 44.209 Prodleva | zavieni tak, aby odpovidaly aplikaci.
bezpecnostni uzavérky. U aplikaci s pojezdem nebo dlouhym po-
jezdem deaktivujte funkci Bezpecné zavre-
ni brzdy pomoci parametru 44.207 Vybér
bezpeéného zavreni.
D105 Shoda otdcek | Porucha: Rychlost motoru pfekrodila Uro- | Zkontrolujte nastaveni omezeni todivého
ven odchylky ustaleného stavu (par. 76.32) | momentu a proudu.
nebo uroven odchylky rampy (par. 76.33),
a uplynula prodleva definované paramet-
rem 76.34 Prodleva poruchy shody rychlos-
ti.
D108 Chyba limitu za- | Porucha: Oba vstupy, limit zastaveni do- | Zkontrolujte zapojeni koncového dorazu
stavenil/O pfedu a limit pro zastaveni dozadu, jsou | dopfedu a koncového dorazu dozadu.
aktivni soucasné.
D10A Brzda nenivy- | Porucha: Mechanické ovladani brzd bylo | Aktivujte ovladani mechanické brzdy po-
brana neaktivni, kdyz byla povolena funkce fizeni | moci parametru 44.06 Povoleni ovladani
kuzelového motoru. brzdy.
D200 Prokluz brzd pfi | Varovani: Brzda prokluzuje, kdyZz motor | Zkontrolujte mechanickou brzdu.

zastaveni2

nebézi.

Zkontrolujte nastaveni parametrd ve sku-
piné 76.31 PfizpUsobeni otdéek motoru.
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Nazev udalosti

Kaod (hex) / kéd Aux PFic¢ina Co délat
D201 Limit zpomaleni | Varovani: Pfikaz ke zpomaleni je aktivni ve | Spustte motor v opaéném sméru a deakti-
dopredu sméru dopredu (nahoru) na zakladé vybéru | vujte piikaz Zpomaleni nebo nechte méni¢
v parametru 76.05 Limit zpomaleni dopre- | béZet s omezenou rychlosti.
du.
D202 Limitzpomaleni | Varovani: Pfikaz zpomaleni je aktivnive | Spustte motorvopaéném sméru a deakti-
dozadu zpétném (dolll) sméru na zdkladé vybéru | vujte piikaz Zpomaleni nebo nechte méni¢
v parametru 76.07 Zpétny limit zpomaleni. | béZet s omezenou rychlosti.
D205 Limit zastaveni | Varovani: Pfikaz limitu zastaveni je aktivni | Zkontrolujte zapojeni pfipojeni dopredné-
dopredu na zakladé vybéru v parametru 76.04 Do- | ho limitu zastaveni.
predny limit zastaveni. Spustte motor v opaéném sméru a deakti-
vujte piikaz dopfedného limitu zastaveni.
D206 Limit zastaveni | Varovani: Pfikaz koncového spinace je ak- | Zkontrolujte zapojeni koncového spinace
dozadu tivni ve zpétném sméru na zakladé volby | pro zpétny chod.
p::ra;metru 76.06 Koncovy spinac zpétného | o, istte motor v opaéném sméru a deakti-
choau. vujte pfikaz koncového spinace pro zpétny
chod.
D207 Spatna sekven- | Varovani: Méni¢ nepfijme piikaz ke spus- | Zapnéte hlavni napajen.
ce spusteni tem, protoze neni pripraven. Zkontrolujte poradi fidicich bitd sbérnice,
zda nejsou pouzity ve Spatném poradi.
Zkontrolujte, zda neni aktivni horni nebo
dolni limit.
D208 Kontrola refe- | Varovani: Reference otacek je vétsinez +/- | Zkontrolujte zapojeni vstupu nulové polo-
rence joysticku | 10 % minimalni nebo maximalni Skalované | hy joysticku.
hodnoty pouzitého referenéniho joysticku. Zkontrolujte zapojeni analogového
Vstup nulové polohy joysticku (20.214 Nu- | vstupniho referenéniho signalu joysticku.
lova poloha joysticku) je aktivni.
Uplynula prodleva definovana parametrem
20.215 Prodleva varovani joysticku.
D209 Nulova poloha | Varovani: Méni¢ nepfijme piikaz ke spus- | Zkontrolujte zapojeni vstupu nulové polo-
joysticku téni z divodu nespravného stavu vstupu | hy joysticku.
nulové polohy joysticku (20.214 Nulova
poloha joysticku).
D20A Rychlé zastave- | Varovani: Je aktivovan pfikaz rychlého za- | Deaktivujte prikaz rychlého zastaveni.
ni staveni (20.210 Vstup rychlého zastaveni).
D20B Potvrzenizapnu- | Varovani: Obvod pro potvrzeni zapnuti je | Zkontrolujte zapojeni a nastaveni parame-
ti otevreny. tru 20.212 Potvrzeni zapnuti.
D20C Bezpecna zéna | Varovani: Jefab pracuje v rdmci limitu Zkontrolujte zdroj pro aktivaci pfikazu
zpomaleni bezpeéné zény. Zpomaleniv parametru 76.5 Limit zpoma-
leni doprfedu 1.
Zkontrolujte externi obvod.
FA81 Bezpecné odpo- | Porucha: Funkce bezpecného odpojeniod | Zkontrolujte pripojeni bezpe¢nostniho

jeni od momen-
tul

momentu je aktivni (obvod STO 1 je pferu-
Sen).

obvodu. Dalsiinformace naleznete v kapi-
tole Funkce bezpeéného odpojeni od mo-
mentu v hardwarové priru¢ce méni¢e a v
popisu parametru 31.22 Indikace STO
run/stop (strana 284).

Zkontrolujte hodnotu parametru 95.04
Napajeni Fidici desky.
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Nazev udalosti

Kéd (hex) | /'y 5d Aux

Pfic¢ina

Co délat

FA82 Bezpecné odpo-
jeni od momen-

tu2

Porucha: Funkce bezpeéného odpojeni od
momentu je aktivni (obvod STO 1 je preru-
Sen).

Zkontrolujte pripojeni bezpe¢nostniho
obvodu. Dalsiinformace naleznete v kapi-
tole Funkce bezpeéného odpojeni od mo-
mentu v hardwarové priruéce méni¢e av
popisu parametru 31.22 Indikace STO
run/stop (strana 284).

Zkontrolujte hodnotu parametru 95.04
Napajeni fidici desky.

FA90 Diagnostika

STO

Porucha: Interni porucha softwaru.

Restartujte fidici jednotku bud' odpojeni
odm a zapnutim napéjeni, nebo pomoci

parametru 98.06 Spusténi ridici desky.

FF61 ID chod

Porucha: Identifika¢ni chod motoru nebyl
zcela Uspésny.

Zkontrolujte jmenovité hodnoty motoru
ve skupiné parametrt 99 Udaje o motoru.

Zkontrolujte, zda k ménici neni pfipojen
zadny externi fidici systém.

Vypnéte a zapnéte napajeni ménice (ajeho
fidici jednotky, pokud je napajena samo-
statné).

Zkontrolujte, zda Zadné provozni meze
nebrani dokonéeni ID chodu.

Obnovte vychozi nastaveni parametrl a
zkuste to znovu.

Zkontrolujte, zda hridel motoru neni zablo-
kovana.

Zkontrolujte pomocny kéd.

1: Aktudlni limit je pFilis nizky.

2: Maximalni otacky a/nebo bod oslabeni
pole je pfili§ nizky.

3: Maximalni toc¢ivy moment je pfilis nizky.
4: Chyba kalibrace méreni proudu.

5...8: Chyba odhadu indukénosti.

9: Chyba zrychleni asynchronniho motoru.
10: Chyba zpomaleniasynchronniho moto-
ru.

11: Rychlost asynchronnich motor( klesla
na nulu.

12: Chyba zrychleni PM motoru 1.

13: Chyba zrychleni PM motoru 2.

14...16: Otacky PM motoru klesly na nulu.
17: Chyba pulzniho testu SynRM

18: PFilis velky motor pro pokrodily ID chod
v klidu

19: Chyba dat asynchronniho motoru

FF81 Vynucené zasta-

veni FB A

Porucha: Pres sbérnicové rozhrani A byl
prijat pfikaz k poruse.

Zkontrolujte informaci o poruse poskytnu-
tou PLC.
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10

Rizeni pres sbérnici prostred-
nictvim integrovaného ridiciho
Ethernetu

Co obsahuje tato kapitola

Tato kapitola popisuje, jak Ize méni¢ ovladat externimi zafizenimi prostfednictvim ko-
munikacni sité skrze vestavény ridici Ethernet.

Poznamka: Pro vice informaci o funkcionalité vestavéného ridiciho Ethernetu viz Dodatek
k vestavénému fidicimu Ethernetu ACS380-E (3AXD50001322762) [anglic¢tinal.

Uvod

Ménic Ize pripojit k externimu fidicimu systému prostrednictvim pfipojeni vestavéného
ridiciho Ethernetu. Ménic Ize nakonfigurovat tak, aby prijimal veskeré fidici informace
prostrednictvim pfipojeni nebo jinych dostupnych zdroj(, jako jsou digitalni vstupy, v
zavislosti na konfiguraci ridicich mist EXT1 a EXT2.

m Nepripojujte ménic k verejné datové siti.
Méni¢ mizete ovladat a monitorovat pres pripojeni vestavéné ethernetové sité pomoci
téchto protokold:

«  Protokol PROFINET IO (strana 404) (informace o protokolu: www.profibus.com) (Ve
vychozim nastaveni povoleno.)

«  Protokol Ethernet/IP (strana 417) (informace o protokolu: www.odva.org)


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001322762&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001322762&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://www.profibus.com
http://www.odva.org
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«  Protokol Modbus/TCP (strana 432) (informace o protokolu: modbus.org)

Text a priklady v této kapitole popisuji konfiguraci sbérnicového rozhrani A (FBA A)
pomoci parametrl 50.01...50.18 a skupin parametr( 51 FBA A - nastaveni...53 FBA A —
datovy vystup.

mllll®

N D@ﬁ

®

@ Ridici slovo (CW) -
Reference

Stavové slovo (SW) _ @

Skuteéné hodnoty _

<
-

PoZadavky na ¢teni/zapis parametru@

1 ‘Ménié 5 ‘Datovytok
2 ‘ Regulator sbérnice 6 ‘ Proces 1/0 (cyklické)
3 | DalSi zarizeni 7 |Proces 1/0 (cyklické) nebo servisni zpravy

(acyklické)

4 ‘ Sbérnice -

Sitové komunikacni porty
Ménic pouziva nasledujici sitové porty:
Vychozi porty

. 161 (UDP): Simple Network Management Protocol (SNMP) - Jednoduchy protokol
pro spravu sité

e 443: Komunikace HTTPS
. 34962, 34963 a 34964 (UDP): Protokol PROFINET

«  24576: nastaveni IP adres pomoci konfigura¢niho nastroje ABB IP



http://modbus.org
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Konfigurovatelné porty
. 68 (UDP): DHCP klient

«  80: HTTP komunikace (Pouziva se pouze v pfipadé, zZe byla nakonfigurovana neza-
bezpecend HTTP komunikace. V opac¢ném pripadé je HTTP provoz smérovan na
port 443.)

. 123 (UDP): Jednoduchy protokol sitového ¢asu (SNTP)
« 502 (TCP): Protokol Modbus
. 2222 (UDP) / 44818 (TCP): Protokol Ethernet/IP

Zaklady pripojeni vestavéného rizeni pres Ethernet

Cyklickda komunikace mezi systémem sbérnice a méni¢em se skldda z 16 nebo 32bitovych
vstupnich a vystupnich datovych slov. Ménic je schopen podporovat maximalné 12 da-
tovych slov (16 bit) v kazdém sméru.

Data prenasena z ménice do sbérnicové fidici jednotky jsou definovana parametry 52.01
FBA A —datovy vstupl...52.12 FBA A — datovy vstup12. Data prenasena ze sbérnicové ri-
dicijednotky do ménice jsou definovana parametry 53.01 FBA A-datovy vystupl...53.12
FBA A — datovy vystup12.
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Sbérnicova sit

EXT1/2 Spusténi funke
FBA HLAVN CW \
1
FBA - REF1
2
H ® DATA FBA-REF2
3 VSRR 20.01
20.06
4
Otacky/todivy
nRERENt
24 1 Par.10.01...99.99 — vybér
©) Skupina 53
FBA HLAVNi sW
1 2211/26.11/26.12
FBA-ACTL
2 .
— ® DATOVY FBA - ACT2
v,
3 e Otacky/totivy
moment
4 REF2 vybér
24 — Par. 01.01...99.99 — \
Cyklicka komunikace
Skupina 52 22.12/26.11/26.12

Acyklicka komunikace
Tabulka parametr

1 Funkce ménice, které master sbérnice fidi nebo monitoruje (cyklicky), nebo nastaveni
ménice, ktera master sbérnice Cte ¢i zapisuje (acyklicky).

2 Datova slova, kterd rozhrani vestavéného fizeni Ethernet cyklicky pfijima od nadrizeného
zarizeni sbérnice (VYSTUP DAT) a cyklicky vysild nadfizené zafizeni sbérnice (VSTUP
DAT).

3 Konfiguraéni parametry rozhrani sbérnice A (FBA A) ve skupiné 50 (strana 308) a

51 (strana 314), napriklad:

« povolenirozhrani A (50.01 (strana 308))
« vybér protokolu a profilu (51.02 (strana 314)).

Ridici slovo a stavové slovo

Ridici slovo je hlavnim prostfedkem pro Fizeni ménice ze systému sbérnice. Je odesilana
stanici masteru sbérnice do ménice prostfednictvim rozhrani sbérnice A (FBA A). Ménic
prepind mezi svymi stavy podle bitové kddovanych instrukci v fidicim slové, pokud
uzivatel zvoli rozhrani sbérnice A (FBA A) jako zdroj fidicich prikaz{. Méni¢ vraci hlavni
stanici bitové kédované stavové informace ve stavovém slové.
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Profil ABB

Podrobné informace o komunikaénim profilu méni¢ii ABB naleznete v obsahu Ridici
slovo (profil ménicl ABB) (strana 397) a Stavové slovo (profil ménica ABB) (strana 400).
Stavy ménice jsou uvedeny v Stavové schéma (profil ABB ménica) (strana 401).

Transparentni profil

Pokud je v parametru profilu skupiny sbérnice 51 FBA A — nastaveni (strana 314) zvolen

profil transparent16 nebo transparent32, ménic¢ pouziva transparentni profil v fidicich
a stavovych slovech a také ve skalovani referencnich a skute¢nych hodnot.

Stavové slovo, které ma byt odeslano pres FBA A, se vybira parametrem 50.09 FBA A —
transparentni zdroj SW.

Odlad'ovani sitovych slov

Pokud je parametr 50.12 Rezim ladéni FBA A nastaven na Fast, je fidici slovo prijaté ze
sbérnice zobrazeno parametrem 50.13 FBA A - fidici slovo a stavové slovo prenasené
do sbérnicové sité parametrem 50.16 FBA A — stavové slovo. Tato ,,nezpracovand“ data
jsou velmi uzite¢na k urcent, zda fidici jednotka sbérnice prenasi spravna data pred
predanim Fizeni siti sbérnice.

Reference

Reference jsou 16bitova slova obsahujici znakovy bit a 15bitové celé ¢islo. Zaporna re-
ference (indikujici obraceny smér otaceni) je tvorena vypoctem komplementu téchto
dvou z odpovidajici pozitivni reference.

Méni¢e ABB mohou pfijimat fidici informace z vice zdroju, véetné digitalnich vstupd,
ovladaciho panelu ménice a sbérnicového rozhrani. Aby mohl byt ménic fizen prostred-
nictvim sbérnice, musi byt rozhrani sbérnice A (FBA A) definovano jako zdroj fidicich
informaci, napf. reference. To se provadi pomoci parametr( vybéru zdroje ve skupinach
22 Volba reference otacek (strana 174), 26 Retéz referenéniho momentu (strana 195) a
28 Retéz referenéni frekvence (strana 200).

Ladéni referencnich slov sbérnice

Pokud je parametr 50.12 Rezim ladéni FBA A nastaven na hodnotu Fast, zobrazuji se
reference prijaté ze sbérnice pomoci50.14 FBA A-reference 1a 50.15 FBA A-reference
2.

Skalovani referenci pro profil méni¢t ABB

Poznamka: Nize popsana skalovani plati pro profil méni¢d ABB. Komunikacni profily
specifické pro sbérnici mohou pouzivat rlizna skalovani. Dal$i informace viz dokumen-
tace adaptéru sbérnice.

Reference jsou Skalovany podle parametr( 46.01 (strana 298)...46.04 (strana 298); které
$kalovani je pouzito, zavisi na nastaveni parametrd 50.04 FBA A — typ refl a 50.05 FBA
A - typ ref2.
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Sbérnice P Meni¢
20000 —1— 4003 referenci frakvence
10000 —— 46.03 (s referenéni momentu)
0 ——0 (s referenci momentu nebo vykonu)
-10000 ——-(46.03) (s referenéni momentu)
20000 —— -(46.01) (s referenci otacek)

-(46.02) (s referenci frekvence)

Referenc¢ni méritka jsou uvedena v parametrech 03.05 FB A - reference 1 a 03.06 FB A
—reference 2.

Skalovani referenci pro transparentni profily (16 a 32 bitd)

Reference prijatd ze sbérnice je viditelnd v 03.05 FB A — reference 1 a 03.06 FB A - refe-
rence 2. Skalovani referenéni hodnoty zavisi na typu reference, nastaveni skdlovani a
rezimu fizeni motoru. To je zndzornéno na diagramu nize.

Skalovani pro referenéni vstupy:
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PLC Drive

SEL
SEL

I
I

I

I

I

I

I

Vector

' /.07 *("P46.01 Speed scaling”/ 20000)
I

I

I

I

I

I

I

(O—— Speed or Freq

scalar .
O—=—1 *("P46.02 Frequency scaling’/ 20000)

99.4 Motor control

1=1

Reference 1 input

P3.05 EFB Ref 1

9 *("P46.03 Torque scaling”/ 10000)

peed: *("P46.01 Speed scaling”/ 20000)

O

O

; e |

° o |
e |

P50.04 EFB ref 1type

SEL

]
I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

! Vector N -

1 /,07 *("P46.01 Speed scaling”/ 20000)
| Speedor freq Scalar
| O——1 *("P46.02 Frequency scaling”/ 20000)
I

I

I

|

|

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

99.4 Motor control

171
P3.06 EFB Ref 2
O G ={ “(1/100) }—»

Reference 2 input

[ Te *("P46.03 Torque scaling”/ 10000)
[} d *("P46.01 Speed scaling”/ 20000)
O ql *("P46.02 Frequency scaling”/ 20000)

P50.05 EFB ref 2 type

Poznamka: Skélovani ve vy3e uvedeném obrazku plati, kdy? je parametr $kalovani na-
staven na O pro referencni a skutecné signdly 16bitového transparentniho profilu. Viz
parametry ve skupiné 51 FBA A — nastaveni (strana 314).

Skutecné hodnoty

Skutecné hodnoty jsou 16bitova slova obsahujici informace o provozu ménice. Typy
sledovanych signal se voli pomoci parametrd 50.07 FBA A — typ skutecné hodnoty 1 a
50.08 FBA A - typ skutecné hodnoty 2.

Odlad'ovani sitovych slov

Pokud je parametr 50.12 Rezim ladéni FBA A nastaven na Fast, zobrazuji se skute¢né
hodnoty odeslané na sbérnici pomoci 50.17 FBA A — aktudlni hodnota 1a 50.18 FBA A -
skute¢na hodnota 2

Skalovani skuteénych hodnot pro profil ABB
NiZe uvedena skalovani plati pro komunikaéni profil méni¢d ABB. Komunikaéni profily
specifické pro sbérnici mohou pouzivat rlizna skalovani.

Skutec¢né hodnoty jsou $kalovany podle parametr( 46.01 (strana 298)...46.04 (strana 298);
které Skdlovani je pouzito, zavisi na nastaveni parametri 50.07 FBA A — typ skute¢né
hodnoty 1 a 50.08 FBA A — typ skute¢né hodnoty 2
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Sbérnice P Meni¢
20000 —1— 4003 referenci frakvence
10000 —— 46.03 (s referenéni momentu)
0 ——0 (s referenci momentu nebo vykonu)
-10000 ——-(46.03) (s referenéni momentu)
20000 —— -(46.01) (s referenci otacek)

-(46.02) (s referenci frekvence)

Skalovani skuteénych hodnot pro transparentni profily (16 a 32 bit{)

V transparentnim profilu zavisi S§kdlovani skute¢nych hodnot na typu Act, nastaveni
Skalovani a rezimu fizeni motoru. To je zndzornéno na diagramu nize.

Skalovéni pro skute¢né hodnoty:
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Drive

SEL Py
Vi
“PL1 Motor speed used” '_.{ +(20000/"P46.01 Speed scaling”) Fﬂ,o\
. . . ; Scalar
P16 Output frequency *(20000/"P46.02 Frequency scaling”) ——><22 pO) | spcedor Freq
99.4 Motor control
mode

1=1 ] »O

Actual value 1 output

Data from 58.31 EFB actl
transparent source
*(100) o)
[ “PL10 Motor torque” ]—-{ *(10000/"P46.03 Torque scaling”) }

q O
“P11 Motor speed used” *(20000/"P46.01 Speed scaling”) p o)
[ “PL6 Output frequency” H *(20000/"P46.02 Frequency scaling”) } requency O

P58.28 EFB actl type

SEL SeL
Vect:
[ “PL1Motor speed used” H +(20000/"P46.01 Speed scaling”) Fﬁpo\‘
. . . - Scalar
P16 Output frequency *(20000/"P46.02 Frequency scaling”) [——>22T py spesdor Freq
99.4 Motor control
Data from 58.32 EFB act2 1=1 [ 14%
transparent source
*(100) | ) Actual value 2 output
—

PL10 Motor torque *(10000/"P46.03 Torque scaling”) a »O I
I
I
[ “PL1 Motor speed used” H *(20000/"P46.01 Speed scaling”) } o >0 I
I
I
“P1.6 Output frequency” *(20000/"P46.02 Frequency scaling”) quency »O |
I
I
I

P58.29 EFB act2 type

Poznamka: Skalovani ve vy$e uvedeném obrézku plati, kdyZ je parametr &kalovéani na-
staven na O pro referencni a skutecné signdly 16bitového transparentniho profilu. Viz
parametry ve skupiné 51 FBA A — nastaveni (strana 314).

Ridici slovo (profil méni¢a ABB)

Text psany tu¢nym pismem se vztahuje na staty uvedené na adrese Stavové schéma
(profil ABB ménicu) (strana 401).

Bit Nazev Hodno- |STAV/Popis
ta
0 Rizeni Off1 1 Pokradujte na PRIPRAVENO K PROVOZU.
0 Zastaveni podél aktualné aktivni zpomalovaci rampy. Po-
kracujte na OFF1 AKTIVNI; pokracujte na PRIPRAVENO K
ZAPNUTI, pokud nejsou aktivni dalsi blokovani (OFF2,
OFF3).
1 Rizeni Off2 1 Pokracuijte v provozu (OFF2 neaktivni).
0 Nouze OFF, dobéh do zastaveni.
Pokracujte na OFF2 AKTIVNI, pokradujte na ZAPNUTi PO-
TLACENO.
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Bit

Nazev

Hodno-
ta

STAV/Popis

Rizeni Off3

1

Pokracujte v provozu (OFF3 neaktivni).

0

Nouzové zastaveni, zastaveni v ¢ase definovaném parame-
trem ménice.

Pokracujte na OFF3 AKTIVNI; pokradujte na ZAPNUTIi PO-
TLACENO.

APOZOR Zajistéte, aby bylo mozné pomocitohoto
rezimu stop zastavit motor a pohanény stroj.

Chod

Pokracujte na PROVOZ POVOLEN.

Poznamka: Signal povoleni béhu musi byt aktivni; viz do-
kumentace k ménici. Pokud je méni¢ nastaven na prijem
signalu povoleni béhu ze sbérnice, tento bit aktivuje signal.
Viz také parametr 06.18 Stavové slovo potlaceni spusténi.

Potlaceni provozu. Pokracujte na PROVOZ POTLACEN.

Nulovy vystup
rampy

Pozdrzeni rampy

=

B&zny provoz. Pokracujte na GENERATOR FUNKCE RAMPY:
VYSTUP POVOLEN.

Vynutte vystup generatoru funkce rampy na nulu. Méni¢
okamzité zpomali na nulové otacky (pfi dodrzeni meznich
hodnot toc¢ivého momentu).

Povolte funkci rampy.

Pokradujte na GENERATOR FUNKCE RAMPY: AKCELERA-
TOR POVOLEN.

Zastavte rampovani (vystup generatoru funkce rampy je
podrzen).

Rampa pfi nule

Reset

0=>1

Bé&Zny provoz. Pokracujte na PROVOZ.

Poznamka: Tento bit je U¢inny, pouze pokud je rozhrani
sbérnice nastaveno parametry ménice jako zdroj pro
tento signdl.

Vynutte vstup generatoru funkce rampy na nulu.

Resetovani poruchy, pokud existuje aktivni porucha. Pokra-
¢ujte na ZAPNUTI POTLACENO.

Poznamka: Tento bit je Uc¢inny, pouze pokud je rozhrani
sbérnice nastaveno parametry ménice jako zdroj signdlu
resetovani.

Pokracujte v bézném provozu.
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Bit Nazev Hodno- |STAV/Popis
ta
8 Krokovani 1 1 Zrychleni na nastavenou krokovaci (joggingovou) hodnotu
1.
Poznamka:
« Bity 4... 6 musi byt 0.
« Viz také ¢ast Jogging (strana 49) .
0 Krokovani (jogging) 1 zakdzano.
9 Krokovani 2 1 Zrychleni na nastavenou krokovaci (joggingovou) hodnotu
2.
Viz poznamky u bitu 8.
0 Krokovani (jogging) 2 zakazano.
10 Vzdéleny pfikaz |1 Rizeni sbé&rnice povoleno.

0 Ridici slovo a reference se nedostavaji do ménice, s vyjim-
kou bitG 0...2.

1 Volba externiho fi- | 1 Vyberte externi kontrolni misto EXT2. U¢inné, pokud je
zeni kontrolni misto parametrizovano tak, aby bylo vybrano ze
sbérnice.

0 Vyberte externi kontrolni misto EXT1. U¢inné, pokud je
kontrolni misto parametrizovano tak, aby bylo vybrano ze
sbérnice.

12 UZivatelsky bit 0 |1 UZivatelsky konfigurovatelné .

0

13 UZivatelsky bit1 |1
0
14 UZivatelsky bit2 |1
6]
15 UZivatelsky bit3 |1
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Stavové slovo (profil mén

i&t ABB)

Text psany tu¢nym pismem se vztahuje na staty uvedené na adrese Stavové schéma
(profil ABB ménicu) (strana 401).

Bit Nazev Hodno- | STAV/Popis
ta
0 PFipraven k ZAPNU- 1 PRIPRAVENO K ZAPNUTI.
Ti — .
(0] NENI PRIPRAVENO K ZAPNUTI.
1 Pripraven ke spus- 1 PRIPRAVENO K PROVOZU.
téni :
0 OFF1 AKTIVNI.
2 Pfipraveno ref 1 PROVOZ POVOLEN.
0 PROVOZ POTLACEN . Viz parametr 06.18 Stavové slovo
potlaceni spusténi pro podminku potlaceni.
3 Vypnuto 1 PORUCHA.
0 Z&dna porucha.
4 Off2 neaktivni 1 OFF2 neaktivni.
0 OFF2 AKTIVNI.
5 Off3 neaktivni 1 OFF3 neaktivni.
0 | OFF3 AKTIVNI.
6 Zapnuti 1 ZAPNUTi POTLACENO.
potla¢eno
0 —
7 Varovani 1 Varovani aktivni.
0 Neni aktivni Zadné varovani.
8 PFinastavené hod- 1 PROVOZ. Skute¢na hodnota se rovna referencni = je v
noté mezich tolerance (viz parametry 46.21...46.23).
0 Skutec¢nd hodnota se lisi od reference = je mimo meze to-
lerance.
9 Dalkovy 1 Kontrolni misto méni¢e: VZDALENE (EXT1 nebo EXT2).
0 Kontrolni misto ménice: MISTNI.
10 Nad meznihodno- - Viz bit 10 v 06.17 Stavové slovo 2 ménice.
tou
11 UZivatelsky bit O - Viz parametr 06.30 Volba MSW bit 11.
12 UZivatelsky bit 1 - Viz parametr 06.31 Vybér bitu 12 MSW.
13 UZivatelsky bit 2 - Viz parametr 06.32 Vybér bitu 13 MSW.
14 UZivatelsky bit 3 - Viz parametr 06.33 Vybér bitu 14 MSW.
15 Rezervovano.
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Stavové schéma (profil ABB ménicu)

ZAPNUTI
POTLACENO SW b6=1
Napajent Wb0=0
ZAPNUTO —_—
I~
=
NENi PRIPRAVENO
K ZAPNUTI SWb0=0
A B C D
I CW=xxxx X1xx xxxx X110
N Cw b3=0
PRIPRAVENO K
ZAPNUTI
PROVOZ SW bo=1
POTLACEN SW b2=0
m—— PrOVoZ I CW=500x X130000K X111
potla¢en
~
>
PRIPRAVENO
z jakéhokoli stavu K PROVOZU SWbi=1
OFF1 (CW b0=0)
R CW=xxxx X1xx Xxxx 1111
SW b1=0
nf)=0/1= ‘7
B C D
N cw b4=0

PROVOZ
POVOLEN

SW b2=1

CW=xxax x1xx xxx1 1111

RFG: VYSTUP
POVOLEN

B CW=x000 xIxxxxdd 1111

1= Vstupni proud
RFG = Generétor rampové funkce
f = Frekvence

RFG: ZRYCHLOVAC

CW = Ridici slovo POVOLEN

SW = Stavové slovo c —<—]

bx = bit x

n = Otacky M CW =000 x1xx X111 1111

PROVOZ
SW b8=1

Priklad sekvence fidicich slov je uveden nize:

Start:

<1
<r

zjakéhokoli stavu

Porucha

z jakéhokoli stavu

Nouzové zastaveni

OFF2 (CW b1=0)

OFF2

AKTIVNI SW ba=0

T

z jakéhokoli stavu 1

Nouzové zastaveni

OFF3 (CW b2=0)

OFF3

AKTIVNI SW b5=0

Nl n(f)=0/1=0

I~
1=

STAV

stav

nabézna hrana
bitu
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+  476h > NEPRIPRAVENO K ZAPNUTI

Pokud MSW bit 0 = 1, pak

«  477h - PRIPRAVENO K ZAPNUTI (Zastaveno)
e 47Fh -> PROVOZ (V chodu)

Stop:

«  477h = Zastaveni podle 21.03 Rezim zastaveni

«  47Eh = Zastaveni po rampé OFF1 (Poznamka: neinterpretovatelné zastaveni po
rampé)

Reset poruchy:
«  N&bézna hrana MCW bitu 7
Start po STO:

Pokud 31.22 Indikace chod/stop STO neni Chyba/porucha ujistéte se, ze 06.18 Stavové
slovo potlaceni spusténi bit 7 STO = 0 pred vydanim startovaciho prikazu.

Spusténi komunikace po sbérnici pro ménice
1.  Zapnéte ménic.

2. Pro povoleni komunikace mezi rozhranim FBA A a méni¢em vyberte ethernetovy
port 1 nebo 2 pro parametr 50.01 FBA A — povolena.

3. Pomociparametru50.02 FBA A-funkce ztraty kom zvolte, jak bude ménic reagovat
na preruseni komunikace se sbérnici.

4. Pomociparametru 50.03 FBA A - Cas lim ztraty kom urcete dobu mezi detekci pre-
ruseni komunikace a zvolenou akci.

5. Pro ostatni parametry ve skupiné 50 Adaptér sbérnice (FBA) zvolte hodnoty speci-
fické pro danou aplikaci, poc¢inaje hodnotou 50.04 (strana 309).

6. Nastavte konfigurac¢ni parametry rozhrani FBA A ve skupiné 51 FBA A — nastaveni.
Minimalné vyberte komunikacni protokol a profil pomoci parametru 51.02 FBA A —
Par2 a nakonfigurujte sitova nastaveni pomoci parametr 51.03...51.13 FBA A -
Par13.

7. Deaktivujte vSechny sluzby, které nejsou priinstalaci pouzivany, pomoci parametru
51.15 FBA A - Par15.

8. Definujte procesni data prenasena do a z jednotky ve skupinach parametri5252
FBA A — datovy vstup a 53 FBA A — datovy vystup.

Poznamka: Rozhrani FBA A automaticky nastavi virtudlni adresu specifickou pro
komunikacni profil pro Stavové slovo v parametru 52.01 a pro Ridici slovo v parame-
tru 53.01.

9. Platné hodnoty parametri uloZte do trvalé paméti pomoci parametru 96.07 Ru¢ni
ulozeni parametru.
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11.
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Potvrd'te nastaveni ve skupindch parametr( 51 (strana 314), 52 (strana 317) a
53 (strana 319) pomoci parametru 51.27 FBA A - aktualizace parametrd.

o v

Nastavenim pfislusnych parametrd fizeni ménice mizete fidit méni¢ podle aplikace.
Parametry v nize uvedené tabulce jsou nastaveny pro vsechny protokoly:

Parametr Nastaveni (obecné)

20.01 Prikazy Extl Sbérnice A

20.03 Extlinl zdroj Vzdy vypnuto

20.04 Extlin2 zdroj Vzdy vypnuto

22.11 Extl reference rychlosti 1 FB Arefl

22.22 Volba konstantnich otacek 1 Vzdy vypnuto

22.23 Volba konstantnich otacek 2 Vzdy vypnuto

23.11 Volba nastaveni rampy Cas zrychleni/zpomaleni 1
28.11 Extl referenéni frekvence 1 FB Arefl

28.22 Volba konstantni frekvence 1 Vzdy vypnuto

28.23 Volba konstantni frekvence 2 Vzdy vypnuto

28.71 Volba nastaveni rampy frekvence Cas zrychleni/zpomaleni 1
31.11 Volba resetovani poruchy DI1

50.01 FBA A - povolena Povolit

50.02 FBA A — funkce ztraty kom Porucha
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Protokol PROFINET IO

PROFINET 10 je vychozi komunikaéni protokol pro ménic.

PROFINET IO je protokol sbérnice pro komunikaci mezi programovatelnymi fidicimi
jednotkami a distribuovanymi perifernimi zafizenimiv siti Ethernet. Protokol klasifikuje
zafizeni na I/O kontroléry, 1/O supervizory a I/0O zafizeni, které maji specifickou sadu
sluzeb.

Tato ¢ast popisuje zaklady pouzivani protokolu PROFINET 10 s méni¢em ACS380-E.
Dalsi informace naleznete na https://www.profibus.com/technologies/profinet.

Kompatibilita

Protokol

Rozhrani sbérnice A podporuje PROFINET IO a je kompatibilni se vSemi fidicimi jednot-
kami PROFINET IO, které podporuji:

«  Soubor GSDML verze 2.4

«  Protokol PROFINET IO podle norem IEC 61158 a 61784
. Trida shody PROFINET IO B.

Nastroje

Jsou podporovany nasledujici nastroje:

«  Konfiguraéni nastroj ABB IP

« Nastroj Drive Composer 3 prostrednictvim sité Ethernet.

PROFINET IO - Parametry

Zkontrolujte parametry a v pripadé potreby je upravte.

Poznamka: Nové nastaveni parametrd se projevi az pfi pristim zapnuti ménice nebo

o

pfi aktivaci parametru 51.27 FBA A — aktualizace parametr(.

Konfiguraéni parametry

Tato tabulka uvddi parametry ve skupiné 51 (strana 314) a vychozi nastaveni.

No. Nazev/Hodnota Popis Vychozi

51.01 | Typ FBA Pouze pro cteni. Zobrazuje typ rozhrani FBA A | 128 = Ethernet
detekovaného méni¢em. Hodnotu nelze uziva-

telsky upravit.

Pokud je hodnota O = None (zaddna), komunikace

mezi méni¢em a modulem nebyla navadzana.
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No. Nazev/Hodnota Popis Vychozi

51.02 | Protokol/Profil Vybere aplika¢ni protokol a komunikacni profil | 11 = PNIO ABB Pro
pro sitové pfipojeni.
NiZe jsou uvedeny dostupné volby pro komuni-
kaci PROFINET IO.

10 = PNIO Pdrive Protokol PROFINET IO: Profil PROFIdrive

11 = PNIO ABB Pro | Protokol PROFINET IO: Profil méni¢i ABB

12 =PNIO T16 Protokol PROFINET 10: Transparentni 16bitovy
profil

13 =PNIO T32 Protokol PROFINET IO: Transparentni 32bitovy
profil

14 = PNIO PdriveM | Protokol PROFINET IO: Polohovaci reZzim PROFI-
drive

15 = PNIO Pdrive Protokol PROFINET IO: Profil PROFIdrive v4.2
v4.2

51.03 | Pfenosovarychlost | Nastavuje pfenosovou rychlost pro ethernetovy | 0 = Auto
port 1.

0 = Auto Automatické vyjednavani

1 =100 Mbps FD 100 Mb/s, plny duplex

2 =100 Mbps HD | 100 Mb/s, polovi¢ni duplex

3 =10 Mbps FD 10 Mb/s, plny duplex

4 =10 Mb/s HD 10 Mb/s, polovi¢ni duplex
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No.

Nazev/Hodnota

Popis

Vychozi

51.04

51.05

51.08

Konfigurace IP

Nastavuje zplGsob konfigurace IP adresy, masky
podsité a adresy brany pro rozhrani FBA A mé-
nice.

V siti PROFINET 10 ma hlavni Fidici jednotka
mechanismus detekce duplicitnich adres.

Poznamka: Pro PROFINET se doporucuje pouZi-
vat nastaveni IP jako statickou IP a adresu

0.0.0.0. Pro nastaveni IP adresy kazdého zarize-
niv siti pouZzijte hardwarovou konfiguraci PLC.

0 = Staticka IP

0 = Staticka IP

2 = Docasna IP

IPadresal

Konfigurace bude ziskana z parametru
51.05...51.13 nebo z PLC prostfednictvim DCP.
Protokol DCP umoziiuje hlavnimu fidicimu sys-
tému najit kazdé zafizeni PROFINET IO v podsiti.
Kdyz je rozhrani FBA A nakonfigurovano pro
protokol PROFINET 10, IP adresa je pfenesena
do komunikaéniho zasobniku PROFINET IO.
Pokud je tfeba zménit IP adresu nakonfigurova-
nou prostrednictvim DCP, mélo by to byt prove-
deno pomoci nastroje DCP, jako je napriklad
Siemens Step7. Pokud jsou pro zménu IP adresy
pouzity jiné metody, méni¢ musi byt restarto-
van, aby se zmény projevily.

IP adresa je nastavena jako docasna prostred-
nictvim DCP fidicim systémem.

Parametry 05...13 zobrazuji nastavenou IP. Po
restartu se toto nastaveni vrati na statickou IP
apouZije se adresa 0.0.0.0. Toto nastaveni neni
uzivateli povoleno nastavovat.

Kazdému IP uzlu v siti je pfifazena IP adresa. IP
adresa je 32bitové Cislo, které je obvykle repre-
zentovano v ,te¢kované desitkové“ notaci,
skladajici se ze CtyF desitkovych celych &isel v
rozsahu 0-255, oddélenych tec¢kami. Kazdé celé
Cislo predstavuje hodnotu jednoho oktetu (8
bitd) v IP adrese. Parametry 51.05...51.08 defi-
nuji ¢tyfi oktety IP adresy.

0

0...255

IP adresa

IP adresa 4

Viz parametr 51.05 IP adresa 1.

0...255

IP adresa
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No. Nazev/Hodnota Popis Vychozi

51.09 | Podsit CIDR Masky podsité se pouzivaji pro rozdéleni sitina| O
mensi sité zvané podsité. Maska podsité je
32bitové binarni Cislo, které rozdéluje IP adresu
na sitovou adresu a adresu hostitele.

Masky podsité jsou typicky vyjadreny bud'v
teckové decimalni notaci, nebo v kompaktnéjsi
notaci CIDR, jak je uvedeno v tabulce niZe.

CIDR Teckova decimalni notace CIDR Teckova decimalni notace

31 255.255.255.254 15 255.254.0.0
30 255.255.255.252 14 255.252.0.0
29 255.255.255.248 13 255.248.0.0
28 255.255.255.240 12 255.240.0.0
27 255.255.255.224 11 255.224.0.0
26 255.255.255.192 10 255.192.0.0
25 255.255.255.128 9 255.128.0.0
24 255.255.255.0 8 255.0.0.0

23 255.255.254.0 7 254.0.0.0

22 255.255.252.0 6 252.0.0.0

21 255.255.248.0 5 248.0.0.0

20 255.255.240.0 4 240.0.0.0

19 255.255.224.0 3 224.0.0.0

18 255.255.192.0 2 192.0.0.0

17 255.255.128.0 1 128.0.0.0

16 255.255.0.0

1...31 Maska podsité v notaci CIDR
51.10 | Adresa brany1 IP brany propojuji jednotlivé fyzické IP podsité | O

do jednotné IP sité. Pokud IP uzel potfebuje ko-
munikovat s IP uzlem na jiné podsiti, IP uzel
odesild data IP brané k prfeposlani. Parametry
51.10...51.13 definuji étyri oktety adresy brany.

51.13

0...255 Adresa brany

Adresa brany 4 Viz parametr 51.10 Adresa brany 1. (0]

0...255 Adresa brany
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No.

Nazev/Hodnota

Popis Vychozi

51.14

Pfenosova rychlost
2

Nastavuje prenosovou rychlost pro port Ether-| 0 = Auto
net 2.

0 = Auto

1 =100 Mbps FD

Automatické vyjednavani

100 Mb/s, plny duplex

2 =100 Mbps HD

100 Mb/s, polovi¢ni duplex

3 =10 Mbps FD

4=10Mb/s HD

10 Mb/s, piny duplex

10 Mb/s, polovi¢ni duplex

5 = Zakazat port

Zakdzat port Ethernet. Spole¢nost ABB doporu-
¢uje zakdazat druhy port, pokud neni pouzivan.
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No. Nazev/Hodnota Popis Vychozi

51.15 | KonfiguracesluZzeb | Zakazuje sluzby, které nejsou poZadovany.

KaZzda sluZba je reprezentovana jednim bitem.
Bit 0, Uzamdceni konfigurace, Ize pouzit k zabra-
néni nechténé zmény tohoto parametru.

Ve vychozim nastaveni jsou viechny sluzby po-
voleny a konfigurace je odemcena.

Spole¢nost ABB doporucuje po uvedeni do pro-
vozu zakdzat vSechny nepouzivané sluzby.

Bit Nazev Informace

0 Uzamcenikonfigura-| Nastavenim tohoto bitu na hodnotu jedna dojde k

ce uzamceni konfigurace sluzeb a zadny bit nelze zménit.
Pouze resetovani konfigurace sbérnice odemkne tento
parametr. Pro resetovani konfigurace sbérnice zvolte
"Reset vSech nastaveni sbérnice" nebo "Vymazat vie" v
parametru 96.06 Obnoveni parametru.

1 Zakdzat ndstroj pro | Kdyz je tento bit nastaven, je zamezen pfistup z nadstroje
konfiguraci IP ABB IP Konfigurace.
2 Zakazat sit nastrojl | Je-li tento bit nastaven, je zamezen pfistup ze sité na-
ETH stroju Ethernet (napf. ndstroj ABB Drive Composer).
3 Zakdazat odezvu ping | Je-li tento bit nastaven, je zamezena odpovéd'na zpravu
ICMP (ping).
4 Rezervovano
5 Zakazat konfiguraci| Je-li tento bit nastaven, je pristup k webovym strankam
webovych stranek | zakazan.
000000b ... Konfigurace sluzeb
111111b

51.16 | Emulace modulu | Emulaénirezim proidentifika¢nidata PROFINET | O = Bez emulace
10 modulli FENA. Aktivuje/deaktivuje rezim
emulace a vybira identifika¢ni data PROFINET

10 pro emulaci.

0 = Bez emulace Jsou pouzita nativni identifika¢ni data ménice.

Pro konfiguraci PLC pouZzijte GSDML ménice.

1=FENA-01 Jsou pouzita identifikacni data FENA-O1. Pouzij-
te, kdyz je PLC nakonfigurovano pro FENA-OL.

Pripojte pouze port 1 k siti Profinet.
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No.

Nazev/Hodnota

Popis

Vychozi

2 = FENA-11

3 =FENA-21

4 = VIK-NAMUR

PouZita identifika¢ni data FENA-11. Pouzijte,
kdyZ je PLC nakonfigurovano pro FENA-11. Pfi-
pojte pouze port 1 k siti Profinet.

Pouzita identifikacni data FENA-21. PouZijte,
kdyz je PLC nakonfigurovano pro FENA-21.

Pouzita identifika¢nidata VIK-NAMUR. PouZijte,
kdyz je PLC nakonfigurovano pro ménic VIK-
NAMUR.

51.17
51.18

5 =FPNO-21

Rezervovano

PouZzita identifika¢ni data FPNO-21. PouZijte,
kdyz je PLC nakonfigurovano pro FPNO-21.

Nepouziva se.

Neni k dispozici

51.16

51.18

51.15

51.18

51.19

Rezervovano

Rezervovano

Skalovani T16

0...65535

Nepouziva se.

Nepouziva se.

Definuje méfitko pro referenci 1 a skute¢nou
hodnotu 1 s profilem Transparent 16. (Proto-
col.Profile = PNIO T16)

Méritko také zavisi na vybraném typu reference
v parametrech 50.04 FBA ARef1typ a 50.34 FBA
B Ref1typa50.07a50.37 pro skute¢nou hodno-
tul.

Typ reference = Transparent

FBA_A/B_Refl = Refl_from_PLC * (T16_Scale +
1)

Typ reference = Obecny

FBA_A/B_Refl = Refl_from_PLC * (T16_Scale +
1) /100

Referencni nasobitel/délitel skute¢né hodnoty

Neni k dispozici

Neni k dispozici

929
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No. Nazev/Hodnota Popis Vychozi

51.20 | Typ telegramu Pouze pro ¢teni. Oznacuje vybrany typ telegra-| 0 = Neznamy
mu pro komunikaci PROFINET 10. Rozhrani FBA
Aautomaticky detekuje typ telegramu definova-
nyv PLC.

0 = Neznamy Cyklickd komunikace mezi masterem a rozhra-
nim FBA A nebyla dosud navazana.

3=PPO3 PPO3 vybrano

4 = PPO4 PPO4 vybrano

6 = PPO6 PPO6 vybrano

7=PPO7 PPO7 vybrano

8=ST1 ST1vybrano

9=ST2 ST2 vybrano

16 = PPO16 PPO16 vybrano

17 = PPO24 PPO24 vybrano

20 =ST20 Standardni telegram 20. Viditelné pouze v rezi-

mu emulace VIK-NAMUR.

51.21 | Diagnostickyalarm | Zakazuje mechanismus alarmu PROFIdrive, 0 Povoleno
ktery generuje alarmy v pfipadé poruch ménice.
Standardni alarmy PROFINET jsou vSak stale

odesilany.
0 Povoleno Alarmy PROFIdrive jsou povoleny.
1 = Zakazano Alarmy PROFIdrive jsou zakazany.

51.22 | Vybér mapovani Definuje preferovany datovy typ mapovanych | 1 =16 bit
parametru pfi mapovani prostiednictvim para-
metrd PROFIdrive.

0 =32 bitl 32 bitd
1 =16 bitd 16 bitl
51.23..| Rezervovano Nepouziva se. Neni k dispozici

51.24
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No.

Nazev/Hodnota

Popis

Vychozi

51.25

Index ndzvu PN

0...65535

Umozriuje pouzit pfeddefinovany format ndzvu
stanice PROFINET.

Ve vychozim nastavenije tato hodnota O a ndzev
stanice je nastaven ze sité. KdyZ je hodnota na-
stavena najinou nez 0, nazev stanice PROFINET
je prepsan ve formatu ,,abbdrive...xx“, kde xx je
hodnota indexu ndzvu parametru.

Priklad: Nastaveni této hodnoty na 12 md za
nasledek nazev ,abbdrive...12“.

Poznamka: Béhem kazdého spusténi rozhrani

FBA A kontroluje hodnotu indexu nazvu PN,

- Pokud hodnota neni nula, aktivni index na-
zvu PN prepiSe nazev stanice PROFINET.

« Pokud je nové jméno nastaveno prikazem
DCP Set jako trvalé, nové jméno je pouzito
a ulozeno do paméti flash. Hodnota para-
metru PN Name Index neni zménéna, takze
po dal$im spusténi je ndzev prevzat podle
PN Name Index.

« Pokud je nové jméno nastaveno prikazem
DCP Set jako docasné, nové jméno se pou-
Zije a prdzdné jméno se ulozi do paméti
flash. Hodnota parametru PN Name Index
nenizménéna, takze po pristim spusténije
ndzev prevzat podle PN Name Index.

« Reset PROFINET DCP do tovarniho nastave-
nirovnéz resetuje hodnotu PN Name Index
na vychozi hodnotu (0).

0

51.26

51.27

Rezervovano

FBA A-aktualizace

Vyhrazeno pro funkénost webové stranky.

Ovérfuje vSechna zménéna nastaveni konfigurac-

Neni k dispozici

0 = Hotovo

parametrd nich parametrd rozhrani FBA A. Po obnoveni se
hodnota automaticky vrati na O = Hotovo.
Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz
je ménic v chodu.

0 = Hotovo Obnoveni dokonceno

1 = Obnovit Obnoveni
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No.

Nazev/Hodnota

Popis

Vychozi

51.28

FBA A-ver tabulky
par

Pouze pro ¢teni. Zobrazi revizi tabulky parame-
trl souboru mapovanirozhrani FBA A uloZzeného
v paméti jednotky. Ve formatu xyz, kde

x = Cislo hlavni revize

y = Cislo vedlejsi revize

z = ¢islo korekce

NEBO

ve formdatu axyz, kde

a = ¢islo hlavni revize

xy = ¢isla vedlejSich revizi

z = ¢islo nebo pismeno korekce.

Revize tabulky parametri

Neni k dispozici

51.29

FBA A - kdd typu
ménice

Pouze pro ¢teni. Zobrazuje kéd typu ménice
mapovaciho souboru rozhrani FBA A uloZzeného
v paméti ménice.

Kéd typu méni¢e mapovaciho souboru rozhrani
FBAA.

Neni k dispozici

51.30

FBA A - ver mapo-
vaciho souboru

Pouze pro ¢teni. Zobrazi revizi souboru mapo-
vanirozhrani FBA A uloZenou v paméti jednotky
v desitkovém formatu.

Revize mapovaciho souboru

Neni k dispozici

5131

D2FBA A - stav ko-
munikace

Pouze pro ¢teni. Zobrazi stav komunikace roz-
hrani FBA A.

Poznamka: Nazvy hodnot se mohou u jednotli-
vych jednotek liSit.
Poznamka: Pouze aktivni kanal fizeny méni¢em

zméni stav komunikace na online. Samotny
PROFIsafe nezméni stav komunikace.

0 = Necinnost
nebo
4 = Offline

0 = Necinnost

1 = Exec.init

Rozhrani FBA A neni nakonfigurovano

Rozhrani FBA A se inicializuje.

2 = Casova prodle-
va

V komunikaci mezi rozhranim FBA A a jednotkou
doslo k vyprseni ¢asového limitu.

3 = Chyba konfigu-
race

Doslo k vnitfni chybé v komunikaci mezi rozhra-
nim FBA A a ménic¢em. Kontaktujte svého mist-
niho zastupce ABB.

4 = Off-line Rozhrani FBA A je off-line
5 = On-line Rozhrani FBA A je on-line
6 = Reset Jednotka provadi hardwarovy reset.
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No. Nazev/Hodnota Popis Vychozi
51.32 | FBA A-ver kom Pouze pro ¢teni. Zobrazuje Cisla oprav a sesta-| Neni k dispozici
Sw veni firmwarové verze rozhrani FBA A ve formatu
xxyy, kde:

xx = Cislo opravy

yy = Cislo sestaveni.

Priklad: Pokud je verze firmwaru (<major>.<mi-
nor>.<patch>.<build>) 3.10.200.13, zobrazi se
hodnota C80D. Pokud je verze 3.10.0.0, zobrazi
se hodnota 0.

Viz také parametr 33.

51.33 | FBA A—ver apl SW | Pouze pro ¢teni. Zobrazuje ¢isla hlavni a vedlejsi| Neni k dispozici

revize firmwarové verze rozhrani FBA A nebo
FBA B ve formatu xxyy, kde:

xx = ¢islo hlavni revize
yy = Cislo vedlejsi revize
Priklad: Pokud je verze firmwaru (<major>.<mi-

nor>.<patch>.<build>) 3.10.200.13 nebo 3.10.0.0,
zobrazi se hodnota 310.

Viz také parametr 51.32.

PROFINET 10 - Komunikac¢ni protokol

Sluzby

.

Cyklickd komunikace

Acyklicky pFistup k parametrim

Funkce identifikace a udrzby (1&M)

Protokol redundance médii (MRP)

Systémova redundance (S2)

Sdilené zarizeni

Sitova diagnostika (SNMP)

Topologické informace (LLDP) s LLDP-MIB

Parametry PROFIdrive (omezené v profilech méni¢l ABB a Transparent)
Diagnosticky a alarmovy mechanismus (pouze s profily PROFIdrive)
Mechanismus zasobniku poruch (omezeny v profilech méni¢a ABB a Transparent)

Podpora profilu PROFIdrive pro standardizovany zpUsob Fizeni ménice. Jsou pod-
porovany standardni telegramy 1 a 2.
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Typy cyklickych zprav

Typy PPO
NiZe jsou uvedeny piiklady typda PPO.

b . Process data _
. argr_ne (.—Z‘I’ Fixed area Freely mappable area s _
identification| g 51 p| 2T
@ <
OuT area IND | VALUE| CW | REF |pzD3| PZD4| PZDS5|PZD6 | PZD7| PZD8 | PZD9 | PZD10|PZD11{PZD12| 3 S
INarea| ID | IND | VALUE|SW | ACT |PzD3| PzD4|PzD5|PzD6 | PZD7| PZD8 | PZD9 [PZD10|PZD11|PZD12| A_ G
PKW PZD
|
Type 4 DP-V1
P Lol lol byl
|
Type 6 DP-V1
P Lol bbb b b lo bl
|
Type 79 .
P Lol bbb b b bbby byl foen

Oblast OUT - Data odesilana z masteru do podrizené jednotky (slave) (fidici data)
Oblast IN — Data odeslana ze slave do masteru (aktudlni data)
Identifikace parametru:

ID - Identifikace parametru

IND - Index pro pole

VALUE - Hodnota parametru (max. 4 bajty)

PKW - Identifikace/hodnota parametru

Procesni data:

CW — Ridici slovo

SW - Stavové slovo

REF — Reference

ACT - Skute¢na hodnota

PZD - Procesni data (specifickd pro danou aplikaci)

DW - Datové slovo
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Typy standardnich telegramu (ST) (DP-V1)

ST1
PZD1 PZD2
Oblast VY- | STw1 NSOLL_A
STUPU Ridici slovo 1 PoZadovana hodnota otacek A
OblastVSTU- | ZSw1 NIST_A
PU Stavové slovo 1 Skute¢nd hodnota otacek A
ST2
PZD1 PZD2...3 PZD4
Oblast VY- | STw1 NSOLL_B STW2
STUPU Ridici slovo 1 Pozadovana hodnota otacek | Ridici slovo 2
B
Oblast VSTU- | ZSw1 NIST_B ZSWe

PU Stavové slovo 1 Skute¢na hodnota otacek B| Stavové slovo 2




Rizeni pFes sbé&rnici prostfednictvim integrovaného fidiciho Ethernetu 417

Protokol Ethernet/IP

EtherNet/IP je varianta rodiny komunikacnich protokold Common Industrial Protocol
(CIP) urcena pro supervizi a fizeni automatizacnich zarizeni. Konkrétné se zabyva pou-
zitim zasilani zprav CIP prostrednictvim sité IP, typicky s vyuzitim Ethernetu jako média.

Tato ¢ast popisuje zaklady pouziti protokolu Ethernet/IP s méni¢em ACS380-E. Pro vice
informaci navstivte www.odva.org.

Kompatibilita

Protokol

Rozhrani sbérnice podporuje protokol EtherNet/IP a je kompatibilni se standardy
Ethernet IEEE 802.3 a IEEE 802.3u.

VSichni klienti EtherNet/IP, ktefi podporuji:

- Knihovna siti CIP, svazek 1, Spole¢ny primyslovy protokol (CIP), vydani 3.0, kvéten
2006

«  Knihovna siti CIP, svazek 2, Adaptace EtherNet/IP protokolu CIP, vydani 1.2, kvéten
2006

- Doporucéena funkénost pro zarizeni EtherNet/IP, verze 1.2, inor 2006
jsou kompatibilni.

Nastroje

Jsou podporovany nasledujici nastroje:

- Konfiguracni nastroj ABB IP

- Nastroj Drive Composer prostiednictvim nastrojové sité Ethernet.

Ethernet/IP - Parametry

Zkontrolujte parametry a v pripadé potreby je upravte. Viz Spusténi komunikace po
sbérnici pro ménice (strana 402).

Poznamka: Nové nastaveni parametrud se projevi az pfi pristim zapnuti ménice nebo
pfi aktivaci parametru 51.27 FBA A — aktualizace parametru.

Konfiguraéni parametry

Konfiguraéni parametry — skupina 51 (skupina A)

Tato tabulka uvadi parametry ve skupiné 51 a doporucena nastaveni.
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No. Nazev/Hod- | Popis Nastaveni
nota
51.01 | Typ FBA Pouze pro ¢teni. Zobrazuje typ adaptéru sbérnice detekova- | 128 = Ether-
ny méni¢em. Hodnotu nelze uZivatelsky upravit. net
Pokud je hodnota 0 = Zadna, komunikace mezi méni¢em a
modulem nebyla navazana.
51.02 | Protokol/Pro-| Vybere aplika¢ni protokol a komunikaéni profil pro sitové | 101 = EIP
fil pfipojeni. ABB Pro
NiZe jsou uvedeny dostupné volby pro komunikaci Ether-
Net/IP.
100 = EIP Protokol EtherNet/IP: Profil méni¢e AC/DC dle ODVA
AC/DC
101 = EIP Protokol EtherNet/IP: Profil méni¢a ABB
ABB Pro
102 =EIP T16 | Protokol EtherNet/IP: Transparentni 16bitovy profil
103 =EIPT32| Protokol EtherNet/IP: Transparentni 32bitovy profil
51.03 | Pfenosovd | Nastavuje pfenosovou rychlost pro rozhrani Ethernet. Tento | 0 = Auto
rychlost parametr se pouZiva pro konfiguraci portu 1. Pro konfiguraci
portu 2 viz parametr 14 Port prfenosové rychlosti 2 (stra-
na 421).
0 = Auto Automatické vyjednavani
1=100 Mbps | 100 Mb/s, plny duplex
FD
2=100Mb/s | 100 Mb/s, polovi¢ni duplex
HD
3=10Mb/s | 10 Mb/s, plny duplex
FD
4=10Mb/s | 10 Mb/s, polovi¢ni duplex
HD
51.04 | Konfigurace | Nastavuje zpUsob konfigurace IP adresy, masky podsité a | 1=Dynamic-
P adresy brany. ka IP DHCP

0 = Staticka
IP
1= Dynamic-

ka IP DHCP

Konfigurace bude ziskana z parametrt 51.05...51.13.

Konfigurace bude ziskana prostrednictvim DHCP.
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No. Nazev/Hod- | Popis Nastaveni
nota

51.05 | IPadresal | Kazdému IP uzlu v siti je pfifazena IP adresa. IP adresa je 0
32bitové Cislo, které je typicky vyjadieno v te¢kové decimalni
notaci skladajici se ze ¢ty decimdlnich celych ¢isel vrozsahu
0...255, oddélenych teckami. Kazdé celé ¢islo predstavuje
hodnotu jednoho oktetu (8 bitd) v IP adrese. Parametry
51.05...51.08 definuji Ctyri oktety IP adresy rozhrani sbérnice.

0...255 IP adresa

51.06 | IPadresa2 | pruhy oktet IP adresy adaptérového modulu. Viz parametr | O
IP adresa 1 (strana 419).

0...255 IP adresa

51.07 | IPadresa3 | Teti oktet IP adresy adaptérového modulu. Viz parametr | O
IP adresa 1 (strana 419).

0...255 IP adresa

51.08 | IPadresa4 | Ctyrty oktet IP adresy adaptérového modulu. Viz parametr | O
IP adresa 1 (strana 419).

0...255 IP adresa

51.09 | Podsit CIDR | Masky podsité se pouzivaji pro rozdéleni siti na mensi sité | O
zvané podsité. Maska podsité je 32bitové binarni &islo, které
rozdéluje IP adresu na sitovou adresu a adresu hostitele.

Masky podsité jsou typicky vyjadfeny v teckové decimalni
notaci nebo notaci CIDR.

31 255.255.255.254
30 255.255.255.252
29 255.255.255.248
28 255.255.255.240
27 255.255.255.224
26 255.255.255.192
25 255.255.255.128
24 255.255.255.0

23 255.255.254.0

22 255.255.252.0
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No. Nazev/Hod- | Popis Nastaveni
nota
21 255.255.248.0
20 255.255.240.0
19 255.255.224.0
18 255.255.192.0
17 255.255.128.0
16 255.255.0.0
15 255.254.0.0
14 255.252.0.0
13 255.248.0.0
12 255.240.0.0
11 255.224.0.0
10 255.192.0.0
9 255.128.0.0
8 255.0.0.0
7 254.0.0.0
6 252.0.0.0
5 248.0.0.0
4 240.0.0.0
3 224.0.0.0
2 192.0.0.0
1 128.0.0.0
51.10 | Adresabrany | IP brany propojujijednotlivé fyzické IP podsité do jednotné| O
1 IP sité. Pokud IP uzel potfebuje komunikovat s IP uzlem na
jiné podsiti, IP uzel odesila data IP brané k preposlani. Para-
metry 51.10...51.13 definuji ¢tyfFi oktety IP adresy brany.
0...255 Adresa brany
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No. Nazev/Hod- | Popis Nastaveni
nota
5111 | Adresabrany | pryhy oktet IP adresy brany. Viz parametr Adresa brany | O
2 1 (strana 420).
0...255 Adresa brany
51.12 | Adresabrany| Teti oktet IP adresy brany. Viz parametr Adresa brany Y
3 1 (strana 420).
0...255 Adresa brany
5113 | Adresabrany | ¢tvrty oktet IP adresy brany. Viz parametr Adresa brany | O
4 1 (strana 420).
0...255 Adresa brany
51.14 | Portprenoso-| Nastavuje pfenosovou rychlost pro port Ethernet 2. 0 = Auto
vé rychlosti2
0 = Auto Automatické vyjednavani
1=100 Mbps | 100 Mb/s, plny duplex
FD
2=100Mb/s| 100 Mb/s, polovi¢ni duplex
HD
3=10Mb/s | 10 Mb/s, plny duplex
FD
4=10Mb/s | 10 Mb/s, polovi¢ni duplex
HD
5=Zakazat | Zakazat port Ethernet.
port
51.15 | Konfigurace | Zakazat nepotrebné sluzby. Kazda sluzba je reprezentovana

sluzeb

jednim bitem. Bit 0, Uzamceni konfigurace, |ze pouZit k za-
branéni nechténé zmény tohoto parametru. Ve vychozim
nastaveni jsou vSechny sluzby povoleny a konfigurace je
odemcena.
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No. Nazev/Hod- | Popis Nastaveni
nota
Bit Nazev Informace
0 Uzamcenikonfigura-| Nastavenim tohoto bitu na hodnotu jedna dojde k
ce uzamceni konfigurace sluzeb a zadny bit nelze zménit.
Pouze resetovani konfigurace sbérnice odemkne tento
parametr. Pro resetovani konfigurace sbérnice zvolte
"Reset vSech nastaveni sbérnice" nebo "Vymazat vie" v
parametru 96.06 Obnoveni parametru.
1 Zakazat ndstroj pro | Kdyz je tento bit nastaven, je zamezen pristup z nastroje
konfiguraci IP ABB IP Konfigurace.
2 Zakazat sit nastroju | Je-li tento bit nastaven, je zamezen pristup ze sité na-
ETH strojli Ethernet (napf. nastroj ABB Drive Composer).
3 Zakdazat odezvu ping | Je-litento bit nastaven, je zamezena odpovéd' na zpravu
ICMP (ping).
4 Nezabezpedend sit | Je-li tento bit nastaven, pfistup ze sité nastrojl Ethernet
nastrojd ETH neni zabezpecen.
Poznamka: Drive Composer pro pred verzi V2.7 podpo-
ruje pouze nezabezpecenou komunikaci.
5 Zakazat konfiguraci| Je-li tento bit nastaven, je pfistup k webovym strankam
webovych stranek | zakazan.
0000b ... Konfigurace sluzeb
1111b
51.16 | Emulace mo-| Povoluje emulaci starého modulu EtherNet/IP (RETA-01) 0 | O
dulu a vybira typ emulovaného starého ménice.
Vyberte emulovany produktovy kéd ze seznamu niZe na za-
kladé typu ménice a ethernetového modulu, ktery ma byt
emulovan. Modul FEIP-21 hlasi vybrany kéd do PLC. Je také
mozné pouzit vlastni kdd.
0 Bez emulace. Rozhrani sbérnice hlasi skute¢ny produktovy
kéd do PLC.
1 FEIP-21 verze < 1.30
202 ACH550-xx s RETA-01
201 ACS550-xx s RETA-01
171 ACS800 (AMAL) s RETA-01
149 ACS800 (Brzdéni) s RETA-01
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No. Nazev/Hod- | Popis Nastaveni
nota
121 ACS800 (Odstredivka) s RETA-01
111 ACS800 (Jefdb) s RETA-01
112 ACS800 (Ovladani jefabu) s RETA-01
141 ACS800 (Sablona FCB) s RETA-01
210 ACS800 (Rizeni pohybu) s RETA-01
191 ACS800 (MultiBlock) s RETA-01
101 ACS800 (Standard) s RETA-01
151 ACS800 (StandardPMSM) s RETA-01
105 ACS800 (System) s RETA-01
156 ACS800 (SystemPMSM) s RETA-01
243 ACS800 (Winder) s RETA-01
51.17 | Emulacerevi- | Povoluje uZivateli definovat hlavnia vedlej$irevize firmwaru, | 0 = Pouzit
ze které bude modul fieldbus emulovat. Emulaci revize Ize po- | aktudlnirevi-
uzit k Gspésnému provedeni kontroly hlavni/vedlej$irevize, | zi modulu
pokud jsou tyto revize nastaveny v konfiguraci skeneru FEIP-21
Ethernet IP.
Poznamka: Emulace ¢isla revize muize ovlivnit chovani sys-
tému. Zménou tohoto parametru pfijimate souvisejici riziko.
0 Emulace neni pouzita. Bude pouzita skutecna revize.
0x1-0x9999 | Emulovat revizi v hexadecimalnim formatu. Horni byte na-
stavuje hlavni revizi, dolni byte nastavuje vedlejsi revizi.
51.18 | Rezervovano | Tento parametr neni vyuzivan.
51.19 | Skalovani Definuje méfitko pro referenci 1 a skute¢nou hodnotuls | 99
T16 profilem Transparent 16. (Protocol.Profile = EIP T16)
Méritko také zavisi na vybraném typu reference v paramet-
rech 50.04 FBA A Ref 1typ a 50.34 FBA B Ref 1 typ a 50.07 a
50.37 pro skute¢nou hodnotu 1.
Typ reference = Transparent
FBA_A_Refl = Refl_z_PLC * (T16_Scale + 1)
Typ reference = Obecny
FBA_A_Refl = Refl_z_PLC * (T16_Scale + 1) / 100
0..65535 Referencni nasobitel/délitel skutecné hodnoty
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No.

Nazev/Hod-
nota

Popis

Nastaveni

51.20

Casovy limit
fizeni

1...65534

65535

Definuje hodnotu ¢asového limitu fizeni.

Protokol EtherNet/IP specifikuje ¢asovy limit pfipojeni pro
1/0 komunikaci (tfida 1) a pripojena explicitni komunikace
(tfida 3), nikoli v8ak pro nepfipojenou explicitni komunikaci.
Tento parametr poskytuje ¢asovy limit pro nepfipojenou
explicitni komunikaci a pro instance pripojené explicitni
komunikace (tfida 3), kde klient prerusi spojeni mezi poza-
davky.

1/0 komunikace (tfida 1) a pfipojena explicitni komunikace
(tfida 3):

(Pozadovany interval paketd) x (Nasobitel ¢asového limitu
pripojeni)

Poznamka: Chovani ¢asového limitu Ize upravit atributem
Cinnost ¢asového limitu hlidaciho ¢asovace objektu pfipo-
jeni.

Nepfipojena explicitni komunikace:

Vzdy ¢asovy limit

Casovy limit Fizeni musi byt vét&i nez nula pro ovladani mé-
ni¢e pomoci nepripojeného explicitniho zasilani zprav.
Zasilani zprav 1/0 (Tfida 1):

(Pozadovany interval paketd) x (Nasobitel casového limitu
pripojeni)

Poznamka: Chovani ¢asového limitu Ize upravit atributem
Cinnost ¢asového limitu hlidaciho ¢asovace objektu pfipo-
jeni.

Pripojené explicitni zasilani zprav (Tfida 3) a NepFipojené
explicitni zasilani zprav:

100ms x (Hodnota ¢asového limitu fizeni) od posledni
udalosti fizeni

Zasilani zprav 1/0 (TFida 1):
(Pozadovany interval paketd) x (Nasobitel casového limitu
pripojent)

Poznamka: Chovani ¢asového limitu Ize upravit atributem
Cinnost ¢asového limitu hlidaciho ¢asovace objektu pfipo-
jeni.

PFipojené explicitni zasilani zprav (Tfida 3) a Nepfipojené
explicitni zasilani zprav:

Nikdy nevyprsi ¢asovy limit.
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No.

Nazev/Hod-
nota

Popis

Nastaveni

51.21

Akce pfi ne-
¢innosti

Udalosti ¢asového limitu fizeni:

. Z3pis instance objektu vystupni sestavy

. Z3pis fidicich bitl (Runl, Run2, NetCtrl, NetRef a Faul-
tReset)

« Z3pis reference otacek

. Zapis reference togivého momentu

« Reset objektu Control Supervisor

« Z3apis vynuceného poruchového stavu prostrednictvim
objektu Control Supervisor

Pokud dojde k vyprseni ¢asového limitu, adaptérovy modul

signalizuje ménici, Ze doslo ke ztraté komunikace s klientem.

Konfigurace ménice pak urcuje, jak na tuto situaci reagovat.

Priklad: Pokud je ¢asovy limit 250 ms a ménic je nakonfigu-
rovan tak, aby pfi poruse komunikace presel do poruchového
stavu s prodlevou 500 ms, pak ménic piejde do poruchového
stavu 750 ms po ztraté komunikace.

1/0 ptipojeni mohou obsahovat ozndmeni o chodu/necin-
nosti. Tento parametr uréuje, jakou akci méni¢ provede v
reakci na oznameni o necinnosti.

0 = Off-line

51.22

0 = Off-line

1=0n-line

Funkce Stop

V pfipadé ozndmeni o necinnosti (Idle) signalizuje adapté-
rovy modul ménice, ze doslo ke ztraté komunikace s klien-
tem. Konfigurace ménice pak urcuje, jak na tuto situacirea-
govat.

Pfiklad: Pokud je ¢asovy limit 250 ms a ménic je nakonfigu-
rovan tak, aby pfi poruse komunikace presel do poruchového
stavu s prodlevou 500 ms, pak ménic prejde do poruchového
stavu 750 ms po ztraté komunikace.

V pfipadé ozndmeni o nec¢innosti bude méni¢ pokracovat v
¢innosti s pouZzitim posledniho pfijatého prikazu a referenc-
nich hodnot.

Uréuje zpUsob zastaveni motoru pfi prijeti pfikazu k zasta-
veni prostrednictvim protokolu EtherNet/IP.

Tento parametr se vztahuje pouze na profil ménice ODVA
AC/DC.

1 =Dobéh

0=Rampova- | Motor zpomaluje podél aktivni zpomalovaci rampy.
ni
1= Dobéh Motor se zastavi volnym dobéhem.
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No. Nazev/Hod- | Popis Nastaveni
nota
51.23 | Skalovani Tento parametr se vztahuje pouze na profil méni¢e ODVA | 128
rychlosti AC/DC. Jednotky referencni a skutec¢né rychlosti pro profil
ménic¢e ODVA AC/DC jsou dany nasledujicim vzorcem.
Jednotka rychlosti = OT/MIN x 2(-1 x hodnota Skalovani rychlosti
ODVA)
Pfi ¢teni/zapisu parametru Skalovani rychlosti prostrednic-
tvim ovladaciho panelu ménice, objektu parametri ménice
tridy 90h a objektu konfigurace sbérnice tfidy 91h pouZijte
hodnotu Skalovani rychlosti parametru ménice. Je...li hod-
nota zapsana témito metodami, nova hodnota se projevi
po restartovani ridici jednotky ménice nebo po provedeni
'Obnoveni parametrd sbérnicového adaptéru'.
PFi ¢teni/zapisu parametru Skalovani rychlosti prostrednic-
tvim objektu AC/DC...drive, tiida 2Ah, pouZijte hodnotu
Skalovani rychlosti ODVA. Pfi zapisu prostrednictvim objektu
AC/DC drive se novd hodnota projevi okamzité.
Poznamka: Prestoze Ize nakonfigurovat Siroky rozsah roz-
lieni, skutecny vykon je omezen vykonnostnimi moznostmi
ménice.
Nasledujici fadky ukazuji, jak hodnoty parametru skélovani
rychlosti ODVA ménice odpovidaji jednotkam skalovani
rychlosti ODVA.
123 Hodnota Skalovani rychlosti ODVA: -5
Jednotka: 32 OT/MIN
124 Hodnota Skélovani rychlosti ODVA: -4
Jednotka: 16 OT/MIN
125 Hodnota rychlostni stupnice ODVA: -3
Jednotka: 8 OT/MIN
126 Hodnota Skélovani rychlosti ODVA: -2
Jednotka: 4 OT/MIN
127 Hodnota Skalovani rychlosti ODVA: -1
Jednotka: 2 OT/MIN
128 Hodnota rychlostni stupnice ODVA: O
Jednotka: 1 OT/MIN
129 Hodnota rychlostni stupnice ODVA: 1
Jednotka: 0,5 OT/MIN
130 Hodnota rychlostni stupnice ODVA: 2

Jednotka: 0,25 OT/MIN
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No. Nazev/Hod- | Popis Nastaveni
nota
131 Hodnota rychlostni stupnice ODVA: 3
Jednotka: 0,125 OT/MIN
132 Hodnota rychlostni stupnice ODVA: 4
Jednotka: 0.0625 OT/MIN
133 Hodnota rychlostni stupnice ODVA: 5
Jednotka: 0.03125 OT/MIN
0...255 Hodnota Skalovani rychlosti parametru ménice
51.24 | Skdlovanito-| Tento parametr se vztahuje pouze na profil méni¢e ODVA | 128

¢ivého mo-
mentu

AC/DC. Jednotky referencnich a skuteénych krouticich mo-
mentu pro profil méni¢e ODVA AC/DC jsou dany nize uvede-
nym vzorcem.

Jednotka to¢ivého momentu = N-m x 2(1 x Skalovani todivého
momentu ODVA)

kde:
(N-m = Newton x metr)

PFi ¢teni/zapisu parametru $kdlovani to¢ivého momentu
prostfednictvim ovladaciho panelu ménice, objektu parame-
trd ménice tfidy 90h a objektu konfigurace sbérnice tfidy
91h pouZijte hodnotu Skalovani to¢ivého momentu parame-
tru ménice. Je...li hodnota zapsana témito metodami, nova
hodnota se projevi po restartovani fidici jednotky ménice
nebo po provedeni 'Obnoveni parametrd sbérnicového
adaptéru'.

PFi ¢teni/zapisu parametru Skalovani to¢ivého momentu
prostrednictvim objektu AC/DC ménice tridy 2Ah pouzijte
hodnotu Skalovani to¢ivého momentu ODVA. Pfi zdpisu
prostrednictvim objektu AC/DC drive se nova hodnota
projevi okamzité.

Poznamka: Prestoze Ize nakonfigurovat Siroky rozsah roz-
lieni, skutecny vykon je omezen vykonnostnimi moznostmi
ménice. Radky niZe ukazuii, jak hodnoty parametru $kalovani
toc¢ivého momentu ODVA ménice odpovidaji jednotkam
Skalovani toc¢ivého momentu ODVA.

123

124

125

Hodnota Skalovani to¢ivého momentu ODVA: -5
Jednotka: 32 N-m

Hodnota momentové stupnice ODVA: -4
Jednotka: 16 N-m

Hodnota Skalovani to¢ivého momentu ODVA: -3
Jednotka: 8 N-m
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No. Nazev/Hod- | Popis Nastaveni
nota
126 Hodnota Skalovani toc¢ivého momentu ODVA: -2
Jednotka: 4 N-m
127 Hodnota Skalovani to¢ivého momentu ODVA: -1
Jednotka: 2 N-m
128 Hodnota momentové stupnice ODVA: O
Jednotka: 1 N-m
129 Hodnota momentové stupnice ODVA: 1
Jednotka: 0.5 N-m
130 Hodnota momentové stupnice ODVA: 2
Jednotka: 0.25 N-m
131 Hodnota momentové stupnice ODVA: 3
Jednotka: 0.125 N-m
132 Hodnota momentové stupnice ODVA: 4
Jednotka: 0.0625 N-m
133 Hodnota momentové stupnice ODVA: 5
Jednotka: 0.03125 N-m
0...255 Hodnota momentové stupnice parametru ménice
5125...| Rezervovano
51.26
51.27 | Obnoveni Ovéfuje zménéna nastaveni konfigura¢nich parametrd 0 = Hotovo
parametrd | adaptérového modulu. Po obnovenise hodnota automaticky
FBAA/B vrati na 0 = Hotovo.
Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyZz je ménic v
chodu.
0 =Hotovo | Obnoveni dokonéeno

1 = Obnovit

Obnoveni
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nota

51.28 | FBAA-ver | Pouze pro ¢teni. Zobrazuje revizi tabulky parametrd souboru | Nenik dispo-
tabulky par | mapovani modulu adaptéru sbérnice ulozeného v paméti | zici
jednotky ve formatu xyz, kde

x = Cislo hlavni revize

y = Cislo vedlejsi revize

z = ¢islo korekce

NEBO

ve formatu axyz, kde

a = Cislo hlavni revize

xy = C&isla vedlejSich revizi

z = ¢islo nebo pismeno korekce.

Revize tabulky parametr(

51.29 | FBAA-kdd | Pouze pro ¢teni. Zobrazuje kdd typu ménice souboru mapo- | Nenik dispo-
typu ménice | vanimodulu adaptéru sbérnice ulozeného v paméti ménice. | zici

Kdéd typu ménice souboru mapovani adaptérového modulu
sbérnice

51.30 | FBAA-ver | Pouze pro ¢teni. Zobrazuje revizi mapovaciho souboru mo-| Nenik dispo-
mapovaciho | duluadaptéru sbérnice uloZzenou v paméti ménice v desitko- | zici
souboru vém formatu.

Revize mapovaciho souboru

51.31 | D2FBAA - Pouze pro ¢teni. Zobrazuje stav komunikace modulu adap- | 0 = Necin-
stavkomuni- | téru sbérnice. nost
kace . . . . . .o | NEbo
Poznamka: Nazvy hodnot se mohou u jednotlivych ménicu .
ligit 4 = Off-line
0 = Necin- Adaptér neni konfigurovan.

nost

1 = Exec.init | Adaptér se inicializuje.

2=Casova | Vkomunikaci mezi adaptérem a méni¢em doslo k vypréeni
prodleva ¢asového limitu.

3 =Chyba Chyba konfigurace adaptéru: Hlavni nebo vedlejsi revizni
konfigurace | kod spole¢né programové revize v adaptérovém modulu
sbérnice neodpovida revizi poZzadované modulem, nebo

nahrani mapovaciho souboru selhalo vice nez tfikrat.

4 = Off-line | Adaptér je off-line.

5=0n-line | Adaptér je on-line.
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No. Nazev/Hod- | Popis Nastaveni
nota
6 = Reset Adaptér provadi hardwarovy reset.

51.32 | Verze komu- | Pouze pro ¢teni. Zobrazuje ¢islo opravy firmwaru a &islo Nenik dispo-
nika¢niho sestaveni adaptérového modulu ve formatu xxyy, kde: zici
SWFBAA/B | 4y = ¢islo opravy

yy = Cislo sestaveni

Priklad: Pokud je verze firmwaru (<major>.<mi-
nor>.<patch>.<build>) 3.10.200.13, zobrazi se hodnota C80D.
Pokud je verze 3.10.0.0, zobrazi se hodnota 0.

Viz také parametr 33 FBA A/B verze aplika¢niho SW (stra-
na 430).

51.33 | FBA A/Bver-| Pouze pro Cteni. Zobrazi verzi firmwaru adaptérového mo- | Nenik dispo-
ze aplikacni- | dulu ve formatu xxyy, kde: zici
ho SwW xx = ¢islo hlavni revize

yy = Cislo vedlejsi revize
Priklad: Pokud je verze firmwaru (<major>.<mi-
nor>.<patch>.<build>) 3.10.200.13 nebo 3.10.0.0, zobrazi se
hodnota 310.
Viz také parametr 32 Verze komunika¢niho SW FBA
A/B (strana 430).

Konfiguraéni parametry — skupina 52 (skupina C)

Tato tabulka uvadi parametry ve skupiné 52 a doporucena nastaveni.

No. Nazev/Hod- | Popis Nastaveni
nota

52.01 | FBAAdatovy | Vinstancich vstupni sestavy, které obsahuji parametry 0 = Zadny

vstupl (mé-

ménice, tento parametr urcuje, kterd hodnota parametru

ni¢ ke kliento- | bude umisténa v lokacivystupnidata 1 odeslaném méni¢em

vi) klientovi EtherNet/IP.

0 = Zadny Nepouzito

1..99 VirtudIni adresova oblast fizeni ménice. NepouZziva se s
protokolem EtherNet/IP.

101...9999 | Parametricka oblast ménice.

Index parametru ve formatu xxyy, kde
« xxje Cislo skupiny parametr( (1...99)
« yyjeindex ¢isla parametru v ramcitéto skupiny (01...99).

Poznamka: Pro zobrazeni seznamu mapovatelnych parame-
tr ménice zvolte Ostatni.
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No. Nazev/Hod- | Popis Nastaveni
nota
52,02 | DataveZ2... | vizparametr FBA A datovy vstupl (méni¢ ke klientovi) (stra-| 0 = Zadny
Data ve 24 na 430).
52,24
Konfiguracni parametry — skupina 53 (skupina B)
Tato tabulka uvddi parametry ve skupiné 53 a doporucend nastaveni.
No. Nazev/Hod- | Popis Nastaveni
nota
53.01 | FBAAVystup | Vinstancich vystupni sestavy, které obsahuji parametry 0 = Zadny
dat 1 (klient | ménice, tento parametr urcuje, kterd hodnota parametru
k ménici) bude umisténa v lokaci vystupni data 1 prijaté méni¢em od
klienta EtherNet/IP.
0 = Zadny Nepouzito
1..99 Virtudlni adresova oblast fizeni ménice. Nepouzivd se s
protokolem EtherNet/IP.
101...9999 | Parametricka oblast ménice.
Index parametru ve formatu xxyy, kde
. xxje Cislo skupiny parametru (1...99)
. yyjeindex¢isla parametru v ramcitéto skupiny (01...99).
Poznamka: Pro zobrazeni seznamu mapovatelnych parame-
trd ménice zvolte Ostatni.
53,02 | Vystup dat 2 | viz parametr FBA A Vystup dat 1 (klient k ménidi) (strana 431). | 0 = Zadny

... Vystup

53,24 | dat24
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Protokol Modbus/TCP

Modbus/TCP je variantou z rodiny protokoll Modbus, jednoduchych komunika¢nich
protokoll nezavislych na vyrobci, uréenych pro supervizi a fizeni automatizacnich zafri-
zeni. Konkrétné se zabyva pouzitim komunikace Modbus pres TCP pfipojeni v siti IP.

Tato ¢ast popisuje zdklady pouzivani protokolu Modbus/TCP s ménicem ACS380...E.
Pro vice informaci navstivte www.modbus.org.

Kompatibilita

Protokol

Adaptérovy modul FMBT...21 je kompatibilni se standardy Ethernet IEEE 802.3 a IEEE
802.3u.

Podporovany jsou tyto protokoly:

« Modbus/TCP

«  Modbus pres UDP.

Nastroje

Jsou podporovany nasledujici nastroje:
«  Konfiguraéni nastroj ABB IP

«  Nastroj Drive Composer prostrednictvim nastrojové sité Ethernet.

Modbus/TCP - Parametry

Zkontrolujte parametry a v pripadé potreby je upravte. Viz Spusténi komunikace po
sbérnici pro ménice (strana 402).

Poznamka: Nova nastaveni parametru se projevi az pfi pfistim zapnuti ménice nebo
pfi aktivaci obnovovaciho parametru 51.27.

Konfiguraéni parametry

Skupina 51 (skupina A)

Tato tabulka uvadi parametry ve skupiné 51 a doporucena nastaveni.

No. Nazev/Hodno- | Popis Nastaveni
ta
51.01 | Typ FBA Pouze pro ¢teni. Zobrazuje typ rozhrani FBA A detekovaného | 128 =
méni¢em. Hodnotu nelze uzivatelsky upravit. Ethernet
Pokud je hodnota O = None (Zadnd), komunikace mezi méni-
¢em a modulem nebyla navazana.



www.modbus.org
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No. Nazev/Hodno- | Popis Nastaveni
ta

51.02 | Protokol/Profil | Vybere aplika¢ni protokol a komunikaéni profil pro sitové | 0 =

pfipojeni. MB/TCP
NiZe jsou uvedeny mozZnosti dostupné pro komunikaci ABB C
Modbus.

0 =MB/TCP Modbus/TCP: Profil méniéi ABB - Klasicky
ABB C

1=MB/TCP Modbus/TCP: Profil méni¢i ABB - Rozsifeny
ABB E

2=MB/TCP Modbus/TCP: Transparentni 16bitovy profil
T16

3=MB/TCP Modbus/TCP: Transparentni 32bitovy profil
T32

4 = MB/UDP Modbus pres UDP: Profil ménic¢t ABB - Klasicky
ABB C

5=MB/UDP Modbus pres UDP: Profil ménic¢l ABB - Rozsifeny
ABB E

6 = MB/UDP Modbus pres UDP: Transparentni 16bitovy profil
T16

7=MB/UDP Modbus pres UDP: Transparentni 32bitovy profil

T32

51.03 | Pfenosova Nastavuje prenosovou rychlost pro rozhrani Ethernet. 0 = Auto
rychlost
0 = Auto Automatické vyjednavani

1=100 Mbps | 100 Mb/s, plny duplex
FD

2 =100 Mbps | 100 Mb/s, polovi¢ni duplex
HD

3=10Mbps FD | 10 Mb/s, piny duplex

4 =10 Mb/s 10 Mb/s, polovi¢ni duplex
HD

51.04 | Konfigurace IP | Nastavuje metodu pro konfiguraciIP adresy, masky podsité| 1 = Dyna-
a adresy brany pro modul. micka IP
DHCP

0 = Staticka IP | Konfigurace bude ziskana z parametrtd 51.05...51.13.
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0...255

IP adresa

No. Nazev/Hodno- | Popis Nastaveni
ta
1 = Dynamicka | Konfigurace bude ziskana prostrednictvim DHCP.
IP DHCP
51.05 | IP adresa 1 Kazdému IP uzlu v siti je pfifazena IP adresa. IP adresaje | O
32bitové Cislo, které je obvykle reprezentovano v, teckované
desitkové“ notaci, skladajici se ze ¢tyr desitkovych celych
¢iselvrozsahu 0...255, oddélenych teckami. Kazdé celé Cislo
predstavuje hodnotu jednoho oktetu (8 bitl) v IP adrese.
Parametry 05...08 definuji ¢tyfi oktety IP adresy.
0...255 IP adresa
51.08 | IP adresa 4 Viz parametr 05 IP adresa 1. 0
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No. Nazev/Hodno- | Popis Nastaveni
ta
51.09 | Podsit CIDR Masky podsité se pouzivaji pro rozdéleni siti na mensi sité | O
zvané podsité. Maska podsité je 32bitové binarni ¢islo, které
rozdéluje IP adresu na sitovou adresu a adresu hostitele.
Masky podsiti jsou obvykle reprezentovany bud'v desetin-
ném zapisu s teckami, nebo v kompaktnéjsim zapisu CIDR,
jak je uvedeno v tabulce nize.
Teckovadecimalni| CIDR | Te¢kovadecimalni| CIDR
notace notace
255.255.255.254 31 255.254.0.0 15
255.255.255.252 30 255.252.0.0 14
255.255.255.248 29 255.248.0.0 13
255.255.255.240 28 255.240.0.0 12
255.255.255.224 27 255.224.0.0 11
255.255.255.192 26 255.224.0.0 10
255.255.255.128 25 255.128.0.0 9
255.255.255.0 24 255.0.0.0.0 8
255.255.254.0 23 254.0.0.0.0 7
255.255.252.0 22 252.0.0.0.0 6
255.255.248.0 21 248.0.0.0.0 5
255.255.240.0 20 240.0.0.0.0 4
255.255.224.0 19 224.0.0.0.0 3
255.255.192.0 18 192.0.0.0.0 2
255.255.128.0 17 128.0.0.0.0 1
255.255.0.0 16
1..31 Maska podsité v notaci CIDR
51.10 | Adresa brany 1| IP brany propojuji jednotlivé fyzické IP podsité do jednotné | O
IP sité. Pokud IP uzel potfebuje komunikovat s IP uzlem na
jiné podsiti, IP uzel odesild data IP brané k pfeposlani. Para-
metry 10...13 definuji ¢tyri oktety adresy brany.
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No. Nazev/Hodno- | Popis Nastaveni
ta
0..255 Adresa brany
51.13 | Adresabrany4| Viz parametr 10 GW adresa 1. 0
0...255 Adresa brany
51.14 | Port pfenoso- | Nastavuje prenosovou rychlost pro port Ethernet 2. 0 = Auto
vé rychlosti 2
0 = Auto Automatické vyjednavani
1 =100 Mbps | 100 Mb/s, piny duplex
FD
2 =100 Mbps | 100 Mb/s, polovi¢ni duplex
HD
3=10MbpsFD| 10 Mb/s, plny duplex
4=10Mb/s 10 Mb/s, polovi¢ni duplex
HD
5 = Zakazat Zakazat ethernetovy port.
port
51.15 | Konfigurace Zakazat nepotiebné sluzby. Kazda sluzba je reprezentovana

sluzeb

jednim bitem. Bit 0, Uzamceni konfigurace, |ze pouZit k za-
branéni nechténé zmény tohoto parametru. Ve vychozim
nastaveni jsou vSechny sluzby povoleny a konfigurace je

odemcena.
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No. Nazev/Hodno- | Popis Nastaveni
ta
Bit Nazev Informace
0 Uzamcenikonfigura-| Nastavenim tohoto bitu na hodnotu jedna dojde k
ce uzamceni konfigurace sluzeb a zadny bit nelze zménit.
Pouze resetovani konfigurace sbérnice odemkne tento
parametr. Pro resetovani konfigurace sbérnice zvolte
"Reset vSech nastaveni sbérnice" nebo "Vymazat vse" v
parametru 96.06 Obnoveni parametru.
1 Zakdazat nastroj pro | KdyZ je tento bit nastaven, je zamezen pfistup z ndstroje
konfiguraci IP ABB IP Konfigurace.
2 Zakazat sit nastrojl | Je-li tento bit nastaven, je zamezen pfistup ze sité na-
ETH strojli Ethernet (napf. nastroj ABB Drive Composer).
3 Zakdazat odezvu ping | Je-li tento bit nastaven, je zamezena odpovéd' na zpravu
ICMP (ping).
4 Nezabezpecend sit | Je-li tento bit nastaven, pristup ze sité nastrojli Ethernet
nastroju ETH neni zabezpeden.
Poznamka: Drive Composer pro pred verzi V2.7 podpo-
ruje pouze nezabezpecenou komunikaci.
5 Zakdazat konfiguraci | Je-li tento bit nastaven, je pfistup k webovym strankam
webovych stranek | zakazan.
0000b... 1111b | Konfigurace sluzeb
5116.. Rezervovano | Tyto parametry nejsouvyuzivany rozhranim sbérnice, pokud | Neni k dis-
51.17 je komunikaénim protokolem Modbus/TCP pozici
51.18 | Index nazvu Umoznuje pouzit preddefinovany format nazvu hostitele | O

hostitele DHCP

DHCP. Ve vychozim nastaveni je tato hodnota 0, a pokud
neni nazev hostitele nakonfigurovan prostrednictvim
webové stranky, pouzije se vychozindzev hostitele. Vychozi
nazev hostitele je ve formatu "typ ménice-sériové ¢islo mé-
ni¢e". KdyzZ je hodnota parametru nastavena na jinou nez O,
hostname DHCP je prepsan ve formatu ,abbdrive-x“, kde
,X“je hodnota indexu nazvu parametru. Pfiklad: Nastaveni
této hodnoty na 12 vede k nazvu ,,abbdrive-12“.
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No.

Nazev/Hodno-
ta

Popis

Nastaveni

51.19

Skalovani T16

0...65535

Definuje referencni nasobitel/déli¢ skutecné hodnoty pro
modul adaptéru.

Poznamka: Parametr je G¢inny pouze tehdy, jsou-li spinény

nasledujici podminky:

« Byl vybran transparentni profil 16

« Ménic¢ pouziva nativni komunikaéni profil (napf. FBA)

« Ménic pouzivd 16bitovy transparentni referenéni signal
1/skuteénou hodnotu 1.

Reference 1 je vyndsobena hodnotou tohoto plus jedna a

skute¢nd hodnota 1 je vydélena hodnotou tohoto plus jedna.

Pfi hodnoté 0 je Skalovani referencni hodnoty 1/skute¢né

hodnoty 1 v adaptérovém modulu1=1.

Obecny referen¢ni typ:
1 = (Skélovani T16 + 1)/100 -> $kalovani T16 = 99,
1=1.

Referencni nasobitel/délitel skute¢né hodnoty

99

51.20

51.21

Doba ¢asové-
ho limitu

0...65535

Rezim ¢asové-
ho limitu

0 = Zadny

Definuje hodnotu ¢asového limitu Modbus/TCP. Protokol
Modbus nespecifikuje mechanismus ¢asového limitu pro
aplikaéni vrstvu. PFi fizeni méni¢e mlze byt Zddouci mecha-
nismus ¢asového limitu, proto adaptérovy modul poskytuje
metodu pro tento ucel.

« Pokud je hodnota parametru nula, je tato funkce zaka-
zana.

« Pokud je hodnota parametru nenulova, ¢asovy limit je:

« (Hodnota ¢asového limitu Modbus/TCP) * 100 mili-
sekund

Napriklad hodnota 22 ma za néasledek ¢asovy limit:

22 * 100 milisekund = 2,2 sekundy

Pokud dojde k vyprseni ¢asového limitu, adaptérovy modul
signalizuje ménidi, Ze doslo ke ztraté komunikace s klientem.
Konfigurace ménice pak urcuje, jak na tuto situaci reagovat.

Priklad: Pokud je ¢asovy limit Modbus/TCP 300 ms a ménic
je nakonfigurovan tak, aby pfi poruse komunikace vykazoval
chybu s prodlevou 500 ms, ménic vyhlasi poruchu 800 ms

po preruseni komunikace.

Hodnota ¢asového limitu Modbus/TCP

Urcuje, které pFistupy k registrim Modbus/TCP resetuji ¢i-
tac ¢asového limitu.

Funkce ¢asového limitu Modbus/TCP je zakazana.

0 = Zadny

1 = Jakakoli
zprava

Cita¢ ¢asového limitu se vynuluje pfi pristupu k jakémukoli
registru Modbusu jednotky.
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No. Nazev/Hodno- | Popis Nastaveni
ta
2 =RizeniRW | Cita¢ ¢asového limitu se vynuluje, kdy? méni¢ obdrzi nové
fidici slovo nebo novou referenéni hodnotu (REF1 nebo REF2)
od klienta Modbus/TCP.
51.22 | Poradislov Zvoli, v jakém poradi jsou pfenaseny 16bitové registry 1=HILO
32bitovych parametrd. Pro kazdy registr (16bitovy) obsahuje
prvni bajt vys$siho fadu a druhy bajt nizsiho fadu.
0 = LoHi Prvni registr obsahuje slovo nizsiho fadu a druhy registr
obsahuje slovo vyssiho radu.
1= HiLo Prvni registr obsahuje slovo vyssiho fadu a druhy registr
obsahuje slovo nizsiho radu.
51.23 | Adresnirezim | Definuje mapovani mezi parametry a fidicimi registry v 0 = Rezim
rozsahu 0...65535 registri Modbus. 0

0 = ReZim O

Pouziva se, kdyZ neni potfeba pristup k indexdim parametrt
vétSim nez 99. Umoznuje 5mistné adresovani pouzivano
star$imi Modbus mastery.

16bitovy p¥istup:L

Adresa registru 2)=100 * skupina parametra + index para-
metru (16bitové hodnoty, skupiny 1...199, indexy 1...99)
32bitovy pristup:

Adresa registru = 20000 + 200 * skupina parametrl + 2 *
index parametru (32bitové hodnoty, skupiny 1...199, indexy
1...99)

1=Rezim1

2 =ReZzim 2

16bitovy pristup:

Adresa registru = 256 * skupina parametr( + index parame-
tru

(16bitové hodnoty, skupiny 1...255, indexy 1...255)
Pfiklad: 13057 (0x3301) je skupina 51 index 1
Neni pristup k 32bitovym hodnotam parametrd.

32bitovy pristup:

Adresa registru = 512 * skupina parametrud + 2
*index parametru

(32bitové hodnoty, skupiny 1...127, indexy 1...255).

Priklad: 26114 (0x6602) je skupina 51 index 1 Pouziva se,
kdyz jsou potfeba 32bitové hodnoty parametrd a neni nutny
pristup ke skupindm 128 nebo vysSim.
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No. Nazev/Hodno- | Popis Nastaveni
ta
3 =Rezim3 32bitovy pristup:
Adresa registru = 256 * skupina parametr( + 2
*index parametru
(32bitové hodnoty, skupiny 1...255, indexy 1...127).
Priklad: 13058 (0x3302) je skupina 51 index 1 Pouziva se v
pfipadech, kdy jsou zapotrebi 32bitové hodnoty parametrt
aneni nutny pristup k parametru s indexem 128 nebo vy$$im.
5124..| Rezervovano | Tyto parametry nejsou pouzivany adaptérovym modulem, | Neni k dis-
51.26 pokud je modul nakonfigurovan pro Modbus/TCP. pozici
51.27 | FBAA-aktuali-| Ovéfuje veskera zménéna nastavenikonfigura¢nich parame-| 0 =Hotovo
zace paramet- | trd adaptérového modulu. Po obnoveni se hodnota automa-
rd ticky vrati na 0 = Hotovo.
Poznamka: Tento parametr nelze zménit, kdyz je méni¢ v
chodu.
0 = Hotovo Obnoveni dokonceno
1 = Obnovit Obnoveni
51.28 | FBA A - ver ta- | Pouze pro ¢teni. Zobrazuje revizi tabulky parametr souboru | Neni k dis-
bulky par mapovani modulu adaptéru sbérnice ulozeného v paméti | pozici
ménice.
Ve formatu xyz, kde
x = ¢islo hlavni revize
y = Cislo vedlejsi revize
z = Cislo opravy
NEBO
ve formatu axyz, kde
a = ¢islo hlavni revize
xy = ¢isla vedlejSich revizi
z = Cislo nebo pismeno opravy.
Revize tabulky parametr(
51.29 | FBAA-k&d ty-| Pouze pro ¢teni. Zobrazuje kdd typu ménice souboru mapo-| Neni k dis-
pu ménice vani modulu adaptéru sbérnice ulozeného v paméti ménice. | pozici
Kéd typu ménice souboru mapovani adaptérového modulu
sbérnice
51.30 | FBAA-ver Pouze pro ¢teni. Zobrazuje revizi mapovaciho souboru mo-| Neni k dis-
mapovaciho dulu adaptéru sbérnice uloZzenou v paméti ménice v desitko- | pozici
souboru vém formatu.
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No. Nazev/Hodno- | Popis Nastaveni
ta

Revize mapovaciho souboru

51.31 | D2FBA A-stav| Pouze pro ¢teni. Zobrazuje stav komunikace modulu adap-
komunikace téru sbérnice.

Poznamka: Nazvy hodnot se mohou u jednotlivych jednotek
ligit.

0 = Nedinnost | Adaptér neni konfigurovan.

1 = Exec.init Adaptér se inicializuje.

2 =Casova V komunikaci mezi adaptérem a ménic¢em doslo k vyprseni
prodleva ¢asového limitu.

3 = Chyba kon-| Chyba konfigurace adaptéru: Hlavni nebo vedlejsi revizni

figurace kdd spole¢né programové revize v adaptérovém modulu
sbérnice neodpovida revizi pozadované modulem, nebo
nahrani mapovaciho souboru selhalo vice nez trikrat.

4 = Off-line Adaptér je off-line.

5 =0On-line Adaptér je on-line.
6 = Reset Adaptér provadi hardwarovy reset.

51.32 | FBAA-ver Pouze pro ¢teni. Zobrazuje Cislo opravy firmwaru a ¢islo Neni k dis-
kom SW sestaveni adaptérového modulu ve formatu xxyy, kde: pozici

xx = Cislo opravy

yy = Cislo sestaveni
Pfiklad: C80D = 200.13
nebo 02 0.0

Spolecna verze programu adaptérového modulu

51.33 | FBA A-ver apl | Pouze pro ¢teni. Zobrazi verzi firmwaru adaptérového mo-| Neni k dis-
Sw dulu ve formatu xxyy, kde: pozici

xx = ¢islo hlavni revize

yy = Cislo vedlejsi revize

Pfiklad: 310 = 3,10

Cislo verze je ve tvaru:
<major>.<minor>.<patch>.<build>
Priklad: 3.10.200.13 nebo 3.10.0.0

Revize aplika¢niho programu adaptérového modulu

D pro popis mapovani registri se pouziva 6mistné adresovani registri (400001) namisto 5mistného adresovani
registrd (40001).
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2) Adresa registru = Adresa registru + 40000 (0), pokud ma byt pouzita indikace oblasti pfidrzného registru.

Skupina 52 (skupina C)

Tato tabulka uvadi parametry ve skupiné 52 a doporucena nastaveni.

No. Nazev/Hodno- | Popis Nastaveni
ta
52.01 | FBAAdatovy | Zvoliadresu parametru ménice, ze které jsou data nactena| O = Zadny
vstupl (méni¢ | do registru datovy vstup 1 (ze serveru ke klientovi). Obsah
ke klientovi) je definovan decimalnim cislem v rozsahu 0 az 9999 nasle-
dovné:
0 Nepouzito
1..99 VirtudIni adresova oblast fizeni ménice.
Nepouziva se pfi pouziti protokolu Mod-
bus/TCP.
101...9999 | Parametricka oblast ménice
0 = Zadny Nepouzito
101...9999 Index parametru ve formatu xxyy, kde
- xx je ¢islo skupiny parametrd (1...99)
- yyjeindex ¢isla parametruvramci této skupiny (01...99).
Poznamka: Zvolte Jiné pro zobrazeni seznamu mapovatel-
nych parametrii ménice.
2.3 | Datovyvstup 2| Viz parametr 52.01 FBA A/B datovy vstup 1. 0 = Zadny
... Datovy
vstup 12

Skupina 53 (skupina

B)

Tato tabulka uvadi parametry ve skupiné 53 a doporucend nastaveni.
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No. Nazev/Hodno- | Popis

Nastaveni
ta

53.01 | FBAAVystup | Zvoliadresu parametru ménice, do které se zapisuje hodno- | 0 = Zadny
datl (klient k | taregistru vystupni data 1 (od klienta k serveru). Obsah je

meénici) definovan decimalnim ¢islem v rozsahu 0 az 9999 nasledov-
né:
0 Nepouzito
1..99 Virtualni adresova oblast fizeni ménice.
Nepouziva se pfi pouziti protokolu Mod-
bus/TCP.
101...9999 | Parametrickd oblast ménice

0 = Zadny Nepouzito

101...9999 Index parametru ve formatu xxyy, kde
«  xxje Cislo skupiny parametrl (1...99)
« yyjeindex ¢isla parametru v ramci této skupiny (01...99).

Poznamka: Zvolte Jiné pro zobrazeni seznamu mapovatel-
nych parametrd ménice.

53.02 | Datovy vystup | Viz parametr 53.01 FBA A/B vystupni data 1. 0 = Zadny
2..24

53.24
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Schémata ridiciho retezce

Co obsahuje tato kapitola

V této kapitole jsou uvedeny referenéni fetézce pohonu. Schémata ridiciho retézce Ize
pouzit ke sledovani toho, jak parametry interaguji a kde maji parametry ucinek v systému
parametr( ménice.

Obecnéjsi diagram naleznete v Provozni rezimy (strana 35).

Poznamka: Odkazy na panely v diagramech odkazuji na ovladaci panely ACX-AP-x As-
sistant a pocitacovy ndstroj Drive Composer.
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Dalsi informace

Dotazy na vyrobky a sluzby

Jakékoli dotazy tykajici se produktu adresujte svému mistnimu zastupci spolec-
nosti ABB s uvedenim typového oznaceni a sériového &isla prisluSného zarizeni.
Seznam kontaktl prodeje, podpory a servisu spole¢nosti ABB najdete na strankach
new.abb.com/contact-centers.

Skoleni pro vyrobky

Pro informace o Skoleni pro vyrobky ABB prejdéte na new.abb.com/service/tra-
ining.

Poskytnuti zpétné vazby ohledné prirucek ABB

Vase pfipominky ohledné nasich prirucek jsou vitany. Prejdéte na
forms.abb.com/form-26567.

Knihovna dokumentu na internetu

Prirucky a dalsi projektovou dokumentaci ve formatu PDF muzete najit na inter-
netu na adrese www.abb.com/drives/documents.
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